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Opis wzoru

Przedmiotem wzoru uzytkowego jest zespét zapadki sitownika zgrabiarki karuzelowej do zgrabia-
nia pokoséw traw oraz innych roslin, zabezpieczajgcy sitownik ramienia zgrabiarki przed samoczynnym
rozsunieciem, tj. opadnieciem karuzel.

Znane sg rozwigzania zgrabiarek karuzelowych, w ktérych karuzele sg rozsuwane i zsuwane przy
pomocy sitownika hydraulicznego, a odblokowanie zabezpieczenia sitownika hydraulicznego odbywa
sie poprzez szarpniecie linek zaczepionych do zapadek w celu ich otwarcia.

Przyktadowo w zgrabiarce karuzelowej firmy Kongskilde Industries A/S w celu uniesienia karuzel
stosowane sg zapadki blokady w pozycji przeznaczonej do jazdy na uwrociach. Woéwczas sterownik
umieszczony w ciggniku nalezy utrzymywacé w pozycji ,podnoszenie” do czasu az zderzaki ramion ka-
ruzel bedg czotowo przylega¢ do zapadek blokady. Unoszenie i blokowanie ramion karuzel polega na
uniesieniu zapadki blokady pociggajgc za linke. Po czym nalezy ztozy¢ karuzele do pozycji transporto-
wej, wowczas po zwolnieniu linki/ciegna zapadki blokady zatrzaskujg sie.

Wadg rozwigzania podczas rozktadania zgrabiarki karuzelowej do pozycji pracy jest koniecznos¢é
uzycia dodatkowych ciegien.

W opisie patentowym wynalazku EP1496734 ujawniono mechanizm blokowania ramion zgra-
biarki karuzelowej w pozycji uniesionej, ktéry zawiera srodki blokujgce. Ramiona zgrabiarki karuzelowej
z wirnikami podniesione przez sitowniki hydrauliczne do pionowej pozycji transportowej blokowane sg
przy pomocy zatrzasku zamontowanego na jednym z ramion wspotpracujgcego z kotkiem umieszczo-
nym na drugim ramieniu. Zatrzask w ksztatcie haka potgczony jest przegubowo z ramieniem wirnika
i posiada ogranicznik utrzymujacy go w pozycji umozliwiajgcej zaczepienie sie na kotku usytuowanym
na drugim ramieniu. Zatrzask i kotek usytuowane sg w poblizu koncéw ttoczysk sitownikéw hydraulicz-
nych potgczonych z ramionami wirnikdw. Podczas podnoszenia ramion koniec zatrzasku przesuwa sie
po znajdujgcej sie na drugim ramieniu prowadnicy i nastepnie zaczepia sie o kotek tagczgc w ten sposoéb
oba ramiona zgrabiarki. Dodatkowo ramiona zgrabiarki blokowane sg przez usytuowane na ich koncach
zatrzaski. Aby ustawi¢ ramiona z wirnikami w pozycji roboczej zatrzask zwalniany jest z kotka poprzez
umieszczony na koncu ttoka sitownika palec roboczy. Wysuwajacy sie ttok z umieszczonym na jego
konhcu palcem roboczym spycha zatrzask z kotka i odblokowuje ramiona zgrabiarki.

Celem wzoru uzytkowego jest dostarczenie ulepszonej maszyny do zhioru siana bez dodatko-
wych manualnych ciegien typu ,linka” posredniczacych w otwarciu zapadki odpowiednio zabezpieczo-
nej mechaniczne uniemozliwiajgcej rozsuniecie sie sitownika w przypadku jego nieszczelnosci.

Istotg wzoru uzytkowego jest zespét zapadki sitownika zgrabiarki karuzelowej zawierajgcy za-
padke wspétpracujacg z co najmniej jednym ramieniem teleskopowym zgrabiarki charakteryzujacy sie
tym, ze zapadka stanowigca element uksztattowany przestrzennie o przekroju poprzecznym w ksztatcie
litery C posiadajgca $cianki boczne w ksztalcie zaczepdw przymocowana jest do sitownika giéwnego
za pomocg S$rub i zamknieta jest na sworzniu sitownika, a otwierana jest automatycznie za pomocag
ruchomych hakdéw wykorzystujgc sitownik rozsuwu ramienia teleskopowego. Haki otwierajgce zapadke
przykrecone sg do po obu stronach czesci wysuwnej ramienia teleskopowego srubami. Do czesci statej
ramienia teleskopowego przykrecone sg dwa indukcyjne czujniki wysuwu ramienia, czujnik ,zsuniete”
i czujnik ,otwarte”.

W zespole hak posiada ksztalt odwzorowujgcy etapy pozycji otwarcia zapadki, po ktérym porusza
sie rolka zapadki podczas wysuwu sitownika rozsuwu powodujgc otwarcie zapadki.

Na sitowniku giébwnym opasana jest sprezynka zaczepiona na precie zapadki, dociskajgca za-
czepy zapadki do sworznia gtdwnego sitownika.

Zaletg rozwigzania wedtug wzoru uzytkowego jest mozliwos¢ rozktadania ramion zgrabiarki ka-
ruzelowej do pozycji pracy bez uzycia dodatkowych ciegien. Zespét zapadki zwalnia blokady sitownikow
automatycznie po wybraniu funkcji rozktadania.

Sciggniety gtéwny sitownik utrzymuje teleskopowe ramie zgrabiarki w pozycji transportowe;j,
a otwarta zapadka pozwala na opuszczenie ramienia zgrabiarki. Teleskopowe ramie zgrabiarki pozwala
przy pomocy sitownika hydraulicznego sterowac jego dtugoscia.

Zdolnos¢ ta zostata wykorzystana (zamiast dodatkowych linek) do otwarcia zapadki gtéwnego
sitownika.

Przedmiot wzoru uzytkowego uwidoczniony jest na rysunkach, na ktérych fig. 1 przedstawia zgra-
biarke karuzelowg do zgrabiania w pozycji transportowej z uniesionymi ,karuzelami” z zespotem zapadki
sitownika, fig. 2 przedstawia szczegét A z fig. 1, na ktérym pokazano zamocowanie zapadki i haka,
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fig. 3 przedstawia utozenie ramion zgrabiarki karuzelowej w momencie zamkniecia zapadki na sworzniu
gtébwnego sitownika, fig. 4 przedstawia rozsuwanie sie za pomocg sitownikdw rozsuwu ramion telesko-
powych przy sciggnietych sitownikach gtéwnych, fig. 5 przedstawia opuszczenie sie ramion teleskopo-
wych do pozycji pracy zgrabiarki w momencie otwarcia zapadek, fig. 6 przedstawia zapadke w widoku
Z gory, fig. 7 przedstawia zapadke w widoku z boku od strony zaczepdw, fig. 9 przedstawia zapadke
w pozycji otwartej, a fig. 10 przedstawia zapadke w pozycji zamkniete;j.

W zespole zapadki sitownika zgrabiarki karuzelowej zapadka 2 przedstawiona na fig. 6,
8 19 zabezpiecza karuzele zgrabiarki 1 przed roztozeniem. Zapadka 2 stanowi element uksztattowany
przestrzennie o przekroju poprzecznym w ksztatcie litery C o bocznych powierzchniach w ksztatcie za-
czepow 2b. Jest ona przykrecona do sitownika gtéwnego 4 przy pomocy $rub 12, podktadki 12a, tulejki
dystansowej 12b. Zapadke 2 zabezpiecza przed samoczynnym otwarciem sprezynka 5, ktéra dociska
zaczepy 2b zapadki 2 do sworznia 10 sitownika 4. Sprezynka 5 jest opasana na sitowniku gtéwnym
4 i zaczepiona na precie 2a zapadki 2.

Haki 3 otwierajgce zapadke 2 przykrecone sg do czesci wysuwnej 11a teleskopowego ramienia
11. Posiadajg one specjalnie zaprojektowany ksztatt (krzywki w ksztalcie palca) odwzorowujacy etap
pozycji otwarcia, bgdz zamkniecia zapadki, po ktérym porusza sie rolka 7 zapadki 2 podczas wysuwu
sitownika rozsuwu 6 powodujgc otwarcie zapadki 2.

Ramie teleskopowe 11 wyposazone jest w dwa indukcyjne czujniki potozenia ,zsuniete”
8 i ,otwarte” 9, czesci wysuwu ramienia 11a oraz haki 3 otwierajace zapadke 2. Czujniki indukcyjne
potozenia ,zsuniete” 8 i czujnik ,otwarte” 9 przykrecone sg do czesci statej ramienia 11b ramienia tele-
skopowego 11. Czujniki 8, 9 czytajg informacje na zasadzie detekcji z hakiem 3 o specjalnym ksztatcie
odwzorowujgcy pozycje otwarcia zapadki 2.

Otwarcie zapadki 2 sitownika 4 odbywa sie w sposob sekwencyjny. W pierwszej fazie przedsta-
wionej na fig. 3 sitowniki gldwne 4 $ciggajg teleskopowe ramiona 11. W tym czasie zapadka 2 zamknieta
na sworzniu 10 gtéwnego sitownika 4 dostaje luzu potrzebnego do ruszenia zapadki 2 w celu jej otwar-
cia. Druga faza otwierania przedstawiona na fig. 4 obejmuje wspétprace ze sobg paru elementéw,
a mianowicie przy $ciggnietych sitownikach gtéwnych 4 rozsuwajg sie za pomocg sitownikow rozsuwu
6 ramiona teleskopowe 11. W tym czasie rolka 7 zapadki 2 przesuwa sie po ruchomym haku 3, ktéry
jest przykrecony do czesci wysuwnej ramienia 11a, kopiujgc jego ksztatt do momentu otwarcia zapadki
2 (czujnik ,otwarte” 9 dostaje sygnat z haka zapadki 3, ze mozna zacza¢ kolejng faze otwierania).

Na fig. 5 przedstawiona jest zapadka w momencie jej otwarcia sygnalizowanego przez czujnik
Lotwarte” 9, ktéry zatgcza rozsuwanie sie sitownikéw gtéwnych 4 powodujgc opuszczenie sie ramion
teleskopowych 11 do pozycji pracy zgrabiarki.

Mechanizm otwarcia zapadki 2 jest sterowany elektronicznie z pilota. Rozsuwanie teleskopowego
ramienia 11 zgrabiarki odblokowuje automatycznie zapadke 2.

Zastrzezenia ochronne

1. Zespodt zapadki sitownika zgrabiarki karuzelowej zawierajgcy zapadke wspotpracujgcg z co
najmniej jednym ramieniem teleskopowym zgrabiarki, znamienny tym, ze zapadka (2) stano-
wigca element uksztattowany przestrzennie o przekroju poprzecznym w ksztalcie litery C po-
siadajgca $cianki boczne w ksztalcie zaczepdw (2b) przymocowana jest do sitownika gtow-
nego (4) za pomoca srub (12) i zamknieta jest na sworzniu (10) sitownika (4), a otwierana jest
automatycznie za pomoca ruchomych hakéw (3) wykorzystujac sitownik rozsuwu (6) ramienia
teleskopowego (11), za$ haki (3) otwierajgce zapadke (2) przykrecone sg do po obu stronach
czesci wysuwnej (11a) ramienia teleskopowego (11) srubami (13), a do czesci statej ramienia
teleskopowego (11b) przykrecone sg dwa indukcyjne czujniki wysuwu ramienia (11a), czujnik
,Zzsuniete” (8) i czujnik ,otwarte” (9).

2. Zespot wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze hak (3) posiada ksztatt odwzorowujacy etapy
pozycji otwarcia zapadki (2), po ktérym porusza sie rolka (7) zapadki (2) podczas wysuwu
sitownika rozsuwu (6) powodujgc otwarcie zapadki (2).

3. Zespot wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze na sitowniku gtéwnym (4) opasana jest spre-
zynka (5) zaczepiona na precie (2a) zapadki (2), dociskajgca zaczepy (2b) zapadki (2) do
sworznia (10) gtéwnego sitownika (4).
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Rysunki
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Fig. 3
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Fig. 4
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Fig. 6
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Fig. 9
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