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(54) Title: MOTORIZED CHAIN SAW HAVING A MEASURING SYSTEM, AND METHOD FOR OPERATING A
MOTORIZED CHAIN SAW

(34)

Bezeichnung :

MOTORKETTENSAGE

Fig. 2

MOTORKETTENSAGE MIT EINEM MESSSYSTEM UND VERFAHREN ZUM BETRIEB EINER

(57) Abstract: A motorized chain saw (1) has a
measuring system (3) for measuring an object,
in particular a trunk (26). The motorized chain
saw (1) has a saw chain (2), and the measuring
system (3) has an evaluation device. The
measuring system (3) comprises a sensor
system (7) for capturing the movement (6) of
the saw chain (2) as the saw chain (2) rolls
over an object to be measured. The evaluation
device is configured to evaluate the movement
(6) of the saw chain (2) captured by the sensor
system (7). In a method for operating the
motorized chain saw (1), the sensor system (7)
captures the movement (6) of the saw chain (2)
as the saw chain (2) rolls over an object to be
measured, and the evaluation device evaluates
the captured movement (6).

31 (€1)) Zusammenfassung: Eine
Motorkettensége (1) besitzt ein Messsystem (3)

! zur Abmessung eines Objekts, insbesondere
eines Stamms (26). Die Motorkettensdge (1)
besitzt eine Sdgekette (2), und das Messsystem
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(3) besitzt eine Auswerteeinrichtung. Das
Messsystem (3) umfasst Sensorik
[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Veroffentlicht:

—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz

3)

(7) zur Aufnahme der Bewegung (6) der Sdgekette (2) beim Wilzen der Ségekette (2) iiber ein abzumessendes Objekt. Die
Auswerteeinrichtung ist zur Auswertung der von der Sensorik (7) aufgenommenen Bewegung (6) der Ségekette (2) ausgebildet.
Ein Verfahren zum Betrieb der Motorkettensdge (1) sicht vor, dass die Sensorik (7) beim Wilzen der Sagekette (2) iiber ein
abzumessendes Objekt die Bewegung (6) der Sagekette (2) autnhimmt und dass die Auswerteeinrichtung die aufgenommene
Bewegung (6) auswertet.
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Motorkettensige mit einem Messsystem

und Verfahren zum Betrieb einer Motorkettensige

Die Erfindung betrifft eine Motorkettensiige mit einem Messsystem der im Oberbegriff
des Anspruchs 1 angegebenen Gattung sowie ein Verfahren zum Betrieb einer Motor-

kettensage.

Nach dem Fillen eines Baumes ist es hiufig erforderlich, den Stamm in Abschnitte vor-
gegebener Grofie zu zerlegen, um den Transport und die Weiterverarbeitung zu er-
moglichen und zu vereinfachen. Die Weiterverarbeitung kann beispielsweise die An-
fertigung von Brennholz, Brettern, Latten oder Balken sein. Zum Ablédngen des Baum-
stamms ist es notwendig, den Stamm so zu markieren, dass sich beim Zerteilen des
Stamms an der oder den Markierungen Stammabschnitte mit einem gewiinschten Mal3

ergeben.

Um verschiedene Abstinde an einem Stamm zu kennzeichnen, ist es bekannt, eine
Metallstange zusétzlich an der Kettenradabdeckung der Motorsége zu befestigen, die
die gewiinschte Linge besitzt. Die Metallstange wird am Stamm angesetzt und der
Stamm in der gewiinschten Linge mit einer Markierung versehen. Es ist auch bekannt,
am Griff der Motorsége einen Laser anzubringen, der die benotigten Maf3e kenn-
zeichnet. Hierzu kann der Winkel des Lasers einstellbar sein. Um Baumstiicke ab-
zumessen, ist es auferdem bekannt, Anreifler oder einfache Meterstibe zu verwenden.

Diese Methoden benétigen allerdings viel Zeit, sind unhandlich und/oder ungenau.

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Motorsédge mit einem
Messsystem zu schaffen, das das Abldngen eines Stamms mit einem gewiinschten Maf3
vereinfacht. Eine weitere Aufgabe der Erfindung besteht darin, ein Verfahren zum Be-

trieb einer Motorkettenséige mit einem Messsystem anzugeben.

BESTATIGUNGSKOPIE
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Diese Aufgabe wird beziiglich der Motorkettensige durch eine Motorkettensédge mit den
Merkmalen des Anspruchs 1 geldst. Beziiglich des Verfahrens wird die Aufgabe durch
ein Verfahren mit den Merkmalen des Anspruchs 9 geldst.

Fiir die Motorkettensiige mit einem Messsystem ist vorgesehen, dass das Messsystem
Sensorik zur Aufnahme der Bewegung der Sagekette beim Wilzen der Sagekette tiber
ein abzumessendes Objekt besitzt und dass eine Auswerteeinrichtung zum Auswertung
der von der Sensorik aufgenommenen Bewegung der Sdgekette ausgebildet ist. Zum
Abmessen eines Abschnitts eines abzulidngenden Stamms oder eines anderen ab-
zumessenden Objekts muss dadurch lediglich die Ségekette tiber das abzumessende
Objekt gewilzt werden. Dies kann beispielsweise dadurch erfolgen, dass die Motor-
kettensdge im Bereich der Spitze einer Fithrungsschiene der Sagekette auf das Objekt
aufgesetzt und liber das Objekt bewegt wird. Dabei hakt die Sagekette in das Objekt ein
und wird bei der Bewegung der Motorkettensége in umlaufende Bewegung um die
Fiihrungsschiene versetzt. Diese Bewegung der Sdgekette wird von der Sensorik auf-
genommen. Die von der Sensorik aufgenommene Bewegung wird von der Auswerte-
einrichtung, insbesondere von einem Mikrocontroller der Auswerteeinrichtung, mindes-
tens teilweise ausgewertet. Vorteilhaft wird die von der Sensorik aufgenommene
Bewegung von der Auswerteeinrichtung in ein Langenmall umgerechnet, das dem Weg
entspricht, den die Sdgekette auf dem abzumessenden Objekt, beispielweise einem

Baumstamm, zuriickgelegt hat.

Dadurch, dass als Messaufnehmer die Sidgekette selbst verwendet wird, konnen zusétz-
liche Einrichtungen wie Meterstidbe oder dgl. entfallen. Der Bediener muss keine zu-
sétzlichen Messeinrichtungen mit sich fithren und kann die Motorkettensdge bequem
am Handgriff {iber das abzumessende Objekt fithren. Nachdem die Sdgekette iiber einen
Abschnitt der gewiinschten Linge gewilzt wurde, befindet sich die Ségekette bereits an
dem Ort, an dem das Objekt zu markieren ist, so dass die Markierung auf einfache
Weise durch Anritzen des Objekts mit der Sigekette erfolgen kann. Dadurch ergibt sich

eine einfache Handhabung.
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Vorteilhaft besitzt die Motorkettensige ein Anzeigeelement zur Anzeige des ermittelten
MaRBes des Objekts. Das ermittelte Maf3 wird vorteilhaft wihrend der Messung laufend
an dem Anzeigeelement angezeigt. Dadurch muss der Bediener vor Durchfithrung der
Messung kein gewiinschtes Maf einstellen, sondern kann die Ségekette bis zum Er-
reichen eines gewiinschten MabBes iiber den Stamm wilzen. Dadurch, dass keine Ein-
gabemdglichkeit fiir den Bediener benétigt wird, kann das Messsystem einfach auf-
gebaut sein. Alternativ kann auch vorgesehen sein, dass ein gewlinschtes Mall von dem
Bediener an dem Messsystem eingegeben werden kann. Bevorzugt zieht das Mess-
system den von der Sigekette zuriickgelegten Weg von dem eingegebenen, ge-
wiinschten MaB laufend ab, so dass die Anzeige auf null zurtickzdhlt und das ge-
wiinschte MaB erreicht ist, wenn die Anzeige null anzeigt. Die Anzeige kann dabei
optisch oder akustisch erfolgen. Insbesondere, wenn das Messsystem von einem ge-
wiinschten MaB zuriickzihlt, ist eine akustische Anzeige, beispielsweise durch Ausgabe

eines Tonsignals bei Erreichen des gewiinschten Mafles, vorteilhaft.

In vorteilhafter Gestaltung besitzt die Motorkettensige ein Antriebsritzel fiir die Sége-
kette, und die Sensorik erfasst die Bewegung der Sigekette benachbart zu dem An-
triebsritzel. Dadurch ergibt sich eine vorteilhafte Anordnung der Sensorik. Die Motor-
kettensige besitzt insbesondere ein Gehduse, und die Sensorik und die Auswerte-
einrichtung, insbesondere der Mikrocontroller, sind in dem Geh&use angeordnet. Eine
einfache Nachriistbarkeit des Messsystems wird erreicht, wenn das Gehéduse einen
Kettenraddeckel umfasst und die Sensorik unter dem Kettenraddeckel angeordnet ist.
Bevorzugt ist auch die Auswerteeinrichtung, insbesondere der Mikrocontroller der Aus-
werteeinrichtung, unter dem Kettenraddeckel angeordnet. Vorteilhaft sind auch Mittel
zur Bereitstellung der fiir das Messsystem benétigten Energie, insbesondere eine
Batterie oder ein Akku oder dergleichen, in dem Gehiuse, insbesondere unter dem

Kettenraddeckel angeordnet. Das Anzeigeelement kann ebenfalls an dem Ketten-
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raddeckel angeordnet sein, es kann jedoch auch vorgesehen sein, dass das Anzeige-
element in einem anderen, bevorzugt in einem fiir den Bediener gut einsehbaren Bereich

der Motorkettensédge angeordnet ist.

Um einen einfachen Aufbau der Sensorik bei ausreichend genauem Messergebnis zu
erreichen, ist vorteilhaft vorgesehen, dass die Sidgekette Kettenglieder besitzt, und dass
die Kettenglieder als Impulsgeber fiir die Sensorik dienen. Die Erfassung der einzelnen
an der Sensorik vorbeigefiihrten Kettenglieder kann dabei beispielsweise elektrisch,
mechanisch oder optisch erfolgen. Die Genauigkeit des Messsystems entspricht dem
Abstand zwischen aufeinander folgenden Kettengliedern, was iiblicherweise fiir die

Markierung eines Baumstamms oder dergleichen ausreichend ist.

Die Motorkettensige besitzt vorteilhaft einen Antriebsmotor zum Antrieb der Ségekette,
der die Sdgekette iiber eine Kupplung antreibt. Das Messsystem erfasst die Bewegung
der Sidgekette vorteilhaft an der Abtriebsseite der Kupplung. Dadurch steht der An-
triebsmotor beim Messvorgang still und muss von der Sdgekette nicht mitbewegt
werden. Bei Motorkettensidgen mit Verbrennungsmotor sind derartige Kupplungen
ohnehin iiblich. Auch bei Motorkettenségen mit Elektromotor kann eine entsprechende
Kupplung vorteilhaft sein, um die Sédgekette und das Messsystem vom Elektromotor zu

entkoppeln.

Vorteilhaft ist ein Mikrocontroller der Auswerteeinrichtung zur Auswertung der von der
Sensorik aufgenommenen Bewegung der Sigekette ausgebildet. Die von der Sensorik
aufgenommene Bewegung der Ségekette kann teilweise oder vollstindig von der Aus-
werteeinrichtung ausgewertet werden. Die vollstdndige Auswertung umfasst vorteilhaft
die Errechnung eines Lingenmales, das der von der Sigekette tiberwilzten Weglédnge

entspricht.
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Fiir ein Verfahren zum Betrieb einer Motorkettensége ist vorgesehen, dass die Sensorik
beim Wilzen der Sdgekette iiber ein abzumessendes Objekt die Bewegung der Sége-
kette aufnimmt und dass die Auswerteeinrichtung die aufgenommene Bewegung aus-
wertet. Dadurch kann auf einfache Weise eine gewiinschte Lange eines abzumessenden
Objekts ermittelt werden. Vorteilhaft bestimmt die Auswerteeinrichtung, insbesondere
ein Mikrocontroller der Auswerteeinrichtung, aus der aufgenommenen Bewegung das
Maf} des Objekts, iiber das die Sagekette gewilzt wird. Die Bestimmung des Mafles er-
folgt dabei vorteilhaft wihrend der Bewegung der Ségekette. Vorteilhaft wird das von
der Auswerteeinrichtung bestimmte Maf3 an einem Anzeigeelement der Motorketten-
sdge angezeigt. In vorteilhafter Weise erfolgt die Anzeige bereits wihrend des Mess-
vorgangs, so dass ein Bediener ein gewiinschtes Maf auf einfache Weise abmessen und
nach Erreichen der gewiinschten Liange markieren kann, um das Objekt an dieser Stelle
abzuldngen. Vorteilhaft setzt das Messsystem das ermittelte Maf bei Uberschreiten
einer vorgegebenen Geschwindigkeit der Sdgekette auf null zuriick. Eine hohe
Geschwindigkeit der Sigekette ergibt sich insbesondere, wenn der Bediener das ab-
zumessende Objekt, beispielsweise einen Baumstamm, mit der Spitze der Ségekette
durch schnelles Uberfahren mit der Sdgekette, beispielsweise bei einem Baumstamm
quer zum Stamm, markiert. Diese schnelle Drehbewegung der Sdgekette wird vorteil-

haft zum Zuriicksetzen des Messsystems genutzt.

Im Betrieb der Motorsige ist das Messsystem vorteilhaft inaktiv. Das Messsystem be-
sitzt vorteilhaft einen aktiven und einen inaktiven Zustand, wobei das von der Ségekette
iiberwilzte MaB nur im aktiven Zustand des Messsystems erfasst, ausgewertet und/oder
angezeigt wird. Vorteilhaft erfolgt im inaktiven Zustand keine Anzeige. Ob das Mess-
system im inaktiven Zustand des Messsystems die Bewegung der Sdgekette weiter er-
fasst, ist fiir den Bediener unerheblich. Um Energie zu sparen, ist jedoch vorteilhaft
keine Erfassung der Bewegung der Sédgekette bei tiblichem Betrieb der Motorkettensége

vorgesehen.
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Vorteilhaft erfasst die Sensorik die Bewegungsrichtung der Ségekette. Bei einer Bewe-
gung der S#gekette in einer ersten Bewegungsrichtung erhoht die Auswerteeinrichtung
in Abhédngigkeit der Bewegung der Ségekette den gemessenen Wert. Die erste
Bewegungsrichtung entspricht vorteilhaft einer Bewegung der Motorkettensédge nach
vorne und der Antriebsrichtung, in der die Sdgekette vom Antriebsmotor im Betrieb
angetrieben ist. Beim Zuriickbewegen der Motorsidge, wenn also die Ségekette in einer
zweiten, entgegengesetzten Bewegungsrichtung an der Fiihrungsschiene umléuft, wird
das ermittelte Mal} vorteilhaft entsprechend der Bewegung der Ségekette verringert.
Dadurch kann der Bediener den abgemessenen Wert durch Zuriickbewegen der Motor-

kettensége korrigieren.

Vorteilhaft werden die Kettenglieder der Sagekette als Impulsgeber flir die Sensorik
genutzt. Auch eine andere Erfassung der Bewegung der Ségekette kann jedoch vor-

teilhaft sein.

Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung wird im Folgenden anhand der Zeichnung er-

. lautert. Es zeigen:

Fig. 1 eine schematische Seitenansicht einer Motorsége,

Fig.2 eine schematische Seitenansicht einer Motorsige beim Abmessen eines abzu-

messenden Objekts.

Die in Fig. 1 schematisch gezeigte Motorsdge 1 besitzt eine Sdgekette 2 und ein Mess-
system 3. Das Messsystem 3 umfasst eine Auswerteeinrichtung, im Ausfithrungs-
beispiel einen Mikrocontroller 8, der eine Bewegung 6 der Sdgekette 2 erfasst. Das
Messsystem 3 umfasst aulerdem ein Anzeigeelement 4. Das Anzeigeelement 4 ist an
der der Sagekette 2 abgewandten Seite der Motorsége 1 im oberen Bereich der Motor-
kettensdge 1 angeordnet. Dadurch ist das Anzeigeelement 4 fiir einen hinter der Motor-

kettensédge 1 oder neben der Motorkettensége 1 stehenden Bediener gut sichtbar.
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Die Motorkettensige 1 ist dazu ausgebildet, den Weg, um den die Motorkettensige 1
mit der S#gekette 2 iiber ein abzumessendes Objekt wie beispielsweise einen Stamm
gefiihrt wird, zu messen und am Anzeigeelement 4 anzuzeigen. Hierzu muss ein Be-
diener die Sigekette 2 iiber einen abzumessenden Stamm oder ein anderes abzumessen-
des Objekt wilzen. Mittels Sensorik wird die Drehbewegung 6 der Ségekette 2 erkannt
und durch den Mikrocontroller 8 mindestens teilweise ausgewertet. Die ausgewerteten

Male werden an dem Anzeigeelement 4 angezeigt.

Fig. 2 zeigt die Anordnung im Einzelnen. Die Motorkettensége 1 besitzt ein Gehduse
24, an dem ein hinterer Handgriff 10 und ein Griffbiigel 13 zum Fiihren der Motor-
kettensdge 1 im Betrieb festgelegt sind. Am hinteren Handgriff 10 sind ein Gashebel 11
sowie eine Gashebelsperre 12 schwenkbar gelagert. Der Gashebel 11 dient zur An-
steuerung eines im Gehiuse 24 angeordneten Antriebsmotors 14. Im Ausfiihrungs-
beispiel ist der Antriebsmotor 14 schematisch als Verbrennungsmotor dargestellt. Der
Antriebsmotor 14 kann jedoch auch ein Elektromotor sein. Am Gehéuse 24 ist eine
Fithrungsschiene 23 festgelegt, an deren AuBlenumfang die Ségekette 2 gefiihrt ist. Der
Antriebsmotor 14 treibt iiber eine Fliehkraftkupplung 16 ein Antriebsritzel 15 an, in das
die Sigekette 2 eingreift. Die Sdgekette 2 ist in Fig. 2 schematisch eingezeichnet. Die
Fliehkraftkupplung 16 umfasst eine Kupplungstrommel 17, an der das Antriebsritzel 15
angeordnet ist. Die Kupplungstrommel 17 und das Antriebsritzel 15 sind an der Ab-
triebsseite der Kupplung 16 angeordnet. Solange die Drehzahl des Antriebsmotors unter
der Einkuppeldrehzahl der Fliehkraftkupplung 16 bleibt, wird das Antriebsritzel 15 vom
Antriebsmotor 1 nicht gedreht.

Die Sidgekette 2 umfasst Verbindungsglieder 19 und Treibglieder 22, die gelenkig mit-
einander verbunden sind. Die Verbindungsglieder 19 sind teilweise als Schneidglieder
18 ausgebildet. Die Schneidglieder 18 besitzen jeweils einen Schneidzahn 20 und einen

vorlaufend zum Schneidzahn 20 angeordneten Tiefenbegrenzer 21. Der Tiefenbegrenzer
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21 ist dabei bezogen auf die Laufrichtung der Sagekette 2, die der Bewegung 6 ent-
spricht, vorlaufend zum Schneidzahn 20 angeordnet. Die Fiihrungsschiene 23 besitzt
eine Spitze 32, die das dem Gehiuse 24 entfernt liegende Ende der Fithrungsschiene 23
ist. Die Bewegung 6 der Sigekette 2 ist dabei eine umlaufende Bewegung um die
Fiihrungsschiene 23, also eine Drehbewegung, bei der sich die Sédgekette 2 an den
gegeniiberliegenden Langsseiten der Fiihrungsschiene 23 in entgegengesetzte

Richtungen bewegt.

Zum Abmessen eines abzulidngenden Objekts, beispielsweise eines in Fig. 2 schema-
tisch dargestellten Stamms 26 besitzt die Motorsédge 1 das Messsystem 3, das die
Sensorik 7 sowie eine Auswerteeinrichtung, ndmlich den Mikrocontroller §, umfasst.
Auch mehrere Auswerteeinrichtungen, die jeweils einen Teil der Auswertung aus-
fiihren, kénnen vorteilhaft sein. Auch das Anzeigeelement 4 ist vorteilhaft Teil des
Messsystems 3. Das Messsystem 3 umfasst vorteilhaft eine Energieversorgung 33, ins-
besondere eine Batterie oder einen Akku. Uber die Energieversorgung 33 wird das
Messsystem 3 bei stehendem Antriebsmotor 14 mit Energie versorgt. Die Motor-
kettensige 1 besitzt einen Kettenraddeckel 25, der Teil des Gehéuses 24 ist. Die
Fiihrungsschiene 23 ist von dem Kettenraddeckel 25 geklemmt gehalten. Die Sensorik 7
und der Mikrocontroller 8 sowie die Energieversorgung 33 sind unter dem Kettenrad-
deckel 25 im Geh&use 24 angeordnet. Die Sensorik 7 ist bevorzugt benachbart zum
AuBenumfang des Antriebsritzels 15 angeordnet. Die Sensorik 7 ist vorteilhaft so an-
geordnet, dass die Kettenglieder der Sidgekette 2 bei einer Drehbewegung 6 der Sége-
kette 2 in geringem Abstand an der Sensorik vorbeigefiihrt werden. Der Mikrocontroller
8 kann benachbart zur Sensorik 7 angeordnet sein, in einem Gehéduse mit der Sensorik 7
angeordnet sein oder entfernt von der Sensorik 7 angeordnet sein. Der Mikrocontroller 8
kann auch ein Mikrocontroller sein, der auch zur Steuerung des Antriebsmotors 14 vor-
gesehen ist. Die Energieversorgung 33 kann ebenfalls in einem Gehduse mit der

Sensorik 7 und/oder dem Mikrocontroller 8 integriert oder separat angeordnet sein.
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Es kann auch vorgesehen sein, dass der Mikrocontroller 8 auerhalb der Motorketten-
sdge 1 angeordnet ist. Der Mikrocontroller 8 ist insbesondere der Mikrocontroller 8
einer Recheneinheit 35, wie in Fig. 2 mit gestrichelter Linie schematisch dargestellt ist.
Die Sensorik 7 iibermittelt der Recheneinheit 35 vorzugsweise Signale, die den von der
Sagekette 2 erzeugten Impulsen an der Sensorik 7 entsprechen und die von der Rechen-
einheit 35 ausgewertet und in ein von der Sagekette 2 {iberwilztes Mall umgerechnet
werden. In bevorzugter Ausfithrungsvariante umfasst die Recheneinheit 35 auch das

Anzeigeelement 4, wie in Fig. 2 schematisch mit gestrichelter Linie dargestellt.

Zum Abmessen eines abzuldngenden Objekts wie des Stamms 26 ist vorgesehen, dass
der Bediener die Motorkettensige 1 mit dem freien Ende der Fithrungsschiene 23, be-
vorzugt im Bereich der Spitze 32 der Fithrungsschiene 23, auf den Stamm 26 aufsetzt
und iiber den Stamm 26 bewegt. Im Ausfiihrungsbeispiel sind ein Staftpunkt 30 und ein
Endpunkt 31 fiir die Messung vorgesehen. Die Sdgekette 2 wird vom Startpunkt 30 bis
zum Endpunkt 31 iiber den Stamm 26 bewegt und wilzt dabei tiber den Stamm 26 ab.
Die Motorkettensige 1 wird in einer Bewegungsrichtung 27 vom Startpunkt 30 bis zum
Endpunkt 31 iiber den Stamm 26 gefiihrt. Die Sensorik 7 erfasst die durch das Ab-
wilzen auf dem Stamm 26 erzeugte Bewegung 6 der Sédgekette 2. Beim Bewegen der
Motorkettensidge 1 iiber den Stamm 26 verhaken sich vorteilhaft die Kettenglieder, ins-
besondere die Schneidzihne 20 der Schneidglieder 18 am Stamm 26 und verhindern,
dass die Sigekette 2 tiber den Stamm 26 gleiten kann. Die Bewegung 6 wird durch die
Sensorik 7 erfasst. Der Mikrocontroller 8 wertet das von der Sensorik 7 erfasste Signal
mindestens teilweise aus. Als Signalgeber fiir die Sensorik 7 dienen insbesondere die
Kettenglieder, ndmlich die Verbindungsglieder 19, die auch die Schneidglieder 18 um-
fassen, und/oder die Treibglieder 22. Die Erfassung der Bewegung 6 kann beispiels-
weise optisch, elektrisch oder mechanisch erfolgen. Es kann auch vorgesehen sein, dass
die Sensorik 7 die Bewegung 6, nimlich die Drehbewegung des Antriebsritzels 15 oder
der Kupplungstrommel 17 erfasst. Der Mikrocontroller ermittelt aus der Bewegung 6

der Sigekette 2 vorteilhaft das Maf} a, das dem Abstand zwischen dem Startpunkt 30
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und dem Endpunkt 31, also der Linge des abgemessenen Objekts, ndmlich eines Ab-
schnitts des Stamms 26, entspricht. Das vom Mikrocontroller 8 errechnete Mal3 a wird
am Anzeigeelement 4 angezeigt. Vorteilhaft erfolgt die Erfassung, Auswertung und An-
zeige fortlaufend wihrend der gesamten Messung, so dass dem Bediener an jeder tiber-
fahrenen Stelle des Stamms 26 die Entfernung zum Startpunkt 30 angezeigt wird.
Alternativ kann vorgesehen sein, dass der Bediener ein gewiinschtes Maf} eingibt, bei-
spielsweise an der Recheneinheit 35, und die Auswerteeinrichtung das bereits {iber-
wiilzte MaB von dem gewiinschten Maf} abzieht und die verbleibende Restlédnge
kontinuierlich anzeigt. Das Erreichen des gewiinschten Maf3es kann dem Bediener

bevorzugt optisch und/oder akustisch angezeigt werden.

Wird die Motorkettensige 1 in der Bewegungsrichtung 27 bewegt, so dreht sich die
Sagekette 2 in einer ersten Bewegungsrichtung 28. Wenn der Bediener die Motorketten-
sige 1 zu weit bewegt und beispielsweise das angezeigte Maf a das gewiinschte Mal}
iiberschritten hat, so kann der Bediener vorteilhaft die Motorkettensége 1 in einer der
Bewegungsrichtung 27 entgegengerichteten Richtung zuriickbewegen. Dadurch bewegt
sich die S#dgekette 2 in einer zweiten Bewegungsrichtung 29, die entgegengesetzt zur
ersten Bewegungsrichtung 28 ist. Die Sensorik 7 erfasst vorteilhaft nicht nur die
Bewegung der Sigekette 2, also die Liange der Séagekette 2, die an der Sensorik 7 vor-
beigefiihrt wird, sondern auch die Bewegungsrichtung 28 oder 29 der Sagekette 2.
Bewegt sich die Sdgekette 2 in der ersten Bewegungsrichtung 28, was einer Bewegung
der Motorkettensige 1 vom Startpunkt 30 in Richtung auf den Endpunkt 31 entspricht,
so erhoht der Mikrocontroller 8 den gemessenen Wert a jeweils um die an der Sensorik
7 vorbeigefiihrte Lange der Sigekette 2. Wird die Motorkettensége 1 in Gegenrichtung
bewegt, so dass sich die Sdgekette 2 in der zweiten Bewegungsrichtung 29 bewegt, so
verringert der Mikrocontroller 8 vorteilhaft das Mafl a um die in der zweiten
Bewegungsrichtung 29 an der Sensorik 7 vorbeigefiihrte Lange der Sagekette 2. Da-
durch ist auf einfache Weise eine Korrektur des Mafles a durch den Bediener méglich.
Vorteilhaft zeigt das Anzeigeelement 4 das aktuelle, bereits iberfahrene Maf3 a bzw. das

aktuelle, noch zu iiberfahrende MafBl wihrend des Messvorgangs kontinuierlich an.
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Das Messsystem 3 besitzt vorteilhaft einen aktiven Zustand, in dem das Anzeigeelement
4 ein MaB a anzeigt und die Bewegung 6 erfasst und auswertet, sowie einen inaktiven
Zustand, in dem kein MaB a angezeigt wird. Im inaktiven Zustand kann es vorgesehen
sein, dass das Messsystem 3 die Bewegung 6 der Sdgekette 2 nicht erfasst oder der
Mikrocontroller 7 eine erfasste Bewegung 6 nicht auswertet. Es kann vorgesehen sein,
dass das Messsystem 3 durch den Bediener zwischen dem aktiven und dem inaktiven
Zustand verstellt wird, beispielsweise durch Betitigen eines Bedienelements. Es ist
jedoch bevorzugt vorgesehen, dass das Messsystem 3 in Abhéngigkeit der
Geschwindigkeit der Sdgekette 2 vom aktiven Zustand in den inaktiven Zustand versetzt
wird. Vorteilhaft wird das Messsystem 3 spitestens dann in den inaktiven Zustand ver-
setzt, wenn die Drehzahl des Antriebsritzels 15 oberhalb der Einkuppeldrehzahl der
Fliehkraftkupplung 16 liegt und das Antriebsritzel 15 vom Antriebsmotor 14 an-

getrieben wird.

Um ein abgemessenes MaB a eines Stamms 26 zu markieren, kann der Bediener mit der
Sagekette 2 in einer schnellen Bewegung iiber den Stamm 26 fahren und dadurch den
Stamm 26 anritzen und so markieren. Bei dieser Bewegung steigt die Geschwindigkeit
der Sdgekette 2 sprunghaft an. Vorteilhaft wird der Geschwindigkeitsanstieg genutzt,
um das Messsystem 3 zuriickzustellen, das MaB a also auf null zu setzen. Vorteilhaft
erfolgt ein Zuriicksetzen des MaBes a, sobald die Geschwindigkeit der Sédgekette 2 eine
vorgegebene Geschwindigkeitsschwelle, die insbesondere der Geschwindigkeit beim

Anritzen eines Stamms 26 entspricht, iibersteigt.
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Anspriiche

Motorkettensige mit einem Messsystem (3), wobei die Motorkettensége (1) eine
Sigekette (2) umfasst und wobei das Messsystem (3) eine Auswerteeinrichtung
umfasst,

dadurch gekennzeichnet, dass das Messsystem (3) Sensorik (7) zur Aufnahme
der Bewegung (6) der Sigekette (2) beim Wilzen der Ségekette (2) tiber ein
abzumessendes Objekt besitzt und dass die Auswerteeinrichtung zur Aus-
wertung der von der Sensorik (7) aufgenommenen Bewegung (6) der Ségekette

(2) ausgebildet ist.

Motorkettensige mit einem Messsystem nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass die Motorkettensige (1) ein Anzeigeelement (4)

zur Anzeige des ermittelten MaBes (a) des Objekts besitzt.

Motorkettensige mit einem Messsystem nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet, dass die Motorkettensége (1) ein Antriebsritzel (15) fiir
die Sdgekette (2) besitzt und dass die Sensorik (7) die Bewegung (6) der Sége-
kette (2) benachbart zu dem Antriebsritzel (15) erfasst.

Motorkettensige mit einem Messsystem nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass die Motorkettensidge (1) ein Gehéuse (23) besitzt
und dass die Sensorik (7) und die Auswerteeinrichtung in dem Gehéuse (23) an-

geordnet sind.

Motorkettensige mit einem Messsystem nach Anspruch 4,
dadurch gekennzeichnet, dass das Gehéuse (24) einen Kettenraddeckel (25) um-

fasst und dass die Sensorik (7) unter dem Kettenraddeckel (25) angeordnet ist.
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Motorkettensige mit einem Messsystem nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass die Sagekette (2) Kettenglieder besitzt und dass
die Kettenglieder als Impulsgeber fiir die Sensorik (7) dienen.

Motorkettensidge mit einem Messsystem nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass die Motorkettensége (1) einen Antriebsmotor (14)
zum Antrieb der Sédgekette (2) besitzt, der die Sagekette (2) tiber eine Kupplung
antreibt und dass das Messsystem (3) die Bewegung (6) der Sagekette (2) an der
Abtriebsseite der Kupplung erfasst.

Motorkettensége mit einem Messsystem nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass die Auswerteeinrichtung einen Mikrocontroller
(8) umfasst, dass die Bewegung (6) der Séagekette (2) eine Drehbewegung ist und
dass der Mikrocontroller (8) zur Auswertung der von der Sensorik (7) auf-

genommenen Drehbewegung der Ségekette (2) ausgebildet ist.

Verfahren zum Betrieb einer Motorkettenséige mit einem Messsystem nach
einem der Anspriiche 1 bis 8,

dadurch gekennzeichnet, dass die Sensorik (7) beim Wilzen der Séagekette (2)
iiber ein abzumessendes Objekt die Bewegung (6) der Sagekette (2) aufnimmt

und dass die Auswerteeinrichtung die aufgenommene Bewegung (6) auswertet.

Verfahren nach Anspruch 9,
dadurch gekennzeichnet, dass die Auswerteeinrichtung aus der aufgenommenen
Bewegung (6) das Mal} (a) des Objekts, liber das die Sagekette (2) gewélzt wird,

bestimmt.
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Verfahren nach Anspruch 10,
dadurch gekennzeichnet, dass das von der Auswerteeinrichtung bestimmte Maf}
(a) an einem Anzeigeelement (4), insbesondere einem Anzeigeelement (4) der

Motorkettensdge (1), angezeigt wird.

Verfahren nach einem der Anspriiche 9 bis 11,
dadurch gekennzeichnet, dass das Messsystem (3) das ermittelte MaB (a) bei
Uberschreiten einer vorgegebenen Geschwindigkeit der Ségekette (2) auf null

zurlicksetzt.

Verfahren nach einem der Anspriiche 9 bis 12,

dadurch gekennzeichnet, dass das Messsystem (3) einen aktiven Zustand und
einen inaktiven Zustand besitzt, wobei das Messsystem (3) das von der Sége-
kette (2) liberwilzte Maf} (a) nur in seinem aktiven Zustand erfasst, auswertet
und/oder anzeigt und dass das Messsystem (3) in Abhéngigkeit der Ge-
schwindigkeit der Sigekette (2) vom aktiven Zustand in den inaktiven Zustand

versetzt wird.

Verfahren nach einem der Anspriiche 9 bis 13,

dadurch gekennzeichnet, dass die Sensorik (7) die Bewegungsrichtung (28, 39)
der Sigekette (2) erfasst und dass die Auswerteeinheit den Messwert bei einer
Bewegung (6) der Sigekette (2) in einer ersten Bewegungsrichtung (28) erhoht
und bei einer Bewegung (6) in einer zweiten, entgegengesetzten Bewegungs-

richtung (29) verringert.

Verfahren nach einem der Anspriiche 9 bis 14,
dadurch gekennzeichnet, dass die Kettenglieder der Ségekette (2) als Impuls-

geber fiir die Sensorik (7) genutzt werden.
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