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(57) Abstract: The invention relates to a sensor (14) for sensing a physical transmitter field (32, 38) dependent on a physical
quantity (16) to be measured, comprising: a sensor circuit (46) for sensing the transmitter field (32, 38) and for outputting a sensor
signal (26, 28) dependent on the transmitter field (32, 38), a circuit carrier (48) having a first region (68) in which at least a part (34)
of the sensor circuit (46) is supported and a second region (70) in which at least a first mechanical interface (52) and a second
mechanical interface (52) for connecting the circuit carrier (48) to a retainer (56) are arranged, and - a noise resistance element (66),
which is arranged between the first region (68) and the second region (70) and which is designed to conduct structure-borne noise
(64) entering via the first mechanical interface (52) to the second mechanical interface (52).

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft einen Sensor (14) zum Erfassen eines von einer zu messenden physikalischen Grofie
(16) abhéngigen physikalischen Geberfeldes (32, 38), umfassend: eine Sensorschaltung (46) zum Erfassen des Geberteldes (32, 38)
und zum Ausgeben eines vom Geberfeld (32, 38) abhéngigen Sensorsignals (26, 28), einen Schaltungstréager (48) mit einem ersten
Bereich (68) in dem wenigstens ein Teil (34) der Sensorschaltung (46) getragen ist und einem zweiten

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]



WO 2016/005202 A1 WK 00V TN OO

Bereich (70), in dem wenigstens eine ersten mechanischen Schnittstelle (52) und eine zweiten mechanischen Schnittstelle (52)
zum Anbinden des Schaltungstragers (48) an einen Halter (56) angeordnet ist, und - ein zwischen dem ersten Bereich (68) und
dem zweiten Bereich (70) angeordnetes Schallwiderstandselement (66), des eingerichtet ist, iiber die erste mechanische
Schnittstelle (52) eintretenden Kérperschall (64) zur zweiten mechanischen Schnittstelle (52) zu leiten.
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Korperschallentkopplung an mit Geberfeldern arbeitenden Sen-

soren

Die Erfindung betrifft einen Sensor zum Erfassen eines von einer
zu messenden physikalischen GroBle abhangigen physikalischen
Geberfeldes.

Aus der WO 2010 / 037 810 Al ist ein Sensor mit einer Sen-
sorschaltung bekannt, die eingerichtet ist, Uber ein von einer
zu messenden physikalischen GroRe abhangiges physikalisches
Geberfeld ein von der zu messenden physikalischen GroéBe ab-

hangiges Sensorsignal auszugeben.

Es ist Aufgabe der Erfindung, den diesen Sensor zu verbessern.

Die Aufgabe wird durch die Merkmale der unabhédngigen Anspriiche
geldst. Bevorzugte Weiterbildungen sind Gegenstand der ab-

hangigen Anspriiche.

Gemal einem Aspekt der Erfindung umfasst ein Sensor zum Erfassen
eines von einer zu messenden physikalischen GroBe abhangigen
physikalischen Geberfeldes eine Sensorschaltung zum Erfassen des
Geberfeldes und zum Ausgeben eines vom Geberfeld abhangigen
Sensorsignals, einen Schaltungstridger mit einem ersten Bereich
in dem wenigstens ein Teil der Sensorschaltung getragen ist und
einem zweiten Bereich, in dem wenigstens eine ersten mechanischen
Schnittstelle und eine zweiten mechanischen Schnittstelle zum
Anbinden des Schaltungstrdgers an einen Halter angeordnet ist,
und ein zwischen dem ersten Bereich und dem zweiten Bereich
angeordnetes Schallwiderstandselement, das eingerichtet ist,
Uber die erste mechanische Schnittstelle eintretenden Kor-

perschall zur zweiten mechanischen Schnittstelle zu leiten.

Dem angegebenen Sensor liegt die Uberlegung zugrunde, dass
Sensoren, wie der angegebene Sensoren in der Regel in Umgebungen
eingesetzt werden, in denen Korperschall-Schwingungen aufgrund

von anderen elektrischen Komponenten, wie beispielsweise
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Kondensatoren oder anderen mechanischen Komponenten, wie
beispielsweise Aktoren auftreten. Diese Kérperschallschwin-
gungen koénnen die Sensorschaltung bewegen und so neben dem
eigentlichen physikalischen Geberfeld ebenfalls das Sensor-
signal beeinflussen und damit die Messung der zu messenden
physikalischen GréBe verfalschen. Dies kann insbesondere bei
Inertialsensoren beobachtet werden, in denen das physikalische
Geberfeld die eigentlich zu messende physikalische GroRe, wie
beispielsweise die Beschleunigungen eines Fahrzeugs in den

Raumachsen darstellt.

Hier greift der angegebene Sensor mit dem Vorschlag an, den
Korperschall nicht bis zur Sensorschaltung vordringen zu lassen,
sondern diesen méglichst an der Sensorschaltung vorbeizuleiten.
Dies wird dadurch erreicht, dass der Sensor in zweil Bereiche
aufgeteilt wird, wobei der erste Bereich die Sensorschaltung
zumindest teilweise tragt, und der zweite Bereich an die Um-
gebung, wie beispielsweise ein Fahrzeug angebunden, in der die
zu messende physikalische GroRe erfasst werden soll. Ein
Schallwiderstandselement zwischen diesen beiden Bereichen wirkt
fliir den in den zweiten Bereich eintretenden Korperschall wie eine
Wand, so dass sich der Korperschall getreu nach dem Prinzip, immer
dem Weg mit dem geringsten Widerstand folgen, an der Wand vorbei

bewegt und aus dem zweiten BRereich wieder austritt.

Daher kommt der Korperschall nicht beim Schallwiderstandselement
an und kann so die Messung der zu messenden physikalischen GrofRe
nicht beeinflussen. Im Ergebnis ist die Messung der zu messenden

physikalischen GroBe deutlich préaziser.

In einer Weiterbildung des angegebenen Sensors sind der
Schaltungstrager als Leadframe und das Schallwiderstandselement
als Schlitz in dem Leadframe ausgebildet. Ein Leadframe ist ein
Schaltungstrager, dessen Leiterbahnen aus einem blechfdérmigen
Grundmaterial durch Trennverfahren wie Stanzen herausgeformt
werden. Dabei ladsst sich auch das als Schlitz ausgebildete
Schallwiderstandselement im Rahmen eines Trennverfahrens, wie

Stanzen herausformen, so dass das Schallwiderstandselement mit
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den gleichen Werkzeugen hergestellt werden kann, wie der
Schaltungstrager selbst und somit keine groleren Herstel-
lungskosten zur Realisierung des Schallwiderstandselements

anfallen.

In einer besonderen Weiterbildung des angegebenen Sensors sind
der Schlitz um den ersten Bereich umlaufend ausgebildet und der
zweite Bereich mit dem ersten Bereich liber wenigstens einen Steg
verbunden. Durch den umlaufenden Schlitz wird der erste Rereich,
in dem die Sensorschaltung angeordnet ist, gegeniiber dem zweiten
Bereich praktisch schwimmend gelagert, wobei prinzipbedingt eine
vernachlédssigbar kleine Schallbriicke, der wenigstens eine Stegqg,
verbleibt, lUber den weiterhin Korperschall vom zweiten Bereich
in den ersten Bereich eindringen kann. Diese schwimmende Lagerung
dampft dabei den in den ersten Bereich eindringenden Kérperschall
weiter, weil der eindringende Korperschall den ersten BRereich
aufgrund seiner mechanischen Tradgheit und der schwimmenden

Lagerung weniger stark ins Schwingen versetzen kann.

Vorzugsweise um die schwimmende Lagerung des Kdrperschalles zu
unterstiitzen, kann der angegebene Sensor in einer anderen
Weiterbildung ein mechanisches Entkopplungselement umfassen,
das den ersten BRereich des Schaltungstragers, die Sensor-
schaltung und wenigstens teilweise das, vorzugsweise als der
zuvor genannte Schlitz ausgebildete, Schallwiderstandselement
einhtillt. Durch das mechanische Entkopplungselement kann die
zuvor erlauterte schwimmende Lagerung weiter unterstiitzt werden,
wobei das mechanische Entkopplungselement auch andere
Schallwellen, die nicht durch Kéorperschall bedingt sind, dampfen

kann.

Dazu sollte das mechanische Entkopplungselement ein mdglichst
weiches Material sein. Im Rahmen einer zweckmaRigen Weiter-
bildung des angegebenen Sensors kdénnte das mechanische Ent-
kopplungselement eine Silikonmasse umfassen, die besonders
kostenglinstig ist, jedoch alle notwendigen Anforderungen zur
Schallentkopplung des zweiten Bereichs vom ersten Bereich des

angegebenen Sensors erfullt.
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Um die Schallentkopplung weiter zu verbessern kdénnte das me-
chanische Entkopplungselement des angegebenen Sensors in einer
besonderen Weiterbildung eine Schallentkopplungsfolie umfassen,
auf der der erste Bereich des Schaltungstragers getragen ist.
Dann kénnte beispielsweise die Silikonmasse auf die der
Schallentkopplungsfolie gegeniiberliegende Seite des Schal-
tungstragers aufgespritzt werden, was sich mit hoher Prazision
in einfacher Weise in Massenfertigung realisieren ladsst. Dann
wadre der erste Bereich des Schaltungstrédgers zwischen der
Silikonmasse und der Schallentkopplungsfolie wie in einem

Sandwich aufgenommen.

In einer zusatzlichen Weiterbildung des angegebenen Sensors ist
an wenigstens eine der beiden mechanischen Schnittstellen ein
elektrisches Bezugspotential angelegt. Auf diese Weise kann die
mechanische Schnittstelle, die beispielsweise iUber den weiter
oben genannten Steg ohnehin mit dem ersten Bereich des

Schaltungstragers und damit mit der Sensorschaltung verbunden
ist, auch zur Realisierung einer elektrischen Funktion verwendet

werden.

Weiter kann der Sensor in einer noch weiteren Weiterbildung ein
Entkopplungsbauteil, wie beispielsweise eine Schallentkopp-
lungsfolie umfassen, die gleich oder verschieden zur zuvor
genannten Schallentkopplungsfolie sein kann, umfassen. Das
heilt, dass beispielsweise ein Teil der Sensorschaltung, wie
beispielsweise der oder die Messaufnehmer der Sensorschaltung
auf der zuvor genannten Schallentkopplungsfolie direkt getragen
werden kann. Im Schaltungstrager kdnnte dann beispielsweise eine
Ausnehmung ausgebildet sein, in der dieser Teil der Sensor-
schaltung dann eingesetzt ist. Auf diese Weise kann die

Schallentkopplung weiter gesteigert werden.

Der angegebene Sensor kann in einer Schutzmasse beispielsweise
aus Duroplast eingehaust sein, durch der angegebene Sensor
weitestgehend vor Verwitterungserscheinungen geschiitzt werden

kann.
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Der angegebene Sensor kann ein Raddrehzahlsensor oder ein

Inertialsensor flir ein Fahrzeug sein.

Gemédl einem weiteren Aspekt der Erfindung umfasst ein Fahrzeug

einen angegebenen Sensor.

Die oben beschriebenen Eigenschaften, Merkmale und Vorteile
dieser Erfindung sowie die Art und Weise, wie diese erreicht
werden, werden klarer und deutlicher verstandlich im Zusam-
menhang mit der folgenden BReschreibung der Ausfiihrungsbeispiele,
die im Zusammenhang mit den Zeichnungen naher erlautert werden,

wobei:

Fig. 1 eine schematische Ansicht eines Fahrzeuges mit einer

Fahrdynamikregelung,

Fig. 2 einen schematische Darstellung eines Inertialsensors

in dem Fahrzeug der Fig. 1,

Fig. 3 eine Ausfihrung des Inertialsensors der Fig. 2 in

einer schematischen Schnittdarstellung,

Fig. 4 der Inertialsensors der Fig. 3 auf einer Leiterplatte

in einer schematischen Seitenansicht,

Fig. 5 eine alternative Ausfihrung des Inertialsensors der

Fig. 2 in einer schematischen Schnittdarstellung,

Fig. 6 eine weitere alternative Ausfihrung des
Inertialsensors der Fig. 2 in einer schematischen Schnitt-

darstellung, und

Fig. 7 eine noch weitere alternative Ausfihrung des
Inertialsensors der Fig. 2 in einer schematischen Draufsicht

zeigen.
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In den Figuren werden gleiche technische Elemente mit gleichen

Bezugszeichen versehen und nur einmal beschrieben.

Es wird auf Fig. 1 Bezug genommen, die eine schematische Ansicht
eines Fahrzeuges 2 mit einer an sich bekannten Fahrdynamik-
regelung zeigt. Details zu dieser Fahrdynamikregelung ké&nnen

beispielsweise der DE 10 2011 080 789 Al entnommen werden.

Das Fahrzeug 2 umfasst ein Chassis 4 und vier Rader 6. Jedes Rad
6 kann iiber eine ortsfest am Chassis 4 befestigte Bremse 8
gegeniiber dem Chassis 4 verlangsamt werden, um eine Bewegung des
Fahrzeuges 2 auf einer nicht weiter dargestellten Strale zu

verlangsamen.

Dabei kann es in einer dem Fachmann bekannten Weise passieren,
dass das die Rader 6 des Fahrzeugs 2 ihre Bodenhaftung verlieren
und sich das Fahrzeug 2 sogar von einer beispielsweise liber ein
nicht weiter gezeigtes Lenkrad vorgegebenen Trajektorie durch
Untersteuern oder Ubersteuern wegbewegt. Dies wird durch an sich
bekannte Regelkreise wie ABS (Antiblockiersystem) und ESP

(elektronisches Stabilitatsprogramm) vermieden.

In der vorliegenden Ausfiihrung weist das Fahrzeug 2 dafiir
Drehzahlsensoren 10 an den Radern 6 auf, die eine Drehzahl 12 der
Rader 6 erfassen. Ferner weist das Fahrzeug 2 einen
Inertialsensor 14 auf, der nachstehend Fahrdynamidaten 16
genannte Inertialdaten des Fahrzeuges 2 erfasst die bei-
spielsweise eine Nickrate, eine Wankrate, eine Gierrate, eine
Querbeschleunigung, eine Langsbeschleunigung und/oder eine

Vertikalbeschleunigung des Fahrzeuges 2 umfassen kdnnen.

Basierend auf den erfassten Drehzahlen 12 und Fahrdynamikdaten
16 kann ein Regler 18 in einer dem Fachmann bekannten Weise
bestimmen, ob das Fahrzeug 2 auf der Fahrbahn rutscht oder sogar
von der oben genannten vorgegebenen Trajektorie abweicht und
entsprechen mit einem an sich bekannten Reglerausgangssignal 20
darauf reagieren. Das Reglerausgangssignal 20 kann dann von

einer Stelleinrichtung 22 verwendet werden, um mittels
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Stellsignalen 24 Stellglieder, wie die Bremsen 8 anzusteuern, die
auf das Rutschen und die Abweichung von der vorgegebenen

Trajektorie in an sich bekannter Weise reagieren.

Der Regler 18 kann beispielsweise in eine an sich bekannte
Motorsteuerung des Fahrzeuges 2 integriert sein. Auch kdnnen der
Regler 18 und die Stelleinrichtung 22 als eine gemeinsame
Regeleinrichtung ausgebildet und optional in die zuvor genannte

Motorsteuerung integriert sein.

Um die nachstehenden Erklarungen zu vereinfachen soll in nicht
einschrankender davon ausgegangen werden, dass der
Inertialsensor 14 als Fahrdynamikdaten 16 die in Fig. 2 an-
gedeutete Querbeschleunigung 26 auf das Fahrzeug sowie die
Gierrate 28 erfasst, mit der sich das Fahrzeuges 2 um seine
Hochachse dreht, weil diese im Rahmen des zuvor genannten

Stabilitatsprogrammes in der Regel zum Einsatz kommen.

Zwar wird die Erfindung anhand des Inertialsensors 14 naher
erlautert, jedoch kann die Erfindung auf beliebige Sensoren, wie
beispielsweise die genannten Drehzahlsensoren 10 angewendet

werden.

Nachstehend wird das ein mdgliches Prinzip fir den

Inertialsensors 14 anhand von Fig. 2 naher erlautert.

Zur Erfassung der Querbeschleunigung 26 ist in dem
Inertialsensor 14 ein Querbeschleunigungsmessaufnehmer 30
angeordnet. Der Querbeschleunigungsmessaufnehmer 30 ist einem
physikalischen Geberfeld in Form eines Zentrifugalkraftfel-
des 32 ausgesetzt, das auf den
Querbeschleunigungsmessaufnehmer 30 wirkt und mit der zu er-
fassenden Querbeschleunigung 26 auf das Fahrzeug 2 beschleu-
nigt. Die erfasste Querbeschleunigung 26 wird anschliellend an

eine Signalaufbereitungsschaltung 34 ausgegeben.

Zur Erfassung der Gierrate 28 ist in dem Inertialsensor 14 ein

Coriolisbeschleunigungsmessaufnehmer 36 angeordnet. Der
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Coriolisbeschleunigungsmessaufnehmer 36 ist einem physikali-
schen Geberfeld in Formeines Corioliskraftfeldes 38 ausgesetzt.
Als Antwort auf das Corioliskraftfeld 38 gibt der
Coriolisbeschleunigungsmessaufnehmer 36 ein Gebersignal 40
aus, das dann in einer gegebenenfalls noch zum
Coriolisbeschleunigungsmessaufnehmer 36 dazugehdrenden Aus-
werteeinrichtung 42 in die Gierrate 28 umgerechnet werden kann.
Ein BReispiel, wie die Gierrate 28 basierend auf einem Corio-
liskraftfeld 38 erfasst werden kann, ist in der Druckschrift
DE 10 2010 002 796 Al beschrieben, weshalb hier der Kiirze halber
darauf verzichtet werden soll. Auch die erfasste Gierrate 28 wird

an die Signalaufbereitungsschaltung 34 ausgegeben.

In der Signalaufbereitungsschaltung 34 konnen die so erfasste
Querbeschleunigung 26 und Gierrate 28 nachbearbeitet werden, um
beispielsweise den Rauschbandabstand zu mindern und die Sig-
nalstdrke zu erhdhen. Die so aufbereitete Querbeschleunigung 26
und Gierrate 28 kann dann an eine Schnittstelle 44 ausgegeben
werden, die dann die beiden erfassten Signale als Fahrdyna-
mikdaten 16 an den Regler 18 sendet. Diese Schnittstelle 44
kéonnte beispielsweise basierend auf dem PSI5-Standard oder dem

CAN-Standard aufgebaut sein.

Nachstehend soll anhand der Fig. 3 eine Ausfiihrung des

Inertialsensors 14 ndher erlautert werden.

Im Rahmen der vorliegenden Ausfihrung bilden die beiden
Messaufnehmer 30, 36 und die Signalaufbereitungsschaltung 34
eine Sensorschaltung 46 aus, die auf einem als Leadframe 48
ausgefiihrten Schaltungstrager getragen und verschaltet ist.
Gegebenenfalls nicht auf dem Leadframe 48 realisierbare
Verschaltungen kénnen hier tiber elektrische Leitungen in Form von
Bonddrahten 50 realisiert werden. Die Schnittstelle 44 kann in
die Signalaufbereitungsschaltung 34 integriert und als an-
wendungsspezifische integrierte Schaltung, nachstehend ASIC 34
(engl: application-specific integrated circuit) genannt,

ausgebildet sein.
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Die Sensorschaltung 46 kann ferner von einem mechanischen

Entkopplungsmaterial 51, auch Globetop-Masse 51 genannt, in Form
eines Silikonmaterials umhiillt sein, das wiederum gemeinsam in
einem Spritzpressmaterial 52, wie beispielsweise einem Duroplast

in Form eines Epoxidharzes 52 verkapselt sein kann.

SchlieRlich ragen vom Inertialsensor 14 entsprechende Kon-
taktmbéglichkeiten, wie in Fig. 2 gezeigte Beinchen 54 zur
elektrischen Kontaktierung mit einem Schaltkreis wie bei-

spielsweise des Reglers 18 ab.

Es wird auf Fig. 4 Bezug genommen, anhand derer eine mogliche
Verfalschung der Fahrdynamikdaten 16 ndher erlautert werden
soll.

Der die Querbeschleunigung 26 und/oder die Gierrate 28 als
Fahrdynamikdaten 16 erfassende Inertialsensor 14 kdénnte in
einem an sich bekannten Reflow-LOtprozess direkt auf eine
Leiterplatte 56 geldtet werden, auf der beispielsweise auch der
Regler 18 realisiert sein kdénnte. Auf dieser Leiterplatte 56
kénnten sich zusatzlich keramische Kondensatoren 58 befinden.
Zusatzlich kénnte die Leiterplatte 56 {iber eine Anschraubbe-
festigung 60 mit anderen technischen Elementen in dem Fahr-
zeug 2, wie beispielsweise einem elektrische Ventil und/oder

einem in Fig. 4 angedeuteten Gehause 62 verbunden sein.

Es hat sich gezeigt, dass Kdérperschall 64, erzeugt durch ge-
schaltete Kondensatoren, wie dem keramischen Kondensator 58
und/oder die anderen technischen Elemente, wie das zuvor erwadhnte
elektrische Ventil, das beispielsweise als Magnetventil aus-
gefihrt sein kann, und/oder Karosserieschwingungen des Chassis 4
Uber die Leiterplatte 56 und die Beinchen 52 zum Leadframe 48 und

von dort zu den Messaufnehmern 26, 28 geleitet werden kann.

Der Kérperschall 64 regt die beiden Messaufnehmer 26, 28 zu
Schwingungen an, die das Zentrifugalkraftfeld 32 und dem Co-
rioliskraftfeld 38 iberlagern und so die zu erfassende Quer-

beschleunigung 26 und/oder die zu erfassende Gierrate 28 be-
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einflussen kénnen. Diese Uberlagerung mit den Geberfeldern 32,
38 kann somit zu einem fehlerhaften Sensorsignal in Form der
Fahrdynamikdaten 16 fihren, was wiederum zu fehlerhaften Re-

aktionen des Reglers 18 fiithren kann.

Daher sollten die durch den Korperschall 64 erregten Schwin-

gungen so weit wie moéglich vermieden werden.

Dies soll nachstehend anhand der Fig. 5 naher erlautert werden,
die den Inertialsensor 14 in einer alternativen Ausfihrung
zeigt. AusschlieRlich der Kiirze und Ubersichtlichkeit halber ist
in Fig. 5 der Coriolisbeschleunigungsmessaufnehmer 36 wegge-

lassen worden.

Im Rahmen des in Fig. 5 gezeigten Inertialsensors 14 sollen die
durch den Korperschall 64 erregten Schwingungen mit einem
Schallwiderstandselement 66 gedampft werden. Dieses Schall-
widerstandselement 66 ist als um die Sensorschaltung 46 um-
laufender Schlitz 66 im Leadframe 48 ausgebildet, so dass der
Leadframe 48 in einen ersten Bereich 68 und einen zweiten
Bereich 70 unterteilt ist. Die beiden Bereiche 68, 70 konnen
dabei iUber diinne Stege 72, wie sie beispielsweise in Fig. 7 zu

sehen sind, miteinander verbunden werden.

Die Leiterplatte 48 ist unterhalb der Sensorschaltung 46 auf
einer Schallentkopplungsfolie 74 gelagert, wobei sich die
Schallentkopplungsfolie 74 und das Globetop-Material 51 im
umlaufenden Schlitz 66 berithren kénnen. Der zweite Bereich 70
des Leadframes 48 ist iber die in Fig. 5 nicht angedeuteten
Beinchen 54 fest mit der Leiterplatte 56 wverbunden, was durch
Festlager 76 angedeutet ist. Demgegeniiber ist der erste Be-
reich 68 des Leadframes 48 durch den umlaufenden Schlitz 66
schwimmend gelagert, so dass er durch den Koérperschall 64 nicht
zum schwingen angeregt werden kann. Folglich kdénnen auch die
Messaufnehmer 30, 36 nicht zum schwingen angeregt und die

Fahrdynamikdaten 16 verfalscht werden.
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Um die Schallentkopplung weiter zu steigern kénnen, wie in Fig. 6
anhand des Querbeschleunigungsmessaufnehmers 30 gezeigt, die
Messaufnehmer 30, 36 auf der Schallentkopplungsfolie 74 direkt
angeordnet werden. Dazu kann in dem ersten Bereich 68 des
Leadframes 48 eine entsprechende Ausnehmung 78 ausgebildet
werden, in der der entsprechende Messaufnehmer 30, 36 dann

aufgenommen werden kann.

Wie in Fig. 7 gezeigt, kdnnen die einzelnen Messaufnehmer 30, 36
in einer einzigen Messaufnehmerschaltung untergebracht werden,
wobei die Signalaufbereitungsschaltung 34 die einzelnen so
erfassten Fahrdynamikdaten 16 {iber Bonddrahte 50 an elektrische
Schnittstellen 80 ausgibt. Ferner kann der Leadframe 48 bei-
spielsweise an einem der Festlager 76 mit einem Bezugspoten-

tial 82 verbunden sein.
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Patentanspriiche

1. Sensor (14) zum Erfassen eines von einer zu messenden
physikalischen GroéBe (16) abhangigen physikalischen Geber-
feldes (32, 38), umfassend:

- eine Sensorschaltung (46) zum Erfassen des Geberfel-

des (32, 38) und zum Ausgeben eines vom Geberfeld (32, 38)
abhdngigen Sensorsignals (26, 28),

- einen Schaltungstradager (48) mit einem ersten Bereich (68)
in dem wenigstens ein Teil (34) der Sensorschaltung (46) ge-
tragen ist und einem zweiten Rereich (70), in dem wenigstens eine
ersten mechanischen Schnittstelle (52) und eine zweiten me-
chanischen Schnittstelle (52) zum Anbinden des Schaltungs-
tragers (48) an einen Halter (56) angeordnet ist, und

- ein zwischen dem ersten Bereich (68) und dem zweiten
Bereich (70) angeordnetes Schallwiderstandselement (66), des
eingerichtet ist, Uber die erste mechanische Schnittstelle (52)
eintretenden Korperschall (64) zur zweiten mechanischen
Schnittstelle (52) zu leiten.

2. Sensor (14) nach Anspruch 1, wobei der Schaltungstrager (48)
als Leadframe (48) und das Schallwiderstandselement (66) als
Schlitz (66) in dem Leadframe (48) ausgebildet sind.

3. Sensor (14) nach Anspruch 2, wobei der Schlitz (66) um den
ersten Bereich (68) umlaufend ausgebildet und der zweite Be-
reich (70) mit dem ersten Bereich (68) iiber wenigstens einen

Steg (72) verbunden sind.

4. Sensor (14) nach einem der vorstehenden Anspriiche, umfassend
ein mechanisches Entkopplungselement (51, 74), das den ersten
Bereich (68) des Schaltungstragers (48), die Sensorschal-
tung (48) und wenigstens teilweise das Schallwiderstandsele-
ment (66) einhillt.

5. Sensor (14) nach Anspruch 4, wobei das mechanische Ent-

kopplungselement (51, 74) eine Globetop-Masse (51l) umfasst.
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6. Sensor (14) nach Anspruch 4 oder 5, wobei das mechanische
Entkopplungselement (51, 74) eine Schallentkopplungsfolie (74)
umfasst, auf der der erste Bereich (68) des Schaltungstra-

gers (48) getragen ist.

7. Sensor (14) nach Anspruch 6, wobei der erste Bereich (68) des
Schaltungstragers (48) zwischen der Globetop-Masse (51) und der
Schallentkopplungsfolie (74) aufgenommen ist.

8. Sensor (14) nach einem der vorstehenden Anspriiche, wobei an
wenigstens eine der beiden mechanischen Schnittstellen (52) ein

elektrisches Bezugspotential (82) angelegt ist.

9. Sensor (14) nach einem der vorstehenden Anspriiche, umfassend
ein Entkopplungsbauteil (74), auf dem wenigstens ein Teil (30,

36) der Sensorschaltung (46) getragen ist.

10. Sensor (14) nach Anspruch 9, wobei das Entkopplungsbau-
teil (74) die Schallentkopplungsfolie (74) ist.

11. Sensor (14) nach einem der vorstehenden Anspriiche umfassend
eine die Sensorschaltung (46), den ersten Bereich (68) des
Schaltungstragers (48) und wenigstens einen Teil des zweiten
Bereichs (70) des Schaltungstragers (68) einhausende Schutz-

masse (52).
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