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- Vyndlez se tykd &islicového fizeni obrabécich

strojii. a fe$i snimdni polohy inkrementélniho .
rota¢niho €idla a pfenos Gdaje do podéitace. Pulsy

z rotatniho ¢idla se ve tvarovadi nap&tove a tvarové
upravi, v detekénim bloku se rozliii charakter pulsé

a tim i smér otddeni Cidla. Ve vratném &itadi se

pulsy bud pfiitaji nebo odeéitaji v zavislosti na

sméru otddeni ¢idla. Pamét bud na&itanou hodnotu .
propousti na vstup hradlovaciho bloku nebo na |
Zédost z pocitace si na¢itanou hodnotu pamatuje. -

Na Zidost z pocitade pfipousti hradlovaci blok na

¥ ¥

datovou sbérnici po¢itaci idaje z paméti. Radi¢ Fidi -

¢innost v8ech bloki v obvodu.

Vyndlez se vyuZije v systémech pro fizeni obra-

bécich stroji. Pfedmét je definovdn v jednom
bodg, popis je doplnén dvéma obrazky. -
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Vynalez se tykd zapojeni obvodu pro zdvitovani
u systému &islicového fizeni obrabécich stroji.

Jednou z dulezitych funkeci &islicového fidiciho
systému je Fezdni zavitd. PFi fizeni soufadnice
v tomto reZimu je zdkladnim problémem svazani
otaek vietene, nebo rotujici soucdsti s pohybem
obrabéciho nistroje. Otdcky vietene se snimaji
inkrementidlnim rotaénim &idlem, které zaddva do
systému odméfovaci impulsy, jejichZ pocet a frek-
vence je umérnd thlu natoceni a rychlosti otaceni.
Po kaZzdém odméfovacim impulsu se v systému
provede jeden interpola¢ni vypocet. V zévislosti na
74adaném stoupdni zdvith se pak nasledné vysilaji
posuvové drahové impulsy. Uvedeny zplisob klade
vysoké ndroky na rychlost provedeni interpola¢ni-
ho algoritmu. V pi¥ipadé pouZiti minipo¢itace jako
Ustfedni ¢asti &islicové Fidictho systému vykazuje
tudiz tento zpilisob znaénd omezeni.

Tyto nevyhody odstrariuje zapojeni obvodu pro :

zé&vitovani v systému &islicového fizeni obrabé&cich !

stroji podle vynélezu. Jeho podstata spo¢ivd vtom, |
Ze ¢&itaci vstupy vratného d&itale jsou spojeny

s Citacimi vystupy detekéniho bloku, jehoZ signalni
vstupy jsou spojeny se signdlnimi vystupy tvarova-
ge. Signdlni vstupy tvarovale jsou spojeny se

signdlnimi vstupy zapojeni. Hodinové vstupy zapo-

jeni jsou spojeny s hodinovymi vstupy fadice, jehoz
funkéni vstupy jsou spojeny s funkénimi vystupy
detekéniho bloku. Ridici vstupy detekéniho bloku
jsou spojeny s Fidicimi vystupy fadice, jehoz
nulovaci vystupy jsou spojeny s nulovacimi vstupy
vratného ¢itace. Stavové vystupy vratného &itace
jsou spojeny se stavovymi vstupy paméti, jejiz
nulovy vstup je spojen s nulovym vystupem fadice.
' Ovladaci vystup fadife je spojen s ovlddacim
. vstupem paméti, jejiZ nulovy vystup je spojen
s nulovym vstupem hradlovaciho bloku. Vstup
F-bitu hradlovaciho bloku je spojen s vystupem
F-bitu fadiCe, jehoZ vstup C-bitu je spojen se
vstupem C-bitu zapojeni. Vybérovy vstup zapojeni
je spojen s vybérovym vstupem fadife, jehoZ

hradlovaci vystup je spojen s hradlovacim vstupem !

hradlovaciho bloku. Vybérovy vystup hradlovaci-
ho bloku je spojen s vybérovym vystupem zapoje-
ni. Vystup F-bitu zapojeni je spojen s vystupem

F-bitu hradlovaciho bloku, jehoZ nulovy vystup je .
spojen s nulovym vystupem zapojeni. Stavové |

vystupy zapojeni jsou spojeny se stavovymi vystu-

py hradlovaciho bloku, jehoZ stavové vstupy jsou !

spojeny se stavovymi vystupy paméti. Zapojeni
obvodu pro zdvitovani v systému numerického
+ fizeni obrabécich strojii podle vyndlezu ma fadu
vyhod, z nichZ za nejdiilezit&jsi Ize povaZovat to, Ze
podstatnou mérou sniZuje ndroky na rychlost
vypocéti v centrdlni vypocetni jednotce a to i pfi
‘ zachovéni ptvodnich poZadovanych pfesnosti.
- Tento blok jednoduchym a pfehlednym zplisobem

. vyhodnocuje a v danych &asovych intervalech

© integruje snimaci impulsy a po kvantech je pfenasi
' do centrdlni vypodetni jednotky. Blok je feSen

| Cislicovym zplisobem a umoZiluje zpracovani im- |
pulsi a pfi zmé€né sméru otadeni a absolutni
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pfesnosti, tedy beze ztrit vyhodnocenych im-

. pulst.
Zapojeni obvodu pro zdvitovéni v systému isli-

cového Fizeni obrabé&cich stroji podle vynilezu je
zndzornéno v blokovém schématu na vykresu obr.
1, obr. 2 zndzorfiuje prib&h signdld na signdlnich

. vstupech detek¢niho bloku.

Jednotlivé bloky zapojeni lze charakterizovat

takto: Tvarovac 1 je vytvofen z tranzistorti a pasiv- |
. nich obvodl a upravuje napétové vstupy z inkre- !
. mentdlniho rotacniho ¢idla a zlepSuje jejich ndb&z-

né a sestupni hrany.

Detekéni blok 2 je z integrovanych obvodi, |

zapojenych jako posuvné registry a pfijima vytva-
rované signdly z inkrementdlniho rotaéniho Cidla

a provadi jejich analyzu. V zavislosti na vysledku -

rozboru detekuje smér otdceni &idla a vydava
pfislusné posuvové pulsy do vratného Citale 3 pfi
kazdé zméné vstupniho signdlu. P¥i prichodu
rotaéniho ¢&idla nulovou polohou pfeddvd tuto

informaci fadi¢ 6 k dal§imu zpracovani. Je realizo-
van tfemi dvoustupiiovymi posuvnymi registry

a pfisluSnou logickou kombi- aénf siti.

Vratny &itad 3 je integrovany obvod typu reverzi-
bilniho &itade, ktery pfijima dopfedné a vratné
¢itaci impulsy z detekéniho bloku 2 a nulovaci

impulsy z fadiée 6. Stav jednotlivych stupriti &itade

. je vysilan do paméti 4.

Pamét 4 je ndratovd pamét, kterd piijima ddaje

o stavu jednotlivych stupiii vratného C<&itale

3 a1idaj o detekci priichodu nulovou polohou ¢idla.
Dojde-li k vyhodnoceni Zddosti o pfenos do :

pocitale, vydd fadi¢ 6 povel k zapamatovani .
. okamzitého stavu v paméti 4. Jeji obsah je pfe-
. davén do hradlovaciho bloku 5. .
. -Hradlovaci blok 5 je vytvofen ze souctovych

a soufinovych negovanych hradel a je svymi

1 vystupy pfipojen na datovy bus poditace a v pfipa-

i dé vyhodnoceni signdlu na vybérovém vstupu 64

fadice 6 pfijme pfikaz a propusti na vystupy obsah
paméti 4 a hlaseni o vybéru. Navic téZ odhradluje

cestu pro prichod F-bitu. )
Radi¢ 6 je sekvenéni logicky obvod vytvofeny
z D-klopnych obvodh a hradel a je fizen hodinovy-
mi vstupy B. Jeho ¢innost spodivd v tom, Ze taktuje
posuvné registry a propousti pulsy pfes &itaci
vystupy 24 v detekénim bloku 2, vyhodnocuje
pozadavek na nulovani vratného d&itade 3 pfi
pfechodu é&idla nulovou polohou a provadi ho
a v zavislosti na hodnoté¢ vybérového vstupu
D a vstupu C-bitu C vyddva signdly na nulovaci
vystupy 66, ovlagaci vystup 68 a hradlovaci vystup
610. :
Jednotlivé bloky obvodu pro zévitovdni jsou
zapojeny nasledujicim zpiisobem: Citaci vstupy 31

vratného &itade 3 jsou spojeny s &itacimi vystupy 24 |
detekéniho bloku 2, jehoz signilni vstupy 21 jsou °

spojeny se signdlnimi vystupy 12 tvarovace 1.

Signélni vstupy 11 tvarovade 1 jsou spojeny se |
signdlnimi ‘vstupy A zapojeni. Hodinové vstupy .
B zapojeni jsou spojeny s hodinovymi vstupy 61 .
fadice 6, jehoZ funkéni vstupy 62 jsou spojeny -




s funk&nimi vystupy 23 detekéniho bloku 2. Ridici
vstupy 22 detekéniho bloku 2 jsou spojeny s fidici-

mi vystupy 65 fadice 6, jehoZ nulovact vystupy 66
jsou spojeny s nulovacimi vstupy 32 vratného

¢itace 3. Stavové vystupy 33 vratného citace 3 jsou
spojeny se stavovymi vstupy 42 paméti 4, jejiz
nulovy vstup 41 je spojen s nulovym vystupem 67
Tadice 6. Ovladaci vystup 68 fadife 6 je spojen
s ovladacim vstupem 43 paméti 4, jejiz nulovy
vystup 44 je spojen s nulovym vstupem 52 hradlo-

vaciho bloku 5. Vstup 51 F-bitu hradlovaciho
bloku § je spojen s vystupem 69 F-bitu fadice 6,

jehoZz vstup 63 C-bitu je spojen se vstupem

C C-bitu zapojeni. Vybérovy vstup D zapojeni je
spojen s vybé€rovym vstupem 64 fadice 6, jehoz

hradlovaci vystup 610 je spojen s hradlovacim
vstupem 54 hradlovaciho bloku 5. Vybérovy vy-
¢ stup 88 hradlovaciho bloku § je spojen s vybéro-

vym vystupem E zapojeni. Vystup F F-bitu zapoje- '

ni je spojen s vystupem 56 F-bitu hradlovaciho
bloku §, jehoz nulovy vystup 57 je spojen s nulo-
vym vystupem H zapojeni. Stavové vystupy J zapo-
' jeni jsou spojeny se stavovymi vystupy 58 hradlo-
vaciho bloku §, jehoz stavové vstupy 53 jsou
spojeny se stavovymi vystupy 45 paméti 4.
Obvod pro zavitovani pracuje takto: Z inkre-
mentalniho rotaéniho ¢idla pfichazeji pres signalni
vstupy A zapojeni a signdlni vstupy 11 tvarovace
1 a déle pres signalni vystupy 12 tvarovade 1 a sig-
ndlni vstupy 21 do detekéniho bloku 2 priib&éhy
oznadené jako prvni signél V, druhy signdl G a tfeti
signdl K (obr. 2). Prvni signal V a druhy signal
G slouzi pro detekci sméru otiaceni a tvorbu
_inkrementt. Treti signdl K prichazi vidy pouze
jedenkrat za celou otadCku inkrementalniho cidla
a detekuje jeho priichod nulovou polohou. Uvede-
né signdly se vzorkuji v detekénim bloku 2. Pfi
kazdé zméné prvniho signidlu V nebo druhého
signdlu G se v detekénim bloku 2 generuje v zdvis-
losti na zjisténém sméru oticeni dopifedny nebo
zpétny impuls z Citacich vystup@ 24 detekcniho
bloku 2. Tento impuls se pfivadi na &itaci vstupy 31
vratného ¢itace 3. Pfi priichodu ¢idla nulovou
polohou se vytvafi nulovaci impuls, kterym se pfes
nulovaci vystupy 66 fadice 6 a nulovaci vstupy 32
vynuluje vratny &itac 3. Zaroveil dojde k nastaveni
nulového vystupu 67 fadice 6 a tim i k nastaveni
nulového vstupu 41 paméti 4. Stav vratného &itace
3 se pres jeho stavové vystupy 33 pfivadi na
stavové vstupy 42 do paméti 4. Signaly s Fidicich
vystupli 65 fadiCe 6 se pies fidici vstupy 22
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detekéniho bloku 2 fidi jeho &innost. Z funkénich
vystupil 23 detekéniho bloku 2 se na funkéni vstupy
62 fadiée 6 pfenasi informace nezbytné ke spravné |
¢innosti fadice 6.

Cinnost celého obvodu taktuje fadi¢ 6, ktery je .
fizen signdly z hodinovych vstupi B zapojeni ,
pfividénymi na hodinové vstupy 61 fadice 6.
Signdly z hodinovych vstupi B zapojeni jsou

" vytvofeny tfemi prib&hy s hodnotami bindrniho
: k6du o frekvencich 1, 2 . f, 4 . f, pfi¢emZ musi byt

dodrZena podminka, Ze f/4 >.frekvence nejrych-
lejsiho mozného pribéhu prvniho signilu V, resp.
druhého signalu G pfivadéného z cidla.

Spolupracujici poc€itac ma moznost kdykoliv
pfevzit hodnotu vratného citate 3 ze stavového
vystupu 33 a hodnotu nulového vystupu 67 z fadice
6. Cinnost obvodu pfi preddvani je nasledujici:
Pocitaé vysle signal na vyb&rovy vstup D zapojeni -
a tento signdl pfechazi na vybérovy vstup 64 radice
6. Reakci fadiCe 6 je vydani signalu na hradlovacim
vystupu 610 Fadice 6, ktery se pfivadi na hradlovaci
vstup 54 hradlovaciho bloku §. Tento signil
zpisobi vybaveni vybérového vystupu 55 a vybéro-
vého vystupu E zaf)ojeni. Déle pak odhradluje
cestu pro stavové vystupy 45 z paméti 4 pfivedené
na jeho stavové vstupy 53 a cestu pro nulovy vystup
44 z paméti 4, pfivedeny na nulovy vstup 52
hradlovaciho bloku 5. Navic téZ zptisobi odhradlo-
vani cesty pro vystup 69 F-bitu z fadice 6 piivede-
ného na vstup 51 F-bitu hradlovaciho bloku 5.
Vlastni Zddost nyni uskuteéni poéita¢ vydanim
signélu na vstup € C-bitu zapojeni, kteraZto Zadost
pfechdzi na vstup 63 C-bitu fadi¢e 6. Radi¢
6 provede zapis do paméti 4 svym ovlddacim
vystupem 68 pies ovlddaci vstup 43 paméti' 4. Déle
fadi¢ 6 vynuluje obsah vratného ¢itace 3 pfes jeho
nulovaci vystupy 66 a vyda F-bit na vystup 69
F-bitu, ktery projde pres hradlovaci blok 5 na jeho
vystup 56 F-bitu a dale na vystup F F-bitu zapojeni.
Reakci pocitace na piichod F-bitu je pfevzeti
hodnoty citale, kterd ze stavovych vystupi 58
hradlovaciho bloku 5 pfechazi na stavové vystupy
J zapojeni a pfevzeti signalu z nulového vystupu 57
hradlovaciho bloku 5 pfechdzi na nulovy vystup
H zapojeni. Po uskutecnéni pfenosu pocéitaé zrusi
signdly na vybérovém vstupu D zapojeni a vstupu
C C-bitu zapojeni. Reakci obvodu je sloZeni
signald z vybérového vystupu E zapojeni a z vystu-
pu F F-bitu zapojeni. ‘

Vynalezu se vyuZije u systému &islicove fizenych |
obrabécich strojh pfi zavitovani.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni obvodu pro zdvitovdni v systému
numerického fizeni obrabécich stroji, které je
vytvofeno z tvarovade, detekCniho bloku, vratného
itade, paméti, hradlovaciho bloku a fadice, vyzna-
dujici se tim, Ze &itaci vstupy (31) vratného &itace
(3) jsou spojeny s &itacimi vystupy (24) detekéniho
bloku (2), jehoZ signalni vstupy (21) jsou spojeny

se signdlnimi vystupy (12) tvarovace (1), jehoz
signalni vstupy. (11) jsou spojeny se signdlnimi
vstupy (A) zapojeni, jehoZ hodinové vstupy (B)
jsou spojeny s hodinovymi vstupy (61) fadice (6),
jehoZ funkénimi vstupy (62) jsou spojeny s funk-
énimi vystupy (23) detekéniho bloku (2), jehoZ

. fidici vstupy (22) jsou spojeny s fidicimi vystupy



" (65) fadi¢e (6), jehoZ nulovaci vystupy (66) jsou

spojeny s nulovacimi vstupy (32) vratného &itade
(3), jehoZ stavové vystupy (33) jsou spojeny se

© stavovymi vstupy (42) paméti (4), jejiZz nulovy

vstup' (41) je spojen s nulovym vystupem (67)

« fadiCe (6), jehoZ.ovlddaci vystup (68) je spojen
. 8 ovladacim vstupem (43) paméti (4), jejiZ nulovy

vystup (44) je spojen s nulovym vstupem (52)
hradlovaciho bloku (5), jehoZ vstup (51) F-bitu je
spojen s vystupem (69) F-bitu fadi¢e (6), jehoz

- vstup (63) C-bitu je spojen se vstupem (C) C-bitu

. zapojeni, jehoZ vybérovy vstup (D) je spojen
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s vybérovym vstupem (64) fadi¢e (6), jehoZ hrad-

- lovaci vystup (610) je spojen s hradlovacim vstu-
. pem (54) hradlovaciho bloku (5), jehoZ vybérovy
- vystup (55) je spojen s vybé&rovym vystupem (E)
' zapojeni, jehoZ vystup (F) F-bitu je spojen s vystu-

- pem (56) F-bitu hradlovaciho bloku (5), jehoZ

nulovy vystup (57) je spojen s nulovym vystupem:
(H) zapojeni, jehoZ stavové vystupy (J) jsou
spojeny se stavovymi vystupy (58) hradlovaciho
bloku (5), jehoZ stavové vstupy (53) jsou spojeny:

© se stavovymi vystupy (45) paméti (4).

1 vykres
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