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o
~ ReSenf se tyk4 mechanismu ovlédéni %]{ O
zadnfho &ela kontejneru. Podstata spo- v
&ivd v tom, Ze téhla jsou jednim svym ¥
koncem &epem spojena s mechanismem oté- R
&eni zadnfho &ela a druhy konec je opat- /t Iﬁ
fen haky. Téhla jsou ji3t&na piidriovadi. f{—
N
Pridavné zaiizeni je opatfeno t¥meny. d
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Vyndlez se tykd mechanismu ovldddni zadniho ela kbntejneru.
Stavajicl typy kontejnerdi maji zadni Selo loZného prostoru kon-
struované tak, Ze obsluha nosile kontejneri musi p¥ed jeho vykls-
pénim rudné uvolnit zajidtdni zadnfho Sela a po sklopeni ruéné
zajistit zadni Celo opét v zdkladni zavitené poloze. Obsluha se
musi pFi této manipulaci vzddlit z kabiny noside a pohybovat se
ve zhorSeném pracovnim prostiedi pFi nebezpedd vlastniho znedil-
téni, ev. drazu. Zvlaste to plati p#i vyvdZeni chlevske mevy v
zemédélstvi,

Tyto nevyhody stdvejicich Yefeni jsou odstrandny v podstat-
né mire zaPizenim podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivd v tom,
Ze tdhla jsou jednim koncem &epem spojena s mechanismem otddeni
zadniho Cela a druhy konec tdhel je opat¥en hdky; tdhla jsou
Jidténa v zdkladni poloze pérovymi p¥idrfovadi. P¥idavné zeiizeni,
oboustranné pripevnéné, umisténém na pevném rdmu vozidla, je
opat¥eno t¥meny.

P¥iklad provedeni za¥izeni k automatickému ovldddni pohybu
zadniho Sela kontejneru je zndzorn&n na p¥ipojenjch vykresech. .
Na obr. 1 je za¥izeni ve sklopené poloze, na obr. 2 -~ ve zdviZe-
né poloze.

Zadni 8elo 3 je opat¥eno rameny 4 , kterd jsou umistdna vnd
bokd ocelové vany ] koniejneru a s ni -Jsou spojeny cepy 8, na
kterych se zadni Selo natddi. Na koneci rameh 4 jsou Sepy -9 pPi-
pevnény délkové stavitelnd tdhla 5. Druhy konec tdhel 5 tvoidf
hdky 7. Tdhla 5 jsou fixovéna pérovymi pFidriovadi 6, uchycenymi
na booich vany-1.




Héky 7 se automaticky navlékajt p¥i naklédéni kontejnert
ne nosi& do t¥mend 12 p¥idavmného zae¥izeni 11, kiexrym musi byt
nosid kontejnerd vybaven. P¥{davmé konstrukce 1] Je pevné& spo-
jena s rémem vozidla & je s vihodou vyuZita pro upevndni blat-
nikd 10. ’ :

PYi zdvihdni sklopného rému noside 2 se tdhla 3 zaklesnou
do t¥mend 12 a zadni Zelo J se postupné -otvird. Zéroven téhla 5
pYestdvaji byt v kontaktu s- pérovimi pFidriovacl 6.
Po spudténi sklopného rdmu nosile 2 se tdhla opdt dostanou do
pérovych piidriovadl 6. Nosil kontejnerl manipuluje s kontejne-
rem pomoci svych obvyklych mechanismi. P¥{idavné za¥izeni 11
tvori trubkovd konstrukce se tImenem 12 pro hék 1 tahla 5, kte-
ré4 je p¥iva¥ena k rému noside. Tato konstrukce tvo¥d zdroven
dr#dk blatniku 10. Nosid kontejneru, ktery neni timto p¥idav-
njm za¥izenim 11 -vybaven, miZe kontejnery s automatickym ovlé-
ddnim zadnfho Sela pouze pirevdZiet, nemiZe je viak vyprédzdnit.
Toto pFidavné za¥izeni 11 viak nebrén{ préci nosile kontejnerd
s ostatnimi typy kontejnerd.

Dé1ks tdhla 5 & jeho poloha je sefiditelnd tak, ¥e pFi
odstaveni kontejneru ne zem neni hdk 7 tohoto téhla 3 ve styku
se zemi. ‘

Mechanismus autometického ovldddni zadniho Sela kontejneru
umo¥nuje vyklddku kontejneru bez vystoupeni ¥idile z kabiny no-
side -a tim ji zrychluje, zlepsuje hygienu préce, snifuje ndmahu
obsluhy e odstranuje moZnost drazu, ktery mohl vzniknout pri
pudni menipulaci-s pivodnim zadnim delem.
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1. Mechanismus automatického ovlddéni zadnfiho &ela kontejneru,
sestdvajici z kontejneru a mechanismu otvirdni zednfho Gelas,
vyznadujici se tim, Ze ddlkov® sefiditelnd tdhla (5) jsou
jednim koncem Zepy (9) spojena s mechanismem otddeni zadniho
gela a druhy konec tdhel (5) je opat¥en hdky (7), kterdZto
tdhle (5) jsou jidténa v gdkladni poloze pérovymi piidriova-
éi (6).- ;

2. Mechanismus automatického ovldddni zadniho ¢ela kontejneru
podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze p¥idavné za¥izeni (11),
umisténé oboustrenné na pevném rdmu vozidla je opat¥eno- . .
t¥meny (12).

2 vykresy







" 245 969

T 440




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

