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Vyndlez se tyka vyroby akumulétort, ze-
jména zpGsobu montdZe bloku desek aku-
mulatoru a zafizeni k provadgni tohoto zpi-
sobu. '

Tente zpisob a zafizeni k jeho provads-
ni mohou byt pouzily pii vyrobd libovol-
nych typl akumuldtordl, priCem# zajistuji
automatickou monta#? urfeného
desek s rliznou polaritou se separdtory do
bloku predem uréené tloustky.

Zatizeni miZe byt pouZito jak samostat-
né, tak i v automatizované lince pro mon-
taZz elekirickych akumuldtori.

Nejefektivn&jsi je pouZiti tohoto zpiisobu
a zafizenl k jeho provadéni pFi vyrobé nikl-
-kadmiovych akumuldtorit se zvyenou spe-
cifickou energetickou kapacitou, obsahuji-
cich zvlaSté tenké desky majici malou tu-
host, pouZivanych v letectvi, v elektromo-
bilech apod. .

Problém automatizace montdZe bloku de-
sek akumulatorii se zvySenou specifickou
energetickou kapacitou spoivd v tom, Ze
blok desek je tfeba umistit do nadoby s ur-
Cenym objemem vsdzky. Znamé zplisoby
zhotoveni desek akumulatoru nezaruluji po-
tfebnou pFesnost tloustky desek, zabezpe-
Cujici poZadovanou tloudtku bloku pIi mon-
tazi. ‘

V mnohych pfipadech je zmenseni rozpé-
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mnoZstvi
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ti tloustky desek technicky nemo¥né a eko-
nomicky netiéelné.

Proto se mont4# blok desek takovychto
akumulatord provadi v&tSinou rudng, pii-
CemZ na konci monté%e se berou desky po-
tfebné tloustky, které zabezpetuji poZado-
vanou tloustku bloku s urenym podtem de-
sek.

Je zndm zplisob mechanizované montéze
blokli desek {viz napfiklad patent NSR &.
935374 z roku 1949, pat. tiida 21 g 37/00)
spotivajici v tom, Ze pakovo-vatkovy mani-
puldtor s upinatem vykondva posuvng-vrat-
ny pohyb nad transportérem a podavadi, be-
re stiidavé negativni a pozitivni desky a u-
kladé je jednu na druhou do stohu na trans-
portér, ktery vykondvd periodicky pohyb o
jeden krok mezi sousednimi podavadi.

Tento zpdéisob podmifiuje uloZeni mnoha
podavalll a manipuldtorit okolo jednoho
transportéru (podie mnoZstvi desek a sepa-
ratortt v akumuldtoru].

Zmingény zphsob nezabezpeluje vysoky
vykon, nebotf podmiiiuje posuvné-vratny po-
hyb manipuldtoru s chodem naprdzdno p¥i
uloZeni kaZdé desky do stohu. V p¥ipads se-
lektivni montdZe blokéi s tenkymi deskami
ve velkém mnoZstvi (jeden blok mii¥e ob-
sahovat 30 a¥ 70 desek) bude zafizeni %
provadéni zminéného zplisobu neskladné a
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nepohodiné p¥i provozu. Zplisob montéZe
blok®& desek v zafizeni obsahujicim skupi-
nu podavatfi umisténych po obou strandch
transportéru a zdvojen§ manipulator, pra-
cujicim bez chodd naprazdno, nemiZe byt
pouZit pfi selektivni montéZi, nebot v tom-
to pfipad& neni moZno montovat desky riz-
nych tloudtkovych skupin, které zabezpe-
Suji poZadovanou tlouStku smontovaného
bloku.

Déle je zndm také zplisob mechanizované
montéZe (viz sovétské autorské osvédfeni
& 230912 z roku 1966, pat. tfidy H 01 m
37/00) spodivajici v uloZeni desek o riizné
polarité a separdtorti do podavacli, umisté-
nych nad transportérem s voziky, ve vyda-
vani po jedné desce zespod kaZdého poda-
vate, v mont4Zi stohu desek a separdtord
pii krokovém pohybu vozikfl transportéru a
v kompletaci bloku z n&kolika stohil, snima-
nych z voziku nabiracim mechanismem, na-
geZ je blok vypraven z oblasti montéZe.

Tento zpisob také nepfedpoklddéd ziskani
bloku o zadané tloustce p¥i vykyvech tloust-
ky jednotlivgch desek v Sirokych rozmezich.
Krom& toho tento zpfisob nedovoluje sklé-
dat bloky z desek o malé tloustce, nebot po-
davate poddvaji desky zespod stohu a mo-
hou tsp&3n& pracovat pouze s dostatetng
tlustymi a pevnymi deskami.

Znédmé zaiizeni na montaZ bloku desek
akumuldtoru k provddsni vySe uvedeného
zplisobu (viz patent NSR & 935374 z roku
1949, pat. t¥ida 21 g 37/00) obsahuje mnoZ-
stvi podavatf (nosngch zafizeni) pro jed-
notlivé stohy desek a separétory, umisténych
pobliZ montdZnich dsekd, vytvofenych v po-
dob& transportnfho zafizeni, pohybujiciho
se periodicky podél Fady podavati. Podél
fady podavadf je umistdna Fada upinali
(pneumatickych hlav) pro upevn&ni vrch-
nich desek a separdtortt a jejich pfenos na
montdZni useky pékovo-vatkovym manipu-
latorem, spojenym s velkym vafkovym hii-
delem pohonu.

V zafizeni je uvaZovéna také moZnost kru-
hového rozmist&ni podava¢d na stole, pe-
riodicky krokovd se otétejicim mezi poda-
vadi, pFitemZ upinae v tomto p¥ipad& bu-
dou. ptisobenim pékovo-vatkového manipu-
ltoru odebirat postupné& desky nebo sepa-
rdtory z kaZdého podavaCe a uklddat do
stohu na transportéru. P¥itom posun trans-
portéru o krok se provadi po tplné montaZi
bloku vlivem kinematické vazby pohonu
transportéru s podtem pracovnich zdvihil
manipulétoru.

Je mo¥néd rovn&Z varianta vytvoieni zaii-
zeni s uspofdddnim podava¥d po obou stra-
néch transportéru a s pdrem upina&i, umis-
t&ngch nad podavadi v takové vzdjemné
vzdélenosti, pfi niZ se v pracovnim cyklu
postupn& berou desky z podava&l umist&-
nych po protilehlych strandch transportéru
a soudasn& uklddaji pifedchozi desky do sto-
hu na transportér. V tomto p¥ipad& ukldada
manipulator dvé desky v pracovnim zdvihu,
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to jest bez chodd naprézdno. Pfitom je moz-
né varianta parového uspofdddni podavach
jeden proti druhému po obou strandch
transportéru, s &lunkovym pohybem kaZdé-
ho péaru podava&d vzhledem Kk linii piemis-
t&ni manipuldtoru s dvéma upinai kolmo
k umist&ni transportéru, coZ dovoluje zmen-
§it poCet manipuldtorsi na polovinu pii stej-
ném vykonu.

V téchto pripadech také existuje Casova
zdvislost periodického posunu transportéri
na pottu pracovnich zdvih@i manipulédtorit
nutného pro uloZeni ureného poCtu desek
a separatorit v montovaném bloku.

Vyge popsané zafizeni pro montdZ bloki
desek akumulatortt mad podstatné nedostat-
ky, nedovolujici jeho pouZiti pro selektivni
montdZ blokd s velkym po&tem desek v blo-
ku (30 aZ 70 desek} s urenou tloustkou
montovaného bloku.

Tak pFi pouZiti zafizeni pro selektivni
montaZ, napiiklad s potem desek dvacet
devét, je nutno pouZit nejméné dvacet de-
vét podavadt a manipuldtorfl. Takové zafi-
zeni p¥i velkych rozmé&rech, sloZitosti a ne-
skladnosti nezabezpetuje dostatefny vykon
diky vysokému poctu chodfi naprazdno, zpl-
sobengch pakovo-vatkovymi mechanismy pfi
montazi. A uvaZované varianty provedent
zatizeni (vySe popsané), odstratujici v pod-
stat chody naprézdno u manipulétord, ne-
dovoluji pouZiti zafizeni pro selektivni mon-
t4% nebot v tdchto piipadech odpada moZ-
nost skladdni skupin pfedem zatFidénych
desek o riizné tloustce.

Kromg toho je obtiZnd piizplsobitelnost
vy8e popsaného zafizeni pro montdZ bloki
o rdznych rozmérech, nebot ¢&innost poda-
vatli a montdZnich manipuldtori je spoje-
na s uréenym rozmé&rem bloku desek a pro
prizpisobeni je tieba provést zdménu pra-
covnich orgénfi a potom i vyzkouSeni ce-
1ého zafizeni.

Cilem vyndlezu je odstran&ni vySe uve-
denych nedostatkii.

Ukolem vyndlezu je vypracovat zpilisob
monté¥e bloku desek akumuldtoru a zatize-
ni k provad&ni tohoto zplisobu, které by za-
bezpedovaly automatizaci selektivni monta-
Yo blokt desek ourdené tloustce, vysoky vy-
kon a jednoduché sefizeni za¥izeni pro mon-
td7 blok@ pro akumulétory riiznych rozmeé-
r, a to prostfednictvim zmény technologie
montéd¥e a konstrukce montdZniho mecha-
nismu v pouZitém zafizenl.

Cilem vyndlezu je vypracovani zplsobu
montéZe bloku desek akumulatorli a zaifze-
ni k provdd&ni tohoto zpiisobu zajidtuilcich
automatizaci selektivni montdZe bloku de-
sek o urfené tloustce.

Daldim cflem vynélezu je zvySeni vfkonu
pFi montéaZi bloku desek akumulétori.

Cilem vyndlezu je rovné% vytvofeni zatri-
zeni k provédéni zpiisobu montaze desek
akumulatortt s jednoduchym sefizenim pro
montaZ bloki riiznych rozméri.

Zadany tkol je FeSen zplisobem montdZe
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bloku desek akumuldtorti zahrnujicim t¥i-
déni desek ve skupindch podle tloudtky do
stohd, baleni desek rizné polarity v urée-
ném pofadi a vydej sestavenych blokfi, po-
dle vynadlezu, jehoZ podstata spodiva v tom,
Ze pred spojovdnim desek s rozdilnou po-
laritou se desky t#idi podle tloudtky do li-
chého poftu skupin na tenké, stiedni a tlus-
té, pFiCemZ soudet tloustdk dvou desek stied-
ni skupiny je roven soustu tloustsk tenké a
tlusté desky ze skupin ekvidistantnich stied-
ni skuping, potom se stohy desek se st¥idavou
polaritou sklddaji vzdjemnd na sebe, prifem?
stoh tenkych desek se uklada v paru pouze se
stohem odpovidajicich tlustych desek pro
dosaZeni jednoty aritmetického priméru
tlouStky desek v jednom svazku, nadeZ se
bere po jedné desce z kaZdéhoe stohu a tyto
desky se piemistuji ve spoledné roving a
pFipojuji se postupné k bloku u pevné za-
razky.

Vytleny kol je dale Feden zafizenim k
provadéni zpfisobu montdZe bloku desek
akumuldtori obsahujicim stojan s kruhovym
stolem, na némZ jsou radia!nd usporddany
podavafe pro uloZeni vyménnych kazet s
deskami, opatfené ustrojim pro automatic-
ké podepFeni horni hladiny stohu desek v
kazetach, montdZni mechanismus s upina-
€1, uloZeny nad podavati a spojeny s poho-
nem uspofddanym na stojanu, a déale vykla-
daci mechanismus smontovanych blokfl, za-
sahujici mezi kazety a spojeny s pohonem
montéZniho mechanismu, podle vyndlezu,
jehoZ podstata spodivd v tom, %e monta¥ni
mechanismus obsahuie kolmo ve stiedu sto-
Iu usporadany h¥idel, jehoZ spodni konec je
spojen s pohonem pro jeho st¥idavy posuv-
neé-vratny pohyb a otdgeni kolem vlastnf osy,
a na hornim konci hfidele jsou upevn&ny
upinale, pfifemZ vykladaci mechanismus
obsahuje v drdze upinadd vidlicovitou pev-
nou zardzku pro zajist&ni postupného sni-
mdani desek s upinati.

Zplisob montaZe bloku desek akumuléto-
ru a zafizeni k provadéni tohoto zpiisobu
podle vynélezu zaji§tuji mechanizaci selek-
tivni montdZe blokli o zadané tlouStce pro
akumuldtory s t8snym uloZenim bloku do
télesa akumuldtorn a zvy3uil vykon.

Téchto prednosti je dosaZeno diky tomu,
Ze v jednom pracovnim zdvihu montdZniho
mechanismu se provadi montd? nékolika de-
sek (podle poftu zabudovanych podavadii)
a odpadd chod naprdzdno pracovnich or-
géanl montaZniho mechanismu.

Dale se zjednoduduje serizovani zaiizeni
pIi selektivni montéZi bloku desek pro aku-
muldtory jingch rozméri diky tomu, Ze upi-
nace je moZno vypojit, priem? jsou svéaza-
ny s pracovnim zdvihem montéZniho mecha-
nismu sefiditelnou kinematickou vazbou.

Usporadéani podavalt a moZnost jejich na-
plnéni deskami o rlizné tlousice ve vymén-
nych kazetédch, jakoZz i sefiditelnd vazba vy-
prazdiiovaciho mechanismu smontovanych
blokli s poétem pracovnich zdvih@i montdZ-
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niho mechanismu dovoluji pouZit zatizeni
pro Sirokou Skdlu akumuldtord rdznych ty-
pit o rdznych rozmérech s moZnosti se¥ize-
ni z jednoho na druhy prostfednictvim po-
uZiti odpovidajicich kazet a pouhou zamg-
nou nékolika upinalii a vymé&nnych soudas-
ti, coZ umoZiiuje pouZiti zaFizeni jak v hro-
madné, tak. i.v malosériové vyrobs.

Vynélez je déle bliZe objasnén na ptikla-
dech provedeni s odkazem na pFiloZené vy-
kresy, na nich% znéazoriiuje:

obr. 1 — kinematické schéma zaFizeni
pro montaz bloku desek akumulédtoru,

obr. 2 — montdZni mechanismus zafizeni,

obr. 3 plan rozmisténi upinalli a podava-
¢,

obr. 4 konstrukci upinafe v Fezu a

obr. 5 kinematickou vazbu upinade s pra-
covnim zdvihem montdZniho mechanismu.

Zpfisob montdZe bloku desek akumuléto-
ru podle vyndlezu spolivd v tom, Ze pred
montaZi se desky t¥id{ podle tlou$tky na li-
chy poCet skupin, bali se do separatniho
materidlu a rozdé&luji do stohti podle tloust-
ky a polarity. Stohy desek se ukladaji po-
stupné do Fady, stFidavé podle polarity, p¥i-
CemZ stohy stfedni skupiny podle tloustky
se uklddaji v libovolném mnoZstvi a stohy
odpovidajici tenkych a tlustych skupin po-
die tloustky pouze parovd. Potom se bere
soutasné po jedné desce z kaZdého stohu
a premistuji se v horizontdlni rovind a po-
stupné se spojuji do bloku. Pfitom je urde-
nd tlouStka bloku zaji§tdna tim, Ze hranice
rozmé@rl tloutky desek v kaZdé skupiné se
pii tiidéni vybiraji tak, aby tlouStka dvou
desek stfedni skupiny byla vZdy rovna
tlouStce dvou desek z prislungch skupin
tlustych a tenkych desek (v rozmezich to-
lerance zabezpetujici poZadovanou t8snost
né&ping)j.

Tento zplisob montdZe bloku desek aku-
muldtoru dovoluje mechanizovat selektivni
montdZz bloku desek se zadanou tloudtkou
diky tomu, Ze zahrnuje tfid&ni desek na li-
chy pocet skupin a zafizeni na monta¥ sku-
pin desek o rizné tlouStce. Tim se pf¥i mon-
taZi zaruCuje poZadovand tloudtka bloku (v
rozmez{ tolerance) pfi urfeném poétu de-
sek spolu s tim, Ze montdZ tenkych a tlus-
tych desek v péarech je rovnocennd monta-
Zi dvou desek stf¥edni tloustky.

Spojeni desek v urené névaznosti pro-
stfednictvim soufasného piemisténi mnoz-
stvi desek pres montdZzni misto [napfiklad
pies pevnou zardZku v podobé vidlice) do-
voluje znalné zvy$it vykonnost montaZniho
zatfizeni, nebot, blok mfZe byt montovédn v .
jednom nebo nékolika pracovnich zdvizich
montédZniho zafizeni.

Zplsob pfedpokldda uchopeni desek svr-
chu stohu, coZ dovoluje pouZiti tohoto zpi-
sobu pro montdZ blokd z desek libovolné
tioustky, tedy i tenkych a malo pevnych.

Ma-li byt nap¥iklad sestaven blok z 20 de-
sek, jejichZ stifedni tlou3tka &ini 2,0 mm,
musi tlouStka bloku obn&Set 40 mm. P¥Fi
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préci jsou k dispozici desky, které vykazu-
ji tlous$tku napfriklad od 1,0 mm do 3,0 mm.

Podle vynélezu se postupuje ndsledovné:
V¥echny desky se roztiidi, napfiklad do pé-
ti nésledujicich skupin, v nichZ tloustka de-
sek obndsi:

A—10B—15C—20D—25E — 30

P¥i tFidéni musi byt spln&na hlavni podmin-
ka zpasobu podle vyndlezu, a totiZ

20 = (B4+D) = (A+E) = 4, tzn.

soudet tloudték dvou desek stiedni skupiny
se rovnd souftu tlousték tenké a tlusté des-
Ky ze skupin ekvidistantnich ke stfednf sku-
piné.

Timto zpfisobem mohou byt desky tFidé-
ny do 3, 5, 7, 9 atd. skupin, oviem vZdy bez-
podmine&n& skupin lichého poltu, coZ po-
tvrzuje shora uvedeny piiklad.

Po tomto vytFidéni jsou stohy desek se
stfidavou polaritou ukldddny na sebe, pfi-
tem? stoh tenkych desek smi byt uspofadan
v péru pouze se stohem odpovidajicich tlus-
tych desek, ¢imZ je dosaZeno jednoty arit-
metického primé&ru tloustky desek v jed-
nom svazku, napliklad

[+C]» [""C], [+A]y [""CL (“}'E)) ['—'B)p
((+C), (—D), atd., kde

2-4-2414-243+41,5+24-2,5 .,
- —

Potom se bere po jedné desce z kaZdého
stohu, posouvd se ve spoletné roving a spo-
juje se s blokem u pevné zarazky.

Zptisob dovoluje plné mechanizovat mon-
té¥ bloku desek akumuldtorti a miiZe byt
provédén na niZe uvedeném zafizenl.

Zatizeni pro montd% bloku desek akumu-
latoru podle vynélezu obsahuje stojan 1
(obr. 1) vytvoFeny v podob& kruhového sto-
lu, rozd&leného na devdt pozic, na némZ je
umisténo osm podavaélt 2 s mechanismem
automatické podpéry horni hladiny stohu
desek (na vykresech neni nakreslen) ve vy-
ménnych kazetdch 3. Vyménné Kkazety 3
jsou uspofddédny na &elech podavaci 2 a vy-
stupuji nad povrch stolu. Na stole stojanu 1
je také upevnéna nepohyblivd zardZka 4,
vytvolend v podobg vidlice a umisténa mezi
podavaci 2 na devaté pozici.

Ve stfedu stojanu 1 je v néboji 5 upev-
nén duty hi¥idel 6 (obr. 1, 2), spojeny s po-
honem pomoci spojky 7 (obr. 1), nasazené
na spodni konec dutého hiidele 6, a pomoct
kuZelovych ozubenych kol. 8. Duty hiidel
6 vykondva periodicky cel§ obrat plisobe-
nim kulisového mechanismu 9, spojeného s
parem kuZelovych ozubenych kol 8 pfes o-
zubeny segment 10 a ozubené kolo 11. Na
vrchnim konci dutého hiidele 6 je upevné-
na vidlice 12 {obr. 2), pFeddvajici vratny
pohyb disku 13, na némZ je radidlné upev-
néno osm nosiét 14 s vakuovymi upinaci 15

(obr. 1, 2, 3], upevnénych v kruhu odpovi-
dajicim zphsobem nad kazetami 3 (v oka-
mZiku uchopeni desek z kazet). Disk 13

(obr. 2) je spojen s centralni ty&i 18, pro-
chézejici dutym hfidelem 6.

Na spodnim konci tyCe 16 (obr. 1} je u-
pevnén valeCek 17, navazujici na vafku 18,
zabezpelCujici vertikdlni posuvné&-vratny po-
hyb tyfe 16 soufasné s diskem 13 (obr. 2)
i upinaéi 15 v dobé& uchopeni a zvednuti de-
sek, stfidajici se s pootofenim hridele 6 a
soudasné s nim i disku 13 s upinadi 15 okolo
vlastni osy pfi montaZi bloku, Hfidel 6, ty¢ 18
s diskem 13, na kterém jsou upevnény upi-
nace 15 a nepohybliva zaraZka 4, tvofi mon-
td¥ni - mechanismus zalizeni, zajiStujici
spousténi a zvedini upinacd 15 pro ucho-
peni desek z vym&nnych kazet 3 (obr. 1),
stiidajici se s celym obrazem hiidele 6 o-
kolo vlastni osy, pfi kterém upinace 15 pro-
chéazeji vidlici nepohyblivé zardZky 4 a u-
kladaji okolo ni desky do bloki.

Z vnitini strany nepohyblivé zardZky 4 je
umisténo zdvihatko 19, spojené s pohonem
pomoci paky 29, vykondvajici kyvavy po-
hyb.

7 vnéidi strany zardzky 4, pfed zdvihat-
kem 19, blizko stojanu 1 je umistén otolny
disk 21, vykondvajici krokové pootofeni pfi
kazdém vykyvnuti pdky 20.

- Zdvihatko 19 se svym pohonem a otony
disk 21 tvoii vyklddaci mechanismus smon-
tovanych blokil.

Disk 13 (obr .2) soutasn& pFedstavuje po-
suvné Soupdtko vakuového rozdélovale a
je opatfen ve spodni roving otvory 22 (obr.
3), spojenymi pomoci vyhloubeni v nositich
14 s pracovnim prostorem vakuovych upi-
nadct 15.

T8leso 23 (obr. 2) vakuového rozdglova-
¢e je nepohyblivé nasazeno na centraluni ty¢
16 a vykonavd spolu s ni vertikdlni piemis-
téni. Ty& 16 je vytvofena v podobé& roury, je-
jiz spodni &ast je spojena pomoci hrdla 24
s vyvévou (obr. 1} a horni fdst je spojena
s dré¥kou 25 (obr. 2, 3) vytvofenou na Ce-
le télesa 23, na kterém jsou také soustied-
né vytvoFeny drérky 26, spojujici jednotli-
vé kazdy otvor 22 disku 13 (obr. 3) § draz-
kou 25 pfi uchopeni desek z kazet 3.

Disk 13 (obr. 2) je pohyblivé uspoféddan
na centralnim driku télesa 23 a otdci se me-
zi télesem 23 a pritlatnym diskem 27 pil-
sobenim palce 28, spojeného s vidlici 12 du-
tého hiidele 6. Pohon sestdvd z elektromo-
toru 29 (obr. 1) spojeného pomoci klinove-
ho Ffemenu 30 se $nekovym reduktorem 31,
spojenym pédrem ozubenych kol 32, 33 s
rozdélovacim hiidelem 34.

Vatka 18, uskute¢iiujici vertikdlni pohyb
ty8e 16, je nasazena bezprostfedn& na roz-
délovaci hiidel 34 a kulisovy mechanismus
9 je s nim spojen pfes vloZeny hiidel 35
parem ozubenych kol 33, 36, majicim pfe-
vodovy pomér 1: 1.

Na vloZeném hiideli 35, vykondvajicim
stejny potet otafek jako rozdélovaci hiidel
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34, jsou upevnéna dvé ozubend Kola 37, 38,
spojend s vyménnym ozubenym kolem 39,
prenadejicim pohyb péky 20 pres vatku 40
a dvojice maltézskych k¥iZti 41, 42. Pritom
vyménné ozubené kolo 39 predstavuje p¥i-
zplisobitelnou vazbu vyklddaciho mechanis-
mu smontovanych blok{i s rozd&lovacim h¥i-
delem 34, uréujicim zdvih montaZniho me-
chanismu.

Upina& 15 [obr. 4) obsahuje pohyblivé
Soupdtko 43 (obr. 4, 5), majici v kruhové
rovingé radu priichozich otvortt 44 a na vél-
covém povrchu zuby 45.

Téleso 46 upinae 15 (obr. 4) obsahuje
utésnény prstenec 47, tvorici vakuovy pro-
stor, spojeny kandlem 48 pfes jeden z pri-
chozich otvortt 44 v pohyblivém Soupatku
43 a kandlem 49 s dutym prostorem nosi-
Ce 14, jakoZ i pfes kandly v t&lese 23 (obr.
2) s vakuovym systémem. Na dréze pohybu
upina€l 15 (obr. 2, 3), v dobé& pracovniho
zdvihu montédZniho mechnismu, je uspofa-
dana nepohyblivd zardZka 59 (obr. 5), za-
birajici se zuby 45 tak, Ze pii kaZdé otadce
montaZniho mechanismu posuvné Soupétko
43 kaZdého upinate vykonava posun o jeden
krok mezi zuby 45. Pfitom mnoZstvi priicho-
zich otvord 44 a jejich kruhové rozmisténi
na pohyblivém Soupdtku 43 urduje sefidi-
telnou kinematickou vazbu, zaji§tujici od-
klopeni ¢asti upinad 15 v urdeném pracov-
nim zdvibu montdZniho mechanismu. Nap#i-
klad pohyblivé Soupdtko 43, zndzornéné na
obr. 5, bude odkldp&t upinad 15 pi¥i kaZdé
Ctvrté otdfce montdZniho mechanismu. U-
spofaddnim vyménnych Soupdtek 43 s riz-
nym uspofdddnim otvord 44 nebo vyménou
upinalf 15 s jinymi Joupatky se provadi se-
Fizeni zafizeni na montdZ blokli s potem
desek nedélitelnym osmi. Tak napiiklad,
jsou-li na libovolné pozici tfi upinage 15
(obr. 3) se Soupdtkem 43, zndzorn&nym na
obr. 5, a je tfeba montovat blok b&hem &ty¥
zdvihi montdZniho mechanismu, piidava
Ctvrty zdvih pouze pé&t desek k bloku smon-
tovanému v prvych t¥ech zdvizich, obsahu-
jicimu dvacet &tyfi desek. Vysledkem je
blok sloZeny z dvaceti deviti desek.

Sefizeni kinematické vazby vykladaciho
mechanismu, obsahujici paku 20 (obr. 1),
vatku 40 a maltézské kiiZe 41, 42, se pro-
vadi vyménou vyménného ozubeného kola
39 za kolo s jinym po&tem zubi, zajistujici
vyklddku smontovaného bloku zdvihatkem

19 v urfeném podtu pracovnich zdvihii .

2N -

montaZniho mechanismu.

Je tfeba vzit v tvahu, Ze pohon montaz-
niho mechanismu maZe byt zajistén takeé ji-
nym  zplisobem, napiiklad pneumaticky,
hydraulicky apod., priem? je dtlezité, aby
h¥idel montdZniho mechanismu s radidlng
upevnénymi upinaci vykonaval postupné
stiidavé otaCky okolo vlastni osy a vertikél-
ni posuvng-vratny pohyb vzhledem k stoja-
nu 1. Pohon vyklddaciho mechanismu smon-
tovanych blokli mZe byt rovndZ konstruké-

né proveden riiznym zplsobem, av3ak udel-

18

né&, aby jeho spojeni s montd¥nim mechanis- -
mem bylo sefiditelné, dovolujici montovat
blok s libovolnym urenym mnoZstvim de-
sek.

Upinale 15 nemusi byt rovnéZ provedeny
pouze vakuové, ale miiZe byt napiiklad po-
uZit magneticky upina a jeho kinematicka
vazba s pohonem montdZniho mechanismu
mlZe byt provedena prostiednictvim pre-
kryvéani nékolika kazet 3 v urfeném pracov-
nim zdvihu montdZniho mechanismu, pi¥i-
CemZ je duleZita existence sefiditelné vazby
mezi nimi, dovolujici montovat blok s pod-
tem desek nedélitelnym osmi. PF¥itomnost
osmi podavali a upinacd v zafizeni také ne- -
ni nutnd. Tento pocet byl vybrdn z podmi- -
nek nejicelnéjsiho sefizeni na monté# blo-
ki s poftem desek v&t¥im neZ dvacet. Ma-
Ze byt napfiklad vytvoreno zafFizeni se sed-
mi podavaCi a upinadi, které je uelndjsi
pro montaZ blokd s poCtem desek men3im
neZ dvacet. E

Disk 21 pro-smontované bloky. miiZe byt
vytvofen jako konvejer, krokovy dopravnik
atd.

Zarizeni podle vynélezu pracuje ndsledu-
jicim zpfisobem:

Pied montaZi se instaluji vimé&nné kazety
J (obr. 1, 3) s deskami, které jsou p¥edem
roztfidény podle tloustky na skupiny, na-
priklad t¥i. PF¥itom kazety 3 s deskami stFed-
ni skupiny se instaluji v libovolném podtu
a desky krajnich skupin pouze pérovs.

Pri ukladéni kazet 3 se tyto stfidaji po-
dle polarity desek, tak jak zndzorngno na
obr. 3. Po skuSt&ni pohonu vatka 18 (obr.
1) spousti ty€ 16 s upinaci 15 tak diouho,
aZz dojde k dotyku upinade 15 a vrchni des-
Ky v kazetg 3, pFifemZ dochéazi k uchopeni
desky. Potom se ty¢ 16 pomoci vacky 18
zvedd do krajni horni polohy. Kulisovy me-
chanismus 9 pFes ozubeny segment 10 a
ozubené kolo 11 otaci hiidel 6 o jednu otéc-
ku. Pritom upinafe 15 (obr. 3), prochézeji-
ci vidlici 4, ustavuji okolo ni desky, nebot
prochézeji dréaZkou 25 a odklapéii se od va-
kuového systému.

Pri zp8&tném chodu kulisového mechanis-
mu 9 (obr. 1) zlistdvad hiidel 6 nepohyblivy
diky volnému chodu spojky 7, a vatka 18
v té dobg& uskuteCiluje cyklus spousténi a
zveddni tyfe 16 pro uchopeni nésledujicich
desek. Tim kon€i prvni pracovni zdvih mon-
taZnitho mechanismu a zadind druhy zdvih,
priCemZ pii kaZdém zdvihu se ukladd do
bloku osm desek.

Je-li pFevodovy pomér vyménného ozu-
beného kola 39 a ozubeného kola 37 1:1,
uskutediiuje maltézsky kiiZ 41 v kaZdém
pracovnim zdvihu montéZniho mechanismu,
tj. za kaZdou celou otd€ku h¥idelt 35, 34,
pootedieni o 1/4 otacky. .

Ve ¢tvrtém zdvihu uskutetiiuje maltézsky
kiiZ 41 posledni Ctvrtinu otdfky a maltéz-
sky kiiZ 42 pootdli vaCku 40 o 1/4 otacky.
Pracovni drdZka ve vaCce 48 je vytvofena
tak, aby za plnou otdcku vacky 40 vykona-
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la pdka 20 &ty¥i plné vykyvy. Zménou pie-
vodového poméru vymé&nného ozubeného
kola 39 a ozubeného kola 37 je moZno u-
skutetnit libovolny zadany pocet zdvihl
montad¥niho mechanismu v kaZdém cyklu
montédZe bloku, uzaviraném vykladkou
smontovaného bloku zdvihdtkem 19 na disk
21. Hotové bloky se potom kontroluji a od-
chézejl na dalsi montdZ akumulatoru.
Zatizeni pro montdZ blokd desek akumu-
latoru, podle vyndlezu, umoZiiuje mechani-
zovat montdZ, napiiklad nikl-kadmiovych a-
kumuldtor se zvysenou energetickou kapa-
citou, obsahujicich tenké a mélo pevné des-
ky, sklddané do bloku s ur&enou tloudtkou
vzhledem k objemu nédoby, do niZ bude u-
loZen, a to diky tomu, Ze mont&Zni mecha-
nismus obsahuje hifidel 6 s radidlné upevné-
nymi upina¢i 15, nepohyblivou zardaZkou 4
v podobg vidlice, a provadi montdZ soutas-
nym vyjiménim desek z podavatl 2 a kazet
3 a jejich spojovédnim do bloku p#i volném
priichodu upinaét 15 vidlici 12 nepohybli-
vé zard¥ky 4. Pfitom desky nepodléhaji
Z&dnym deformaénim sildm, coZ dovoluje

12

montovat blok z desek nezavisle na jejich
tloustce a pevnosti.

MoZnost lehce sefiditeiné kinematické
vazby pro odklopeni &ésti upina&d 15 v zé-
vislosti na poftu pracovnich zdviht mon-
tdZniho mechanismu, spolu s jednoduchym
sefizenim vyklddaciho mechanismu (vymén-
né ozubené kolo 39) pro zajit&ni urfeného
mnoZstvi pracovnich zdvih@t v cyklu mon-
tdZe bloku, zabezpe€uji montdZ bloku s li-
bovolnym zadanym mnoZstvim desek v blo-
ku a dovoluji efektivnd pouZivat uvedené
zafizeni jak v hromadné, tak v malosériové
vyrobé.

Vytvofeni za¥izeni s moZnosti soulasné-
ho uspofddédni ndkolika podavatti 2 (na-
pfiklad sedm, osm, atd) umoZiiuje ukl4dat
do zafizeni kazety 3 s riznymi skupinami
desek, roztFidénych podle tloustky, coZ za-
jistuje mechanizaci selektivni montdZe blo-
ki desek:

Soudasnd montaZ nékolika desek do blo-
ku b&hem jednoho pracovniho zdvihu pii
velké rychlosti pohybu upinact 13, ohrani-
dené pouze odstfedivou silou, zajidtuje vy-
sokou vykonnost zafizeni.

PREDMET VYNALEZU

1. Zplsob montéZe bloku desek akumulé-
toru, zahrnujici t¥id&ni desek ve skupinédch
podle tloudtky do stohdi, baleni desek rfizné
polarity v urfeném pofadi a vydej sestave-
nych blokdl, vyznadeny tim, Ze pred spojo-
vénim desek s rozdilnou polaritou se desky
t¥idi podle tloustky do lichého pottu skupin
na tenké, stfedni a tlusté, pfi¢emZ soudlet
tloudtsk dvou desek stfedni skupiny je ro-
ven soudtu tloustdk tenké a tlusté desky ze
skupin ekvidistantnich stfedni skuping, po-
tom se stohy desek se stfidavou- polaritou
sklddaji vzdjemn® na sebe, pfifemZ stoh
tenkych desek se uklddd v paru pouze se
stohem odpovidajicich tlustych desek pro
dosaZeni jednoty aritmetického priméru
tloustky desek v jednom svazKu, naleZ se
bere po jedné desce z kaZdého stohu a tyto
desky se piremistuji ve spoletné roving a
pfipojuji se postupn& k bloku u pevné za-
rézky.

2. Zavizeni k provadéni zphsobu podle

bodu 1, obsahujici stojan s kruhovym sto-
lem, na n¥m% jsou radidln& uspofadany po-
davade pro uloZeni v§ménnych kazet s des-
kami, opatfené dustrojim pro automatické
podepfeni horni hladiny stohu desek v ka-
zetdch, montdZni mechanismus s upinati,
uloZeny nad podavati a spojeny s pohonem
uspofddanym na stojanu, a dale vykladaci
mechanismus smontovanych blokii, zasahu-
jici mezi kazety a spojeny s pohonem mon-
tdZnitho mechanismu, vyznaené tim, Ze
montaZni mechanismus obsahuje kolmo ve
stfedu stolu uspoifddany hiidel (6), jehoZ
spodni konec je spojen s pohonem pro jeho
st¥idavy posuvné&-vratny pohyb a ot4feni ko-
lem vlastni osy, a na hornim konci hiidele
(6] jsou upevndny upinade (15), pri¢emZ
vyklddaci mechanismus obsahuje v dréze u-
pinad (15) vidlicovitou pevnou zardzku {4)
pro zaji§téni postupného snimani desek s
upinadd (15).

|

4 listy vykresii

severografia, n; p., zdvod 7, Most
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