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(54) Zarizeni pro aretaci polohy pohybového ustroji oviddaciho méridla

na otvory

Vyndlez se tykd ovlddactho méiidla na
otvorg, které je urdeno pro ektivni kontro-
lu a rizeni pracgovnfho cyklu brusek pro ro-
tagni souddsti. Redf aretaci pohybového
ustroji hlavice ovlddaciho m&ridla na otvo-
ry. Podstatou vyndlezu je, Ze piedni i zad-
ni dr#dk maji totoZné drdizky, ve kterych
je umistdn plo3n& zuZeny konec areta®ni
tylky, kterd je otolné v rozsehu devadesétl
stupn&. Konec eretadnf ty&ky prochdzi zad-
nim krytem m&fic{ hlavice a je opatfen
ovlddaci pélkou.
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Vyndélez se tyké zarizeni pro aretaci polohy pohybového ustroji ovlddaciho méridla na
otvory, které je urfeno pro sktivni kontrolu a ¥F{zeni{ pracovniho cyklu brusek pro rotaéni
sou¥dsti. Vyndlez se tykd mechanického za¥izeni hlavice ovléddacfho m&Fidla na otvory.

Dosud znédmé aretadni zarizeni spodivé v zajiZténi polohy pohybového ustroji d¥ikem
elektromagnetu, kterym se pri sefizovdni m&fidla na novy rozmér ustavi dridky do zdékladni
polohy. Toto Fe¥eni je'pracné na sefizeni, protoZe 3é nutno nastavovet délku dfiku vaEi
dr3dkdm, co koliduje se serizenim odskoku ¥epl pro mdfici remena, protoZe poloha kuZele
arffku elektromagnetu zéroven urduje zdékledni polohu mdiicich ramen. Dal¥f nevyhodou dosud
znédmych Feleni je pouze jednostranné aretace, co? ¥ini potiZe pfi sefizovédn{ m&fidla na
Jjiny rozmér.

Vyse uvedené nedostatky Jsou odstrandny zaP{zenim pro aretaci polohy pohybového ustro-
ji podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze areta®ni ty¥ka je otoln& uloZena ve vélcovém
otvoru zadnfho krytu na dvou pry¥ovych krou¥cich a v pouzdru, které je pevnd spojeno s deskou
pFipevnénou ke konzqle. St¥edni ¥dst areta®ni tytky mé nékruZek, kluzn& uloZeny mezi deskou
@ delem vyleh¥eni v konzole. Na zadnf ¥dsti areta¥nf ty¥ky, vn& zedniho krytu, je piipevné-
na péddka. Pouzdro méd v predni ¥4sti vytez, s jehoZ Zelnimi plochami se stykd dorazovy xolik,
pevnd spojeny s obvodem areta¥ni ty¥ky. Pfedni ¥4st areta®nl tylky je oboustranng ziZena
a touto ¥dst{ je zasunuta do drdZ¥ek zadnfho a piedniho driZdku.

Novy a vyssi U&inek zaffzenf podle vyndlezu spo¥ivé v oboustranné aretaci pohybovéno
dstrojl v zdkladnf poloze. Areta¥ni za¥fzeni v prdbZhu funk&nfho uZivéni nevyiaduje 24dné
serizovéni. Serizovénf odskoku m&ficich ramen je semostatné a nezdvislé na aretalnim zabfi-
zen{. Tifm je sePizovéni m¥Fici hlavice rychlejsf, presndj3i a mén¥ néro&né ne kvalifikaci.

Na vykresech je zndzorndno zerizeni{ podle vyndlezu. Obr. 1 zndzornuje celkovou sestavu
ze¥fzeni v bo¥nim ¥ezu s vyzna¥enim viech sou¥dsti a jejich vzdjemného spojeni, u obr. 2
je znézorn¥no t¥lesné spojent eretadni tylky s prednim a zadnim dridkem, obr. 3 znézoriu-
je v nérysu pPednf drZdk s krdtkym Zepem, obr. 4 totoZné v pidorysu, obr. 5 v nédrysu zadni
drzdék s dloubym Zepem & obr. toto#né v pldorysu.

Areta¥nf tydka 1 je otoZnd uloZena v pouzdru 2 a na dvou pry%ovych krouZcich 3 uloZe-
nych ve védlcovém otvoru zedniho krytu 4. St¥edni ¥dst ereta¥ni tyZky 1 je rozSifena v ndkru-
%ek, ktery se Zelnd stykd s deskou 5 a s konzolou . Na zadni Zdsti eretalni tyZky 1, pro-
chdzejici zadnim krytem 4, je pripevn&na pd¥ka J. Pouzdro 2 je pevn¥ spojeno s deskou 3.
Vn¥jsi &4st pouzdra 2 je opatfena zéfezem, s kierym se stykd dorazovy kolik §, jenZ Je
pevnd spojen s aretadn{ ty¥kou 1. Predni ¥4st aretadnf ty¥ky 1, opatfena dv¥ma protilehlymi
plodkemi, je oto¥nd umfst¥na v drd%ce zadniho drZdku Q a prednfho dridku 10. Se zadnim
drzdgkem 9 je pevnd spojen dlouhy &ep 11 a s pfednim drZdkem 10 je pevn& spojen krédtky &ep
12. Dlouhy &ep 1l a krétky Zep 12 Jjsou s velkou vili uloZeny Vv otvorech v prednim krytu 13.
Zadni dridk 9 a pfedni dr¥ék 10 jsou prifloikami 14 pripevndny k plochym planZetovym pruZi=
ném 13, které jsou pevnd vetknuty na desce 5 a k této piipevn¥ny pomoci vloZek 16, pFilo-
%ek 14 a spojovacich dfld.

Zedni dr¥dk 9 e pPedn{ dr¥sk 10 se pohybuji na plochych plenZetovych pruiinéch. V pri-
padé, %e Jje nutno pohyb dridékd 3, 10 aretovat, napif. p¥i expedici, instalaci, seff{zen{ apod.,
nastavi se p&¥kou I aretadni ty¥ka | tek, Ze jej! vdlcovd ¥dst se stykd s Cely dréZek
drzdkd 9, 10. P¥i odaretovéni se areta¥ni ty¥kou ] pooto¥i o devadesdt stupnd, tim vznikne
mezi oboustrannd zplodtélym prednim koncem aretaini ty&ky | a Zely dréiek v dridcich 2, 10
vile, dosta¥ujfci pro pohyb drzgkd 9, 10 pFi funkdnfm uZitl md#idla. Meznf polohy natodent
eretadnf tydky 1 jsou vymezeny vifezem v pouzdru 2, na jehoZ Zela st¥fdav¥ dosedd dorazovy
kolik 8, ktery je pevnd spojen s areta¥ni tyfkou 1. Dve pryZové krouzky 3 zaji3tujl nasta-~
venou polohu aretadni ty¥ky 1 proti semovolnému pohybu a soulasn¥ zamezujf vnikéni vlhkosti
do ustroji hlavice.
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PREDMET VINLALEZU

V. Zaf{zen{ pro aretaci polohy pohybového ustroji ovlddactho m&¥idla na otvory, pro.
aktivnf kontrolu a Fizeni{ pracovnfho cyklu brusek pro rota¥ni souddsti, vyznadujici se timj
Ze areta¥ni tylka (1) je oto¥n® uloZena ve védlcovém otvoru zadnfho krytu (4) na dvou pryZo-
vych kroufefich (3) a.v pouzdru (2), které je pevnd spojeno s deskou (5), p¥ipevn&nou ke
konzole (6) a stifedni &4st aretadnf tydky (1) md ndkru¥ek, kluznd uloZeny mezi deskou (5)

a Zelem vyleh¥eni v konzole (6) a na zadnf Zdsti aretadni tyfky (1), vn¥ zadnfho krytu (4),
je pripevnéna pd¥ka (7), pPfifemZ pouzdro (2) mé v pfedni ¥dsti vyfez, s Jeho¥ &elnimi plo-
chami se stykd dorazovy kolfk (8), pifipevndny k areta®ni{ tydce (1) a pfedni ¥dst aretadni
tygky (1), oboustrannd zidZena, je zasunuta do drdiky zadnfho dridku (9) a prednfho drid-
ku (10).

2. ZaP{zeni podle bodu t, vyznadujici se tim, %e zadni drZdk (9) md dréZku = upevndn

dlouhy %ep (11) na Jedné stran® a vyleh¥eni na protilehlé stran¥ a pPedni dr2dk (10) md na
jedné stran® drdéZku a vyleh&eni a krdtky Zep (12) je pPipevn¥n u protilehlé streny.

3 listy vykresd
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