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Przedmiotem wynalazku jest uklad elektryczny
zabezpieczajgry samoczynne sterowanie pracy ogra-
nicznik6w udzwigu w zurawiu samojezdnym.

Zurawie somojezdne mogg pracowaé zaréwno
przy ich posadowieniu na podporach jak i na ko-
lach. Wielko$é udiwigu na podporach jest zazwy-
czaj o wiele wigksza niz gdy Zuraw stoi na kolach.
Dla zabezpieczenia przed przekroczeniem dopusz-
czalnej wielko$§zi udiwigu Zurawia pracujgcego na
podporach lub kolach, uklady robocze to jest zes-
pét napedu, zespbl podnoszenia i zespél zmiany
wysiegu, sg wyposazone w elektryczne lub elek-
tryczno-mechaniczne uklady zabezpieczajgce. Za-
sadniczym elementem ukladu zabepieczajacego sa
ograniczniki udiwigu.

Dla zurawi przystosowanych do pracy na pod-
porach i kolach stosuje si¢ podwéjne ograniczniki
udzwigu z ktérych kazdy jest wyposazony w pod-
wojne krzywki wspépracujace z rolkami popycha-
czy na ktére poprzez ukilad pos$redni przekazywana
jest wystepujgca sila udiwigu. Popychacze s3
sprzezone z mikrowylacznikami, ktére wylgczaja
zasilanie obwod6w roboczy:h zurawia, gdy poloze-
nie krzywek sterujgcych rpopychaczami osiggnie
punkt ograniczajacy -dopuszczalne obcigzenie. Na-
stawienie na prace jednego lub drugiego ogranicz-
nika udZiwigu dokonuje w znanych zurawiach ope-
rator przy pomocy przelgcznika znajdujgcego sie
w kabinie.
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Takie rozwigzanie ma istotng wade polegajaca
na tym, Ze nie wystepuje samoczynne sprzezznie
pomiedzy obwodami mikrowylgcznikéw ograniczni-
kéw udiwigu dla pracy zurawia na podporach
i dla pracy zurawia na kolach. W zwigzku z tym
moie mieé¢ miejsce wlgczenie obwodu mikrowy-
tacznikéw dla pracy ogranicznika przy prazy zu-
rawia na podporach, gdy faktycznie realizowane
bedzie podnoszenie przy nie wysunietych podpo-
rach, lecz zZurawiu stojagrym na kclach. W takim
przypadku sygnalizowane przez ogranicznik udzwi-
gu dopuszczalne warto$ti udiwigu beda znacznie
przekraczaly wartosci dcpuszezalng dla zurawia
stojacego na kolach i moze nastgpi¢é wywro6cenie
zurawia.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie tej wady
przez zaprojektowanie dodatkowego ukladu zabez-
pieczajacego, eliminujgcego mozliwosé niewlasciwe-
go nastawienia ograniczniké6w udziwigu.

Cel ten zgodnie z wynalazkiem zostal osiagniety
dzieki temu, ze do ukladu sterujgcego zasilanie
mikrowylgcznikow ogranicznik6w udzwigu dla pra-
cy zurawia na podporach i kolach zostal wlaczony
przekaznik, ktérego cewka jest polgczona ze Zrod-
lem zasilania przez mikrowylacznik usytuowany na
jednej z podpér. Trzpieri tego mikrowylgcznika
zwiera jego styki przy wysunieciu podpér i roz-
wiera te styki przy wsunigciu podpoér. Jedna para
stykow przekaznika jest polgczona ze stykami mi-
krowylacznikéw ogranicznika udiwigu dla pracy
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zurawia na podporach i doprowadza do nich zasi-
lanie tylko przy wysunigtych podporach, a druga
para stykoéw przekazZnika jest polaczona ze stykami
mikrowylgcznikéw ogranicznika udzwigu dla pracy
zurawia na kolach i doprowadza do nich zasilanie
tylko przy wsunietych podporach.

Dzieki takjemu rozwigzaniu zostala wyelimino-

wana mozliwosé pomylkowego wlaczenia do obwo-
du zasilania mikrowylgcznik6w ogranicznika udz-
wigu dla pracy zurawia na podporach gdy zuraw
jest przygotowany do pracy na kotach. Uklad wed-
lug wynalazku zapewnia wiec samoczynne, nieza-
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lezne od operatora wilgczanie zasilania mikrowy-""

tgcznikéw tylko tego ogranicznika udiwigu, ktoéry
jest wlasciwy dla danego rodzaju pracy zurawia,
to jest, na podporach lub na kolach.

Przedmiot wynalazku zostanie blizej wyjasniony
w przykladzie jego wykonania na rysunku, na kto-
rym fig. 1 przedstawia zuraw w widcku z boku,
fig. 2 — widok na zuraw z wysunietymi podpora-
mi, a fig. 3 — schemat elektryczny sterowania
ogranicznikami udiwigu Zurawia.

Jak uwidoczniono na fig. 1, 2 i 3, Zzuraw 1 ma
skrzynke 2 ogranicznikéw udiwigu 3 i 4 zamonto-
wang przy osi stojaka glownego 2.
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Uklad sterowania- pracg ogranicznika udzwigu-

3 przeznaczonego dla pracy ZzZurawia na podpo-
rach 6 i.i ogranicznika udiwigu 4 przeznaczonego
dla pracy zurawia na kolach, zawiera przekaznik
7, ktérego cewka 8 jest sterowana przez mikro-
wylacznik 9 usytuowany na jednej z podpér 6
zurawia. Ogranicznik udZwigu 3 ma mikrowylgcz-
niki 10 i 11 sprzezone z krzywka 12 a ogranicznik
udiwigu 4 ma mikrowylaczniki 13 i 14 sprzezicne
z krzywka 15. Styki 16, 17, 18, i 19 przekaznika 7
sg polgczone ze stykami 20, 21, 22, 23, 24 i 25 mi-
krowylacznikéw 10, 11, 12 i 13 ogranicznikéw udz-
wigu 3 i 4. Styk 27 mikrowylgcznika 10 i styk 28
mikrowylgcznika 13 sg polaczone z elementem 29
sterujacym praca zespoldw wykonawczych jak
sprzeglo podnoszenia wciggarki gléwnej i pomocni-
czej i sprzegla zmiany wysiegu nie uwidocznionych
na rysunku. Styk 30 mikrowylgcznika 10 i styk 31
mikrowylacznika 13 sga polaczone z sygnalem 32
i lampka sygnalizacyjng 33, a styk 34 mikrowylgcz-
nika 11 i styk 35 mikrowylacznika 14 majg po-
laczenie odpowiednio ze stykami 18 i 19 przckaz-
nika 7. Mikrowylgcznik 9 ma trzpien 37 i styki
38 i 39, ktéry jest polgczony ze Zrédiem zasilania
40 majacym tez polgczenie z stykiem 41 przekaz-
nika 7, ktérego styk 42 jest polgczony z lampka
kontrolng 43. )

Dzialanie ukladu jest nastepujace: Przy wsunig-
tych podporach 6, przekaznik 7 jest zasilany ze
zrédla zasilania 40 i przez styki 41 i 19 sg zasilane
mikrowylaczniki 13 i 14 ogranicznika 4, ktérego
krzywka 15 jest dpstdsowana do pracy na kotach
przy czym w poczatkowej fazie pracy zurawia sa
zwarte styki 24 i 28 oraz 25 i 35. Przy osiggnieciu
100%s dopuszczalnego obcigzenia zurawia krzywka
15 ogranicznika udzwigu 4 poprzez uklad polaczen
mechanicznych powoduje polgczenie stykow 25
i 21 mikrowylacznika 14 i poprzez styki 17 i 42
przekaznika 7 nastepuje zaswiecenie lampki 43
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sygnalizujacej ten stan obcigzenia. Dalszy wzrost
obcigZenia powoduje zalgczenie stykow 24 i 31 mi-
krowylacznika 13 i zamkniecie-ebwodu -sygnalu 32
i lampki 33, a rozigczenie stykéw 24 i 28 powoduje
zanik napiecia na zasilaniu cewki elementu 29, ste-
rujacego wiaczenie lub wylgczenie zespolow wy-
konawczych  to jest sprzegiel wciggarki gléwnej
i pomocniczej i sprzegla zmiany wysiegu w Kkie-
runku na opuszczanie, nie uwidocznionych na ry-
sunku. Dalsze przecigzenie zurawia jest niemozli-
we. ' B

Przy wysunieciu podp6r 6, poprzez trzpien 37
mikrowylacznika 9- nastepuje zwarcie stykow 38
i 39 a tym samym zasilanie ze Zr6dla zasilania 40
idzie na cewke 8, ktéra powoduje zalgczenie sty-
kéw 16 i 18 przekainika 7 i do obwodu zostaja
wigczone mikrowylgczniki 10 i 11 ogranicznika
udzwigu 3, ktérego krzywka 12 jest dostosowana do
pracy na podporach, a zostajg wylgczone z obwodu
mikrowylgczniki 13 i 14 ogranicznika udzwigu 4.

Przy osiagnieciu 100% obcigzenia zurawia dla
pracy na podporach, krzywka 12 ogranicznika udz-
wigu 3 poprzez uklad polgczenn mechanicznych po-
woduje polgczenie stykéw 23 i 20 mikrowylgczni-
ka 11 i przez styk 16 i 42 przekaZnijka 7 zaswiece-
nie lampki- 43 sygnalizujgcej- ten stan obcigzenia.
Dalszy wzrost obcigzenia powoduje zalgczenie sty-
kéw 22 i 30 mikrowylarznika 10 i zamknigcie ob-
wodu sygnatu 32 i lampki. 33, a rozlgczenie stykéw
22 i 27 powoduje zanik napigcia na zasilaniu cewki
29 elementu sterujacego wylaczenie zespoléw wy-
kcnawezych zurawia. Dalsze przecigzenie zurawia
jest miemozliwe,

Zastrzezenie patentowe

Uklad elektryczny =zabezpieczajagcy samoczynne
sterowanie praca ogranicznikdéw udiwigu zurawia,
skladajacy sie z zespolu mikrowylgcznikéw ogra-
nicznikéw udzZwigu dla pracy zurawia na podpo-
rach i pracy zurawia na kolach, elementu steruja-
cego pracg zespoldw wykonawczych Zurawia iele-
mentéw sygnalizacji pracy ogranicznikéw udiwigu,
znamienny tym, ze do obwodu zasilania mikrowy -
Iaczniké6w (10, 11) ogranicznika udiwigu (3) dla
pracy zurawia na podporach (6) lub mikrowylacz-
nikéw (13, 14) ogranicznika udzwigu (4) dla pracy
zurawia na kolach wilgczony jest przekaznik (D),
ktérego cewka (8) jest polgczona ze zZrédlem zasi-
lania (40) ukladu przez mikrowylgcznik (9) usytuo-
wany na jednej z podpér (6), ktérego trzpien (37)
zwiera jego styki (38, 39) przy wysunieciu pod-
por (6) a przy wsunietych podporach (6) je rozwie-
ra, przy czym jedna para stykéw (16, 18) przekaz-
nika (7) jest polgczona ze sty}(ami (22, 23, 20) mi-
krowytgcznikéw (10, 11) ogranicznika udiwigu (3)
dla pracy zurawia.na podporach i doprowadza do
nich zasilanie ze zrédla (40) tylko przy wysunie-
tych podporach (6), a druga para stykéw (17, 19)
przekaZznika (7) jest polaczona ze stykami (24, 25,
21) mikrowylacznikéw (13, 14) ogranicznika udziwi-
gu (4) dla pracy zurawia na kolach i doprowadza
do nich zasilanie ze Zrédia (40) tylko przy wsunig-
tych podporach (6),
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