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(57)Anotace: 7
Zatizeni obsahuje vodici kotoud (19) usazeny na zalomené 0
h¥ideli (11b) a opatfeny brzdovym obloZenim (16), radialng ' % 0777 2
ozubeny pfevod (18) a drazku (15) zahrocen& tvarovanou E ]
podél strany obvodu na centralni Gasti t&lesa; lamelu (22) !

spojky s radidln€ ozubenym p¥evodem, ktery licuje s radidlnim
ozubenim pievodu (18), pevn& uchycenym k velkému pfevodu
(10); a vidlici (24) s jednim parem kotou€t instalovanych na
koncovych &astech obou stran télesa pro volnou rotaci a
instalovaného na nosné kostte (2) pro zaji§t&ni posunu vidlice
(24) na vodicf kotou¢ (19) pfipojeny k vélci (23)

* prostednictvim operaéni tyte (26) takovym zplsobem, Ze
plsobeni vélce (23) umoZni, aby zdvihovy pohyb (nahoru a
dolil) kluzného bloku (12) byl nahle pferuden prenosem
vidlice (24).
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Zafizeni pro nahlé zastaveni lisu

Oblast techniky

Predlozeny vynalez se tyka mechanického lisu, zejména brzdného zafizeni
pro néhlé zastaveni mechanického lisu béhem provozu. Okamzité zastaveni operaci
ma piedejit nehodé nebo poskozeni béhem provozu.

Dosavadni stav techniky

Vieobecné, lis je obvykle nebezpeény stroj, ktery je schopen zplisobit
v oblasti priimyslové vyroby nestésti. TrebaZe v souCasnosti poCet primyslovych
nehod klesa, éetnost nehod zplsobenych lisy neklesa a proto je zapotiebi pfijmout
protiopatieni pro feseni tohoto problému.

Navic, vzhledem ktomu, Ze konvenéni lisy pouZivaji pfevazné Cepovou
spojku, za téchto okolnosti, v pfipadé, kdy prst operéatora, diky rostouci neopatrnosti,
se dostane do lisovaci formy, operace na konvenénim lisu nelze nahle zastavit. Lis,
jehoz soudasti je vzduchova spojka, kterd umoziiuje okamzité zastaveni lisu pomoci
gidla, jako je napfiklad spina¢ svazku infraCervenych paprsk, je vSeobecné znamy a
pouzivd se kfeSeni vySe uvedeného problému pfi takovychto nebezpeénych
situacich. Nicméné, cena téchto listi je vysoka a pro malé vyrobni spolecnosti jsou
tyto lisy nedostupné.

Dodavame, ze zakladni konstrukéni &ast vzduchové spojky je tak sloZita, Ze
fada konstrukénich souéasti musi byt zménéna, je-li lis vybaven vzduchovou
spojkou. Navic, jelikoZ cena vzduchové spojky je vysoka a ma-li byt konvenéni model
pfeménén na novy, opatieny vzduchovou spojkou, tato zména konstrukce musi byt
provedena specializovanym pracovnikem. Proto, s ohledem na financni ztraty vznikié
prostoji s ohledem na provadéni pfemény a na vysoké néklady, které tato pfeména
piedstavuje, konvenéni lis je stale pouzivan a nebezpeci nehod je tolerovano.




Podstata vynalezu

Ukolem predlozeného vyndlezu je feSeni vySe uvedeného problému a jeho
ptedmétem je zafizeni pro néhlé zastaveni pomoci brzdového systému, ktery je
uloZen na zalomené hfideli lisu a ktery okamzité zastavi operace kiuzného bloku.
Zabrani tim zranéni operatora, dochazi k redukci vyrobnich naklad a je dosazeno
snadné premény stejné jako dosaZeni v&asné operace tim, 2e zafizeni je
kontrolovano pfimo a ne skrze velké pfevody.

S ohledem na dosaZeni vy$e zminéného pfedmétu, pfedloZeny vynalez tvori
sada vodicich kotou&l nahofe u zalomené hiidele opatiena brzdovym oblozenim po
strané kostry lisu, radidiné ozubeny pfevod na strané druhé a Zlabek, ktery je
proveden zahrocené podél strany obvodu v centralni Gasti vodiciho télesa; kotou¢
spojky ma radidiné provedeny ozubeny pfevod, ktery licuje s radialné ozubenym
kolem prevodu, které je upevnén k velkému pohonnému prevodu; a vidlice s parem
kotoudtl, které jsou pfipojeny na koncovych Castech obou konci vidlice tak, aby volné
rotovaly a je pfipojena k nosné kostfe tak, aby bylo umoznéno zasunuti vidlice do
kruhového vodite skrz operaéni tyé pomoci hydraulického valce. Timto zplisobem
miiZe byt pfemistén kruhovy vodi¢, ktery umoziuje nahle zastaveni pohybu kluzného
bloku ve sméru kolmém.

Struény popis vykresu
Obr. 1 je prifezovy vykres znazoriiujici zafizeni pro nahlé zastaveni lisu podle
piedioZzeného vynalezu,

Obr. 2 je perspektivni pohled na hlavni soucasti k vysvétleni brzdovych
principti podle piedioZzeného vynalezu.

Detailni popis vynalezu

Nasleduje detailni objasnéni vynalezu s odkazy na doprovodné vykresy.




Jak je znazornéno na Obr. 1, pfedloZzeny vynalez tvofi nosna kostra 2
1

vertikalné uchycena k zakladné 1, rotujici osa 3, ktera je ustavena horizontalné a
uchycena | vrchni Casti nosné kostry 2, setrvaénik 5 je opatfen femenici 7, ktera je
uchycena kjedné koncové d&asti rotani osy 3 a pfipojena k rotatni ose (neni
zobrazena) hnaciho motoru 6 prostfednictvim femenice 4 a femene 8. Maly ozubeny
pfevod 9 je namontovan na protilehlé koncové &asti rotaéni osy 3 a zabira s velkym
ozubenym pfevodem 10 (popsan pozdé&ji) tak, aby kroutici moment byl pifenasen ze
setrvaéniku 5 na velky ozubeny pfevod 10.

Dale, zalomend hfidel, uloZzena pod rotaéni osou je rozdélena do dvou &asti

11a,11b které maji pfislusné polygonalni prifez a kruhovy prifez. Zalomena hfidel

11a,11b je pfipojena paralelné k rotaéni ose 3 prostfednictvim loZiskového uloZeni
(neni znazornéno).

Kromé toho, zalomena hfidel 11a,11b pfipojena prostfednictvim vacky 14
instalované na zalomené tyéi 13 umoziuje vyzdviZzeni kluzného bloku 12. Vodici
kotou¢ 19 je uloZzen na polygonalni &asti zalomené hfidele 11b. Ve stfedni ¢asti
povrchu vodiciho kotou¢e 19, podél strany obvodu je vytvofena zahrocenym
zplsobem drazka 15. Brzdové obloZzeni 16 je uchyceno k jedné strané vodiciho
kotoute 19 a na protilehlé strané odpovidajicim zplsobem je instalovan radiainé
ozubeny pfevod 18 pomoci spojeni jako je Cep 17.

Dale, velky ozubeny pievod 20 vybaveny lamelou 22 spojky, na které je pevné
uchycen radialné ozubeny pifevod 21 pomoci &epu 20 ve tvaru, ktery licuje s radialné
ozubenym pifevodem 18, uspofadanym na vodicim kotouci 19. Velky ozubeny pfevod
20 je takto sestaven, aby voIné rotoval na koncové &asti jedné strany zalomené
hfidele11b jak je znazornéno na Obr. 2 a tento velky pfevod zabira s malym
ozubenym pfevodem 9.

Kromé toho, vidlice 24 je umisténa nad vodicim kotouéem 19 a vidlice 24 se
pohybuje pifimovratné (zleva doprava) podle napinaci sily hydraulického valce, ktery
je namontovan na vrchni ¢asti nosné kostry 2. Vidlice 24 je pfipojena jako jedno
téleso k operaéni ty¢i 26, pfi¢emz téleso 25 je ve tvaru koriské podkovy a je ustaveno
vertikdlné k pistnici 29 valce. Kobéma koncovym d&astem télesa 25 je
prostfednictvim hfidele 27 namontovan par kotoud¢li 28 a kotouce 28 konstituuji
sekci kruhového kénického tvaru, kterd ma stejny sklon jako zeSikmena sekce
drazky 15.
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Na Obr. 2, kotouova &ast (AA’) je znézornéna v ustaveni, které odpovida
90° pootogeni tak, aby byly vystaveny veskeré soucasti.

Dale, u vstupni &asti formy zafizeni pro nahlé zastaveni lisu podle
predioZzeného vynalezu je instalovano &idlo napfikiad fotobuiika (neni znazornéna),
ktera je elektricky propojena s valcem 23. Nasledné, béhem zdvihu kluzného bloku
12, v pfipadé nebezpecné situace, jako je napfiklad vloZeni ruky mezi Casti formy
v dusledku neopatrnosti operatora, Cidlo vnima tuto situaci a donuti pistnici 29 ke
zpétnému pohybu pouZitim fizeného vykonu valce 23. Jako pracovni kapalina muze
byt pouzit bud hydraulicky nebo pneumaticky tlak.

Nésleduje popis provozu a ucinku predioZeného vynalezu.

Zafizeni pro nahlé preruSeni provozu lisu podle vynalezu je charakterizovano
tim, ze jestlize Cidlo detekuje nebezpednou situaci a zapoji ginnost valce 23, pak
vidlice 24 uvolfiuje pohyb vodiciho kotouce 19, ktery uméle zabrani otageni velkého
ozubeného pfevodu 10 a nasledné umozni okamzité zastaveni operace kluzného
bloku 11, ktery je pfichycen k zalomené hiideli 11a,11b.

To znamena, jestlize lis 29 je zapojen, pak hnaci motor 6 ovlada a prenasi
svijj todivy moment na setrvacnik 3 pfes femen 8, ¢imz umoznuje to, aby se
souéasné otadel maly ozubeny pievod 9 namontovany na rotaéni ose 3 a velky
ozubeny pfevod 10, zabirajici s malym ozubenym prevodem 9.

Navic, za podminek, kdy valec je vyroben k pohybu kupiedu (doprava)
ovladanému spinaéem jako je nozni spinaci zafizeni pfipojené k lisu 29, pak vidiice
24 je vytlatena z operaéni tyCe 26 a vodici kotou¢ 19 se pohne ve sméru, ktery je
znézornén prerusovanou linkou na Obr. 2, to jest ve sméru velkého ozubeného
pirevodu 10. '

Proto, rotaéni sila velkého ozubeného pievodu 10 je pfenasena na zalomenou
hiidel 11b diky skute&nosti, Ze radiaini ozubeni 18.21 zabira jedno s druhym a tak
kluzny blok 12 je vyzdvihovan a spoustén pomoci vacky 14 , kterd umoziiuje cilenou
pozadovanou praci lisu. |

Navic, jestlize b&hem provozu lisu nastane nebezpetna situace, jako je
napfiklad vioZeni ruky operatora do formy, pak diky Cidlu, které vnima tuto situaci, je
aplikovan fizeny vykon vélce 23, ktery donuti ke zpétnému pohybu pistnici 29. Poté
nasleduje vtladeni vidlice 24 ve sméru nosné kostry 2 (tento smér je znazornén
neprerusovanou linkou na Obr. 2) skrz operadni tyé 26. To zpUsobi oddéleni
radialniho ozubeni 18,21 a v disledku tohoto oddéleni, inertni sila setrvaéniku 5
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nemiize byt prenasena na zalomenou hfidel. Kromé toho, obloZeni 16 namontované
na vodicim kotoudi 19 ulpi na sténé po strané nosné kostry 2, takZe kontroluje rotaci
zalomené hiidele 11b. V disledku toho, rotace vodiciho kotoute 19 a zalomené
hfidele mize byt nahle zastavena. Proto je mozno nahle zastavit zdvihovy pohyb
kluzného bloku 12.

Mezitim, kotoué 28 instalovany na vidlici 24, ktery se pomoci operacni tyCe 26
pohybuje pfimovratné (tam a zpét) tvoFi sekci kruhového kénického tvaru, kterd ma
stejny sklon jako zedikmena sekce zahrocené drazky 15 vodiciho kotouée 19, takZe
je mozné zredukovat na minimum obrouseni v disledku tfeni s drazkou 15 pfi
pfimovratném pohybu. Proto, vidlice mize byt hladce zasouvana bez odpporu, aniz
by doslo ke tfeni s vodicim kotoucem 19.

Piedlozeny vynalez muze byt realizovan riznymi zpGsoby, aniz by doslo
k vybodeni zramce vynalezu. Kromé toho, predloZeny vyndlez neni omezen
zobrazenym a objasnénym provedenim. V8echny variace podle vyse uvedeného
popisu a nasledujicich narokd spadaji do ramce predioZzeného vynalezu.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro nahlé zastaveni lisu, které je sestaveno ze setrvacniku (5)a
malého ozubeného prevodu (9) , ktery je slozeny z femenice a femene
hnaciho motoru, namontovaného na rotacni ose (3) horizontainé uchycené
k nosné kostie; z kluzného bloku (12) a z velkého ozubeného pievodu
namontovaného na zalomené hiidel, ktera je ustavena pod rotaéni osou (3) a
kromé toho, maly ozubeny pfevod 9 a velky ozubeny pfevod spolu zabiraji
tak, 2e velky ozubeny pfevod 10 se otadi rotaéni silou pfenasenou pomoci
setrvaéniku (5) a ovlada zdvihovy pohyb (nahoru a dol(1) kluzného bloku (12),
vyznadujici se tim, ze

zafizeni obsahuje vodici kotou¢ (19) usazeny na zalomené hiideli (11b)
a opatfeny brzdovym obloZenim (16), radidiné ozubeny pfevod (18) adrazku
(15) zahrocené tvarovanou podél strany obvodu na centralni casti télesa;

lamela (22) spojky je opatfena radialné ozubenym pfevodem, ktery
licuje s radiainim ozubenim prevodu (18) , pevné uchycenym k velkému
pfevodu (10); a

presouvaci prostiedky instalované na nosné kostre (2), které umozni
pohyb vodiciho kotoude 19 v horizontalnim smeru.

2. Zatizeni pro nahlé zastaveni podle naroku 1,' vyznadujici se tim,
%e piesouvaci prostiedky maji vidlici (24), instalovanou na vodicim kotouci
(19), prostfednictvi operacni tyce (26) a valce (23), ktery umoznuje
presouvani operacni tyCe (26).
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