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Urzadzenia do samoczynnej zmiany biegunowosci ukladu zasilania
magnesnicy sluzacej do réznoimiennego magnesowania nabiegunnikéw
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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest urzag-
dzenie do samoczynnej zmiany biegunowo$ci ukla-
du zasilania magne$nicy stuzacej do réznoimien-
nego magnesowania nabiegunnikéw, zaopatrzone
w uklad przekaznikéw czasowych, z ktérych jeden
steruje obwodem wzbudzenia pradnicy samo-
wzbudnej, a drugi przelgcza bezpradowo w czasie
przerwy w obwodzie wzbudzenia — biegunowo$¢é
obwodu wyjSciowego pradnicy.

Znane dotychczas urzgdzenia stuzgce do zmiany
biegunowo$ci zasilania magne$nicy, ktoére -dzialajg
na zasadzie przelgczania biegunéw w obwodzie
wyjSciowym pradnicy maja te zasadnicza wade,
ze wskutek plynacych w tym obwodzie duzych
pradéw powstajg tuki powodujace wypalanie sty-
kéw. W zwigzku z tym urzadzenia te sg wyposa-
zone w zespoly do gaszenia luk6éw, a ponadto
maja odpowiednio duze wymiary gabarytowe.
W przypadku duzej czesto$ci przelgczen magnes$-
nicy na przykilad przy magnesowaniu k6! magne-
sowych pradnic pradu zmiennego nastepuje bardzo
szybkie ogrzewanie i zuzycie stykéw roboczych
wylacznika, stwarzajgc niebezpieczenstwo jego
obstugi.

Znane sg roéwniez na przykiad z patentu nr
47426 urzadzenia do samoczynnej zamiany biegu-
nowoS$ci ukladu zasilania przystosowane do ukla-
déw zasilania o bardzo wysokim natezeniu pradu
i zaopatrzone w dodatkowa pradnice wlaczang za
pomocg ukiadu przekaznikéw czasowych w obwod
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wzbudzenia samowzbudnej pradnicy stanowigcej
Zrodio zasilania. Urzadzenia te sg jednak zbyt
kosztowne i skomplikowane, aby mogly znalezé
zastosowanie do przelgczania biegunéw zasilania
magnes$nic, w ktérych natezenia prgdu majg kil-
kadziesigt razy mniejszag warto$é.

Powyzszych wad i niedogodnoSci nie ma urzg-
dzenie do zmiany biegunowo$ci ukladu zasilania,
zwlaszcza magneénic wedlug wynalazku, ktére
zaopatrzone jest w przekaznik przerywajacy ob-
wo6d wzbudzenia pradnicy samdwzbudnej, stano-
wigcej zrodio zasilania magne$nicy oraz w stero-
wany nim drugi przekaznik powodujacy przelg-
czenie w czasie przerwy w obwodzie wzbudzenia
— biegunowosci obwodu wyjSciowego pradnicy.
Dzigki temu przelgezenie nastepuje w czasie przer-
wy bezpragdowej eliminujagc powstawanie lukéw,
a rownocze$nie znacznie upraszcza sie konstrukcje
w poréwnaniu do znanych urzgdzen z dodatkowg
pradnicg.

Wynalazek jest blizej wyjasniony na rysunku,
na ktéorym fig. 1 przedstawia schemat blokowy
ukladu zasilania magne$nicy, a fig. 2 — uprosz-
czony schemat elektryczny tego ukiadu.

Urzadzenie wedlug wynalazku przedstawione
na fig. 1 i 2 -sluzy do zmiany biegunowos$ci samo-
wzbudnej pradnicy 1 pracujgcej w ukladzie za-
silania magnes$nicy 2, stuzacej do magnesowania
réwnoimiennymi znakami nabiegunnik6w na przy-
klad kota magnesowego 3 pradnicy pradu zmien-
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nego. Sklada sie ono z nastepujacych zespolow:
wylacznikbw 4 i 5 zmieniajacych biegunowo$é
zasilenia magne$nicy 2, z przekaznika czasowego
6 sterujacego te wylaczniki 4 i 5, z wylgcznika
7 sluzgcego do przerywania obwodu wzbudzenia
pradnicy 1 sterowanego przekaZnikiem czasowym
8 oraz ze wspoblpracujacego z nim przekazZnika
poSredniczacego 9. Ponadto urzadzenie jest wy-
posazone w przycisk nozny 10 do uruchamiania
przekaznika czasowego 6, w przelgcznik nozny 11
do .zmiany biegunowo$ci zasilenia oraz w opor-
nik nastawny 12 do regulacji pradu wzbudzenia.

Wylaczniki 4 i 5 stanowia znane wylgcezniki
typu elektromagnetycznego i sg wyposazone w sty-
ki pomocnicze. Jedne pary stykdéw roboczych
obydwu wylacznikéw 4 i 5 sa polaczone w ukla-
dzie réwnoleglym z zaciskami obwodu roboczego
pradnicy 1, a drugie pary styk6w sa polaczone
w sposéb skrzyzowany z uzwojeniem magneénicy
2, stuzgcej do magnesowania nabiegunnikéw kola
magnesowego 3. Zaciski cewek wzbudzajacych 13
i 14 obydwu wylacznikéw 4 i 5 sg przylaczone
do bieguna R sieci pradu zmiennego oraz do
naprzeciwleglych zaciskow przelgcznika noznego
11. Zacisk poSredni tego przelgcznika 11 jest po-
tgczony ze stykami 15 przekaznika czasowego 6.

Przekazniki 6 i 8 stanowiag znane przekazniki
czasowe typu elektronicznego, przy czym styki
uruchamiajgce 16 przekaznika sg z jednej strony
polaczone ze stykami przyeisku noznego 10 i réw-
nolegle ze stykami pomocniczymi 17 przekaznika
posSredniczacego 9, a jego styki robocze 15 polg-
czone z zaciskiem 0 sieci prgdu zmiennego, ze
stykiem poSrednim przelgcznika noznego 11
i réwnolegle ze stykami pomocniczymi 18 i 19
wylacznik6w 4 i 5. Styki pomocnicze 19 wylgcz-
nika 5 sg przy tym polaczone z cewksy przekaz:
nika poSredniczacego 9, natomiast styki pomocni-
cze 20 wylacznika 4 — z cewka wylgcznika 7
w obwodzie wzbudzenia pradnicy 1. Pozostate
styki pomocnicze 20 i 21 wylacznikbw 4 i 5 sa
ze soba polgczone réwnolegle, a druga para sty-
kow - 22 przekaznika poSredniczgcego 9 jest po-
laczona ze stykami uruchamiajgcymi 23 przekaz-
nika czasowego 8. Styki robocze 24 tego przekaz-

nika 8 sg- polgczone z jednej strony z zaciskiem

0 pradu zmiennego, a z drugiej z cewka wylacz-
nika 7 w obwodzie wzbudzenia pradnicy 1.
Urzadzenie jest ponadto zaopatrzone w uklad
lamp 25, 26 i 27 wlaczonych réwnolegle w obwody
cewek wylaczniké6w 7, 5 i 4, sygnalizujgcych stan
ich pracy, a w obwodzie wzbudzenia pradnicy 1
znajduje sie wigczony szeregowo w obwdd stykow
roboczych wylacznika 7 nastawny opornik 12,
stuzacy do regulacji- pradu wzbudzenia.
Dzialanie urzgdzenia do samoczynnej zmiany
biegunowo$ci ukladu zasilania magne$nicy stuzg-
cej do réznoimiennego magnesowania nabiegun-
nik6w' opisano ponizej. C :
Magne$nica 2 przedstawiona przykladowo na
fig. 2, sluzy do magnesowania réznoimiennych
nabiegunnikéw kola magnesowego 3, przy czym
po namagnesowaniu nabiegunnika kolo 3 obraca
sie- o kat Srodkowy odpowiadajacy podzialce bie-
gunowej, a roéwnoczeSnie zmieniana jest biegu-
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piecie przez zamkniete uprzednio styki
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nowo$¢é zasilania magneé$nicy 2. Przekaznik 8
urzadzenia nastawia sie na czas odpowiadajacy
zagdanemu czasowi magnesowania nabiegunnika
kola 3, a przekaznik 6 na czas diuzszy o okres
wlasnego dzialania uktadu.

W celu uruchomienia urzadzenia wlgcza sie
przycisk nozny 10, ktéry zwiera styki 16 uru-
chamiajac przekaznik czasowy 6 i powoduje zwar-
cie jego styk6w roboczych 15, wskutek czego na-
piecie zostaje podane na styk poSredni przelgcz-
nika 11. W polozeniu przelgcznika 11 przedsta-
wionym na fig. 2 linig ciaglg, napiecie podane "
zostaje na cewke 14 wylacznika 5, powodujac zam--
kniecie jego stykéw roboczych. Wskutek tego na-
stepuje bezpradowe wilgczenie uzwojenia magne-
$nicy w obw6d roboczy pradnicy 1, a réwnocze§-
nie zwarcie stykéw 19 wylgcznika 5 powoduje
zalgczenie cewki przekaznika po$redniczgcego 9
oraz zamkniecie jego stykow 22 i 17. Styki 17
blokujg przy tym styki uruchamiajgce 16 przekaz-
nika czasowego 6, umozliwiajgc zwolnienie noznego
przycisku 10, natomiast styki 22 zwierajg styki
uruchamiajgce 23 przekaznika czasowego 8, uru-
chamiajac ten przekazZnik i powodujgc zwarcie
jego stykéw roboczych 24, przez ktbére napiecie
zostaje podane na cewke wylagcznika 7 zamyka-
jac jego styki robocze i wilgczajagc obwdd wzbu-
dzenia pradnicy 1. Pradnica podaje woéwczas na-
robocze
wylacznika 5 na uzwojenie magne$nicy 2, ktoéra
magnesuje nabiegunnik kola magnesowego 3.

Po uplywie nastawionego na przekazniku 8
czasu magnesowania nastepuje rozwarcie stykow
roboczych 24 tego przekaznika, wskutek czego na-
stepuje zanik napiecia na cewce wylgcznika 7
i przerwa w obwodzie wzbudzenia pradnicy I,
a tym samym zakonczenie procesu magnesowania
nabiegunnika, natomiast po uplywie nastawionej
na przekazniku czasowym 6 zwloki, nastepuje
rozwarcie jego stykéw roboczych 15. Wskutek
tego wystepuje zanik napiecia na cewce 14 wy-
tagcznika 5 1 rozwarcie jego stykow roboczych
i styk6w pomocniczych 19 i 21, a tym samym
przerwa w zasilaniu cewki przekaznika poSred-
niczacego 9, ktéory wraca do polozenia wyjScio-
wego, przy czym rozwarcie jego stykéw 17 po-
woduje odblokowanie styk6w uruchamiajgcych 16
przekaZnika czasowego 6.

Po obrocie magnesowego kola 3 o kgt §rodkowy
odpowiadajgcy podzialce biegunowej, przelacza sie
przeltgcznik 11 w polozenie przedstawione na
fig. 2 linig przerywang, wskutek czego po za-
laczeniu przycisku noznego 10 i uruchomieniu
przekaznika 6 jego styki robocze 15 powoduja
zasilenie cewki 13 i zamkniecie w przerwie bez-
pradowej (spowodowanej otwarciem wylgcznika 7
w obwodzie wzbudzenia pradnicy 1) stykéw robo-
czych wylacznika 4 oraz stykéw pomochiczych
18 i 20. Zwarcie stykéw 18 powoduje przy tym
zasilenie cewki przekaZznika poSredniczgcego 9,:
po czym dalsze dziatanie urzadzenia jest podobne
jak poprzednio opisane z tg r()inica, ze wskutek
kolejnego zamknigcia stykéw roboczych wylacz-’
nika 5 nastepuje zmiana biegunowo$ci zasilenia
magne$nicy 2, a tym samym zmiana polaryzacji
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magnesowania nastawionego nabiegunnika.

Stan pracy poszczegbélnych wylgcznikéw 7, 5 i 4
jest sygnalizowany przez lampki kontrolne 25,
26, 1 27.

Urzadzenie do samoczynnej zmiany biegunowo-
Sci ukladu zasilania magne$nicy wedlug wynalazku,
moze znalezé zastosowanie zwlaszcza do magne-
sowania k6l magnesowych pradnicy pradu zmien-
nego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnej zmiany bieguno-
wo$ci ukladu zasilania magne$nicy stuzgcej do
réznoimiennego magnesowania nabiegunnikéow,
wyposazone w obwodzie roboczym pradnicy
w ukiad dwoéch krzyzowo polaczonych wylgcz-
nikéw, a w jej obwodzie wzbudzenia w wy-
tgcznik do wytwarzania przerwy bezpradowej,
w ktorej nastepuje przelgczanie wylgcznikéw
w obwodzie roboczym, znamienne tym, ze jest
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wypcsazone w uklad przekazniké6w czasowych
(6 i 8), z ktorych przekaznik (8) sluzacy do
nastawiania czasu magnesowania nabiegunnika,
ma styki robocze (24) polaczone z cewka wy-
lacznika (7) w obwodzie wzbudzenia pradnicy
(I) i styki uruchamiajgce (23) polgczone ze
stykami (22) przekaznika poSredniczgcego (9)
wlaczanego przez styki pomocnicze (19) lub (18)
wylacznikéw (4) i (5) a przekaznik (6) nasta-
wiony na czas magnesowania powiekszony
o zwloke dzialania wlasnego ukladu ma styki
robocze (15) polgczone za poSrednictwem prze-
tacznika (11) z cewkami (13 i 14) wylgcznikéw
(4 i 5 w obwodzie zasilania.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze przekaznik posredniczacy (9) jest zaopatrzony
w dodatkowe styki (17) polgczone réwnolegle
do przycisku noznego (10) ze stykami urucha-
miajgcymi (16) przekaznika czasowego (6) i stu-
z3ce do blokowania tych stykow (16).
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