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Zarizen{ pro sklizeil rostlin, zejména s niz-
kym nasazenim plodd. Pred sklizecim sto-
lem sklizeci mlatiCky je uspofadan tlace-
ny rdm, nesouci tloZné nosn'ky, v nichZ je
uspoiadan podfezavaci ndZ, s vyhodou po-
hyblivy hnany. Nad nim jsou vedeny mezi
GloZnymi nosniky ob&Zné dopravniky s una-
Sedi, unadejicimi podiiznuté rostliny, zejmeé-
na lu$téniny, ke skluzové desce, po niZ se
dostavaji k poddavacimu 3Sneku a dédle do
pracovnich orgénu sklizeciho  stroje.
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Vynélez se tyka zafizen{ pro sklizeii rost-
lin, zejména s nizkym nasazenim plodd, na-
pfiklad luSténin.

Isou znama rizné zatizeni na sklizerii rost-
lin s nizkym nasazenim plodid, kterd majl
v urovni terénu, nebo pod povrchem pldy
uspofddany ofezavaci n0%, zajidtujici do-
konalé a kvalitni podfiznuti rostlin bez ztrat
na nizko narostlych plodech. Jsou pouZi-
vdna zalizeni s pasivnim, nepohyblivé na
stroji uspofddanym podifezdvacim noZem,
kterd vSak vyZaduji pomérné& znadny ener-
geticky pfikon, pfiemZ jejich prdce neni
vZdy dostatedné kvalitni. Zarizeni opatie-
na aktivhim podiezdvacim tstrojim, tj. po-
hyblivym podFezdvacim noZem, konajicim
napf. rotafni nebo kmitavy pohyb, baji sice
z hlediska potfeby energie priznivéj3i pa-
rametry, ani ta viak nemaji dofeSenu otéaz-
ku dostatetné kvalitni sklizn& v celém kom-
plexu.- Rostliny s nizkym nasazenim plodd
je moZno sklizet wvicefazovou skliziiovou
technologii nebo prfimou jednotazovou tech-
nologii. Volba sklizfiové technologie je za-
visld na drulm rostliny, stadiu zralosti a
na urceni plodlt pro- dalsi pouZiti.

Soufasna znamd zafizeni pro podiezdva-
ni rostlin, hlavn® rostlin s nizkym nasaze-
nim plodh, at jiZ s pasivnimi nebo aktivni-
mi noZi, jsou uréena pro vicefdzovou skli-
zeii. To znamend, Ze rostliny jsou po pod-
Fezdani a nasledném vyprosténi z pady ukla-
dany na povrch pfdy. Dosud neni znamo
zafizeni, které by soucdasng& s podiezdvdnim
rostlin bylo schopno vyprostovat je z piady
a dopravovat primo na skliziiovy sttl stro-
je, ¢imZ by se znaCn# sniZily naklady na
sklizefi a spotfebu pohonnych hmot, pii-
padné jiné energie.

Tyto nevyhody jsou odstrandny u zafFize-
ni pro sklizei rostlin, zejména s nizkym na-
sazenim plodd podle vyndlezu, jehoZ pod-
stata spoCivd v tom, e k piipojnym rame-
nim je spojovacimi loZisky uchycen nosny
ram, k némuZ jsou upevnény vodici aloZné
nosniky podfezdvaciho noZe, mezi nimiz
jsou usporddany obé&Zné dopravniky s uné-
Seli.

Zaiizeni pro sklizeil rostlin, zejména s
nizkym nasazenim ploddi, je schopno jednak
dokonalého pod¥fiznuti sklizenych rostlin,
jednak navazné i zajisténi jejich ¥adné, bez-
ztratové dopravy k dalSim pracovnim orgé-
nim sklizeci mlaticky, na ném#Z je uspoid-
dédno, a jejich plynulého, funkéné vyhovuji-
ciho preddani dalS$im pracovnim organtm
stroje. Jsou tak vytvofeny podminky pro
plynulou sklizeil téchto rostlin prakticky
beze ztrat.

P¥ikiady provedeni zafizeni podle vyna-
lezu jsou schematicky zndzorngny na vy-
kresech, kde obr. 1 znézoriiuje bokorysny
pohled na zaiizeni, obr. 2 je pldorysem =z
obr. 1, obr. 3 je bokorysem jiné alternati-
vy a obr. 4 bokorysem dalSiho provedeni
zatizeni.

Sklizeci mldticka 1 je opatfena spalova-
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cim motorem 2, od n&hoZ je pomoci b&Zné-
ho uspofaddni proveden neznazorné&ny né-
hon hnacich pojezdovych kol 4. Vzadu je
sklizeci mléaticka 1 opatfena samozfejmé
jesté b&Znymi nezndzornénymi Fidicimi ko-
ly, dédle je opatfena ostatnimi bé&Znymi pra-
covnimi orgéany. Vp¥edu je sklizeci miléatic-
ka 1 opatfena sklizecim stolem ‘3. K nosné
konzole 5, uspoiddané napi. v ose hnacich
pojezdovych kol 4, anebo na jiném vhod-
ném misté stroje, je uchyceno — nap¥. kyv-
né — po kaZdé strané jedno pFipojné ra-
meno b, Kk némuZ je vpredu priklouben spo-
jovacim loZiskem 29 nosny rdm 7, napf. v
podobg pifitného trubkového nosniku. K né-
mu jsou pripevnény nap¥. plivarenim do-
pfedu smé&fujici vodici tloZné nosniky 8, v
nichZ je kluzn& uloZen piiény podrezdvaci
niZ 9. Jeho vodici ramena 10, po jeho obou
stranadch, jsou uloZena ve smykovych lo-
#ich 11. Alespoii jedno, anebo obé vodici
ramena 10 jsou spojena s tdhlem 16, naklou-
benym na hnaci kyvné vahadlo 15, které je
spojeno s nahonem 14, napojenym na hna-
ci hiidel 13. Jeho pohon 12 je odvozen od
spalovaciho motoru 2 a je proveden napf.
soustavou klinovych Femenll a Femenic, p¥i-
padné Tetézy a TFetézovymi koly nebo i ji-
nak, napP. prostfednictvim hydropohonu
(neznézornéno). Podiezdvac! nliZ 9 je na
nosném ramu 7 uspofdddn zhruba v tGrovni
terénu nebo pod jeho povrchem. Nosny rdm
7 je z dfivodu dobrého kopirovdni terénu
uloZen prostfednictvim kyvnych nosnych
naprav 27 na op&rnych kolech 28. Nosny
rdm 7 s vodicimi dloZnymi nosniky 8 a
podrezavacim noZem 9 je s kyvnymi nosny-
mi napravami 27 spojen pomoci nosného lo--
Ziska 30 a je s vyhodou uspofadan se sta-
vitelnym sklonem pomoci jakéhokoliv vhod-
ného regulacniho mechanismu 28, napft.
Sroubového. Nad podfezdvacim noZem 9
jsou usporddany obé&Zné dopravniky 17 me-
zi jednotlivymi sousednimi vodicimi 1iloZ-
nymi nosniky 8. Ob&Zné dopravniky 17 obi-
hajici smérem Sipky A, jsou opatfeny uné-
SeCi 18 a vedeny jednak pfes hnaci vdilec
19, s vyhodou prib&Zny, didle ka?d& pfes
svlij napinaci véalec 22 a alespoil jeden vo-
dici vélec 20, napf. diléi, p¥ipadné mohou
byt obé&Zné dopravniky 17 vedeny pfes spo-
leény priibeZny vodici valec 21. V misté u
hnaciho valce 19 navazuje na ob&Zné do-
praviniky 17 skluzovd deska 23, bud pevné,
nebo kyvné nahofe uchycend, vedouci k po-
davacimu 3Sneku 24 sklizeci mlaticky 1. Hna-
ci valec 19 je opatfen vlastnim hnacim pfFi-
vodem 25, tvofenym nap¥. kKlinovymi fFeme-
ny a remenicemi, nebo Fetézy a retdzovy-
mi koly, napojenymi na pohon 12 od spa-
lovaciho motoru 2, pripadn& je hnaci vélec
19 pohanén neznédzornénym hydropohonem.
Zarizeni miiZe byt alternativhé doplnéno o-
tofnym pfihdnéfem 31, uchycenym na ra-
menech 32 a pohandénym svym pohonem
33 (obr. 3). Jeho dalsi alternativa miiZe byt
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opatfena usmériiovacimi pruty 34 uchyce-
nymi k pFednimu ramenovému ramu 35 a
pripadné jesté doplnéna plidZovacimi pru-
ty 36, vybihajicimi nad ob&Zné dopravniky
7. PridrZovaci pruty 36 jsou upevnény k
pfednimu ramenovému rdmu 35, vybihaji-
cimu dopredu od nosného ramu 7, k némuz
jsou tyto upevnény (obr. 4].

Zafizeni. podle vyndlezu pracuje takto:
Pii jizd®& sklizeci mlaticky 1 jsou pohdné-
nym podiezdvacim noZem 9 rostliny podre-
zdavany a podebirany undSeCi 18 obéZnych
dopravnik@t 17. Unaseci 18 jsou déle unase-
ny smérem 3Zipky A aZ ke skluzové desce
23, po niZ sklouznou na sklizecl stdl 3 prIi-
mo k podévacimu Zneku 24 sklizeci mldtic-
ky 1, jimZ jsou podany do dal3ich pracov-
nich astroji a zpracovany. Zékladni sklon
podiezdvaciho noZe -9 lze nastavit regulac-

nim mechanismem 28 natdafenim celého

nosného ramu 7 v mist& jeho spojovacich
loZisek 29 spojenych s pripojnymi rameny
6. T8mito piipojnymi rameny 6 je pri jizdé&
nosny ram 7 tlafen. PodFezavaci n@Zz 9 s
vodicimi aloZnymi nosniky 8 a celym nos-
nym rdmem 7 se pri jizd® opird opdrnymi
koly o zem, prostfednictvim kyvnych nos-
nych ndprav 27, jimiZ je veden ve spravné
vy$i 1 po nerovném terénu tak, Ze ie zajisté-
na kvalitni prace podfezdvactho noZe 9 i
dalsich néslednych ustrojl.

Za¥izeni miZe byt doplnénc prihanécem
34, ktery umoZiiuje plynulé uklddéani rost-
lin na ob&Zné dopravniky 17.

Alternativn® mtiZe byt dédle zafizeni vpre-
du vybaveno pfednim ramenovym ramem 35
s usmeérfiovacimi pruty 34, které umoZni
lepdi vypro$tovani podfezanych rostlin z pi-
dy ob&Znymi dopravniky 17, vybavenymi u-
naseci 18.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni pro sklizeii rostlin, zejména s
nizkym nasazenim plodd, u néhoZ je pred
sklizecim stolem uspofddédn tlaCeny ram s
pohyblivym hnanym podiezdvacim noZem,
spojeny se strojem plipojuymi rameny, vy-
znadené tim, Ze k piipojnym ramenim (6)
je spojovacimi loZisky (289) uchycen nosny
réam (7), k n&muZ jsou upevnény vodici
tloZné nosniky (8) podrezédvaciho noZe (9],
mezi nimiZ jsou uspoidddny ob&iné doprav-
niky (17) s unaseci (18].

2. ZaFizeni podle bodu 1, vyznalené tim,
¥e ob8Zné dopravaiky (17} jsou vedeny pies

spoleény pribéZny hnaci valec (19}, za nimZ
je uloZena skluzova deska (23], vedend k po-
davacimu Sneku (24).

3. Zatizeni podle bodu 1, vyznaCené tim,
?e k nosnému ramu (7} jsou po jeho obou
strandch pfichyceny nosnymi loZisky (30)
kyvné nosné népravy (27) opé&rnych kol
{26).

4. Za¥izeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze nad obé&Zné dopravniky (17) =zasahuji
usmériiovaci pruty (34), uloZené na rame-
novém ramu (35) upevnéném k pPedni Cas-
ti nosného ramu (7).

4 listy vykresi
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