p 4}

- (19)

GESKA A SLOVENSKA.
FEDERATIVNI
REPUBLIKA

ZVEREJNENA PRIHLASKA
VYNALEZU o

FEDERALNI URAD
PRO VYNALEZY

(22) 05.06.91
(32) 16.06.90
(31) 90/4019284

(33) DE

(40) 15.01.92

(21) 01707-91.w
(13) A3

5(51) B 23 B 5/12,
13/12

(71) Th. Kieserling u. Albrecht GmbH u. Co.,, Solingen, DE

(72) Glomb Reiner dipl. ing., Velbert, DE
Maresch Peter dipl. ing., Solingen, DE

Wagner Rall dipl

. ing., Solingen, DE

(54) Uplinact jednotka pro kruhovy materidl

(57) Upinaci jednotka (32) pro kruhovy material (2) je
uréena zejnéna pro bezhroté soustruhy. Je tvofena
rémem (37) a uvnit¥ uloZenymi navzdjem opadnymi
svislymi klinovymi upinacimi elementy (19, 20),
pohyblivymi v pri&né rovin& upinaného kruhového

materidlu (2)

a pohonem pro pojezd upinaci

jednotky (32) po lozi (18) dopravniho voziku.
Upinaci elementy (19, 20) jsou opFeny o rém (37)

prostfednictvim

rovnob&znych valetkovych vedenf

(31, 33), ptitem? jejich pohyb je ovliadén

upinacim motore

pFevoda a vt

zairoubovéna v
Stoupdani zavith
opadného smé&ru.

m (34) prostiednictvim ozubenych
eten (36, 39), ktevd 3Jsou
upinacich elementech (19, 20).
vieten (36, 39) je shodné, ale
Tim se upinac{ elementy (19, 20)

posouvaji stejnou rychlostf avsak v opatném
snéru. Upfnaci pohyb upinacfch elementd (19, 20)
jo ukonten v okamZiku dosaZeni stanovené hodnoty
krouticiho momentu upfnaciho motoru (34), pritem2

piredpinaci sila

vyvozenid upinacimi elementy (19,

20) na kruhovy materidl (2) je mendi ne’? polovina
poZadované hodnoly upinaci{ sily. Celkovd upfinaci
sila je sloZena
efektu. )

z ptedpinaci{ sfily a samoupinaciho
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Upinaci jednotka pro kruhovy material

' 0blast techniky

Vynalez se tyka upinaci jednotky pro kruhovy ma-
terial, kterda md jednak dva upinaci elementy, kterd do-
sedaji na protilehlé strany kruhového materialu, jednak
ram, na kterém jsou upraveny oba upinaci elementy, jed-
nak ovladaci prostfedky pro nastavovéani upinacfch ele-
mentl, jednak ne jméné jeden upinaci element vytvoreny
ve tvaru klinu, a jednak je ram prostfednictvim pohonu
vratné pojizdny na vedeni, zejména na loZi dopravniho
voziku. Takové upinaci jednotky se pouzivaji ze jména
pri soustruZnickém, 1oupacim a brusném opracovavani
pro upinani a pro pohyb kovovych kruhovych tyéi v upnu~-
tém stavu, napriklad pro pfepravu takovych tydi nebo
kruhového materiilu opracovavacim strojem,

Dosavadni stav techniky

Jsou jiZ znamé bezhroté loupaci stroje, na ktergch
se zuSlechtuje za tepla valcovana kruhova ocel na lesklou
ocel, Prostiednictvim téchto stroja je samozre jmé mozné

loupat i jiné kovové hmoty. PFi opracovavani loupdnim .
se kruhovy materidl kolem své podélné osy prakticky ne-~
otaci. Kruhovy material se loupe obihajici noZovou hla-
vou, kterd mad centrdlni prichozi otvor a ktera loupe
prostfednictvim loupacich nozg, zasahu jicich do tohoto
prichoziho otvoru, z kruhového materidlu ti¥isku o malé
hloubce a velké $ifce na Sroubovicové draze. S vyjim-
kou velmi kratkych tyéi nebo trubek umoZnuje bezhroté
soustruzeni nebo brous$eni pouZivat zpuisob i stroj ne-
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zavisle na délce opracovavanych obrobki. Ne jméné na
jedné strané mista opracovavani je obrobek radiilné
veden v predem stanovené poloze sou%tfedné k ose ota-
¢eni noZové hlavy a je premistovan axidlné prislusnym
strojems Pro pfeprévu se u takovych stro ji pouzZiva
Zpravidlg*na_vstupni strané noZové hlavy jedna nebo
vice dvojic.pfepravnich kladek a na vystupni strané

se ve vetsiné pfipadd pouZivd upinaci vozik, na kte-
rém je usporddéna upinaci jednotka a ktery je vratné
pojizdny v délce zhruba jeden az dva metry po loZi
loupaciho stroje. Upinaci vozik s na ném upravenou upi-
naci jednotkou slouzi k tomu, aby zajistoval kruhovy
material od toho okamZiku, kdy zadni konec kruhového
materialu opustil zasouvaci kladku, proti pootocleni
pisobenim fezného momentu a aby vytahoval kruhovy ma-
teridl z loupaciho strojeg'Obvodové sila, kterad je vy=-
tvarena reznym momentem a ktera pisobi na kruhovy ma -
terial, je podstatné véts${i neZ potfebna sila pro posun,
Pfedani prepravniho pohybu z prepravnich kladek, umis-
‘ténych na vstupni strané na upinaci vozik, umistény na
vystupni strand, se m4 zésadné uskuteénit bez prerude=-
ni rychlosti posuvu a pri konstantnim Fezném momentu.

V zédsadé méd byt loupany kruhovy materidl veden Soustreéd~
né vzhledem k ose otafeni dutého hridele s noZovou hla-
vou. V praxi vSak neustdle vznikaji malé odchylky od to-
hoto pozZadavku,

Z DE-0S 2449579 je znamé dstroji pro upinéni a vy-
tahovéani dlouhych profilovanjch materialti z obribéciho
stroje, napriklad z taZného stroje, které ma dva upina-
-ci elementy, které jsou spole&né pohyblivé uloZeny v
jednom hpinacim voziku a které jsou'vytvofeny ve tvaru

klinu, pridemZ dhel tohoto klinu je samosvorny. Kliny,
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které také vytvafeji upinaci elementy, jsou usporadany

v podélné rovingé vytahované tyce. Pruznymi. silami jsou

pfiloZzeny a upnuty na profilovany material, jakmile je

profilovany material spoledné s upinacimi_éelistmi vta=
7en do klinovitych kapes na upinacim voziku.

Upinaci kliny jsou predem naatavovany na upinany
promér prostrednictvim dalsi, vné na upinaci kliny pfi-
loZené dvojice klind s vétsim klinovym tithlem.

Hlavni nevyhoda tohoto feSeni spoliva v tom, zZe
selze v okamZiku, kdy profilovany material v podstaté
nemusi byt taZen, nybri musi byt prepravovan zajiStény
proti pootoleni, protoZe za t8chto okolnosti uvedené

samoupinani nefunguje.

Fodstata vynalezu

Vynélez si klade za ukol vytvorit upinaci jednotku,
ktera by prepravovala kruhovy material, ktery mé byt v
podstaté zajiStén proti pootoleni a ktery se pfidavné
pfepravuje v axiadlnim sméru, s pfidavnym samoupinacim

Géinkem,

Vytieny tkol se fedi upinaci jednotkou pro kruho-
vy material podle vynalezu, jejiz podstata spoliva v
tom, Ze nejméné jeden Spidaty konec klinu nebo klind
sméfuje pfi upinani teéné od kruhového materiadlu, tvar
klinu je upraven v podstaté v pravém thlu vzhledem k po-
délné ose kruhového materialu a upinaci elementy jsou
protismérdé pohyblivé v pri&né roviné upinaného kruhového
materiialu. Tim se upinac{i systém vykyvne do pri&né ro-
viny kruhového materidlu. Vzajemné usporadani upinacich
klint zajistuje, Ze se pro upinaci proces vyuiiva vy-
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luéné otoény pohyb kruhového materidlu., To mad ten po-
sitivni déinek, Ze propruzeni upinégi jednoﬂky pri
samoupinani nema Z4dny vliv na posuvovou. drahu kruho-
vého mater1alu a vSechna vykyvnutl tohoto propruZeni
nemajl zadny neptiznivy vliv na presnou axialni pre-
pravu kruhového materidlu. Tvar klinu je pritom treba
uvazovat v §irdim slova smyslu. Povrchova plocha kli-
nu nemusi byt rovna, klin miZe byt misto s rovnym ze-
Sikmenim vytvoren také ve tvaru spiraly. Néarist tloust~
ky klinu se nemusi uskutednovat linedrné. Pfi pouziti
upinaciho systému podle vynédlezu u loupacich stroja
se predpoklada progresivni nardst tlouéiky klinu, coZ
umoZnu je brat zvlastni zretel na rozhodujici upinaci
a obrabéci podminky u tyli zpracovavanych v loupacim
procesu.

Presnost axidlni dopravy je zvl1ASté vyznamna u v
uvodu popsanych bezhrotych loupacich stroji pro zajis~
téni konstantnich loupacich podminek v koncové fazi
loupaciho procesu jednoho kusu kruhového materidlu,

Podle dal$iho vyhodného vytvoreni vynilezu se po-
dle naroku 2 predpoklada, Ze upinaci elementy budou
ustrojim pfeﬁem polohovény pro kaZzdy prumér, coZ za-
jisti, Ze upinaci elementy budou muset vykonat pri jed-
notlivych upinacich procesech vidy jen konstantni upi-
naci dréhu,

Podle dalsSiho rozpracovéani tohoto znaku se podle
naroku 3 predpoklada, Ze odpruzZené dosednuti upinacich
element® na upinany kruhovy materiil se bude kombinovat
s dstrojim pro predbéiné nastaveni upinacich prostred-
kit na predem zvoleny primér.
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Dals$i vyhodné vytvofeni upinaci jednotky podle
vynédlezu je upraveno podle ndroku 4. To umoZnu je pouzit
pohon pro pfedbéiné nastaveni rovnomérné pro nastaveni
upinacich €elisti pro jednotlivé upinaci procesy.

Podle dalSiho provedeni mysSlenky podle vynélezu
se podle naroku 5 predpoklada, Ze upinaci Celisti do=
sedaji odpruZené na tyé, kterou zajistuji proti otade-
ni, a tim vytvafeji prfedpoklady pro samoupinani. Sila,
kterou jsou upinaci elementy ukladany na tyé, je pri-
tom mens$i nez 50 % poZadované upinaci sily, Pritom ma
pfedem volitelnad pritladénd sila.doplnit upinaci silu,
coZ umoZnuje volit thel klinu upinacich elementd vétsi
nez je treci thel, Tim se spolehlivé zabréni zadreni
upinaného kruhového materidlu po odebré&ni plsobici pri-
tlaéné sily,

Aby nedo$lo k nepifiznivému ovlivnovani centralni-
ho vystfedéni loupaného kruhového materiadlu, které je
ulloupacich Strojﬁ'nutné, pfedpoklada se pbdle'daléiho
znaku vytvoreni vyndlezu, Ze vSechny upinaci elementy
se pohybuji synchronné. Synchronizaéni prostfedky za-
jistuji souéasny pohyb vsech upinacich elementd o stej-
nou hodnotu drédhy. Za tim déelem jsou rovnéZz uhly klint
vSech soudasné upinajicich upinacich elementl shodné.

S vyhodou se predpoklada pro dosaZeni samoupinaci-
ho t&inku pouZziti pfimych klin, které mohou byt z hle-
diska konstrukéniho snadno pevné uloZeny a pritom snad-
no vedeny.

Alternativné se predpoklada pouziti upinacich ele-
mentd, jejich upinaci plochy jsou vytvofeny v podobé
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zdvitového useku spiraly. Tento t%ar vznikne pri na-
. vijeni klinového kusu kolem hiideled,

. o Nérﬁst_tlouéfky’klinu se pritom nemusi uskutedno~
vat tmérn& k délce klfnu. Prostifednictvim mirné vyduté-
ho vytvorfeni tvaru klinu lze zajistit progresivni upi-
naci silu pro véts§i priméry upinanych tydi. Pritom je
podle vyhodného vytvoreni upinacich elementt zvolen ta-
kovy tvar, Ze polomér zakfiveni upinacich ploch je na
tlustSim konci klind mens$i neZ na jejich tenkém konci.
Pfednostni vyuZiti vyndlezu se prfedpokladd u loupacich
stroji, které pracuji bezhrotové a které prostrednict-
vim mirné Sikmo nastavenych zasouvacich kladek vedou
kruhovy materidl pfi pomalém otddeni kolem jeho podél-
né osy axiadlné loupacim strojem a pfitom po Sroubovité
drdze kruhovy materidl odlupuji. Dopravni pohyb kruho-
vého materidlu s malym otafenim pres mirné $ikmo upra-
vené zasouvaci kladky je zna&my z DE-FS 25 31 320. Ten-
to pohyb v otoéném sméru se u vynalezu vyuzivd pro up~
nuti kruhového materialu. | '

Za rozhodujici se povaiuje-ta skuteénost, Ze kru~
hovy materidl je veden presné centrdlné vzhledem ke
st¥edu otadeni dutého hiidele a noZové hlavy. V praxi
obvyklé odchylky od teoreticky prfesného stfedu vibec
nema ji prichéazet v idvahu.

Frehled ébrézkﬁ na vykresech

Vynalez je v dal8im podrobné ji vysvétlen na pri-
kladech provedeni u loupaciho stroje ve spojeni s vy-
kresovou &asti,

Na obr. 1 je schematicky v dastedném Fezu znazor-
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nén loupaci stroj s upinacim vozikem, upravenym na vy-
stupni strané, . ’

Obr. 2 predstavuje v Casteéném rfezu schematické
znazornéni loupaciho Stroje s jinym prikladem provede~-
ni upinaci jednotky. Na obr. 3 je znazornén dil&i fez
rovinou podle &ary III ~ III z obr, 2.

Na obr. 4 je zndzornén diléi fez rovinou podle
¢ary IV - IV z obr. 1,

Na obr. 5 je zndzornéna upinaci jednotka zpisobem
stejnym a vytvorend obdobné jako na obr., 4, avSak s
jinym provedenim upinaci jednotky.

Na obr, 6 je znéazornén dalsi priklad provedeni
odpovidajici obr. 4.Na obr. 7 je znézornén fez roviw~
nou podle éary VII - VII z obr. 6.

Priklady provedeni vynalezu

Na obr. 1 je znazornén loupaci stroj 1, ktery méa
na své vstupni strané pred loupacim strojem 1 zasouva=
ci dstroji 6 a na vystupni strané loupaciho stroje 1
'upinaci jednotku 32, kterd je vytvorena jako upinaci
vozik, kterd je uloZena pohyblivé na loZi 18 dopravni=-
ho voziku a kterd je vratné pohybliva prostFfednictvim
dopravni tyée 12,

‘Zasouvaci astroji 6 je tvofeno skifini, ve které
jsou dloiény dvé ‘dvo jice otodné pohandnjch zasouvacich
dopravnich kladek 7, 8, 9, 10. Zasouvaci dopravni klad-
ky 7, 8, 3, 10 upinaji kovovy tyéovy Kruhovy material 2

v radidlnim sméru a dopravuji jej ve sméru podélné osy 59
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stredem loupaciho stroje 1. Podélni osa 59, prochéa-
zejici stredem stroje, je totozna g.podélnoﬁ osou ty=-
¢ového kruhového materidlu 2. Zasouvaci dopravni klad=-
ky 9, 10 sviraji s podélnou-osou 59 stfedu loupaciho
stroje l SVimi'podélnymi osami thel o hodnoté zhruba
85°, Ozubeny pastorek 23, ktery je ve skfini zasouva-
ciho Ustroji 6 a ktery je otoéné pohadnén spolu se za~
souvacimi dopravnimi kladkami 7, 8, 9, 10, posouvi do-
pravni ty¢ 12 s upinacim vozikem 32 ve sméru dopravy
dopravniho voziku 32. Zabér mezi ozubenim 22 a ozube-
nym pastorkem 23 zajiéfuje podpérna kladka 88.

Loupaci stroj 1 je tvofen skfini 3, ve které je
otoéné uloZen v loZiskdch 26, 27 duty hiidel 4, dale
na vstupni strané dutého hiidele 4 uspofadanou nozo-
vou hlavou 3, na které jsou upevnény loupaci noze 53
a 54, které po dréze ve tvaru Sroubovice loupaji tycovy
kruhovy materidl 2, jakoZ i zadnim vedenim s vodicimi
kladkami 30, které je uspofadano na vystupni strané
- noZové hlavy 5. Duty hridel 4 je uvadén do otoéného
pohybu prqstfédnictvim hnaciho Femenu 29. |

Obdobnou funkeci, jakou mé zasouvaci tstroji 6,
m4d i upinaci jednotka 32, ktera musi zajisfovat ty=-
Sovy kruhovy materiil 2 proti otadeni kolem podélné .
osy a kterd jej musi Vytahovat z loupaciho stroje 1,
Upinaci jednotka 32 prichdzi v itvahu pro nasazeni na
zadni podélny konec tydového kruhového materialu 2
tehdy, kdyZ tyfovy kruhovy materidl 2 jiZ nemohou
drzet zasouvaci dopravni kladky 7, 8, 2, 10,

Upinaci jednotka gg sestava z ramu 37, ktery je
prostrednictvim vodicich kladek 11, 13, 14, 15, 16 a
17 pojizdny na vedenich na lozi 18 dopravniho voziku.
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Upfinaci jednotka 32 je pro dopravu na lozi 18 doprav=- %
niho voziku prikloubena prostfednictvim dopravniho . ?
ramene 38 k dopravni tyli 12. Upnut} tyéového kruhového
materidlu 2 se provédi klinovymi upinacimi elementy =
19, 20, které sé’prostfednictvim rovnobéinjch valedko-
vych vedeni 31, 33 opiraji o ram 37 v radidlnim sméru
tyéového kruhového materidlu 2. §piéaté konce 28, 81
klinovych upinacich elementd 13, 20 jsou upraveny v
navza jem protilehlém sméru. Podélné protaZeni klind

je kolmé k podélnému sméru tySového kruhového materié-
lu 2. Upinaci systém je usporadan v priéné roviné ty-
¢ového kruhového materidlu 2. Pohyb klinovych upinacich
elementd 19, 20 je ovladdén upinacim motorem 34. Ovla-
daci prostredky maji kromé upinaciho motoru 34 centril-
ni ovladaci kolo 21 pro z&bér ozubenjch vietenovych kol
24, 25 a vreten 36, 39 se zavitem do upinacich elementi
19, 20, které jsou vytvoreny jako upinaci Celisti. Stou- g
pani z&vitd vieten 36, 39 se zavitem jsou absolutné f
ste jné velkd, av$ak maji rizna znaménka, Tim se doséhne
toho, %e pri otaéeni centralniho ovladaciho kola 21 se
upinaci elementy 19, 20 pohybuji o stejnou dréhu,  avsak
v opaéném sméru. Mezilehly prostor mezi upinacimi plo~
chami upinacich elementt 19, 20 ma konstantni §ifku a
méni se soufasné s posuvem upinacich elementtd 19, 20
rovnobézné vzhledem k valefkovym vedenim 31, 33. Upina~ :
ci motor 34 posouvad upinaci elementy 19, 20 v navzdjem é
protilehlych smérech tak, Ze dosednou na upinany tyco-

vy kruhovy materidl 2 a vytvori predpinaci silu, kteri

mé hodnotu mens$i neZ 50 % poZadované upinaci sily. Upi- |
naci motor 34 pritom vytvari predem stanoveny kroutici
‘moment, pfi jehoZ dosaZeni se automaticky ukonéi upina~-
ci pohyb, Pisobenim krouticiho momentu, vypi?vajiciho

z fezné sily tyCového kruhového materidlu 2 v loupacim
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stroji 1 se v potrebné mife doplni upinaci sila pa~-
sobici na tyéovy kruhovy maFeriél 2, ¢imZ se vytvari
celkovd upinaci sila pisobici na tyéovy kruhovy mate=-
rial 2 vidy v zavislosti na prenaSeném krouticim mo-
mentu. ‘

Cim vétsi je primér tylového kruhového materiilu
2, tim jsou delsi ve tvaru klinu vytvorené upinaci ele-
menty 19, 20.

Pro rozsireni upinané oblasti praméru tyéového kru-
hového materidlu 2 je urleno provedeni, které je zna-
zornéno na obr, 5. Zde znézornéna upinaci jednotka 42
je pojizdna prostrednictvim vodicich kladek 61, 62, 63
a 65 po loZi 18 dopravniho voziku. Vratn§ pohyb upinaci

-

jednotky 42 se pren prostfednictvim dopravni tyée 12

si
a dopravniho ramene 58 na skiin 37 upinaci jednotky 42.

~ Upinaci elementy, pripadné ve tvaru klinu vytvorené

‘upinaci prostredky 49, 50 jsouvuspofédény tak, Ze je~-

Jich spilky, pfipadné ui$i konce sméfuji v navzijem
opainém sméru a jejich podélny tvar je uspofadan kolmo
k podélné ose tydového kruhového materialu 2. Tyto
upinaci prostrfedky 49, 50 jsou v radiilnim sméru predem
nastaveny prostiédnictvim sefizovacich vieten 44, 45

na velikost priméru tyfového kruhového materiilu 2.
Zafizeni pro pfedbéiné nastaveni upinacich prostfedkd
49, 50 zahrnuje kromé sefizovacich vreten 44, 45 S nos-
nymi deskami 40, 55 také serizovaci matice 46, 47, dale
na hiideli 56 uspofadani a se sefizovacimi maticemi 46,
47 zabirajibi ozubena kola 48, 52, jakoz i upinaci mo-~
tor 35. Serizovaci vretena 44, 45 jsou uloZena posuvné
ve skfini 37 a jejicn polohu nastavuji sefizovaci mati-
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ce 46, 47. Na svych dovnitf sméfujicich koneich ma ji
nosné desky 40, 55, které jsou vedeny ve skifini 57 a
jsou zajiStény proti pootoéeni., Sefizovaci matice 46,
47 jsou ve skrini 37 uloZeny otoéné pohyblivé avsak
polohové pevné. Na svych vnéjSich obvodech jsou opat-
Feny ozubenim a ozubend kola 48, 352, pripadné upinaci
motor 35 je uvadéji do otoéného pohybu, Pri otéadéeni
hridele 56 prostrednictvim upinaciho’motoru §§'jsou
nosné desky 40, 55 prestavovdny o shodné dréhy radidl-~
né vzhledem k ty&ovému kruhovému materiilu 2, a to bud
ve sméru predpinaciho pohybu nebo v opaé&ném-sméru pro
uvolnéni upnuti,

Doplnkové k predpéti prostfednictvim upinaciho mo-
toru 35 vznika i u tohoto prfikladu provedeni samoupi=~
naci efekt. K tomu ulelu jsou klinové upinaci prostred-
ky 49, 50 opfeny prostrednictvim védleékovych vedeni 41,
43 na nosnycn deskach 40, 55. Celkové upnuti s podilem

predpéti a samoupinédni pracuje stejné, jak bylo popsino

v souvislosti s obr. 4. Pro synchronizaci pshybu upina=
cich prostredkt 42, 30 je na skfini 57 uloZena kolébka
51, kterd je prostrednictvim spojovacich kusd 60, 66
pfikloubena k upinacim prostiedkim 49, 50. Kolébka 51
vytvari protismérny pohyb upinacich prostfedkd 49, 50

o stejnd velké drahy, coZ zajistuje centralni upnuti
tyéového kruhového materiilu 2. Pro predbéiné polohova-
ni upinacich prostrfedkd 49, 50 ve svislém sméru Jsou
upraveny pruzné elementy 73, 77. Ty zajistuji, Ze je

k dispozici dostatetnd drédha pro upinaci prostredky 49,
50 pri propruZeni prostrednictvim samoupnuti.

Daléi priklad provedeni vyndlezu je znazorndn na
obr. 2 a 3. Loupaci stroj 1 a rovnéZ neznézornéné za-
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souvaci ustroji 6 jsou ve srovnini s obr. 1 beze gmé-
ny. Na vystupni strané loupaciho stroje 1 jé usporadi~-
na upinaci jednotka 72, kterd je pr&stfednictvim doprav-
ni tyée 12 a dopravniho ramene 78, které vyéniva ze skri-
né 67, vratné pohybliva vySe popsanym zpilisobem. Upina~
ci jednotka 72 ma kolem jejich podélné osy otoéné upi-
naci elementy 69, 70, které jsou usporadany rovnobéiné
s osou tydového kruhového materislu 2 na jeho proti-
lehlych stranédch. Upinaci. elementy 63, 70 ne jsou vy~
tvoreny ve tvaru valci, nybrZ maji spirédlovity obrys,
jak je to patrno z ¢elniho pohledu znizornéného na

obr, 3. Spiréaly jsou pritom vinuty v protilehlém smé=
ru. Jejich tvar je podobny jako tvar klinu vinutého
kolem valce s protilehlym smérem navijeni. Upinaci
elementy 69, 70 jsou pevné spojeny s retézovymi koly
74, 75 a jejich pohyb je synchronizovan prostrednictvim
fetézu 68, ktery je uloZen na obou Fetézovych kolech
74, 75. Retdz 68, ktery je v zavislosti na sile ovla-
dan upinacim motorem 64, jsou upinaci plochy 73, 80
synchronné otaleny tak, aZ dosednou na tylovy kruhovy
materidl 2, jehoZ poloha je souhlasnid s podélnou. osou
59, a pusobi na tycovy kruhovy materidl 2 takovou
predpinaci silou, kterd je predem stanovena velikosti
krouticiho momentu upinaciho motoru 64. Mimoto se vy-
tvorfi celkovd upinaci sila také jes§té samoupinacim
efektem, ktery vyplyvéd z toho, Ze tydovy kruhovy ma-
teridl 2, ktery je zatiZen reznym momentem, otaéi upi-
naci elementy 69, 70 ve smyslu zesileni upinaciho efek~-
tu a zdZeni éinné vzdalenosti mezi upinacimi plochami
19, 80.

Dalsi vyhodné vytvoreni upinaci jednotky podle
vyndlezu podle obr. 6 odpovidad v podstaté prikladu
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provedeni podle obr, 4. Upinaci jednotka. méd skiin 81,
ve které jsou upraveny dva upinaci elementy'§§, 89,
které jsou vytvofeny jako upinaci &elisti a které upi-
naji tyfovy kruhovy material 2. Tyto upinaci elementy .
89, 90 jsou pohyblive uloZeny v kloboudcich 82, 83 s
valedkovymi vedenimi 93, a to v pri¢né roviné vzhledem
k tydovému kruhovému materialu 2. Kloboulky 82, 83
se.opiraji v dutych vybranich ve skfini 87. Kloboucky
82, 83 jsou vytvoreny ve tvaru pismene U a zajistuji
upinaci elementy 89, 90 svymi boénicemi 86, 97 proti
posunuti v podélném sméru tylového kruhového materiédlu
2. Na vnéjSich stranach bocnic 36, 37 jsou upraveny
opérné vystupky 98, které podepiraji upidaci elementy
89, 90 a klobouéky 82, 83 v jejich poloze na skfini 87.
Tvar kloboudkh 82, 83 slouzi pro optimalizaci dosednu-
ti upinacich element® 893, 90 na tydovém kruhovém mate~-
ridlu 2. Toto vytvofeni podepreni upinacich elementt
89, S0 umoznuje také upinini kuZelovité loupanych ty~
¢oxych kruhovych materidld 2 nebo dratd.

Upinaci elementy 89, 90 jsou v prib&hu upinaciho
procesu a uvolnovaciho procesu synchronné prestavovany
v navzdjem protilehlém sméru v priéné roviné ty&ového
kruhového materidlu 2 prostrednictvim sefizovacich
vieten 86, 92. Mechanismus potfebny pro prestavovani
obsahuje upinaci motor 84, ktery prostrednictvim upi-
naciho kola 91 pohani dvé &elni ozubena kola 34, 95,
ktera jsou neotolné spojena se serfizovacimi vrfeteny
86, 92. |

Sefizovaci vrietena 86, 92 a poloméry 85 kloboud-
82, 83 jsou usporaddny tak, Ze serizovaci vietena

92 jsou usporadéna ve stredu kruZnice, ktera vytva-~
i tvar klobouckd 82, 83.
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Upinaci plochy 99, 101 jsou u provedeni, které je
vyobrazeno na obr. 6, vytvoreny vyduté. Toto uspora-
dani upinacich ploch 80, 99 umoZnuje.progresivni pri-
béh upinaci sily pri velkych primérech upinaného ty-

" &ového kruhového materialu 2. K tomu udelu je zakfive=
ni upinacich ploch 99, 101 na tlust$im konci 100 mensSi
nez na jejich Stihlejsim konci.
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PATENTOVE

1, Upinaci jednotka pro kruhovy materidl, ktera mé
jednak dva upinaci elementy, které dosedaji na.pro-
tilehlé strany kruhového materidlu, jednak rém,
na kterém jsou upraveny oba upinaci elementy, jed~
nak ovladaci prostredky pro nastavovani upinacich
elementid, jednak nejméné jeden upinaci element vy~
tvoreny ve tvaru klinu, a jednak je rém prostrednict-
vim pohonu vratné pojizdny na vedeni, ze jména na lo-
Zi dopravniho voziku, vyznadugijici i s e
t i{im , Ze nejméné jeden §pidaty konec (28, 81) kli-
nu nebo klind sméfuje prfi upindni teéné od kruhového
materialu (2), tvar klinu je upraven v podstatd v
pravém hlu vzhledem k podélné ose (59) kruhového
materidlu (2) a upinaci elementy (19, 20) jsou pro-
tismérné pohyblivé v priéné roviné upinaného kruho-
vého materialu (2),

2. Upinaci jednotka pro kruhovy materidl podle néroku 1,
Vvyzna & u jied se tim, Ze je opatfe-
na ustrojim (35, 52, 48, 46, 47, 45, 44) pro pred~-
bé2né nastaveni upinacich prostfedkd (49, 50) na vo-
litelny primér upinaného kruhového materidlu (2),

3. Upinaci jednotka pro kruhovy materiil podle jednoho
z ndrokd 1 nebo 2, vyznadujici se
t im, Ze ustroji (35, 32, 52, 48, 47, 45, 44) pro
predbéiné nastaveni upinacich prostrfedkd (49, 50)
na volitelny pramér je pruzné odtlumeno.

4, Upinaci jednotka pro kruhovy material podle néro-
ku 3, vyznadujici S e t im, Ze
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8.

pruzné odtlumeni ustroji (35, 32, 52, 48, 47, 45, 44)
pro piedbéiné nastaveni upinacich prostfedkd (49, 50)
je upraveno na jeho pohonu (23, 12, 38).

Upinaci jednotka pro kfuhovy‘materiéi podle néro-
ku 1, vyznacugjici se tim, Ze
ovladaci prostifedky (34, 21, 24, 25, 36, 39) jsou
vytvoreny jako pruZné akumulidtory energie pro pri-
tladovani upinacich elementd (19, 20) smérem k sobé
predvolitelnou silou a sila ovléadacich prostredkd
(34, 21, 24, 25, 36, 39) je men$i nez 50 % upinaci
sily.

Upinaci jednotka pro kruhovy materidl podle néro-~

kul, vyznadéujijici se tim, Ze je
opatrena synchronizadénimi prostredky (21, 24, 23)

pro upinaci elementy {19, 20).

Upinaci jednotka pro kruhovy material podle néro-
kul, vyznadcdujici se t im, Ze upi-
naci_eleménty (19, 20) jsou vytvorfeny jako‘pfimé
kliny. ’

Upinaci jednotka pro kruhovy materidl podle naroku
l, vyznad¢uyjieci S e t {im, Ze upina-
ci elementy (69, 70) jsou na svych upinacich plo-

chach (79, 80) vytvorfeny jako useky vinuti spirialy.

PouZziti upinaci jednotky podle néroku 1 na vystup-
ni strané loupaciho stroje s dvojict dopravnich
kiadék (9, 10) na vstqpni strané, pricéemZ tyto do-
pravni kladky (9, 10) jsou nastaveny Sikmo vzhledem
ke sméru prichodu kruhového materialu {(2).
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10, Upinaci jednotka pro kruhovy material podle.néro-
kul, vyznadugjici se tim, Ze
upinaci elementy (89, 90) jsou v podélné rovind
kruhového materialu (2) uloZeny ve skfini (87) vy~
kyvné prostfednictvim kloboudkt (82, 83) a sefizo~
vaci elementy (86, 92) pro upinaci elementy (89, 90)
jsou usporiadany ve stiedu vykyvného pohybu,

11, Upinaci jednotka pro kruhovy materidl podle naro-
kul, vyznacujici se t im, Ze
upinaci elementy (19, 20) jsou uspofadény soumérné
k podélné ose (59) upinaci jednotky (32).
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