
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 201910648082.3

(22)申请日 2019.07.18

(71)申请人 山东恒基集团农业机械装备制造有

限公司

地址 274700 山东省菏泽市郓城县工业园

区

(72)发明人 王玉金　梁福龙　李博　李淑军　

(74)专利代理机构 山东舜天律师事务所 37226

代理人 李新海

(51)Int.Cl.

A01D 27/00(2006.01)

 

(54)发明名称

一种新型履带自走式大蒜联合收获机

(57)摘要

本发明公开了一种新型履带自走式大蒜联

合收获机，设有前剪秧装置、震动收蒜装置、辅送

跁连、传送结构和收蒜装置，震动收蒜装置为收

蒜铲，所述的辅送跁连设置在收蒜铲的后侧，辅

送跁连倾斜设置，辅送跁连两端设有传动滚轮，

传动滚轮上设有传动带，两条传动带之间设有跁

连杆，辅送跁连下方设有铲后限轮和拖地链轮，

铲后限轮设有轮体，轮体两侧设有轴体，轴体一

端连接轮体，轴体另一端连接支撑板。履带自走

式大蒜联合收获机，作业幅宽1.2米，动力30马

力，前剪秧摊晒，后震动铲收获，入土8-12公分可

调，作业灵便，效果可观，伤蒜率千分之三，易操

作，每小时3-5亩，减省人工工时，收获后可自卸

到田间以外的场地，为夏季作物播种争取时间。
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1.一种新型履带自走式大蒜联合收获机，包括大蒜联合收获机本体；其特征在于：所述

的大蒜联合收获机本体设有前剪秧装置、震动收蒜装置、辅送跁连、传送结构和收蒜装置，

所述的震动收蒜装置为收蒜铲，所述的辅送跁连设置在收蒜铲的后侧，辅送跁连倾斜设置，

辅送跁连两端设有传动滚轮，传动滚轮上设有传动带，两条传动带之间设有跁连杆，辅送跁

连下方设有铲后限轮和拖地链轮，所述的铲后限轮设有轮体，轮体两侧设有轴体，轴体一端

连接轮体，轴体另一端连接支撑板。

2.根据权利要求1所述的一种新型履带自走式大蒜联合收获机，其特征在于：所述的大

蒜联合收获机本体有控制系统，所述的控制系统包括操作杆，操作盘、控制按键，控制系统

上方设有控制台座椅，控制台座椅上方设有遮阳挡板。

3.根据权利要求1所述的一种新型履带自走式大蒜联合收获机，其特征在于：所述的传

送结构包括横式输送带和立式输送梯，横式输送带设置在辅送跁连一侧的下方，立式输送

梯底部设置在横式输送带一侧，立式输送梯的顶部设置在收蒜斗口的上方。

4.根据权利要求1所述的一种新型履带自走式大蒜联合收获机，其特征在于：所述的收

蒜装置为收蒜斗。

5.根据权利要求1所述的一种新型履带自走式大蒜联合收获机，其特征在于：所述的震

动收蒜装置为震动收蒜铲，震动收蒜铲设置有震动偏心轴、铲叶片和震动电机。

6.根据权利要求1所述的一种新型履带自走式大蒜联合收获机，其特征在于：所述的前

剪秧装置为前剪秧条幅器，前剪秧条幅器设有前剪秧剪、送秧传送带。

7.根据权利要求6所述的一种新型履带自走式大蒜联合收获机，其特征在于：所述的前

剪秧条幅器和震动收蒜铲之间设有伸缩结构，所述的伸缩结构为深浅可调轴。
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一种新型履带自走式大蒜联合收获机

技术领域

[0001] 本发明涉及农用机械领域，确切地说是一种新型履带自走式大蒜联合收获机。

背景技术

[0002] 中国是全球最大的大蒜种植国，种植面积占世界种植面积的90%，占世界总出口量

的80%。  全国每年种植大蒜总产量大概在800-1300万吨，其中形成商品大蒜的产量在300—

500万吨，其余大蒜供给本地农村市场。中国大蒜种植主产区为山东、河南、江苏、河北、云

南、陕西，其中山东、河南、江苏尤为突出。山东种植面积居首，具有行业主导地位，主产区大

蒜主要用于出口和加工。大蒜是劳动密集型栽培作物，收获作业是其生产过程的重要环节，

存在人工作业劳动强度大、占用农时多、收获季节性强、收获损失大、效率低等问题，已成为

影响大蒜产发展、产业成长的主要瓶颈。大蒜作为一种经济作物在我国的国际贸易中起着

重要的作用，因此，利用机械收获大蒜是一种趋势。现如今由于种植模式、大蒜收获机械的

缺乏等原因，大蒜收获仍然主要靠劳动力，山东地区大蒜机收率不足5%。发达国家或者地区

对大蒜机械化生产技术与装备的研发，起步早、投入大、发展快，早已实现专业化、成套化和

系列化。收货方面，欧美等国早在20世纪60年代末就实现了大蒜收获机械化，收获机械以联

合收获机居多，联合收获机有以牵引式为主，以轮式拖拉机底盘居多，以液压驱动为主。我

国是世界大蒜第一生产大国，但对大蒜生产机械化关键技术与装备的研究起步晚，技术水

平不成熟、可靠性差、效率低。目前，收获作业主要依靠人共完成，费工、费时、费力。

发明内容

[0003] 本发明要解决的技术问题是现有技术收获作业主要依靠人共完成，费工、费时、费

力，国产大蒜生产机械化关键技术与装备的研究起步晚，技术水平不成熟、可靠性差、效率

低，设备农业操作过程中，收蒜效率低下，损坏率高。

[0004] 为解决上述技术问题，本发明采用如下技术手段：

一种新型履带自走式大蒜联合收获机，包括大蒜联合收获机本体；所述的大蒜联合收

获机本体设有前剪秧装置、震动收蒜装置、辅送跁连、传送结构和收蒜装置，所述的震动收

蒜装置为收蒜铲，所述的辅送跁连设置在收蒜铲的后侧，辅送跁连倾斜设置，辅送跁连两端

设有传动滚轮，传动滚轮上设有传动带，两条传动带之间设有跁连杆，辅送跁连下方设有铲

后限轮和拖地链轮，所述的铲后限轮设有轮体，轮体两侧设有轴体，轴体一端连接轮体，轴

体另一端连接支撑板。

[0005] 作为优选，本发明更进一步的技术方案是：

所述的大蒜联合收获机本体有控制系统，所述的控制系统包括操作杆，操作盘、控制按

键，控制系统上方设有控制台座椅，控制台座椅上方设有遮阳挡板。

[0006] 所述的传送结构包括横式输送带和立式输送梯，横式输送带设置在辅送跁连一侧

的下方，立式输送梯底部设置在横式输送带一侧，立式输送梯的顶部设置在收蒜斗口的上

方。
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[0007] 所述的收蒜装置为收蒜斗。

[0008] 所述的震动收蒜装置为震动收蒜铲，震动收蒜铲设置有震动偏心轴、铲叶片和震

动电机。

[0009] 所述的前剪秧装置为前剪秧条幅器，前剪秧条幅器设有前剪秧剪、送秧传送带。

[0010] 所述的前剪秧条幅器和震动收蒜铲之间设有伸缩结构，所述的伸缩结构为深浅可

调轴。

[0011] 本发明一种新型履带自走式大蒜联合收获机，履带自走式大蒜联合收获机，作业

幅宽1.2米，动力30马力，前剪秧摊晒，后震动铲收获，入土8-12公分可调，作业灵便，效果可

观，伤蒜率千分之三，易操作，是全国唯一的实用型收获机械，每小时3-5亩，减省人工工时，

收获后可自卸到田间以外的场地，为夏季作物播种争取时间。

附图说明

[0012] 图1为本发明的大蒜联合收获机本体的结构示意图。

[0013] 图2为本发明的辅送跁连的结构示意图。

[0014] 图3为本发明的铲后限轮的结构示意图。

[0015] 图4为本发明的传送结构的结构示意图。

[0016] 附图标记说明：1－大蒜联合收获机本体；2－前剪秧装置；3－震动收蒜装置；4－

辅送跁连；5－传送结构；6－收蒜装置；7－传动滚轮；8－传动带；9－跁连杆；10－铲后限

轮；11－轮体；12－轴体；13－支撑板；14－横式输送带；15－立式输送梯；16－收蒜斗；17－

震动收蒜铲；18－震动偏心轴；19－剪秧条幅器；20－深浅可调轴。

具体实施方式

[0017] 下面结合实施例，进一步说明本发明。

[0018] 具体实施例1：

参见图1、图2、图3、图4可知，本发明一种新型履带自走式大蒜联合收获机，包括大蒜联

合收获机本体1；所述的大蒜联合收获机本体1设有前剪秧装置2、震动收蒜装置3、辅送跁连

4、传送结构5和收蒜装置6，所述的震动收蒜装置3为收蒜铲，所述的辅送跁连4设置在收蒜

铲的后侧，辅送跁连4倾斜设置，辅送跁连4两端设有传动滚轮7，传动滚轮7上设有传动带8，

两条传动带8之间设有跁连杆9，辅送跁连4下方设有铲后限轮10和拖地链轮，所述的铲后限

轮10设有轮体11，轮体11两侧设有轴体12，轴体12一端连接轮体11，轴体12另一端连接支撑

板13，大蒜联合收获机本体1有控制系统，所述的控制系统包括操作杆，操作盘、控制按键，

控制系统上方设有控制台座椅，控制台座椅上方设有遮阳挡板，传送结构5包括横式输送带

14和立式输送梯15，横式输送带14设置在辅送跁连4一侧的下方，立式输送梯15底部设置在

横式输送带14一侧，立式输送梯15的顶部设置在收蒜斗16口的上方，收蒜装置6为收蒜斗

16，震动收蒜装置3为震动收蒜铲17，震动收蒜铲17设置有震动偏心轴18、铲叶片和震动电

机，前剪秧装置2为前剪秧条幅器19，前剪秧条幅器19设有前剪秧剪、送秧传送带，前剪秧条

幅器19和震动收蒜铲17之间设有伸缩结构，所述的伸缩结构为深浅可调轴20。

[0019] 具体实施例2

参见图1，本发明一种新型履带自走式大蒜联合收获机，前剪秧装置包括支架、前剪秧
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剪、送秧传送带、前剪秧条辅器、减速电机。

[0020] 由于以上所述仅为本发明的具体实施方式，但本发明的保护不限于此，任何本技

术领域的技术人员所能想到本技术方案技术特征的等同的变化或替代，都涵盖在本发明的

保护范围之内。
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图1
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图2

图3
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图4
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