
JP 2015-534659 A5 2016.8.12

10

【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第６部門第３区分
【発行日】平成28年8月12日(2016.8.12)

【公表番号】特表2015-534659(P2015-534659A)
【公表日】平成27年12月3日(2015.12.3)
【年通号数】公開・登録公報2015-075
【出願番号】特願2015-523127(P2015-523127)
【国際特許分類】
   Ｇ０６Ｆ  15/82     (2006.01)
   Ｇ０６Ｆ   9/38     (2006.01)
   Ｇ０６Ｆ  15/173    (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｇ０６Ｆ   15/82     ６２０Ｃ
   Ｇ０６Ｆ   15/82     ６１０Ｇ
   Ｇ０６Ｆ   15/82     ６５０Ａ
   Ｇ０６Ｆ    9/38     ３７０Ｃ
   Ｇ０６Ｆ   15/173    ６８３Ｃ

【手続補正書】
【提出日】平成28年6月23日(2016.6.23)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　状態機械エンジンであって、
　設定データは、最初に状態機械ラティスをプログラミングするための初期状態ベクトル
データを含み、前記状態機械ラティスの外部にある、バスインターフェースを介して設定
データを受信するように構成されるプログラムバッファと、
　前記バスインターフェースを介して外部デバイスに前記状態機械ラティスの修復要素に
関連した修復マップデータを提供するように構成され、前記状態機械ラティスの外部にあ
る修復マップバッファと
を備え、
　前記状態機械ラティスが、ブロックに組織化された複数のプログラム可能要素を備え、
各プログラム可能要素が、データを解析し、前記解析の結果を出力するように構成される
複数のメモリセルを備え、前記状態機械ラティスが、ブロック間スイッチと、前記ブロッ
ク間スイッチとやり取りする信号のタイミングを制御するための第３のバッファを含み、
前記ブロック間スイッチは、前記複数のブロックの少なくとも２つに結合するように構成
される、状態機械エンジン。
【請求項２】
　前記プログラムバッファが、圧縮された設定データを受信するように構成される、請求
項１に記載の状態機械エンジン。
【請求項３】
　前記プログラムバッファが、非圧縮の設定データを受信するように構成される、請求項
１に記載の状態機械エンジン。
【請求項４】
　前記修復マップバッファが、圧縮された修復マップデータを提供するように構成される
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、請求項１に記載の状態機械エンジン。
【請求項５】
　前記修復マップバッファが、非圧縮の修復マップデータを提供するように構成される、
請求項１に記載の状態機械エンジン。
【請求項６】
　前記外部デバイスが、前記修復マップバッファから提供される修復マップデータを受信
し、前記修復マップデータを解析し、設定データの修正版を構築し、前記設定データの修
正版を前記プログラムバッファに提供するように構成される、請求項１に記載の状態機械
エンジン。
【請求項７】
　前記プログラムバッファが、設定データをラティスプログラミングシステムに提供して
、前記状態機械ラティスを設定するように構成される、請求項１に記載の状態機械エンジ
ン。
【請求項８】
　設定データは、最初に状態機械ラティスをプログラミング設定するための初期状態ベク
トルデータを含み、前記状態機械ラティスの外部にある、バスインターフェースを介して
設定データを受信するように構成されるプログラムバッファを備える状態機械エンジンで
あって、前記状態機械ラティスが、ブロックに組織化された複数のプログラム可能要素を
備え、各プログラム可能要素が、データストリームの少なくとも一部分を解析し、前記解
析の結果を出力するように構成される複数のメモリセルを備え、前記状態機械ラティスが
、ブロック間スイッチと、前記ブロック間スイッチとやり取りする信号のタイミングを制
御するための第２のバッファを含み、前記ブロック間スイッチは、前記複数のブロックの
少なくとも２つに結合するように構成される、状態機械エンジン。
【請求項９】
　前記プログラムバッファが、設定データをラティスプログラミングシステムに提供する
ように構成される、請求項８に記載の状態機械エンジン。
【請求項１０】
　前記ラティスプログラミングシステムが、設定データを前記状態機械ラティスに提供し
て、前記状態機械ラティスを設定するように構成される、請求項９に記載の状態機械エン
ジン。
【請求項１１】
　前記プログラムバッファが、圧縮された設定データをラティスプログラミングシステム
に提供するように構成される、請求項８に記載の状態機械エンジン。
【請求項１２】
　前記ラティスプログラミングシステムが、前記圧縮された設定データを受信した後、前
記設定データを復元するように構成される、請求項１１に記載の状態機械エンジン。
【請求項１３】
　設定データは、最初に状態機械ラティスをプログラミングするための初期状態ベクトル
データを含み、前記状態機械ラティスの外部にある、バスインターフェースを介して設定
データを受信するように構成されるプログラムバッファと、
　前記状態機械ラティスからの、前記状態機械エンジンの前記状態機械ラティスの修復要
素に関連した修復マップデータを、バスインターフェースを介して外部デバイスに提供す
るように構成される、前記状態機械ラティスの外部にあり、ラティスプログラミングシス
テムからの設定データを受信するように構成された修復マップバッファを備える状態機械
エンジンであって、前記状態機械ラティスが、複数のプログラム可能要素を備え、各プロ
グラム可能要素が、データストリームの少なくとも一部分を解析し、前記解析の結果を出
力するように構成される複数のメモリセルを備え、前記状態機械ラティスが、ブロック間
スイッチと、前記ブロック間スイッチとやり取りする信号のタイミングを制御するための
第２のバッファを含み、前記ブロック間スイッチは、前記複数のブロックの少なくとも２
つに結合するように構成される、状態機械エンジン。
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【請求項１４】
　前記修復マップバッファが、ラティスプログラミングシステムから圧縮された修復マッ
プデータを受信するように構成される、請求項１３に記載の状態機械エンジン。
【請求項１５】
　前記ラティスプログラミングシステムが、前記修復マップデータを前記修復マップバッ
ファに提供する前に、前記修復マップデータを圧縮するように構成される、請求項１４に
記載の状態機械エンジン。
【請求項１６】
　前記外部デバイスが、前記修復マップデータを記憶するように構成される、請求項１３
に記載の状態機械エンジン。
【請求項１７】
　前記外部デバイスが、前記修復マップデータを解析し、修正された設定データを前記状
態機械エンジンに提供するように構成される、請求項１３に記載の状態機械エンジン。
【請求項１８】
　前記修復マップデータが、前記状態機械ラティスの修復された部分に対応するデータを
備える、請求項１３に記載の状態機械エンジン。
【請求項１９】
　前記修復マップデータが、前記状態機械ラティスのどの部分が修復されたのかを識別す
る指標と、前記状態機械ラティスがどのように修復されたのかを識別する指標とを備える
、請求項１３に記載の状態機械エンジン。
【請求項２０】
　状態機械エンジンの状態機械ラティスを設定するための方法であって、
　前記状態機械エンジンのプログラムバッファにおける設定データとして、圧縮データを
受信し、前記プログラムバッファは、前記状態機械ラティスの外部にあることと、
　前記プログラムバッファからの前記設定データをラティスプログラミングシステムに提
供し、前記ラティスプログラミングシステムは、前記状態機械ラティスの外部にあること
と、
　初期状態ベック取るデータを含む設定データを用いて、前記ラティスプログラミングシ
ステムによって前記状態機械ラティスを初期プログラミングすることであって、前記状態
機械ラティスが、複数のブロックに組織化された複数のプログラム可能要素を備え、各プ
ログラム可能要素が、データストリームの少なくとも一部分を解析し、前記解析の結果を
出力するように構成される複数のメモリセルを備え、前記状態機械ラティスが、ブロック
間スイッチと、前記ブロック間スイッチとやり取りする信号のタイミングを制御するため
の第２のバッファを含み、前記ブロック間スイッチは、前記複数のブロックの少なくとも
２つに結合するように構成される、前記状態機械ラティスを初期プログラミングすること
と
を備える、状態機械エンジンの状態機械ラティスを設定するための方法。
【請求項２１】
　前記状態機械ラティスを設定する前に、設定データを復元することを備える、請求項２
０に記載の方法。
【請求項２２】
　前記状態機械エンジンの命令バッファにおける命令を受信することを備える、請求項２
０に記載の方法。
【請求項２３】
　前記命令を前記ラティスプログラミングシステムに提供することを備える、請求項２２
に記載の方法。
【請求項２４】
　前記ラティスプログラミングシステムを用いて前記状態機械ラティスを設定することが
、前記命令が設定命令であるかどうかを判定することと、前記命令が設定命令であるなら
ば、前記状態機械ラティスを設定することとを備える、請求項２３に記載の方法。
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