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metal part contaminating the fibre flocks. According to the invention, the open ends of the circuit are formed by the feed roller (6)
and the feed trough (5), and the feed trough (5) is electrically insulated from the feed roller (6), the bearing (17) of the feed roller (6)
being the insulator.

(57) Zusammenfassung: Die vorliegende Erfindung betrifft eine Speisevorrichtung (4) zur Speisung von Fasertlocken in eine Spin-
nereivorbereitungsmaschine mit einer Speisewalze (6), einer Speisemulde (5) und einem offenen elektrischen Stromkreis mit einer
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Spannungsquelle (14), wobei der Stromkreis durch ein die Faserflocken verunreinigendes Metallteil schlieBbar ist. Erfindungsgeméf
wird vorgeschlagen, dass die offenen Enden des Stromkreises durch die Speisewalze (6) und die Speisemulde (5) gebildet sind und die
Speisemulde (5) von der Speisewalze (6) elektrisch isoliert ist, wobei das Lager (17) der Speisewalze (6) der Isolator ist.
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Speisevorrichtung

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Speisevorrichtung zur Speisung von Faserflo-
cken in eine Spinnereivorbereitungsmaschine mit einer Speisewalze, einer Speisemul-
de und einem offenen elektrischen Stromkreis mit einer Spannungsquelle, wobei der

Stromkreis durch ein die Faserflocken verunreinigendes Metallteil schlieRbar ist.

Aus der GB 465,899 ist eine Spinnereivorbereitungsmaschine bekannt, die Mittel zum
Erkennen von Metallteilen im Fasermaterial aufweist. Diese Mittel umfassen ein Rollen-
paar, durch das das Fasermaterial 1auft. Die Rollen sind dabei in einem Abstand vonei-
nander angeordnet. Des Weiteren sind die Rollen in einem elektrischen Stromkreis an-
geordnet, wobei der Stromkreis geschlossen wird, wenn ein metallischer Fremdkdérper
die Lucke zwischen den beiden Rollen schliet. Wenn der Stromkreis geschlossen wur-

de, wird das Fasermaterial gestoppt oder rickwarts bewegt.

Nachteilig an dieser Lésung ist, dass ein Rollenpaar benétigt wird, welches zum einen
den Faserfluss beeintrachtigt und zum anderen regelmanig gereinigt und gewartet wer-

den muss.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es somit, eine Speisevorrichtung zu schaffen,

die Metallteile erkennt ohne ein extra Rollenpaar zu benétigen.

Die Aufgabe wird geldst durch eine Speisevorrichtung mit den Merkmalen des unab-

hangigen Patentanspruchs.

Vorgeschlagen wird eine Speisevorrichtung zur Speisung von Faserflocken in eine
Spinnereivorbereitungsmaschine. Bei der Spinnereivorbereitungsmaschine kann es sich
dabei um eine Karde, eine Krempel oder einen Reiniger handeln. Die Speisevorrichtung
weist eine Speisewalze, eine Speisemulde und einen offenen elektrischen Stromkreis

mit einer Spannungsquelle auf. Der Stromkreis ist dabei durch ein die Faserflocken ver-
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unreinigendes Metallteil schlieRbar. Umgekehrt zeigt ein geschlossener Stromkreis ein

die Faserflocken verunreinigendes Metallteil an.

Erfindungsgeman sind die offenen Enden des Stromkreises durch die Speisewalze und
die Speisemulde gebildet. Es werden also zwei sowieso schon vorhandene Elemente
der Speisevorrichtung zur Detektion von Metallteilen verwendet. Weitere mechanische
Telle, die den Faserfluss beeintrachtigen und gereinigt sowie gewartet werden mussen,

werden nicht benétigt.

Es ist von Vorteil, wenn die Speisemulde von der Speisewalze elektrisch isoliert ist.
Dann lasst sich ein offener Stromkreis bilden, bei dem die Speisemulde und die Spei-
sewalze die offenen Enden sind. Dabei ist das Lager der Speisewalze der Isolator. So
l&sst sich die Isolation mit einem sehr geringen Aufwand bewerkstelligen. Vorzugsweise
ist das Lager mit einer elektrisch isolierenden Beschichtung versehen. Besonders vor-
zugsweise bestehen das gesamte Lager der Speisewalze und/oder ein Lagerring des
Lagers aus einem elektrisch isolierenden Kunststoff. Je nach GréRe der Speisewalze
und den mechanischen Anforderungen kann sich eine der beiden Varianten als die vor-

teilhaftere erweisen.

Alternativ zu obiger Ausfuhrung ist das Lagergehause aus Kunststoff gefertigt. Als La-
gergehause wird dabei das die Lagerringe umschliessende Bauteil welches mit den Be-
festigungsvorrichtungen zur Anlage auf der Maschine versehen ist. Weiter kénnen auch
die Lagerkdrper, welche bei einem Kugellager beispielsweise aus einzelnen in einem
Lagerkafig gehaltenen Kugeln gebildet sind aus Keramik vorgesehen sein. Kugeln aus
Keramik weisen die notwendigen Laufeigenschaften bei gleichzeitiger elektrischer Isola-
tion auf. Eine weitere Alternative der elektrischen Isolierung kann durch den Einbau
entsprechender Unterlagen zwischen dem Lager der Speisewalze und der Maschine
oder dem Lager und der Speisewalze selbst erreicht werden, Beispielsweise durch eine
Beschichtung oder entsprechende Materialwahl der Speisewalzenwelle an der Stelle an

welcher die Speisewalze im Lager gehalten ist.
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In einer vorteilhaften Weiterbildung der Speisevorrichtung ist der Speisemulde eine
elastische Lippe zugeordnet. Die elastische Lippe bildet dabei zwischen sich und der
Speisewalze einen Spalt aus. Ferner weist die Speisemulde eine Kontaktflache auf und
es sind Mittel zum Erkennen eines Kontakts zwischen der elastischen Lippe und der
Kontaktflache vorgesehen. Wird die elastische Lippe durch einen Fremdkérper defor-
miert, dann kommt sie, sofern der Fremdkérper und damit die elastische Deformation
grofd genug sind, in Kontakt mit der Kontaktflache. Durch die Mittel zum Erkennen eines
Kontakts werden der Kontakt und damit auch der Fremdkérper erkannt. Durch den Kon-
takt der elastischen Lippe mit der Kontaktflache werden also auch nicht-metallische

Fremdkorper erkannt.

Alternativ kénnen die Mittel zum Erkennen eines Kontakts ein piezoelektrisches Ele-
ment aufweisen. Piezoelektrische Elemente sind kostengunstig, zuverlassig und weit-
gehend wartungsfrei. Das piezoelektrische Element kann dabei an der elastischen Lip-
pe und/oder an der Kontaktflache angebracht sein. Bei einem Kontakt zwischen der
elastischen Lippe und der Kontaktflache wird dann ein Druck auf das piezoelektrische
Element ausgeubt, der wiederum in einer elektrischen Spannung resultiert, die von ei-

ner Sensorik erfasst wird.

Von Vorteil ist es auch, wenn die Mittel zum Erkennen eines Kontakts eine elektrische
Isolation zwischen der elastischen Lippe und der Kontaktflache umfassen. Eine Span-
nung liegt zwischen der elastischen Lippe und der Kontaktflache an und der Kontakt
zwischen der elastischen Lippe und der Kontaktflache wird durch Schlieen eines
Stromkreises erkannt. So I&sst sich einfach und kostengunstig ein Kontakt zwischen der
elastischen Lippe und der Kontaktflache erkennen, wobei insbesondere die dazu nétige

Elektronik kostengunstig und robust ist.

Vorteilhafterweise ist das elektrische Potential der Speisemulde gleich dem elektrischen
Potential der Kontaktflache und das elektrische Potential der Speisewalze gleich dem
elektrischen Potential der elastischen Lippe, aber verschieden vom elektrischen Poten-
tial der Speisemulde. Somit kbnnen mit einer Spannungsquelle sowohl ein Metallteil

zwischen der Speisewalze und der Speisemulde also auch ein durch einen Fremdkor-
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per verursachter Kontakt zwischen der elastischen Lippe und der Kontaktflache detek-
tiert werden. Die von der Spannungsquelle erzeugte Spannung liegt dabei bevorzugt
zwischen 1,5V und 32 V, besonders bevorzugt zwischen 12 V und 28 V. Diese Span-
nungen sind zum einen leicht zu erzeugen und zum anderen bendtigen sie keine au-
Rerst sensitiven Detektoren. Des Weiteren sind die Spannungen klein genug um keine
Gefahrdung fur die Gesundheit des Bedienpersonals darzustellen, sollte es zu einem

Kontakt mit einer oder beiden der Elektroden kommen.

Von Vorteil ist es auch, wenn das elektrische Potential der Speisemulde gleich dem
elektrischen Potential der Kontaktflache ist und die Speisemulde, die Speisewalze und
die elastische Lippe jeweils ein unterschiedliches elektrisches Potential aufweisen. Es
sind somit zwar drei verschiedene elektrische Potentiale nétig, im Gegensatz zu oben
kann aber auch ein durch ein Metallteil verursachter Kontakt zwischen der elastischen
Lippe und der Speisewalze detektiert werden. Ein solches Metallteil kann also schon
detektiert werden, wenn es die elastische Lippe noch nicht so weit verformt hat, dass
diese in Kontakt mit der Kontaktflache kommt. Die Spannungen, also die Potentialdiffe-

renzen, liegen dabei wieder in den oben genannten Bereichen.

Die elastische Lippe und die Kontaktflache bilden eine Offnung zu einem Hohlraum, der
unter anderem die Beweglichkeit der elastischen Lippe erméglicht. Damit dieser Hohl-
raum nicht verschmutzt ist vorteilhafterweise zwischen der elastischen Lippe und der
Kontaktflache eine Dichtung angeordnet. Diese Dichtung ist dabei so weit verformbar,
dass sie bei einer Verformung der elastischen Lippe Uberdrickt werden kann und somit
den elektrischen Kontakt zwischen der elastischen Kontaktflache beziehungsweise den

Druck auf das piezoelektrische Element nicht behindert.

Von Vorteil ist es, wenn zwischen einem Grundkérper der Speisemulde und der elasti-
schen Lippe eine Distanzleiste angeordnet ist. Dadurch l&sst sich ein fur die Klemmung
des Fasermaterials optimaler Abstand zwischen dem Grundkérper und der elastischen
Lippe erzielen. Damit dieser Abstand fUr verschiedene Faserlangen angepasst werden

kann, ist die Distanzleiste vorzugsweise austauschbar und/oder verstellbar. Bei beson-
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ders grossen Faserlangen, oberhalb von etwa 28 mm, kann dann auch komplett auf die

Distanzleiste verzichtet werden.

Es ist auch vorteilhaft, wenn die elastische Lippe aus Stahl, insbesondere aus Chrom-
stahl, besteht, da diese Werkstoffe gute Elastizitat bei einer guten Federstarke aufwel-
sen. Chromstahl ist dartber hinaus auch noch korrosionsbesténdig. Eine Wandstéarke
der elastischen Lippe am ihrem vorderen Ende liegt dabei bevorzugt zwischen 1,0 mm
und 4,0 mm, besonders bevorzugt zwischen 1,5 mm und 2,0 mm, da dies die notwendi-

ge Federstarke liefert.

Vorteilhafterweise ist die Kontaktflache einer Stutzleiste zugeordnet. Die Stutzleiste ist
dabei in einem solchen Abstand von der elastischen Lippe angeordnet, dass der Ab-
stand durch eine elastische Verformung der elastischen Lippe geschlossen werden
kann. Ware keine Stutzleiste vorhanden, so kénnte ein sehr groRer Fremdkdrper die
elastische Lippe so stark verformen, dass sie den elastischen Bereich verlasst und an-
schlieend nicht wieder in ihre vorherige Form zurtckkehrt. Die Stutzleiste verhindert
dies und erméglicht somit eine langere Lebensdauer der elastischen Lippe. Ein beson-
ders geeignetes Material fur die Stutzleiste ist Aluminium, da es bei einem geringen

Gewicht eine grol3e Formstabilitat aufweist.

Es ist von Vorteil, wenn die Speisemulde entlang einer Arbeitsbreite der Speisemulde in
mindestens zwei Segmente aufgeteilt ist, wobei jedem Segment eine elastische Lippe
zugeordnet ist. Dies vereinfacht die Einstellung des durch die elastische Lippe erzeug-
ten Spaltes, da nicht mehr Uber die gesamte Arbeitsbreite eine konstante Spaltbreite

eingestellt werden muss.

Vorteilhafterweise ist jedem Segment ein piezoelektrisches Element zugeordnet ist oder
sind die den einzelnen Segmenten zugeordneten elastischen Lippen voneinander
elektrisch isoliert und separaten Stromkreisen zugeordnet. Es ist also fur jedes Seg-
ment separat méglich, einen Fremdkoérper zu erkennen. Wird dies dem Bedienpersonal
angezeigt, dann vereinfacht sich die Suche nach dem Fremdkorper, der Fremdkérper

kann folglich schneller entfernt und die Produktion schneller wieder fortgesetzt werden.
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Es ist auch von Vorteil, wenn die Speisevorrichtung einen akustischen und/oder opti-
schen Alarm umfasst, der ausgeldst wird, wenn ein Kontakt zwischen der elastischen
Lippe und der Kontaktflache stattfindet und/oder der Stromkreis zwischen der Speise-
walze und der Speisemulde und/oder der elastischen Lippe geschlossen wird. Der
Alarm wird also ausgel6st, wenn ein die Faserflocken verunreinigendes Metallteil
und/oder ein anderer Fremdkdrper detektiert werden. Dadurch wird das Bedienpersonal
auf das Metallteil bzw. auf den Fremdkérper aufmerksam gemacht. Das Bedienpersonal
kann daraufhin die Produktion stoppen und/oder das Metallteil bzw. den Fremdkérper

entfernen.

Schlief3lich ist es von Vorteil, wenn die Speisevorrichtung eine Steuereinrichtung um-
fasst, die bei einem Kontakt zwischen der elastischen Lippe und der Kontaktflache
und/oder einem geschlossenen Stromkreis zwischen der Speisewalze und der Spei-
semulde und/oder der elastischen Lippe die Speisung der Faserflocken unterbricht und
die Speisewalze anhélt. Vorteilhafterweise ist die Abschaltung direkt Uber den Speise-
walzenantrieb respektive dessen Frequenzumrichter gesteuert. Dadurch kann eine so-
fortige Abschaltung der Speisewalze erreicht werden. Bei modernen Speisevorrichtun-
gen ist es méglich, dass sich die Oberflache der Speisewalze vom Zeitpunkt des Er-
kennens eines Metallteils bzw. Fremdkérpers bis zum Stillstand lediglich 10 mm weiter
bewegt. So kénnen Beschéadigungen der Speisewalze und der Speisemulde weitge-
hend vermieden werden. Vorm Steuergerét des Speisewalzenantriebs wird das Signal
an eine zentrale Steuerung weitergeleitet, welche eine Abschaltung der Speisung vor-

nimmt.

Um eine héhere Betriebssicherhit zu erreichen ist es von Vorteil wenn die Abschaltung
der Speisung respektive der Speisewalze bei einem Kontakt zwischen der elastischen
Lippe und der Kontaktflache und/oder einem geschlossenen Stromkreis zwischen der
Speisewalze und der Speisemulde und/oder der elastischen Lippe abhangig von einer
Abhebung der Speisemulde aktiviert wird. Damit ist die Abschaltung nicht aktiv wenn
keine Speisung erfolgt, wodurch Fehlschaltungen vermieden werden kénnen, bei-

spielsweise durch Vibrationen bei einer leeren Maschine.
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Vorzugsweise dreht die Steuereinrichtung, nachdem die Speisewalze zum Stillstand
gekommen ist, diese um einen vorgegebenen oder vorgebbaren Winkel zurtick. Dabei
ist beziehungsweise wird dieser Winkel so eingestellt, dass das Metallteil bzw. der
Fremdkorper in einen Bereich gelangt, aus dem er durch das Bedienpersonal leicht ent-

fernt werden kann.

Die Speisevorrichtung ist gemaf der vorangegangenen Beschreibung ausgebildet, wo-
bei die genannten Merkmale einzeln oder in beliebiger Kombination vorhanden sein

kénnen.

Weitere Vorteile der Erfindung sind in den nachfolgenden Ausflhrungsbeispielen be-

schrieben. Es zeigen:

Figur 1 eine schematische Seitenansicht einer Karde,

Figur 2 eine schematische Seitenansicht einer Speisevorrichtung,

Figur 3 einen schematischen Querschnitt durch ein Lager einer Speisewalze,

Figur 4 einen schematischen Querschnitt durch ein weiteres Lager einer Speise-
walze,

Figur 5 eine schematische Seitenansicht einer weiteren Speisevorrichtung,

Figur 6 eine schematische Seitenansicht einer weiteren Speisevorrichtung,

Figur 7 eine schematische Seitenansicht einer weiteren Speisevorrichtung und

Figur 8 eine schematische Frontansicht einer Speisemulde.
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Figur 1 zeigt eine schematische Seitenansicht einer Karde 1. Dabei werden die Fasern
in der Karde 1 von links nach rechts transportiert. Eine Fasermatte 2 1auft zunachst tber
eine Zufuhrplatte 3 und gelangt dann in eine Speisevorrichtung 4. Die Speisevorrich-
tung 4 weist eine Speisemulde 5 auf, die mit einer Speisewalze 6 zusammenwirkt. Die
zwischen Speisemulde 5 und Speisewalze 6 geklemmte Fasermatte 2 wird sodann ei-

ner Vorreisserwalze 7 zugespeist.

Von der Vorreisserwalze 7 geht das Faservlies weiter auf einen Tambour 8 und wird

zwischen dem Tambour 8 und einem hier sehr schematisch dargestellten Deckel 9 wei-
ter verarbeitet. Das Faservlies wird sodann von einer Dofferwalze 10 abgenommen und
an eine Verdichtungseinheit 11 weitergeleitet, wo es zu einem Kardenband 12 verdich-

tet wird.

Figur 2 zeigt eine schematische Seitenansicht einer erfindungsgemafien Speisevorrich-
tung 4. Die Speisevorrichtung 4 kann ein Teil der in Figur 1 gezeigten Karde 1 sein, sie
kann aber auch ein Teil einer Krempel oder eines Reinigers sein. Die Speisevorrichtung
4 weist dabei eine Speisemulde 5 und eine Speisewalze 6 auf. Aullerdem ist noch ein

Tell der Vorreisserwalze 7 gezeigt.

Die Speisemulde 5 und die Speisewalze 6 sind als offene Enden in einem offenen
Stromkreis angeordnet. Dabei kann die Speisewalze 6 beispielsweise Uber ihre Achse
elektrisch angeschlossen sein. Der Stromkreis umfasst des Weiteren eine Spannungs-
quelle 13 und eine Strommesseinrichtung 14. Wird die Lucke zwischen der Speisemul-
de 5 und der Speisewalze 6 durch ein die Faserflocken verunreinigendes Metallteil ge-
schlossen, dann wird auch der Stromkreis geschlossen. Es fliel3t daraufhin ein Strom,
der von der Strommesseinrichtung 14 detektiert wird. Ein von der Strommesseinrich-
tung 14 detektierter Stromfluss zeigt also ein Metallteil zwischen der Speisemulde 5 und

der Speisewalze 6 an.

Um den Stromfluss im Stromkreis und damit die Detektion des Metallteils anzuzeigen,
ist die Strommesseinrichtung 14 mit einem akustischen und/oder optischen Alarm 15

verbunden, der dem Bedienpersonal das Metallteil anzeigt.
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Vorteilhafterweise ist die Strommesseinrichtung 14 dartber hinaus mit einer Steuerein-
richtung 16 verbunden, die bei der Detektion eines Metallteils die Speisewalze 6 stoppt,
damit das Metallteil nicht weiter vordringt und keine grélReren Beschadigungen verur-
sacht. Besonders vorteilhaft ist es, wenn die Steuereinrichtung 16 die Speisewalze 6,
nachdem sie gestoppt wurde, noch so weit ruckwarts dreht, dass das Metallteil unter
der Speisemulde 5 herauskommt und einfach vom Bedienpersonal entfernt werden

kann.

Um den Stromkreis offen zu halten, mussen die Speisemulde 5 und die Speisewalze 6
voneinander elektrisch isoliert sein. Diese Isolation kann Uber ein elektrisch isolierendes
Lager 17 der Speisewalze 6, das in Figur 3 im Querschnitt dargestellt ist, erfolgen. Die
elektrische Isolierung des Lagers 17 kann Uber eine entsprechende Beschichtung der
Lageroberflachen erreicht werden. Im Ausfuhrungsbeispiel der Figur 3 besteht dabei
das gesamte Lager 17 der Speisewalze 6 aus einem elektrisch isolierenden Kunststoff.
Die Achse 18 der Speisewalze 6 ist folglich vom Lager 17 und den anderen Teilen der

Speisevorrichtung 4 elektrisch isoliert.

Im alternativen Ausfuhrungsbeispiel der Figur 4 besteht lediglich ein Lagerring 19 des
Lagers 17 aus einem elektrisch isolierenden Kunststoff, wahrend der Hauptkérper 20
des Lagers 17 auch elektrisch leitend sein kann. Die Achse 18 der Speisewalze 6 ist

auch in diesem Fall vom Lager 17 und den anderen Teilen der Speisevorrichtung 4

elektrisch isoliert.

Bei der nachfolgenden Beschreibung alternativer Ausfihrungsbeispiele werden fur
Merkmale, die im Vergleich zu anderen Ausfuhrungsbeispielen in inrer Ausgestaltung
und/oder Wirkweise identisch und/oder zumindest vergleichbar sind, gleiche Bezugs-
zeichen verwendet. Sofern diese nicht nochmals detailliert erlautert werden, entspricht
deren Ausgestaltung und/oder Wirkweise der Ausgestaltung und Wirkweise der vorste-

hend bereits beschriebenen Merkmale.
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Bei dem in der Figur 5 gezeigten Ausfuhrungsbeispiel ist nur noch ein Teil der Speise-
walze 6 dargestellt, damit die Details der Speisemulde 5 besser sichtbar gemacht wer-
den kénnen. Auch ist der elektrische Anschluss an die Speisewalze 6 nur sehr schema-

tisch dargestellt, er kann aber wie oben Uber die Achse der Speisewalze 6 erfolgen.

Die Speisemulde 5 im Ausfuhrungsbeispiel der Figur 5 weist einen Grundkérper 21 auf,
der teilweise von einem Schutzblech 22 vor Abnutzung geschutzt wird. Am Grundkérper
21 ist des Weiteren eine Distanzleiste 23 angeordnet, um einen optimalen Abstand zwi-
schen dem Grundkérper 21 und einer elastischen Lippe 24 zu erméglichen. Die Dis-
tanzleiste 23 ist austauschbar ausgebildet, so dass sie an die jeweilige Faserlange an-
gepasst werden kann. Bei sehr langen Fasern kann die Distanzleiste 23 sogar ganz

weggelassen werden.

Die elastische Lippe 24 ist so angeordnet, dass Fasern zwischen ihr und der Speise-
walze 6 geklemmt werden kénnen. Auf der der Speisewalze 6 abgewandten Seite der
elastischen Lippe 24 ist zudem eine Stltzleiste 25 angeordnet. Dabei kann die elasti-
sche Lippe 24 mindestens so weit elastisch verformt werden bis sie die Stutzleiste 25
berthrt. Durch die Stutzleiste 25 ist eine weitere Verformung der elastischen Lippe 24,
beispielsweise durch einen harten Fremdkdrper im Fasermaterial, ausgeschlossen. Die
elastische Lippe 24 wird also insbesondere nicht in einen Bereich verformt, in dem eine
permanente Verformung eintritt. Eine Ruckkehr der elastischen Lippe 24 in ihre ur-

sprungliche Form und Position ist dadurch stets gewahrleistet.

Um den Zwischenraum 26 zwischen der elastischen Lippe 24 und der Stutzleiste 25 vor
Verschmutzung, insbesondere durch Faserflug, zu schutzen, ist zwischen der elasti-

schen Lippe 24 und der Stutzleiste 25 eine leicht verformbare Dichtung 27 angeordnet.

Um einen harten Fremdkérper zu detektieren, der die elastische Lippe 24 gegen eine
Kontaktflache 28 der Stutzleiste 25 druckt, sind auch die elastische Lippe 24 und die
Stutzleiste 25 im Stromkreis angeordnet. Dazu isoliert zunachst eine elektrische Isolati-

on 29 die elastische Lippe 24 von der Stutzleiste 25.
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Die elektrische Schaltung in diesem Ausfuhrungsbeispiel ist so aufgebaut, dass die
Spannungsquelle 13 neben der Erde (0 V) eine positive (+U) und eine negative (-U)
Spannung liefert. Dabei mussen die Betrage der positiven und der negativen Spannung
nicht gleich sein und auch andere naheliegende Auslegungen der Spannungsquelle
sind méglich. Die positive Spannung liegt dabei an der elastischen Lippe 24 an, die ne-
gative Spannung liegt an der Speisewalze 6 an und die Stutzleiste 25 sowie der Grund-

kérper 21 bzw. das Schutzblech 22 der Speisemulde 5 sind mit der Erde verbunden.

Ein die Faserflocken verunreinigendes Metallteil, das die Speisemulde 5 mit der Spei-
sewalze 6 in Kontakt bringt, schlie3t, wie oben beschrieben, einen Stromkreis und der
Stromfluss wird von der Strommesseinrichtung 14 detektiert. Wird hingegen die elasti-
sche Lippe 24, beispielsweise durch einen harten Fremdkérper, soweit verformt, dass
sie die Kontaktflache 28 der Stitzleiste 25 berUhrt, dann wird ein anderer Stromkreis
geschlossen und es flie3t Strom, den eine weitere Strommesseinrichtung 30 misst.
Auch ein kleineres Metallteil, das zwar noch keinen Kontakt zwischen der Speisewalze
6 und dem Grundkdrper 21 der Speisemulde 5 herstellen konnte, jedoch einen Kontakt
zwischen der Speisewalze 6 und der elastischen Lippe 24 herstellt, kann detektiert wer-
den. Es wird dabei ein Stromkreis geschlossen, der einen Stromfluss durch die Strom-
messeinrichtung 14 und die weitere Strommesseinrichtung 30 zur Folge hat. Ein Strom-
fluss durch die beiden Strommesseinrichtungen 14 und 30 indiziert folglich ein Metallteil

zwischen der Speisewalze 6 und der elastischen Lippe 24.

Auf eine Darstellung des Alarms 15 und der Steuereinrichtung 16 wurde der Ubersicht-
lichkeit halber in dieser Figur verzichtet. Vorzugsweise werden jedoch die Messwerte
beider Strommesseinrichtungen 14 und 30 zum Auslésen eines Alarms 15 und zum
Stoppen und/oder Zurtickfahren der Speisewalze 6 durch die Steuereinrichtung 16 her-
angezogen werden. So kann der Alarm, beispielsweise durch unterschiedliche Téne,
Farben oder andere Darstellungen, anzeigen, in welchem Bereich ein Metallteil
und/oder Fremdkorper detektiert wurde. Auch kann der Winkel, um den die Speisewal-
ze nach einem Stopp zuruckgefahren wird, in Abhéngigkeit vom Bereich, in dem das
Metallteil bzw. der Fremdkérper detektiert wurde, gewahlt werden. Beispielsweise muss

der Winkel fur ein Metallteil, das einen Kontakt zwischen der Speisewalze 6 und dem
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Grundkérper 21 der Speisemulde 5 ausgelést hat, kleiner sein als der Winkel fur einen
Fremdkdrper, der erst die elastische Lippe 24 mit der Kontaktflache 28 der Stutzleiste
25 in Kontakt gebracht hat.

In einem hier nicht gezeigten Ausfihrungsbeispiel haben die Speisewalze 6 und die
elastische Lippe 24 das gleiche elektrische Potential. Es lasst sich also eine einfachere
Spannungsquelle 13 verwenden. Eine Messung eines elektrischen Kontakts zwischen
der Speisewalze 6 und der elastischen Lippe 24, ausgeldst durch ein kleineres Metall-

teil, ist dann aber nicht mehr méglich.

Bei dem in Figur 6 gezeigten Ausflhrungsbeispiel wird der Kontakt zwischen der elasti-
schen Lippe 24 und der Kontaktflache 28 von einem piezoelektrischen Element 31 de-
tektiert. Das piezoelektrische Element 31 ist in diesem Fall an der Kontaktflache 28 der
Stutzleiste 25 angeordnet, es kann aber auch an der elastischen Lippe 24 angeordnet
sein. Bei einem Kontakt zwischen der elastischen Lippe 24 und der Kontaktflache 28
wird Druck auf das piezoelektrische Element 31 ausgeubt, was zu einer elektrischen
Spannung zwischen zwei Elektroden des piezoelektrischen Elements 31 fuhrt. Diese

elektrische Spannung wird gemessen und damit der Kontakt detektiert.

Die Schaltung zur Detektion eines Metallteils zwischen der Speisewalze 6 und der
Speisemulde 5 ist analog zu der in Figur 2 gezeigten ausgefuhrt. Der hier nicht gezeigte
Alarm 15 und die Steuereinrichtung 16 sind dabei vorteilhafterweise auch noch mit der
Messeinrichtung des piezoelektrischen Elements 31 verbunden, so dass ein differen-
zierter Alarm ausgel6st und/oder die Speisewalze optimal gestoppt und/oder zurlickge-

fahren werden kann.

In diesem Ausfuhrungsbeispiel ist die Speisemulde 5 ohne Distanzleiste gezeigt, was

fur besonders grosse Faserlangen optimal ist.

Bei der in Figur 7 gezeigten Speisemulde 5 ist die Distanzleiste 23 als verstellbares Ge-
sténge 32 ausgebildet. Sie kann somit ohne aufwandigen Umbau auf verschiedene Fa-

serlangen eingestellt werden.
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Des Weiteren ist im Ausfuhrungsbeispiel der Figur 7 keine Stutzleiste vorgesehen. Die
Kontaktflache 28 ist an einem elektrisch isolierenden Halter 33 angeordnet. Dadurch ist
auch keine separate Isolation der elastischen Lippe 24 erforderlich. Als mégliche elekt-
rische Schaltung sind hier der Grundkérper 21 bzw. das Schutzblech 22 der Spei-
semulde 5 sowie die elastische Lippe 24 mit der Erde verbunden. Die Speisewalze 6
und die Kontaktflache 28 haben ein hiervon abweichendes Potential. So sind sowohl
Metallteile, die einen Kontakt zwischen der Speisewalze 6 und dem Grundkérper 21
bzw. dem Schutzblech 22 der Speisemulde 5 oder der elastischen Lippe 24 herstellen
als auch Fremdkérper, die die elastische Lippe 24 gegen die Kontaktflache 28 dricken,

detektierbar.

Schliel3lich zeigt Figur 8 eine schematische Frontansicht einer Speisemulde 5. Die elas-
tische Lippe 24 ist dabei in vier Segmente 24.1, 24.2, 24.3 und 24.4 aufgeteilt. Selbst-
verstandlich ist auch eine andere Anzahl an Segmenten mdéglich. Die einzelnen Seg-
mente sind klrzer als eine einzige elastische Lippe 24 und kénnen so besser Uber ihre

Breite justiert werden.

Die einzelnen Segmente der elastischen Lippe 24 sind auch elektrisch voneinander iso-
liert. Dazu ist in dem Bereich, in dem sie aneinander grenzen, eine Isolationsschicht 34
angebracht, von der der Ubersichtlichkeit halber nur eine mit einem Bezugszeichen ver-
sehen wurde. Die einzelnen Segmente sind Uber jeweils eine Strommesseinrichtung mit
der Spannungsquelle verbunden. So kann im Fall eines Fremdkérpers bzw. Metallteils
in der Fasermatte erkannt werden, in welchem Segment sich dieser Fremdkdrper bzw.
dieses Metallteil befindet. Vorzugsweise wird dies dem Bedienpersonal angezeigt, so
dass das Bedienpersonal sofort im richtigen Segment nach dem Fremdkérper suchen

und diesen sodann entfernen kann.

Die vorliegende Erfindung ist nicht auf die dargestellten und beschriebenen Ausfuh-
rungsbeispiele beschrankt. Abwandlungen im Rahmen der Patentanspruche sind eben-
so moglich wie eine Kombination der Merkmale, auch wenn diese in unterschiedlichen

Ausfuhrungsbeispielen dargestellt und beschrieben sind.
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Patentanspriiche

Speisevorrichtung zur Speisung von Faserflocken in eine Spinnereivorberei-
tungsmaschine mit einer Speisewalze (6), einer Speisemulde (5) und einem of-
fenen elektrischen Stromkreis mit einer Spannungsquelle (14), wobei der Strom-
kreis durch ein die Faserflocken verunreinigendes Metallteil schliebar ist,

dadurch gekennzeichnet, dass die offenen Enden des Stromkreises durch die

Speisewalze (6) und die Speisemulde (5) gebildet sind und die Speisemulde (5)
von der Speisewalze (6) elektrisch isoliert ist, wobei das Lager (17) der Speise-

walze (6) der Isolator ist.

Speisevorrichtung nach dem vorherigen Anspruch, dadurch gekennzeichnet,

dass das gesamte Lager (17) der Speisewalze (6) und/oder ein Lagerring (19)

des Lagers (17) aus einem elektrisch isolierenden Kunststoff bestehen.

Speisevorrichtung nach einem der vorherigen Anspriche, dadurch gekennzeich-
net, dass der Speisemulde (5) eine elastische Lippe (24) zugeordnet ist, die
Speisemulde (5) eine Kontaktflache (28) aufweist und Mittel zum Erkennen eines
Kontakts zwischen der elastischen Lippe (24) und der Kontaktflache (28) vorge-

sehen sind.

Speisevorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Mittel

zum Erkennen eines Kontakts eine elektrische Isolation (29) zwischen der elasti-
schen Lippe (24) und der Kontaktflache (28) umfassen, wobei eine Spannung
zwischen der elastischen Lippe (24) und der Kontaktflache (28) anliegt und der
Kontakt zwischen der elastischen Lippe (24) und der Kontaktflache (28) durch

SchlieRen eines Stromkreises erkannt wird.

Speisevorrichtung nach einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeich-

net, dass das elektrische Potential der Speisemulde (5) gleich dem elektrischen

Potential der Kontaktfléache (28) ist und das elektrische Potential der Speisewalze
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(6) gleich dem elektrischen Potential der elastischen Lippe (24), aber verschie-

den vom elektrischen Potential der Speisemulde (5) ist.

Speisevorrichtung nach einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeich-

net, dass das elektrische Potential der Speisemulde (5) gleich dem elektrischen
Potential der Kontaktflache (28) ist und die Speisemulde (5), die Speisewalze (6)
und die elastische Lippe (24) jeweils ein unterschiedliches elektrisches Potential

aufweisen.

Speisevorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Mittel

zum Erkennen eines Kontakts ein piezoelektrisches Element (31) aufweisen,
wobei das piezoelektrische Element (31) an der elastischen Lippe (24) und/oder

an der Kontaktflache (28) angebracht ist.

Speisevorrichtung nach einem der vorherigen Anspriche, dadurch gekennzeich-

net, dass zwischen der elastischen Lippe (24) und der Kontaktflache (28) eine

Dichtung (27) angeordnet ist.

Speisevorrichtung nach einem der vorherigen Anspriche, dadurch gekennzeich-

net, dass zwischen einem Grundkorper (21) der Speisemulde (5) und der elasti-
schen Lippe (24) eine, vorzugsweise austauschbare und/oder verstellbare, Dis-

tanzleiste (23) angeordnet ist.

Speisevorrichtung nach einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeich-

net, dass die elastische Lippe (24) aus Stahl, insbesondere aus Chromstahl, be-
steht und eine Wandstarke der elastischen Lippe (24) an ihrem vorderen Ende
bevorzugt zwischen 1, 0 mm und 4,0 mm, besonders bevorzugt zwischen 1,5

mm und 2,0 mm liegt.

Speisevorrichtung nach einem der vorherigen Anspriche, dadurch gekennzeich-

net, dass die Kontaktflache (28) einer Stutzleiste (25) zugeordnet ist, wobei die

Stutzleiste (25) vorzugsweise aus Aluminium besteht.
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Speisevorrichtung nach einem der vorherigen Anspriiche, dadurch gekennzeich-

net, dass die Speisemulde (5) entlang einer Arbeitsbreite der Speisemulde (5) in
mindestens zwei Segmente (24.1 — 24.4) aufgeteilt ist und jedem Segment (24.1

— 24 .4) eine elastische Lippe (24) zugeordnet ist.

Speisevorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass jedem

Segment (24.1 — 24.4) ein piezoelektrisches Element (31) zugeordnet ist oder die
den einzelnen Segmenten (24.1 — 24.4) zugeordneten elastischen Lippen (24)

voneinander elektrisch isoliert und separaten Stromkreisen zugeordnet sind.

Speisevorrichtung nach einem der vorherigen Anspriche, dadurch gekennzeich-

net, dass die Speisevorrichtung (4) einen akustischen und/oder optischen Alarm
(15) umfasst, der ausgeldst wird, wenn ein Kontakt zwischen der elastischen
Lippe (24) und der Kontaktflache (28) stattfindet und/oder der Stromkreis zwi-
schen der Speisewalze (6) und der Speisemulde (5) und/oder der elastischen

Lippe (24) geschlossen wird.

Speisevorrichtung nach einem der vorherigen Anspriche, dadurch gekennzeich-

net, dass die Speisevorrichtung (4) eine Steuereinrichtung (16) umfasst, die bei
einem Kontakt zwischen der elastischen Lippe (24) und der Kontaktflache (28)
und/oder einem geschlossenen Stromkreis zwischen der Speisewalze (6) und
der Speisemulde (5) und/oder der elastischen Lippe (24) die Speisung der Faser-
flocken unterbricht, die Speisewalze (6) anhalt und vorzugsweise anschlielend
die Speisewalze (6) um einen vorgegebenen oder vorgebbaren Winkel zurtck-
dreht.
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