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vyndlez se tyka zapojeni pro nastavovani a kontrolu zakli-
dovéni vysila&d hromadného dadlkového ovladani. UmoZhuje méFit
a nastavit okamZiky zaklicdovani vysilacd hromadného -délkového
ovladani tak, aby vysilaCe pracovaly fazové konformné., To je di-
lezité jednak p¥i paralelnim provozu zminénych vysiladd v jedné
sitfové oblasti a jednak pfi sniZovani urovné vysilané ténové
frekvence v nadrazené siti uvedené oblasti napdjejici.

Dosud navrhovana zapojeni vyuZivaji mé&reni uhlu fézorl napéti
ténové frekvence selektivnimi fazoméry, jejichZ nevyhodou je je-
jich sloZitost, nebo pomoci tifi selektivnich voltmetri. Spolecnou
nevyhodou té&chto zapojeni je, Ze neumoZnuji m&fit zpoZdéni mezi
impulsy vysilanymi jednotlivymi vysilaci a tak poskyfnout podklady
pro nastaveni kompenzace &asového zpozdéni telegrafnich kandld
pffendsejicich klicovaci impulsy.

Tyto nevyhody podstatné zmirfiuje zapojeni pro nastavovani
a kontrolu zaklidovani vysiladd hromadného délkového ovladani
podle vyndlezu, jehoZ podstata je v tom, Ze vstup napéti prvni
faze R je zapojen na prvni vstup prvniho pfepinacde, vstup napéti
prvni faze S je zapojen na druhy vstup prvniho pfepinale a vstup
napéti prvni faze T je zapojen na trfeti vstup prvniho prfepinacle,
jehoz vystup je zapojen na vstup prvniho vstupniho obvodu, jehoz
prvni vystup je zapojen na prvni vstup tfetiho prepinacde a jehozZ
druhy vystup je zapojen na vstup prvni pasmové propusti, jejiz
vystup je zapojen na druhy vstup tfetiho pfepinale, ktery md
svij vystup zapojen na prvni vystup. Vstup napéti druhé faze R
je zapojen na prvni vstup druhého piepinale, vstup napéti druhe
faze S je zapojen na druhy vstup druhého prepinace a vstup napéti
druhé faze T je zapojen na treti vstup druhého prepinace, ktery.
je opatien prvni mechanickou vazbou pirepinaciho kontaktu s prvnim
pfepinadem a md svlj vystup zapojen na vstup druhého vstupniho
obvodu, jehoZ prvni vystup je zapojen na prvni vstup &tvrtého
prepinade a jehoZ druhy vystup je zapojen na vstup druhé pésmové
propusti, jejiZ vystup je zapojen na druhy vstup &tvrtého prfepi-
nace, ktery je opat¥en druhou mechanickou vazbou pFepinaciho kon-
taktu se tifetim pfepinadem a jehoZ vystup je zapojen na druhy
vystupe.

vyhodou zapojeni podle vyndlezu je, Ze umoZfuje jednoduchym
zplsobem mé&iit jak Casové rozdily mezi impulsy vysilanymi obéma
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vysilaéi hromadného délkového ovladani, tak i fézovy rozdil
mezi fézory napdti tdnové frekvence, pFifemZ je dédle moZna kon-
trola spravnosti zapojeni mé&renimpii sifové frekvenci.

priklad zapojeni pro nastavovéni a kontrolu zaklidovani vysi-
la&d hromadného ddlkového ovlddéni podle vyndlezu je nakreslen
v blokovém schématu na piipojeném vykresu,

Vstup 7 napéti prvni féze R je zapojen na prvni vstup prvniho
prepinade .1, vstup 8 napéti prvni faze S je zapojen na druhy
vstup prvniho ptepinate 1 a vstup 9 napéti prvni féze T je zapo~-
jen na treti vstup prvniho pFepinade 1, jehoZ vystup je zapojen
na vstup prvniho vstupniho obvodu 3, jehoZ prvni vystup je zapo-
jen na prvni vstup tifetiho pFepinaCe 15 a jehoZ druhy vystup je
zapojen na vstup prvni pdsmové propusti 5, jejiz vystup je zapo-
jen na druhy vstup tfetiho prepinacde 15, ktery ma svij vystup
zapojen na'prvni vystup 13. Vstup 10 napéti druhé faze R je zapo-
jen na prvni vstup druhého prepinade 2, vstup ll napéti druhée
fdze S je zapojen na druhy vstup druhého prfepinace 2 a vstup 12
napéti druhé féze T je zapojen na tieti vstup druhého pFepinade 2,
ktery je opattfen prvni mechanickou vazbou 17 pfepinaciho kon-
taktu s prvnim pfepinacem 1 a ma svij vystup zapojen na vstup
druhého vstupniho obvodu 4, jehoZ prvni vystup je zapojen na
prvni vstup ¢tvrtého prfepinace 16 a jehoz druhy vystup je zapojen
na vstup druhé pasmové propusti 6, jejiZ vystup je zapojen na
druhy vstup &tvrtého prepinace 16, ktery je opati¥en druhou mecha-
nickou vazbou 18 prepinaciho kontaktu se tfetim pFepinadem 15
a jehoZ vystup je zapojen na druhy vystup l4.

Na vstup 7 napéti pfvni féaze R, na vstup 8 nap&ti prvni faze S
a na vstup 9 napéti prvni féaze T se pfivedou fazova napéti z na-
pétovych ménidd se signdlem prvého vysilade hromadného délkového
. ovlédani, dale pak na vstup 10 napéti druhé féze R, na vstup 1l
nap&ti druhé féze S a na vstup 12 napéti druhé faze T se privedou
fézové napéti z napéfovych méni&d se signdlem druhého vysilade
hromadného délkového -ovladani., Prvni pasmova propust 5 a druha
pasmové propust 6 jsou naladény na frekvenci vysilad&d hromadného
dédlkového ovladéni, Na prvni vystup 13 a druhy vystup 14 se pfi-
poji dvoustoby paméfovy osciloskop. PFi pfepnuti tifetiho piepi-
nate 15 a &tvrtého prepinale 16, které vzhledem k druhé mechanické
vazbé lg’pfepinaciho kontaktu probiha soucasng, na vystupy
prvni pasmové propusti 5 a druhé pasmové propusti §_’°moiné zaznamenat
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na paméfovém osciloskopu, &asovy rozdil mezi impulsy vysilanymi

prvnim a druhym vysilacem hromadného dalkového ovladani a fazovy
rozdil mezi fdzory napéti tdnevé frekvence v jednotlivych fazich
a to podle polohy prvniho pirepinade 1 a druhého pfrepinace 2
jejichz pfepnuti je vzhledem k prvni mechanické vazbé 17 pre-
pinaciho kontaktu soucasné, P¥i pfepnuti tFfetiho pfepinale 15
a étvrtého prepinade 16 do opalné polohy lze kontrolovat sprév-
nost pfipojeni.

Vyuziti vyndleeu se piedpokladd v energetice pii uvadéni vy-
siladd hromadného dalkového ovladani do fazové konformniho pro-
vozu.

Predm¢ét vynalezu

Zapojeni pro nastavovani a kontrolu zaklidovani vysilad&l hro-
madného délkového ovladéni,vyznaCujici se tim, Ze vstup (7) napéti
prvni féze R je zapojen na prvni vstup prvniho ptepinade (1),
vstup (8) napéti prvni faze S je zapojen na druhy vstup prvniho
prepinae (1) a vstup (9) napéti prvni faze T je zapojen na tfeti
vstup prvniho pFfepinade (1), jehoZz vystup je zapojen na vstup
prvniho vstupniho obvodu (3), jehoZ prvni vystup je zapojen na
prvni vstup tretiho pfepinacCe (1l5) a jehoZ druhy vystup je zapojen
na vstup prvni pasmové propusti (5), jejiZ vystup je zapojen na
druhy vstup tfetiho pfepinade (15), ktery ma svij vystup zapojen
na prvni vystup (1l3), pfidemz vstup (10) napéti druhé faze R je
zapojen na prvni vstup druhého pfepinace (2), vstup (1ll) napéti
druhé faze S je zapojen na druhy vstup druhého pFepinace (2)

a vstup (l2) napéti druhé féze T je zapojen na tifeti vstup dru-
hého pfepinace (2), ktery je opatten prvni mechanickou vazbou

(17) pfepinaciho kontaktu s prvnim piepinadem (l) a ma sv&j vystup
zapojen na vstup druhého vstupniho obvodu (4), jehoZ prvni vystup
je zapojen na prvni vstup Ctvrtého prepinade (16) a jehoZ druhy
vystup je zapojen na vstup druhé pasmové propusti (6), jejizZ

vystup je zapojen na druhy vstup &tvrtého pifepinale (16), ktery

je opatien druhou mechanickou vazbou (18) prepinaciho kontaktu

se tFfetim prepinalem (15) a jehoZ vystup je zapojen na druhy vystup
(14). '

1 vykres
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