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Vynélez se tyka zafizeni pro oviddani u-
chytnych elementlt voziku manipulatoruy,
urdeného zejména pro manipulaci s plechy
u priénych hutnickych niizek ve vélcovnach. -
Vyndlez Pe$i uspofdddni mechanism pro Ui:
vertikdlni a horizontdlni pfestavovani u- _—
chytnych elementdi, s ochrannou ototného ~
mechanismu, proii plisobeni dynamickych ;
rdazii pri otafeni plechl. Podstatou vynale- [T
zu je to, e ve vnitFnim svislém drazkovani |
dutého woto&ného hridele mechanismu ho- ‘
rizontdlniho prestavovdni tuchytnych ele- .
mentl je posuvn& uloZen nosny hiidel me- |
chanismu vertikdlniho pFestavovani Gchyt- &
nych elementli, opatfeny nédbojem, se kte- ,
rym je prostifednictvim tfecich lamel v trva- U:(j

]

lém dotyku tieci kotou¢ zdv8su uchytnych

elementfl. Vyndlez je pak nejlépe charakte- b o
rizovdn obr. 1 piipojenych vykresi. L\ ;
1w LA
/
8/ 2,3,
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Vynédlez se tykd zalizeni pro ovlddani
tdchytnych elementli voziku manipuldtoru,
uréeného zejména pro manipulaci s plechy
u p¥iénych hutnickych niiZek ve valcovnéch.

AZ dosud se tichytné elementy, napfiklad
elektromagnety, prisavky, apod. uchycuji
vykyvné na Eepech zdvdsu, ktery je soudasti
voziku manipuldtoru, pojezdné uloZeného na
nosniku pojezdné drdhy. Zavés pak vykond-
véd dva na sob& nezdvislé pohyby, a to ho-
rizontdlng otd€ivy a vertikdln& posuvny po-
hyb. Tyto pohyby zaji§tuji dva mechanismy,
Zz nichZ mechanismus pro horizontdln# otd-
¢ivy pohyb je tvo¥en krokovym hydraulic-
kym vélcem, jehoZ pistnice je opatiena hie-
benem, ktery je v trvalém zib&ru s ozube-
nim vertikdlniho hiidele zdv&su. Mechanis-
mus pro vertikdln& posuvny pohyb pak se-
stdvd z pohdn&ciho elektromotoru a pievo-
dovky, pritemZ zveddni a spousténi zivésu
je FeSeno Sroubem a matici, Existuje téZ re-
Seni, kde mechanismus pro horizontdlné
otdcivy pohyb zavésu je FeSen elektromoto-
rem, pievodovkou a pastorkem, ktery je v
trvalém zabéru s ozubenim vertikdlniho hii-
dele zdvésu. Pro zveddni a spousténi zavé-
su s tchytnymi elementy je jeho vertikdini
hiidel opatfen ojnici, uloZenou ototn& na
klice, kterd je pres plevodovku kinematic-
ky spojena s pohdn&cim elektromotorem,

Nevyhodou stdvajicich zafizeni pro ovla-
ddni dchytnych elementli voziku manipula-
toru je, Ze p¥i natdfeni, respektive otddeni
plechil, velkych hmotnosti, naptikiad 6800
kilogrami a nésledném jejich zastaveni, do-
chdzi dasto k poSkozovdan! mechanismu pro
otdCeni zdvésu Gchytnych elementd. P za-
stavovani vznikd totiZ znaény moment se-
trvaCnosti plechu. Tyto ¢asté poruchy po-
chopiteln& ovliviiuji negativng propustnost
celé linky.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zatizeni pro
ovlddani dchytnych elementll voziku mani-
pulatoru podle vynélezu, sestdvajici z me-
chanismil horizontdlniho a vertikdlniho pie-
stavovani uchytnych elementd, uspoféada-
nych na nosné skfini voziku.

Podstatou zafizen! podle vynélezu je to,
Ze v dutém hiideli mechanismu horizontél-
niho prestavovani tdchytnych elementd, o-
toéné uloZeném ve viku nosné sk¥ing vozi-
ku manipuldtoru a kinematicky spojeném s
jeho pohédnécim motorem, je vytvoleno vniti-
ni draZkovani, ve kterém je posuvné ulo-
Zen nosny hridel mechanismu vertik4lniho
pfestavovéni dchytnych elementfl. Tento nos-
ny hiidel je pak opatien nédbojem, se kte-
rym je prostfednictvim tfecich lamel v trva-
lém dotyku tieci kotou& zdv&su tdchytnych
elementd.

Vyhoda zafizeni podle vyndlezu spodivd
v tom, Ze nedochdzi k poSkozovdni mecha-
nismu pro otdfeni zdvdsu dchytnych ele-
mentll pfi zastavovdni natafenych plechd,
plipadné pri ndhodném nédrazu otd&ivého
plechu na ptrekdZku. Tim se zvySuje jak Zi-
votnost a spolehlivost manipuldtoru, tak i
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propustnost celé linky. Pojistnou hodnotu
momentu, pfi kterém dojde k protoceni zd-
vésu tdchytnych elementi s upnutym ple-
chem lze velmi jednodude nastavit.

Zatizeni pro ovlddani dchytnych elemen-
th voziku manipuldtoru podle vynélezu je
pfikladn& schematicky znédzornéno na obr,
1 a 2 pripojenych vykresfi. Obr. 1 je ndrys-
ny pohled s Casteénym svislym Fezem na
zal'izeni podle vyndlezu a obr. 2 je pldorys-
ny pohled ve vodorovném rezu A — A, pro-
loZeném vikem nosné skiing wvoziku mani-
puléatoru, v misté uspofddani ozubeného pas-
torku a ozubeného kola.

Jak patrno z obr. 1 a 2 pfipojenych vy-
kresli sestdvd zafizeni podle vynélezu z du-
tého hiidele 10 mechanismu horizontdlniho
prestavovani tchytnych elementfi 13, otod-
né uloZeného ve viku 14 nosné skiiné 15
voziku manipuladtoru, Tente duty hiidel 10
je pevn& spojen s ozubenym kolem 19, se
kterym je v trvalém zdb&ru ozubeny pasto-
rek 18, kinematicky spojeny s pohdndcim
motorem 11 horizontdlniho prestavovédni -
chytnych elementl 13. D&le pak =zaFizeni
podle vyndlezu sestdvd z nosného hiidele 9
vertikalniho prestavovani vichytnych elemen-
td 13, uloZeného posuvng ve vnitfnim svis-
lém draZkovani 17 dutého hiidele 10 a jed-
nim koncem kinematicky spojeného s poha-
nécim motorem 12 vertikdlniho pfestavové-
ni tchytnych elementd 13, Druhy konec nos-
ného hridele 9 je opatien nabojem 1, se kte-
rym je prostfednictvim ti¥ecich lamel 4 v
trvalém dotyku tfeci kotoud 2 zédvdsu 8 u-
chytnych elementdl 13. S ndbhojem 1 je upev-
Hovacimi elementy 7, napfiklad rouby pev-
ng spojend opérnd deska 5, mezi niZ a tie-
ci kotou€ 2 zav8su 8 nchytnych elementi 13
je na naboji 1 suvné& uloZen pfitlaény ko-
tou¢ 3, odpruZeny pruZicimi elementy 6, na-
piiklad tlaénymi pruZinami. Zafizeni podle
vynélezu je pak uspoofdddno v nosné skii-
ni 15, tvofici vozik manipulatoru, pojezdnd
uloZeny na nosniku 16 nezakreslené pojezd-
né dréhy.

Funkce zafizeni podle vyndlezu je naésle-
dujici:

Po pfisunuti nezakresleného plechu do
prostoru manipulatoru a ustaveni nosné
skiiné 15 nad timto plechem se na piikaz
obsluhy, respektive od piisludnych nezakres-
lenych ¢€idel, uvede do &innosti pohénéci
motor 12 vertikdlniho pifestavovédni tdchyt-
nych elementd 13. Tyto tchytné elementy
13 uchopi plech a na pokyn jej zdvihnou.
Pojezdem nosné skiing 15 po nosniku 16
pojezdné drdhy se piemisti plech k neza-
kreslenému pracovnimu mechanismu, napii-
klad hutnickym n@Zkdm. Na dalsi piikaz
obsluhy se uvede do &innosti pohdn&ci mo-
tor 11 horizontdlniho plestavovani dchyt-
nych element 13 a dojde tak dle poZadav-
ku k horizontdlnimu natodeni plechu. Pak
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se spusti zdvds 8 s dchytnymi elementy 13
a plechem na nezakresleny dopravnik a
plech je dle technologického poZadavku po-
dévan do pracovniho mechanismu. V pii-
pad8, kde pii horizontdlnim piestavovani,
tj. otadeni plechu, dojde k pirekrofeni po-
jistného momentu, protoci se zdvés 8 s u-
chytnymi elementy 13 a plechem ve sméru

ptisobeni dynamického momentu, tzn., Ze
dojde k proklouznuti tfectho kotoude 2 zi-
vésu 8, tchytnych elementd 13 v tfecich la-
meldch 4 ndboje 1 nosného hiidele 9 verti-
k&lniho prestavovani tichytnych elementi
13. Tim je zaji$t€na dokonald automaticka
ochrana ototného mechanismu proti piiso-
beni dynamickych razi pii otdceni plecht.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro ovlddani dchytnych elemen-
td voziku manipuldtoru, sestdvajici z me-
chanismti horizontalniho a vertikalniho pre-
stavovani tchytnych elementfi, uspofada-
nych na nosné sk¥ini voziku, vyznagujici se
tim, e v dutém h¥ideli (10) mechanismu
horizontdlniho prestavovédni tdchytnych ele-
mentl (13), oto¢nd uloZeném ve viku {14)
nosné skiingd (15) voziku manipuldtoru a

kinematicky spojeném s jeho pohdnécim mo-
torem (11}, je vytvofeno vnitini svislé dréaz-
kovani (17), ve kterém je posuvné& uloZen
nosny hiidel (9) mechanismu vertikdlniho
ptestavovani uchytnych elementlt (13), opa-
tfeny nédbojem (1), se kterym je prostfed-
nictvim tfecich lamel (4) v trvalém dotyku
treci kotoud (2) zdvésu (8) tchytnych ele-
menth (13).

2 listy vykresi
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