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64 Beriihrungslos betétigbare Hygieneeinrichtung.

@ Die Hygieneeinrichtung umfasst eine Armatur (5) fir

die Zufiihrung von Wasser sowie eine Anordnung (15)
zur Steuerung der Arbeitsweise dieser Einrichtung. Ferner
umfasst die Einrichtung einen Radar-Bewegungsmelder
(10), welcher zur Steuerung der Arbeitsweise der Einrich-
tung bestimmt ist.
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Beschreibung

Die vorliegende Erfindung betrifft eine berih-
rungslos betétigbare Hygieneeinrichtung mit zumin-
dest einer Armatur, durch welche Wasser der Ein-
richtung zugefiihrt werden kann, und mit einer An-
ordnung zur Steuerung der Arbeitsweise dieser
Einrichtung.

Einrichtungen dieser Gattung sind bereits be-
kannt und sie werden im engeren Sinne auch Sani-
tareinrichtungen genannt. In den meisten dieser
Einrichtungen wird zumindest ein optischer Strahi
zur Detektion von Personen sowie zur berihrungs-
losen Steuerung der Sanitéreinrichtung verwendet.
Der optische Strahl ist sehr schmal und deswegen
ist der raumliche Bereich eines soichen Detektors,
in dem er Personen bzw. deren Kérperteile ermit-
teln kann, sehr eng begrenzt. Hinzu kommen noch
Probleme mit der Anderung der Helligkeit in den
Raumen der Sanitareinrichtungen, allféllige Refle-
xionen usw. Ausserdem gibt es Situationen, in wel-
che die optische Detektion einer Person kaum még-
lich ist. Hier kann beispielsweise auf Wasserklosetts
hingewiesen werden.

Es ist auch verbreitet, z.B. Ultraschall anstelle
von Lichtstrahi zu verwenden. Allen diesen bekann-
ten Mitteln ist gemeinsam, dass sie zwar den Fluss
von Wasser erlauben oder abbrechen kénnen, dass
sie aber nicht in der Lage sind, die Menge von
durchfliessendem Wasser zu andern bzw. zu steu-
ern.

Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist, die-
se und noch weitere Nachteile des Standes der
Technik zu beseitigen.

Diese Aufgabe wird bei der Einrichtung der ein-
gangs genannten Gattung erfindungsgemass so ge-
I16st, wie dies im kennzeichnenden Teil des An-
spruchs 1 definiert ist.

Nachstehend werden Ausflihrungsméglichkeiten
der vorliegenden Einrichtung anhand der beiliegen-
den Zeichnungen niher erliutert. Es zeigt:

Fig. 1 schematisch und in einer Seitenansicht
eine erste Ausfihrungsméglichkeit der vorliegenden
Erindung,

Fig. 2 schematisch und in einer Seitenansicht
eine zweite Ausfiihrungsmdglichkeit der vorliegen-
den Erfindung,

Fig. 3 perspektivisch eine Einrichtung, bei der
der Bewegungsmelder im Sockel des Wasseraus-
laufes eingelassen ist,

Fig. 4 perspektivisch eine Einrichtung, welche
mehr als einen Bewegungsmelder aufweist,

Fig. 5 in einer Seitenansicht und teilweise in
Langsschnitt eine Einrichtung, welche der in Fig. 1
gezeigten Einrichtung sehr &hnelt und welche ge-
gentlber dieser drei Bewegungsmelder aufweist,

Fig. 6 in einer Frontansicht eine Einrichtung, wel-
che ebenfalls mehr als einen Bewegungsmelder
aufweist, wobei der Kérper des Waschbeckens ei-
nen gebogenen Boden aufweist,

Fig. 7 und 8 in einer Seitenansicht bzw. in einer
Frontansicht eine Einrichtung mit mehreren Mel-
dern, von welchen zwei an der Wand angebracht
sind,
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Fig. 9 in einer Seitenansicht eine Einrichtung, bei
der einer der Bewegungsmelder im Boden jenes
Raumes eingelassen ist, in dem sich die Einrich-
tung befindet,

Fig. 10 und 11 die Anwendung der Bewegungs-
melder in einer Duschanlage,

Fig. 12 und 13 die Anwendung der Bewegungs-
melder an einer Toilette.

Fig. 1 zeigt schematisch und in einer Seitenan-
sicht eine erste Ausflihrungsmdglichkeit der vorlie-
genden Sanitareinrichtung. Die dargestellte Sanitar-
einrichtung umfasst ein Waschbecken 1 einer an
sich bekannten Art, welches an einer Wand 2 befe-
stigt ist, und zwar ebenfalls in einer an sich be-
kannten Art und Weise. Diese sanitdre Einrichtung
umfasst ferner eine Armatur 5, ndmlich einen Was-
serauslauf, welche bzw. welcher an eine Wasserzu-
fahrleitung (nicht dargestellt) angeschlossen ist. Der
Hahn 5 ist dem Waschbecken 1 derart zugeordnet,
dass Wasser durch diesen in das Waschbecken 1
gelangen kann. Das Waschbecken 1 ist liber einen
Abfluss 3 an eine Ablaufleitung angeschlossen, wel-
che in die Kanalisation fuhrt.

Die vorliegende Einrichtung umfasst auch einen
Radar-Bewegungsmelder 10, welcher zur Steue-
rung der Arbeitsweise der vorliegenden Einrichtung
bestimmt ist. Dieser Radar-Bewegungsmelder 10
kann z.B. eines der Produkte der Firma Reglomat
AG, in St. Gallen/Schweiz sein. Ein solcher Bewe-
gungsmelder weist ein Mikrowellenmodul 11 sowie
eine Antenne 12 auf. Das Modul 11 ist derart aus-
gefilhrt, dass es Radar- bzw. Mikrowellen erzeugen,
aussenden und empfangen kann und dass es das
danach empfangene Signal auch auswerten kann.
Radar- bzw. Mikrowellen sind elektromagnetische
Schwingungen mit einer Frequenz, welche grésser
ist als 1 GHz. Der Arbeitsweise der Radar-Bewe-
gungsmelder liegt der Dopplereffekt zugrunde. Ein
absolut stillstehender Kérper bewirkt keinen Dopp-
lereffekt. Folglich werden nur sich bewegende Ob-
jekte, d.h. Personen, Teile derselben, Gegenstande
usw. durch einen Radar-Bewegungsmelder erkannt.
Das genannte Prinzip bietet jedoch die Mdglichkeit,
auch die Geschwindigkeit des sich bewegenden
Objektes zu ermitteln. Das auf diesem Prinzip ba-
sierende Gerédt kann somit auch ein diesbezugli-
ches Signal abgeben. Im vorliegenden Fall ermég-
licht die genannte Eigenschaft des Bewegungsmel-
ders eine Dosierung des aus dem Wasserauslauf 5
stromenden Wassers. Dies wird im nachstehenden
noch ndher beschrieben werden.

Die durch das Mikrowellenmodul 11 erzeugten
Wellen werden mit Hilfe der Antenne 12 oder aber
auch ohne diese Antenne gebundelt, gelenkt und
als ein Kegel 21 abgestrahlt. Die vom Objekt reflek-
tierten Wellen werden durch die Antenne 12 wieder
empfangen und dem Mikrowellenmodul 11 zur Ver-
arbeitung zugeflihrt. Die durch das Mikrowelienmo-
dul 11 verarbeiteten Signale werden (lber eine Lei-
tung 16 als ein Eingangssignal einer Anordnung 15
zugefihrt, welche aufgrund der empfangenen Si-
gnale die Arbeitsweise weiterer Teile der vorliegen-
den Einrichtung, beispielsweise des Wasserauslau-
fes 5, Uber eine Leitung 17 steuert. Der Wasser-
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auslauf 5 weist ein Ventil 6 auf, welches derart
ausgefihrt ist, dass es durch elektrische Signale
betétigt werden kann. Die von der Anordnung 15
fortflihrende Leitung 17 ist an dieses Ventil 6 ange-
schlossen.

Der Radar-Bewegungsmelder 10 ist an einer
Stelle angeordnet, an der dieser vor der Einwirkung
von Wasser, insbesondere von Wasserspritzern,
geschiitzt ist. Dieser Schutz des Bewegungsmel-
ders 10 kann beispielsweise dadurch erreicht wer-
den, dass er in einer Wand eingelassen ist. Dies
kann beispielsweise jene Wand 2 sein, an der das
Waschbecken 1 befestigt ist. Zum genannten
Zweck kann eine Nische 13 in der Wand 2 ausge-
fihrt sein. Die Abmessungen des Innenraumes ei-
ner solchen Nische 13 sollen wesentlich grésser
sein als die Abmessungen des Bewegungsmelders
10. Denn es soll méglich sein, den Bewegungsmel-
der 10 so zu richten, dass der Mikrowellenstrahl
bzw. Strahlenkegel 21 sich in der zur Durchfiihrung
der gewiinschten Funktion erforderlichen Richtung
fortpflanzen kann. Um dem Bewegungsmelder die
erforderliche Richtung geben zu kénnen, ist ein ein-
stellbarer Stander 14 vorgesehen. Dieser ist in der
Nische 13 aufgestelit und hat einen Fuss, an dem
ein Halter fiir den Bewegungsmelder 10 schwenk-
bar angebracht ist.

Der eigentliche Schutz des Bewegungsmelders
10 gegen Wasser bzw. Wasserspritzer wird da-
durch erreicht, dass dem Radar-Bewegungsmelder
10 ein plattendhnliches Glied 9 vorgeschaltet ist.
Dieses Glied bzw. diese Abdeckung 9 ist aus ei-
nem Material, das fur Mikrowellen durchldssig ist.
Eines dieser Materialien ist beispielsweise Keramik.
Die Abdeckplatte 9 kann daher eine keramische
Fliese sein. Diese kann eine der Fliesen sein, mit
den die gesamte Wand 2 belegt ist, an der das
Waschbecken 1 befestigt ist. Da der Bewegungs-
melder 10 in der Regel kleiner ist als die Abmes-
sungen einer gangigen Fliese, kann eine einzige
Fliese die Mindung der Nische 13 abdecken.

Das keramische Material der Abdeckung 9 ist
normalerweise undurchsichtig. Wenn in der Wand 2
ein Lichtkérper (nicht dargestellt) eingelassen ist,
dann muss die Abdeckung einer solchen Nische 13
durchsichtig oder zumindest durchscheinend sein.
Wenn die Abdeckung 9 aus einem fir die Mikrowel-
len durchldssigen Material ist, dann kann sich der
Bewegungsmelder 10 zusammen mit dem Beleuch-
tungskérper in einer solchen Nische befinden.
Wenn die Abdeckung 9 der Nische 13 aus Glas
oder Kunststoff ist, dann kann der Bewegungsmel-
der 10 in dieser Nische 13 ohne weiteres unterge-
bracht sein. Jedoch wie gesagt, kann das Material
der Abdeckung 9 auch undurchsichtig oder un-
durchscheinend sein.

Gemdss Fig. 1 befindet sich die Nische 13 zur
Aufnahme des Bewegungsmelders 10 oberhalb der
Armatur 5. Der sich in dieser Nische 13 befindliche
Bewegungsmelder 10 muss so eingestellt sein,
dass sein Mikrowellenstrahl 21 in jenen Bereich ge-
langt, wo sich die Hande oder dhnlich eines Benlit-
zers des Waschbeckens 1 bewegen werden. Der
Strahl 21 ist in diesem Fall schrdg abwérts gerich-
tet.
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Der in Fig. 1 abgebildete Wasserauslauf 5 weist
ein Gehause 25 auf, welches praktisch zylinderfér-
mig ist. Es versteht sich, dass der Wasserauslauf 5
auch eine andere Form haben kann. Durch das In-
nere des Gehduses 25 erstreckt sich ein Rohr 26.
Das ausserhalb des Gehduses 25 liegende Ende
dieses Rohres 26 ist an die bereits erwdhnte Was-
serzuleitung angeschlossen. Das andere Ende des
Rohres 26 ist an eine Ausflussdiise 27 angeschlos-
sen. Die Form des aus der Ausflussdiise 27 austre-
tenden Wasserstrahles kann mit Hilfe einer an sich
bekannten Vorrichtung geéndert werden, welche
sich im Inneren der Diise 27 befindet. Diese Vor-
richtung weist einen Hebel 28 auf, welcher von der
Ausflussdiise 27 absteht und mit deren Hilfe man
von Hand die Form des Wasserstrahles &ndern
kann.

Der Ausflussdiise 27 ist im Rohr 26 das bereits
genannte Ventil 6 vorgeschaltet. Dieses ist so aus-
geflihrt, dass es nicht nur den Durchfluss von Was-
ser durch den Wasserauslauf freigeben oder sper-
ren kann, sondern dass es auch die Menge des
durchfliessenden Wassers bestimmen kann. Diese
Art von fernbetitigbaren Ventilen ist bekannt. Die
Regulierung der Durchflussmenge basiert auf der
bereits erwdhnten Tatsache, dass der Bewegungs-
melder 10 auch die Geschwindigkeit des angepeil-
ten Objektes feststellen kann. Je schneller man bei-
spielsweise die Hande im Waschbecken bewegt,
beispielsweise reibt, um so mehr Wasser wird aus
dem Wasserausfluss 5 ausfliessen. Das entspre-
chende Signal wird im Wirkbereich 22 des Bewe-
gungsmelders 10 gewonnen, wobei dieser Wirkbe-
reich 22 sich im vorliegenden Fall im Innenraum
des Waschbeckens 1 befindet.

Ein Abschnitt 30 des Rohres 26, welcher sich im
Inneren des Gehaduses 25 befindet, weist einen ver-
grosserten Durchmesser auf. Im Inneren dieses er-
weiterten Rohrabschnittes 30 befindet sich ein dreh-
bar gelagerter, drehbarer Kérper 31, welcher unter
der Einwirkung des an diesem vorbeistrémenden
Wassers in Drehung versetzt werden kann. Dieser
Kérper 31 kann wie ein Turbinenrad ausgefuhrt
sein und es ist mit einem Erzeuger elektrischer
Energie (nicht dargestellt) gekoppelt. Das Aus-
gangssignal des elektrischen Generators wird in
eine Leitung 32 gespeist, welche zur Anordnung 15
fuhrt.

Das durch das Turbinenrad 31 bzw. den Genera-
tor abgegebene Signal kann beispielsweise so aus-
genitzt werden, dass die Leitung 32 an einen
Energiespeicher angeschlossen ist. Dieser Energie-
speicher (nicht dargestellt) kann eine Batterie oder
ein Kondensator sein. Diese Bestandteile kdnnen in
der Anordnung 15 untergebracht sein. Die wéhrend
des Durchflusses von Wasser durch das Rohr 26
im Wasserauslauf 5 mit Hilfe des Turbinenrades 31
gewonnene Energie wird Gber die Leitung 32 dem
Energiespeicher zugefiihrt. Aus diesem Speicher
kénnen dann der Bewegungsmelder 10 sowie die
Schaltungskreise in der Anordnung 15 mit Energie
gespeist werden. Diese Art der Energieerzeugung
funktioniert bei allen hier offenbarten Wasseranwen-
dungen. Die gerade beschriebene Ausfiihrung der
vorliegenden Einrichtung kann dann zweckmaéssig
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eingesetzt werden, wenn es umsténdlich oder sogar
unméglich ist, diese Einrichtung aus dem Netz mit
Energie zu speisen. Diese Unmdglichkeit ist oft
auch mit Mangel am Wasser gekoppelt, sodass
durch die vorliegende Einrichtung kostbares Wasser
gespart werden kann.

Eine andere Mdglichkeit fir die Ausniitzung des
Ausgangssignals aus der Turbine 31 bzw. aus dem
an diese angeschlossenen elektrischen Generator
besteht darin, dass in der Anordnung 15 ein Schal-
tungskreis vorhanden ist, welcher zur Uberwachung
des Durchflusses von Wasser durch den Wasser-
auslauf 5 bestimmt und ausgefihrt ist. Das Aus-
gangssignal des Generators wird dieser Schaltungs-
anordnung zugefihrt. Durch diese Schaltungsanord-
nung kann geprift werden, ob das Ventil 6 im
Wasserausfluss 5 undicht ist, oder/und es kann die
Menge des durch den Wasserausfluss 5 strémen-
den Wassers gemessen werden. In dieser Schal-
tungsanordnung wird somit die Héhe der Drehzahl
des Drehkorpers 31 ausgewertet und der Ausgang
dieser Auswertungsschaltung wird zur Uberwachung
der Arbeitsweise in der Armatur 5 verwendet.

Die Anordnung 15 kann beispielsweise als eine
Hausleitzentrale ausgefihrt sein, in welche auch
andere Signale bzw. Daten gespeist werden. Auf-
grund dieser Signale kann die Hauszentrale, unter
Umsténden sogar selbsttatig, entsprechende und
erforderliche Vorgédnge einleiten und durchfiihren.
Im vorliegenden Fall wird sie beispielsweise ein
Meldung abgeben, sobald der lberwachte Wasser-
ausfluss 5 undicht wird.

Fig. 2 zeigt eine zweite Ausfiihrungsmdéglichkeit
der vorliegenden Einrichtung. Diese Ausfiihrungs-
mdoglichkeit unterscheidet sich von der vorangehend
beschriebenen Ausflihrungsmdglichkeit im wesentli-
chen darin, dass der Bewegungsmelder 10 in der
Armatur bzw. im Wasserauslauf 35 selbst unterge-
bracht ist. Der Bewegungsmelder 10 ist in Fig. 2
nur schematisch angedeutet.

Der Wasserauslauf 35 weist ein Gehduse 36 auf.
Die Abmessungen dieses Gehduses 36 sind derart
gewahlt, dass in diesem unter anderem auch der
Bewegungsmelder 10 Platz finden kann. Zur Auf-
nahme des Bewegungsmelders 10 ist ein Hohlraum
37 im Material des Gehduses 36 ausgefiihrt. Die
Form dieses Hohlraumes 37 ist so gewahlt, dass
der durch den Bewegungsmelder 10 erzeugte
Strahlenkegel 21 die gewiinschte Richtung aufweist.
Im dargestellten Fall befindet sich der Hohliraum 37
im oberen Bereich des Gehaduses 36. In einem sol-
chen Fall soll zumindest das Geh&duse 36 aus ei-
nem Material angefertigt sein, welches fir Mikrowel-
len durchiassig ist.

Der Bewegungsmelder 10 ist Uber die bereits be-
schriebene Leitung 16 an die Steueranordnung 15
(Fig. 1) angeschlossen. Im Geh&use 36 ist ein Ka-
nal 38 ausgebildet, durch welchen Wasser bis in
das Waschbecken 1 gelangen kann. Im Kanal 6 ist
ein Ventil 6 angeordnet, mit dessen Hilfe der Fluss
von Wasser durch den Wasserauslauf 35 gesteuert
werden kann. Dieses Ventil 6 ist Uber die Leitung
17 an einen der Ausgange der Steueranordnung 15
angeschlossen. Der Kanal 38 weist den ebenfalls
bereits beschriebenen Abschnitt 30 mit erweitertem
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Querschnitt auf, in dem sich das Schaufelrad 31
befindet. Der an dieses Schaufeirad 31 angeschlos-
sene Generator elektrischer Energie ist Uber die
Leitung 32 an die Steueranordnung 15 angeschlos-
sen.

Im Anfangsbereich des Kanals 38 schliesst sich
ein Rohrstiick 39 an die betreffende Seitenwand
des Gehduses 36 an. Dieses Rohrstiick 39 ist mit
einem Gewinde versehen, mit dessen Hilfe der
Wasserauslauf 35 an die Wasserzufuhrieitung 40
angeschlossen ist. Von der gegeniberliegenden
Seitenflache des Gehduses 36 und in der Verlange-
rung des Kanals 38 steht eine Tille 41 vom Ge-
hause 36 ab, welche eine Fortsetzung des Kanals
38 darstellt. Die Arbeitsweise dieser Ausfiihrung der
vorliegenden Einrichtung gleicht im wesentlichen
der Arbeitsweise der Einrichtung nach Fig. 1.

Fig. 3 zeigt perspektivisch eine weitere Ausfih-
rungsmdoglichkeit der vorliegenden Einrichtung. In
jenem Bereich des Waschbeckens 1, (iber welchem
das Waschbecken 1 an eine Wand anschliessbar
ist, ist eine Bank 42 ausgebildet, auf der normaler-
weise unter anderem auch Seife abgelegt wird. Im
mittleren Bereich dieser Bank 42 ist ein Sockel 43
auf der Bank 42 angeordnet. In diesem Sockel 43
ist der Wasserauslauf 5 drehbar eingelassen. Im
Bereich jener Wand des Sockels 43, welche dem
Inneren des Waschbeckens zugewandt ist, ist ein
Hohlraum im Sockel 43 ausgebildet, in dem der Be-
wegungsmelder 10 eingelassen ist. Die vorne lie-
gende Mindung dieses Hohiraumes kann mit dem
bereits beschriebenen plattenférmigen Glied abge-
schlossen sein, damit der Bewegungsmelder 10 ge-
gen Wasser geschiitzt ist. Der Bewegungsmelder
10 ist im genannten Hohlraum so angeordnet, dass
der durch diesen erzeugte Strahlenkegel 22 in je-
nen Abschnitt des Inneren des Waschbeckens 1
gerichtet ist, wo sich die Hénde des Benitzers
wahrend der Benutzung dieser Einrichtung norma-
lerweise bewegen. Die Steuerung der Arbeitsweise
des Wasserauslaufes 5 erfolgt in der bereits be-
schriebenen Weise.

In Fig. 4 ist eine weitere sanitare Einrichtung per-
spektivisch dargestellt. Das Waschbecken 1 samt
dem Wasserauslauf 5 ist praktisch gleich ausgebil-
det wie in Fig. 4. Im Sockel 43 ist in diesem Fall
kein Bewegungsmelder eingelassen. Dafir weist
diese Einrichtung drei Bewegungsmelder 10, 18
und 19 auf. Diese sind an drei verschiedenen Orten
der Einrichtung angeordnet. Die Strahlenkegel 21,
33 und 34 dieser Bewegungsmelder 10, 18 und 19
sind in das Innere des Waschbeckens 1 gerichtet.
Der erste Bewegungsmelder 10 ist an der dem
Wasserauslauf 5 gegentiberliegenden Wand 51 des
Waschbeckens 1 angeordnet. Je einer von den
restlichen Bewegungsmeldern 18 bzw. 19 ist an ei-
ner der Seitenwdnde 52 bzw. 53 des Waschbek-
kens 1 angebracht. Falls das Waschbecken 1 aus
einem keramischen Material besteht und falls die-
ses Becken 1 eine einfache Wand aufweist, so
konnen die Bewegungsmelder 10, 18 und 19 an
der Aussenseite des Beckenkdrpers angebracht
sein. Die Bewegungsmelder 10, 18 und 19 sind
Uber separate Leitungen an die Steueranordnung
15 angeschlossen.
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Die Verwendung mehrerer Bewegungsmelder
bietet die Méglichkeit, die Einrichtung in Abhéngig-
keit von mehreren Parametern zu steuern. Im gera-
de dargelegten Fall kann der Wasserausfluss 5 ne-
ben dem Ventil 6 auch eine Mischbaterie fiir kaltes
und heisses Wasser enthalten. Der erste Melder 10
ist fiir die Steuerung der Grésse des Flusses von
Wasser durch den Hahn 5 zustindig und er steuert
daher liber die Steueranordnung 15 das Ventil 6.
Dieses ist in der Tulle 41 des Wasserauslaufes 5
angeordnet oder es ist dieser vorgeschaltet. Je ei-
ner der lbrigen Bewegungsmelder 18 bzw. 19 steu-
ert (iber die Steueranordnung 15 je ein Ventil (nicht
dargestellt), welche sich in den Zuleitungen fir
heisses und kaltes Wasser befinden. Wenn das aus
dem Ausfluss 5 auslaufende Wasser kalter sein
soll, dann bewegt man die Hande beispielsweise
nach links. Wenn das Waser heisser sein soll, dann
verschiebt man die Hande nach rechts.

Falls der Beckenkdrper doppelwandig ist, so kén-
nen die Bewegungsmelder 10, 18 und 19 zwischen
den Winden des Beckenkdrpers angeordnet sein.
Da es umstandliich sein kann, den ersten Bewe-
gungsmelder 10 so weit weg von der Hinterwand
des Beckenkérpers anzubringen, kann die Einrich-
tung gemiss Fig. 3 mit dem zweiten und dritten
Bewegungsmelder 18 und 19 versehen sein, wel-
che im Zusammenhang mit Fig. 4 dargelegt worden
sind.

Fig. 5 zeigt in einer Seitenansicht und teilweise
im Langsschnitt eine Einrichtung, welche der in
Fig. 1 gezeigten Einrichtung sehr &hnelt. Der we-
sentliche Unterschied zwischen diesen besteht dar-
in, dass der Radar-Bewegungsmelder 10 bei der
Einrichtung gemaéss Fig. 5 im Kopf des Wasseraus-
laufes 5 angeordnet ist. Der Wasserauslaufmelder
10 ist an der Unterseite des Kopfes angeordnet,
damit sich der Strahlenkegel 21 in jenen Bereich
leicht richten lasst, in dem sich die Hande des Be-
niitzers normalerweise befinden.

Fig. 6 zeigt in einer Frontansicht eine Einrich-
tung, welche ebenfalls mehr als einen Bewegungs-
melder aufweist, wobei der Kérper des Waschbek-
kens 1 einen gebogenen Boden aufweist. Der erste
Bewegungsmelder 10 ist bei dieser Einrichtung an
der Unterseite des Kopfes des Wasserauslaufes 5
ageordnet, wie dies in Fig. 5 gezeigt ist. Von den
iibrigen zwei Bewegungsmeldern 18 und 19 ist je
einer links bzw. rechts vom Wasserabfluss 3 an der
Unterseite des Waschbeckens 1 angebracht. Dabei
sind diese Bewegungsmelder 18 und 19 so ange-
ordnet, dass die Strahlenkegel 33 bzw. 34 dersel-
ben schrag in die Mitte aufwiarts gerichtet sind. Die
Funktionsweise solcher Bewegungsmelder ist je-
doch praktisch gleich wie die der Melder in der Ein-
richtung gemass Fig. 4.

Fig. 7 und 8 zeigen eine weitere Einrichtung mit
mehreren Bewegungsmeldern. Der erste Bewe-
gungsmelder 10 ist, dhnlich wie bei der Einrichtung
geméss Fig. 5, am Kopf des Wasserauslaufes 5
angebracht und gegen unten hin gerichtet. Die lbri-
gen zwei Bewegungsmelder 18 und 19 sind an
bzw. in der Wand 2 angebracht, an der das Wasch-
becken 1 befestigt ist. Das Anbringen der Gbrigen
zwei Melder 18 und 19 kann in der Weise erfolgen,
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wie dies beim Melder 10 geméass Fig. 1 der Fall ist.

Fig. 9 zeigt in einer Seitenansicht eine Einrich-
tung, bei der der erste Bewegungsmelder 10 im
Boden 53 jenes Raumes eingelassen ist, in dem
sich die Einrichtung befindet.

Gemiss Fig. 10 und 11 ist die vorliegende Ein-
richtung als eine Duschanlage ausgefihrt. Fig. 10
zeigt diese Einrichtung in einer Seitenansicht und
Fig. 11 zeigt diese Einrichtung in einer Frontan-
sicht. An einer der Wande 2 des Duschraumes ist
der Wasserauslauf 5 angebracht, welchem eine
Mischvorrichtung 55 vorgeschaltet ist. Diese ist in
der Wand 2 wasserdicht eingelassen und sie um-
fasst die Steueranordnung 15 sowie eine Mischbat-
terie fur kaltes und heisses Wasser. Die Mischvor-
richtung ist auch mit von Hand betétigbaren Héh-
nen 56 ausgeriistet, damit alternativ auch ein von
Hand geleiteter Betrieb der Einrichtung méglich ist.
An die Steueranordnung sind Bewegungsmelder in
der bereits beschriebenen Weise angeschlossen.
Der erste Bewegungsmelder 10 ist dort im Boden
53 eingelassen, wo sich die duschende Person nor-
malerweise befindet und sein Strahlenkegel 21 ist
aufwirts gerichtet. Dieser Bewegungsmelder 10 6ff-
net und schliesst den Wasserauslauf 5. Der zweite
Bewegungsmelder 18 befindet sich etwa in der
Hoéhe der Schultern und sein Strahlenkegel 33 ist
praktisch senkrecht zur Wand 2 gerichtet. Der dritte
Bewegungsmelder 19 ist etwa in der Hohe der
Oberschenkel angeordnet und sein Strahlenkegel
34 ist schrag gegen den Boden 53 hin gerichtet.

Fig. 12 und 13 zeigt die Anwendung der Bewe-
gungsmelder an einer Toilette. Geméss Fig. 12,
welche eine Toilettenvorrichtung in einer Frontan-
sicht zeigt, werden zwei Bewegungsmelder 18 und
19 verwendet, welche an der Toilettenschiissel 54
angebracht sind. Diese sind an der Schiissel 54
praktisch in gleicher Weise angebracht, wie dies im
Zusammenhang mit Fig. 6 dargelegt worden ist.

Fig. 13 zeigt eine Toilettenvorrichtung in einer
Seitenansicht. In diesem Fall werden alle drei Be-
wegungsmelder 10, 18 und 19 verwendet. Der er-
ste Bewegungsmelder 10 ist in der bereits be-
schriebenen Weise in der Wand 2 eingelassen. Der
zweite Bewegungsmelder 18 ist im hinteren Ab-
schnitt der Schissel 53 und der dritte Bewegungs-
melder 19 ist im vorderen Abschnitt der Schissel
53 angeordnet. Die Strahlenkegel 33 und 34 dieser
zwei zuletzt genannten Bewegungsmelder 18 und
19 liegen in der Langsrichtung der Schiissel 563 und
sie kreuzen sich zudem noch.

Die Radar-Bewegungsmelder sind auch an weite-
ren Arten von Hygieneeinrichtungen anbringbar.
Fig. 14 zeigt die Anwendung eines Bewegungsmel-
ders 10 an einem Handetrockner 58. Der Bewe-
gungsmelder 10 ist an der Unterseite des Gehau-
ses des Handetrockners 58 angeordnet und er ist
so eingestellt, dass sein Strahlenkegel 21 in der
Richtung weist, wo sich die Hande des Benltzers
wihrend des Betriebes des Trockners 58 normaler-
weise bewegen.

Bei der Einrichtung gemass Fig. 15 ist ein Bewe-
gungsmelder 10 am Seifenspender 59 angebracht.
Auch in diesem Fall ist der Bewegungsmelder 10
an der Unterseite des Gehduses des Seifenspen-
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ders 59 angeordnet und er ist so eingestellt, dass
sein Strahlenkegel 21 in der Richtung weist, wo
sich die Hande des Benltzers wihrend des Betrie-
bes des Seifenspenders 58 normalerweise bewe-
gen.

Geméss Fig. 16 und 17 sind Bewegungsmelder
an einem Handtuchspender 60 angebracht. Fig. 16
zeigt den Spender 60 von Handtuch 61 in einer
Frontansicht. Die Bewegungsmelder 18 und 19 sind
links und rechts von der Handtuchbahn 61 im unte-
ren Bereich des Gehduses des Spenders 60 ange-
ordnet. Dabei sind die Bewegungsmelder 18 und
19 so gerichtet, dass ihre Strahlenkegel 33 und 34
divergierend verlaufen. Fig. 17 zeigt den Handtuch-
spender 60 in einer Seitenansicht. Neben den ge-
nannten Bewegungsmeldern 18 und 19 wird auch
der erste Bewegungsmelder 10 verwendet, welcher
im Boden 53 eingelassen ist, wie dies vorstehend
bereits beschrieben worden ist.

Patentanspriiche

1. Berilhrungslos betétigbare Hygieneeinrichtung
mit zumindest einer Armatur, durch welche Wasser
der Einrichtung zugefihrt werden kann, und mit ei-
ner Anordnung zur Steuerung der Arbeitsweise die-
ser Einrichtung, dadurch gekennzeichnet, dass die
Einrichtung zumindest einen Radar-Bewegungsmel-
der aufweist, welcher zur Steuerung der Arbeitswei-
se der Einrichtung bestimmt ist.

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Radar-Bewegungsmelder an ei-
ner Stelle angeordnet ist, an der dieser vor Was-
sereinwirkung geschiitzt ist.

3. Einrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass dem Radar-Bewegungsmelder ein
plattendhnliches Glied vorgeschaltet ist, welches
diesen vor Wassereinwirkung schiitzt und welches
aus einem Material ist, das fir Mikrowellen durch-
Iassig ist, wobei dieses Material undurchsichtig oder
undurchscheinend sein kann.

4. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass zumindest zwei Radar-Bewegungs-
melder vorgesehen sind, dass diese sich im Wirk-
bereich der Einrichtung befinden und dass diese
Melder zur Steuerung von mehr als einer Funktion
der Einrichtung bestimmt sind.

5. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sich in der Armatur ein Drehkérper
befindet, welcher durch das durch die Armatur stré-
mende Medium antreibbar ist, dass der Drehkérper
mit einem Erzeuger von elektrischer Energie gekop-
pelt ist, und dass der Drehkérper vorteithaft ein Tur-
binenrad ist.

6. Einrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Ausgang des Generators an
eine Energiespeicherquelle angeschlossen ist und
dass die Steuerungsanordnung der Einrichtung an
diese Energiespeicherquelle angeschlossen ist.

7. Einrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Ausgang des Generators an ei-
ner Schaltungsanordnung angeschlossen ist, wel-
che die Héhe der Drehzahl des Drehkérpers und
somit auch die Grésse der Wasser-Durchflussmen-
ge auswerten kann, und dass der Ausgang dieser

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

Auswertungsschaltung zur Uberwachung der Ar-
beitsweise der Armatur verwendet wird.
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