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Mechamzm roboczy dla wozka podnosnikowego lub tym : ‘
podobnego po;azdu

1

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm roboczy
dla wézké4w podnoénikowych lub tym podobnych
.pojazdéw, na przyklad ciggnikéw kolowych i ga-
sienicowych. ‘

W znanych pojazdach z mechanizmami roboczy-
mi podnoszacymi, na przykiad wézkach podnosni-
kowych, mechanizmy robocze sa osadzane bezpo-
grednio lub za posrednictwem  wspornik6w na
przedniej osi pojazdéw w sposéb obrotowy, w wy-
niku czego za pomoca silownikéw mocowanych
jednym koncem do masztu a drugim do nadwozm
danego pojazdu, operator realizuje niewielki prze-
chyl mechanizmu
dzieki czemu przy przechyleniu masztu do przodu
uzyskiwane jest latwiejsze podejmowanie ladunku
na widly a przy przechyleniu masztu z widlami
i ladunkiem, podniesionym na pewnag wysokosé,
do tylu uzyskuje sie bezpleczmejsze warunki Jazdy
i pracy z tadunkiem.

Ponadto w znanych mechanizmach roboczych
spotykane sa rozwigzania, w kitérych ka-
retka z widlami lub innym - elementem

noénym ladunku, montowana jest do masztu w
spos6b obrotowy, umozliwiajgcy ich obrét wokol
osi, robwnoleglej do c¢s: wzdbuznej wozka i potozo-
nej na picnowej plaszczyinie symetri, mechanizmu
roboczego, o okreslony kat w prawo lub w lewo,
dzieki czemu istnieje mozliwoé¢é wypoziomowania
widel z ladunkiem przy jezidzie lub pracy na nie-
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roboczego do przodu lub' tylu,
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wielkich pochyboéciach , co b4 kolei zabezpiecza la- '
dunek przed spadnieciem.

Powyze] wymienione rozwu;zama zabezpieczajg
wprawdzie ladunek przed zsunieciem z widel w
przypadkach pracy na teremie pochylym, jednak-
ze nie poprawiaja one warunk6w statecznoéci woz-
kéw pracujacych ma pochyloéciach, zagrozonych
przez to utraty statecznodci bocznej. Obnizona’ sta-
teczno§¢ boczna woézka podnos$nikowego z tadun-
kiem w warunkach jazdy lub pracy na teremie
pochylym wynika z tego, ze réwmiez maszt z wi-
dlami i ladunkiem jest ustawiony pochylo i jego

0§ piomowa w tych warunkach nie pokrywa sie z
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kierunkiem dzialania sily cigzenia ladunku; nie-
jednokrotnie rzut wypadkowej sity cigzemia tadun-
ku w takich warunkach znajduje sie poza gaba-
rytami wézka, podczas gdy powinien znajdowaé
si¢ na rzucie pionowej plaszczyzny symetrii me-
chanizmu roboczego, by nie byé Zr6diem powsta-
nia bocznie dzialajacego momentu wywrotowego,
ktéry tak bardzo obniza stateczno$é i udiwig zna-
nych woézké6w przy pracy na pochylosciach.

Celem wynalazku jest usuniecie tej wady i opra-
cowanie nowej komstrukcji mechanizmu roboczego
dla wozkéw i tym podobnych urzadzen podnosni-
kowych, ktéry posiadalby mozliwo§é kompensowa-
nia pcochylo$ci terenu, na ktérym pracuje i takiego
ustawrenia sig, ze sila cigzenia ladunku bedzie
znajdowala sie na pionowej plaszczyzn:e symetrii
mechanizmu ro’bcczego
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Cel ten spelnia mechanizm roboczy wedlug wy-
nalazku, przeznaczony dla wo6zkéw padnoéniko-
wych lub podobnych pojazdéw z hydraulicznym
ukladem podnoszenia, = skladajacy
stalego, jednego lub - wiecej masztébw wysuwa-
nych, kareiki z osprzetem no$nym ladunku, prze-
mieszczanej w poonie wzdluz masztu oraz jedne-
go lub. wiecej wspornikéw, wypcsazonych w gnia-
2do do obr:towego polgczenia mechanizmu ro-
boczego z csig przedniq lub rama pojazdu przez
to, ie maszt staly. jest polaczony ze wspor-
nikiem (wispornikami) w sposéb umozkwia-
jacy jego obrét w prawo lub w lewo wokél osi
wzdluinej, prostopadlej do osi pionowej mechaniz-
mu, z tym, ze zar6wno o$§ wzdluzna jak i o§ pio-
nowa poloione sg ha pionowej plaszczyznie sy-
metrii “firechanizmu, ktéry ponadto jest’ wyposa-
#ony . w. dowolny mechanizm obrotu masztu wo-
ko6l osi.wezdluinej. .. . i

Zgodnie z wynalazkiem obrotowe polgczenie
masztu stalego ze wspornikiem (wspornikami) skla-
da sie z plyty poprzeczmej, polaczonej nieruchomo
ze wspornikiem wspornikami) oraz sworznia, kt6-
ry jest osadzony obrotowo w powyzej wymienio-
nej plycie poprzecznej i na ktébrym z kolei nie-
ruchomo osadzony jest maszt mechanizmu robo-
czego, a mechanizmem obrotu masztu. wokét -osi
wadluinej sworznia jest jeden lub dwa sitowniki
hydrauliczne, ktr6e jednym koncem sg mocowa-
ne do masztu stalego a drugim koricem do ele-
mentu nieobrotowego, nia 'przyklad piyty poprzece-
. nej mechanizmu roboczego.

Mechanizm roboczy wedlug wynalazku w wym-
ku wytej wymlenlonego‘uksztaltowama ma mozli-
wofé wykonywania ruchéw obrotowych wokél osi
wrdbuinej sworznia i odechylania si¢ w prawo lub
lewo od jego osi pionowej oraz takiego ustawie-
nia na terenie pochylym, %e kierunek sily cigZe-
nig ladunku w takich warunkach bedzie znajdo-
waé sie na, lub w poblizu pionowej plaszczyzny
symetrii mechanizmu roboczego, nie powodujac
obnjtenia statecznosei bocznej wozka, dzieki czemu
m terenie pochylym moze pracowaé nawet z la-
dunklem nominalnym.

. Pomadto _dzieki zachowaniu w mechanizmach ro-

" boezych wedlus wyaalazku, pelnej statecznosm bo-
cznej réwniek przy pracy na terenie pochylym
uxyskano bezpieczniejsze warunki pracy dla opera-
tora i mniejsze zagroienie uszkodzenia ladunku.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
ktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia mechanizm roboczy wedlug wynglazku
w widoku z boku, fig. 2 w widoku od strony
wW", a fig. 3—5 — przykiady obrotowego osa-
dunh masztu stalego na sworzniu lub czopie ku-
listym.

Jak widaé na ng 1 i 2 mechanizm: roboczy we-
dilug wynalazku sklada sie z masztu stalego 3
masetu wywwhnego 4 w ktbrego prowadnicach
osadzong jest zawieszona na. laficuchach 7 karetka
5 z widlami 14 lub {nnym elementem nofnym la-
dunicn. Wyauw masziu ruchomego 4 oraz podno-
mmizmdhmu:hduﬂemuod-
“bywa sie za pomaocs mwnhavhydreuk@em 8
{ ukladu laficuchéw 7. Panadto do masztu stalego

si¢ z  mazzitu
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3 mooiwzne s3 dwle pary stowriicdéw hydraulicz-
nych zacllsmych z hydraulicznego ukladu robogze-
go wéalta podnoéniliowego z tym, Ze jedna para
showmikéw 9 jest polgczoma . jednym koficem z
masztem stalym 3 a drugim koficem z nadwoziem
18 wézka lub pojamdu, ktéry zostal Wwypodagony w -
demy mechanizm roboczy, a druga para stown'kéw
8 jednym koficem jest polaczona z, masztem 'sta-
lym 3 a drugim z plytg 1, ktéra znajduje sie mie-
dzy macztem statym 3 a dwoma wspommkeehi 10,
wyposazonymi w gniaizdo 18 do obrotowego osa-

- dzer!a catego mechanizmu nroboczego na oci przed-

rkej lub ramte wézka akumulatorowego lub jnne-
g> pojazdu. W dolnej belce poprzeczme] 17 masztu
stategp 3 oszdmemy jest nieruchomo sworzeh 2,
k'éry z kolei z mozliwodcia wykonywanda ruchow
obrdl zwych jest osadmony réwniez w plycie 1. Swo-
rzeft 2 jest tak usytuowany, 2e jego of wediuina
19 pmzecira sig pod katem prostym z osig pionows
13 przy czym zaréwno of 19 jak tez o§ 13 leig na
picrowej plasmczyinie symetnii 12 mechanézmau ro-

Zastosowanie wynalazku nie jest ograniczona do
powyzej oméwionego przykladu. Na przykilad swo-
rzefi 2 ma byé rdwmiet odwrotnie mocowany, to

'znaczny obrotowo w belce poprzecznej 17 a nieru-

chomo w plycie 1 a zamdast sworznia mozliwe jest
zastosowanie Innego odpowiedniego przegubu. Mo-
#liwe sg tez zmiany w ilosci zastosowanych silo-
wniké6w hydraulicznych oraz w  rozwigzaniach
szczegblowych poszczegélnych elementéw mechani-
zmu roboczego.

Spos6b dzialania mechanizmu roboczego wedlug
wynalazku jest nastepujgcy:

Po zmontowaniu mechanizmu roboczego na woé-
zku akumulatorowym lub innym pojedzie, wypo-
sazonym w -hydrauliczny uklad silowy i podla-
czeniu silownikéw hydraulicznych mechanizmu ro-
boczego do tego ukiadu wézek podnoénikowy jest

- gotowy do pracy. O ile praca ta odbywa sie na

terenie pochylym, na ktérym prawa para kot pa-
trzqc z przodu na mechanizm roboczy z ladun-
kiem jest polozona wyzej od lewej pary kéi, caly
pojazd wraz z mechanizmem roboczym jest pochy-
lony w lewo, co znacznie obniZza statecznosé bocz-
ng woézka, ktéry w takich warunkach moze bez-
pieczrde podnosi¢é juz tylko znacznie mniejsze ia-
dunki. W takiej sytuacji operator przed podjeciem
ladunku 15 zs&li lewy sfiownik hydreukceny 8, a
wysuwajace sie tloczysko 8 spowoduje obrét masz-
tu stalego 3 wiok6t osf wmdbuinej 19 swiormin 2
w prawo az do uzyskinia plonowego ustawienia
masziu 3 z masztermn wysawnym 4, karetks 6,
whidkapii - 14§ dadunikiem 15, pmzy ktérym kiemanek
mmmymmumymmw
najbliszym sgsiedztwile piomowej plasaczyeny sy-
metrt 12 mechanizmu roboczego, daigkii czemu
uzyskuje sie miabong stateozno$é bocang wbozka,
micliwoéé  podnoszenia  ladunkédw — nominalnych
réwnieZ na terenie pochylym craz zabemplileczeide '
ladunku 15 proed zsunbeciemn z widel 14.

Po uzyskaniu pionowego, zgodnego z kierun-
kiem dzialania sily cigzenia ustawienia mechani-
zmu roboczego, zasilanie lewego silownika 8 zo- -
staje wylgozome. W razie powrobu wbcka do pracy



116 034

5

na terenie plaskim, prizez zasilanie lewego sitow-
rika 8 z druglej strcny, miaszt wraca w plierwot-
ne potozen’e, tj. plonowe wazgledem osi k61 poja-
2zdu. O ile na danym terenie prawa para k6t znaj-
dzie sie ponizej polozenia lewej pary koéi, zapew-
nienie pionowego, zgodnego z kierunkiem dzialania
sily ciqZenia, ustawienia mechanizmu roboczego,
operator realizuje tak jak poprzednio lecz za po-
‘mocg prawego silownika hydraulicznego 8.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm roboczy dla wézka podnosnikowego
lub tym podobnego pojazdu z hydraulicznym ukla-
dem podnoszenia, skladajacy sie z masztu stalego,
jednego lub wiecej masztébw wysuwnych, karetki
z osprzetem roboczym przemieszczalnych w pionie
wzdluz masztu wysuwnego oraz jednego lub wiecej
wspornikéw z gniazdem do obrotowego polacze-
nia mechanizmu roboczego z osig przednig lub ra-
m3a pojazdu, znamienny tym, e maszt staly (3) jest
polaczony ze wspornikiem (wspornikami) (10) w
spos6b umozliwiajacy jego obrét w prawo lub le-
wo wzgledem osi wzdiuzmej (19) prostopadiej do
osi pionowej (13) przy czym zaréwmo of (13) jak i
of (19) =anajdujq sie na piomlowej plaszczyimie sy-

Fig.{
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metrili (12) mechanizmu, oraz ze jest wyposazony w
dowolny mechanizm obrotu masztu (3) woko6t osi
wadiuznej (19). )

2. Mechanizm roboczy wediug zasirz. 1, znamien-
ny tym, ze obrotiowe polgozenie masztu statego
(3) ze wspornikiem (wspornikiami) (10) skiada sie
z piyty poprzecznej (1), polgczonej nieruchomo ze
wspornikiem (wspornikami) (10) oraz sworznia (2)
o osi wzdtuznej (19), ktéry osadzony jest obroto-
wio W plycie (1) i na ktérym nieruchomo osadzony
jest maiszt staty (3).

3. Mechamizm roboczy wediug zastrz. 2, zna-
mienny tym, ze sworzen (2) jest nieruchomo osa-
dzony w diolnej belce poprzecznej (17) masztu sta-
lego (3) ai obrotowo w piycie (1).

4, Mechanizm roboczy wedilug zastrz, 1, zna-
mienny tym, ze mechanizm obrotu masztu sta-

. lego (3) wokél osii wodluinej (19) stanowtq jeden

lub dwa silowniki hydrauliczne (8), ktére jednym
koficem sg moocowane do masziu stabtego (3) a dru-
gim koficem do elementu nieobrotowego, na przy-
‘klad piyty (1) mechanizmu roboczego.

5. Mechanizm roboozy wedlug zastrz. 2 albo 3
albo 4, znamienny tym, Ze plyta (1) ze wspomi-
kiiemn (wsporniikami) (10) stanowi nierozigceng ca-
1o$é.
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