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Mechanizm podnoszący suwnicy

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm podno¬
szący suwnicy przeznaczony dla podnoszenia du¬
żych ciężarów z małą prędkością i na niewielką
wysokość.

Znany jest . układ linowy do podnoszenia lub
opuszczania haka dźwignicy z mikroprędkością wed¬
ług opisu patentowego nr 67490. Układ ten charak¬
teryzuje się tym, że koniec liny mechanizmu pod¬
noszenia zblocza zamocowany jest do mechanizmu
śrubowego, hydraulicznego lub krzywkowego. Poz¬
wala on na precyzyjne ustawianie lub podnosze¬
nie transportowego ładunku zawieszonego na jed¬
nej linie. Jest on jednak nieprzydatny dla cięż¬
kich ładunków do których wymagane jest użycie
wielu lin, co jest podyktowane nie tylko ciężarem
ładunku lecz także precyzyjnym przemieszczaniem
go. Dodatkowym utrudnieniem jest to, że ładunek
jest umieszczony w niewielkiej odległości od bęb¬
na suwnic^: i korzystne jest pionowe usytuowanie
lin przenoszących ładunek. W przeciwnym bowiem
przypadku przy skośnym ustawieniu lin wzrost sił
na linach byłby tak duży, iż mogłoby to prowadzić
do zerwania lin. Użycie do tego celu kilku znanych
układów lin prowadziłoby do nadmiernego rozbu¬
dowania mechanizmu podnoszącego a ponadto nie
dawałoby gwarancji równomiernego podnoszenia
ładunku.

Niedogodności te wyeliminowano w rozwiązaniu
mechanizmu podnoszącego suwnicy według wyna¬
lazku. Mechanizm ten ma obrotowy bęben z nawi-
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niętymi na pobocznicy linami, przy czym bęben
jest osadzony w piastach przytwierdzonych do wóz¬
ka suwnicy. Dla każdej liny nawiniętej na bęben
mechanizm ma co najmniej dwa krążki prowa¬
dzące linę przy czym krążek odbierający linę z
bębna ma oś prostopadłą do prostej stycznej do
pobocznicy bębna a przechodzącej przez środek
rowka krążka, zaś drugi krążek ma oś poziomą
i jest w znany sposób usytuowany na wysokości
niezbędnej do odbioru liny z pierwszego krążka.
Do bębna korzystnie do jego pobocznicy jest przy¬
twierdzony przegubowo jeden koniec siłownika, zaś
drugi koniec siłownika jest przymocowany przegu¬
bowo do ramy wózka suwnicy. Siłownik jest po¬
łączony przewodem z agregatem hydraulicznym
umieszczonym na wózku suwnicy. Krążki są osa¬
dzone we wspornikach przytwierdzonych do ramy
wózka suwnicy.

Zastosowanie siłownika hydraulicznego do napę¬
du bębna umożliwia podnoszenie dużego ciężaru
na niewielką wysokość, przy czym prędkość pod¬
noszenia jest bardzo mała i może być regulowana
w znany sposób poprzez dławienie. Dodatkową za¬
letą mechanizmu według wynalazku jest to, że
umożliwia on podniesienie znacznego ciężaru przy
użyciu silnika niewielkiej mocy niezbędnego jedy¬
nie do przetłoczenia czynnika hydraulicznego. Za¬
stosowanie układu krążków pozwala na korzyst¬
niejsze rozmieszczenie lin i ich pionowe usytuowa¬
nie w stosunku do podnoszonego ciężaru.
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy¬
kładzie wykonania na rysunku na którym fig. 1
jest widokiem z boku na mechanizm podnoszący,
zaś fig. 2 przedstawia mechanizm w widoku z
góry.

Jak uwidoczniono na fig. 1 i 2 mechanizm ma
obrotowy bęben 1 który za pośrednictwem piasty
2 jest przytwierdzony do ramy wózka suwnicy 3.
Do pobocznicy bębna 1 przysipawane są ucha 4 w
których za pośrednictwem sworznia 5 osadzona jest
główka tłoczyska 6 siłownika hydraulicznego 7.
Drugi koniec siłownika hydraulicznego 7 jest przy¬
mocowany obrotowo do wsporników 8 za pośred¬
nictwem sworznia 9, zaś wsporniki 8 są przyspa-
wane do ramy wózka suwnicy 3.

Siłownik hydrauliczny 7 jest zasilany czynni¬
kiem hydraulicznym z agregatu 10 poprzez prze¬
wód 11. Na pobocznicę bębna 1 nawinięte są cztery
liny 12. Liny 12 schodzące z bejbna 1 są prowadzone
przez krążki 13, przy czym dwa krążki 13 są umo¬
cowane obrotowo we wspornikach 15, zaś dwa po¬
zostałe krążki 13 są umocowane obrotowo we ws¬
pornikach 16. Wsporniki 15 i 16 są przyspawane do
wózka suwnicy 3. W celu uzyskania pionowego
spływu lin 12 mechanizm ma cztery krążki 14 o
osiach poziomych zamocowanych obrotowo we ws¬
pornikach 17.

Działanie mechanizmu przebiega następująco: po
włączeniu agregatu 10, wytwarzającego ciśnienie
czynnika hydraulicznego, czynnik poprzez przewód
11 przepływa do siłownika hydraulicznego 7. Na¬
stępuje wysuwanie się tłoczyska 6 a tym samym
obrót bębna 1. Powoduje to nawijanie się lin 12
na pobocznicę bębna 1, czyli podnoszenie ciężaru
zawieszonego na linach 12, Szybkość podnoszenia

ciężaru jest regulowana zaworem w agregacie 10
poprzez regulację dopływu czynnika hydrauliczne¬
go do siłownika 7. Jednocześnie także samo może
być regulowana szybkość opuszczania ciężaru po-

5 przez regulację wypływu czynnika hydraulicznego
z siłownika 7.

Zastrzeżenia patentowe

io 1. Mechanizm podnoszący suwnicy składający się
z obrotowego bębna z nawiniętymi na pobocznicy
linami, osadzonego w piastach przytwierdzonych
do wózka suwnicy, znamienny tym, że ma co naj¬
mniej dwa krążki (13, 14) prowadzące linę (12) dla

w każdej liny (12) nawiniętej na bęben (1) do które¬
go jest przytwierdzony przegubowo jeden koniec
siłownika (7), korzystnie do jego pobocznicy, zaś
drugi koniec siłownika (7) jest przymocowany prze¬
gubowo do ramy wózka suwnicy (3).

20 2. Mechanizm według zastrz. 1, znamienny tym,
że siłownik (7) jest połączony przewodem (11) z
agregatem hydraulicznym (10) umieszczonym na
wózku suwnicy (3).

3. Mechanizm według zastrz. 1, znamienny tym,
25 że krążek (13) odbierający linę (12) z bębna (1) ma

oś prostopadłą do prostej stycznej do pobocznicy
bębna (1) przechodzącej przez środek rowka tego
krążka (13), zaś drugi krążek (14) ma oś poziomą
i jest w znany sposób usytuowany na wysokości

30 właściwej dla odbioru liny (12) z pierwszego krąż¬
ka (13).

4. Mechanizm według zastrz. 3, znamienny tym,
że krążki (13), (14) osadzone są we wspornikach
(15, 16, 17) przytwierdzonych do ramy wózka suw-

35 nicy (3).
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