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(57)Tiivistelmi
Keksintd koskee rummun kdyttSlaitetta p¥Xasiassa vaakasuo-
rassa sijaitsevaa, pydriv#d rumpua (1) varten, joka rumpu
on laakeroituna kannatusrullapareille (2,2; 3,3). Rumpua
(1) kdyteti¥n joidenkin kannatusrullien eli kdyttdkannatus-
rullien vllityksell¥ kullakin kHyttSkannatusrullalla (2)
olevan hydrostaattisen moottorin (S) avulla.

Jotta véltytt¥disiin ongelmilta, esim. seisockeilta silloin,
kun rummpun (1) ja yhden tai useiden kannatusrullien (2)
vdlinen kosketus lakkaa, kukin hydrostaattinen moottori

(5) kuuluu erilliseen tehopiiriin, joka lis¥ksi kisittdX
hydrostaattisen pumpun (9) ja oikosulkumoottorin (10), 3ja
joka aina varmistaa rummpun (2) ja kdyttSkannatusrullan (2)
pddasiassa saman keh#nopeuden rijippumatta momentin suuruu-
desta.



{57)Sammandrag

BN

uppfinningen avser en trumdrivanordning f8r en i huvudsak
horisontalt anordnad, roterande trumma (1), som #r lagrad
pAd understddsrullpar (2,23 3,3). Trumman drivs via ndgra
av understddsrullarna, drivunderstbdsrullar, med hjdlp av
en hydrostatiskt motor (5) pa varje drivunderstdsrulle (2).

F8r att undgd problem, exempelvis driftstopp vid tillfil-~
len di kontakten mellan trumman (1) och en eller flere
understddsrullar (2) upphdr, ingdr varje hydrostatisk motor
(5) i en separat effektkrets, som ytterligare omfattar en
hydrostatisk pump (9) och en kortelutningsmotor (10) och
som alltid s#dkrar huvudsakligen samma periferihastighet

hos trumman (2) och understddsrullen (2) oberoende av mo-

mentets storlek.
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Pydrivdn rummun kdyttolaite

Keksinndn kohteena on kdyttdlaite vaakasuoran tai hieman
kaltevan akselin ympdri pydrivii uunia, edullisesti kierto-
uunia varten, joka on laakeroitu kahta useamralle aksiaa-
lisen vilimatkan pidssid toisistaan sijaitsevalle kannatusrul-
laparille, joista ainakin kahta erillistd kannatusrullaa

voidaan k#dyttdsd hydrostaattisen moottorin avulla.

Saksalaisen hakemusjulkaisun n:o 2 446 941 selityksestad
tunnetaan yll&mainitun tyyppinen kdytt&laite. Tissd tapauk-
sessa rumpu on kuitenkin laakeroitu kahteen pariin kanna-
tusrullia. Kannatusrullat pyorivdt, kuten normaalisti on
asianlaita, juoksurenkaita kohti, jotka on sovitettu keski-
ndisin vidlein rummulle. Momentti siirtyy kdytetyistd rullis-

ta juoksurenkaisiin kitkan vaikutuksesta.

Kuitenkin on tavallista, ettd pitk#t rummut, erityisesti
kiertouunit, on laakeritu kahta usemmalle kannatusrullapa-
rille, ja t&118in voi pdinvastoin kuin kahdelle kannatus-
rullaparille laakeroitaessa tapahtua, ettei rumpu ole jat-
kuvasti kosketuksissa kaikkiin kannatusrulliin. N&din voi
olla asianlaita kiertouunien kohdalla, jotka voivat v&drtyd

uunin kuoren epidtasaisen kuumennuksen vaikutuksesta.

Jos siis kdyttdkannatusrullan ja rummun v&linen kosketus
lakkaa, ts. momentti tam&dn rullan kohdalla putoaa nollaan,
timid rulla, jos se - kuten on tunnettua - kuuluu yhteiseen
painebljyjirjestelmdsdn muiden kdyttokannatusrullien kanssa,
kuluttaa koko 6ljymiddrdn ja rumpu pysdhtyy, niin ettd keven-
netty kannatusrulla pydrii vastaavasti nopeammin. Keksin-
nén tarkoituksena on sen tihden vilttdi ndmd epékohdat ja
mahdollistaa hydrostaattisesti kdytettyjen kannatusrullien
kdyttd myds kahta useampaan kannatusrullapariin laakeroitua

rumpua varten.



, 63902

Témd saavutetaan keksinndn mukaisesti siten, etti momentin
jakautuminen rumpuun hydrostaattisista moottoreista, jotka
on jaettu tehopiireihin, jotka kukin k#sittidvit hydrostaat-
tisen moottorin, portaattomasti s&&detyn, hydrostaattisen
pumpun ja puapun k&dyttSmoottorin, on s#iddetty sellaisiin
arvoihin, ettd jdttdmd erillisessd tehopiirissd on sallit-
tujen rajojen puitteissa, ja ettd kussakin tehopiirissid on
lisdksi sindnsd tunnetut siitdelimet, jotka on sovitettu
sadtémddn pysédytys-, vdhimmiis- ja enimmiisnopeuden seki
néiden nopeuksien vdlisen siirtymiajan kulloisellakin het-
kelld haluttua momentin jakaumaa vastaavasti.

Momentti voidaan yksinkertaisesti mid&r&ti mittaamalla pai-
neen laskun hydrostaattisen moottorin yli.

Jattamdlla tehopiirissd tietyssid k&dyttdtilassa tarkoitetaan
hydrostaattisen moottorin teoreettisen 81jyn kulutuksen ja
hydrostaattisen pumppuyksik®n teoreettisen 61jyn tuotannon
vdlistd suhteellista eroa. Jattimi esiintyy osaksi pumpun
ja d8ljymoottorin vuodon takia ja osaksi jattdmin takia

pumpun kayttdmoottorissa.

Keksinnén mukaisen k&dyttSlaitteen avulla on mahdollista - kun-
kin erillisen kdyttSkannatusrullan erillisen ohjauksen takia -
v1ldpitdd rummun toimintaa silloinkin, kun kosketus yhden

tai useiden rullien ja rummun v&1illi lakkaa lyhyemmdksi

tai pitemmdksi aikaa. Samalla saadaan aikaan, ettd kayttd-
kannatusrulla ollessaan poissa kosketuksesta rummun kanssa
lisdd nopeuttaan vain silli arvolla, jonka jattamd teho-
piirissd mahdollistaa, minkd vuoksi rummun ja rullan keh&-

nopeuden védlinen eré on merkitykset®n myds ilman kosketusta.

Lisdksi jdrjestelmd on itsekompensoiva siidettidvii vaih-
teistoa varten erillisten kannatuskdyttdrullien ja rummun
vdlilld, johtuen esim. kannatusrullien ja/tai rummulla ole-

vien juoksurenkaiden erilaisesta lidmpdtilasta.
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Keksintbd selitetddn l&hemmin seuraavassa keksinndn mukai-
sen kdytt8laitteen erddn suoritusesimerkin avulla ja viita-

ten piirustukseen, jossa

kuvio 1 esittdd kaaviollisesti kannatusrullille laakeroi-
dun pySrivdn rummun osaa, ja

kuvio 2 esittdd leikkausta kuvion 1 viivaa II-II pitkin.

Rumpu 1 on laakeroitu kdantyvédsti kannatusrullaparien va-
raan, jotka on jaettu tunnetulla tavalla keskindisin vdlein
rurmun pituussuunnassa. Piirustuksessa on esitetty vain
kaksi paria kannatusrullia 2,2 ja 3,3, jotka pydrivat rum-

mulle asennettu ja juoksurenkaita 4 kohti.

Rumpua 1 k&yttdvdt kdyttdkannatusrullien 2 vdlitykselld
hydrostaattiset moottorit 5, joista vain vksi on esitetty
ja jotka on asennettu kdyttdkannatusrullan akselin 6 toi-
seen pddhdn, joka ulkonee kannatusrullan toisesta laakeri-

pesdsta.

Moottorissa 5 on pySrinndn estdvd pysdytin, jota on merkitty

numerolla 8.

Kukin hydrostaattinen moottori 5 kuuluu erilliseen tehopii-
riin, Jjoka k&dsittdid portaattomasti sididdettidvidn, hydrostaat-

tisen pumpun 9 ja esim. oikosulkumocottorin 10.

Tehopiirissd& on sindnsd@ tunnetut, esittimdttd jdtetyt s&ito-
elimet, jotka on sovitettu sdidtdmid&n pysdytys-, vdhimmdis-
ja enimm&isnopeutta sekd nididen nopeuksien v#listid siirtymi-

aikaa kulloinkin haluttua momentin jakaumaa vastaavasti.
Mikdli kayttSkannatusrullan momentti pienenee, tehopiiri
pyrkii lisdam88n nopeutta piirin j&dttdmdn puitteissa ja

pdinvastoin.

Koska kyseisen tyyppiselld tehopiirilld kokemuksen mukaan
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on jdttdmd, joka on suuruusluokaltaan 20-10 % momentin vaih-
telun ollessa + 50 %, on riittdvd4 saada aikaan jdrjestelms,
jossa tehopiirin asetus olisi pelkHistiin varmistettava esim.

5 %:n puitteissa.

Td4116in voidaan tulla toimeen ilman tehopiirin jatkuvaa
ohjausta ja valvontaa.
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Patenttivaatimukset

1. Kdyttblaite vaakasuoran tai hieman kaltevan akselin
ympédri pySrivdd rumpua, edullisesti kiertouunia varten,

Jjoka on laakeroitu kahta useammalle aksiaalisen vidlimatkan
pddssd toisistaan sijaitsevalle kannatusrullaparille, jois-
ta ainakin kahta erillisti kannatusrullaa voidaan kdyttda
hydrostaattisen moottorin avulla, tunnettu siitd,
ettd momentin jakautuminen rumpuun (1) hydrostaattisista
moottoreista (5), jotka on jaettu tehopiireihin, jotka ku-
kin k&sittdvdt hydrostaattisen moottorin (5), portaattomas-
ti sdddetyn, hydrostaattisen pumpun (9) ja pumpun kdytto-
moottorin (10), on siidettv sellaisiin arvoihin, ettd jitta-
md erillisessd tehopiirissi on sallittujen rajojen puit-
teissa, ja ettd kussakin tehopiirissd lis#ksi on sinidnsi
tunnetut sd&tdelimet, jotka on sovitettu sHEitdmiain pysédy-
tys-, vdhimmdis- ja enimmdisnopeutta sekd nididen nopeuksien
vdlistd siirtymdaikaa kulloisellakin hetkelll haluttua momen-

tin jakaumaa vastaavasti.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kdyttdlaite, t un n e t-
t u siitd, ettd tehopiirit ovat hydraulisesti toisistaan

riippumattomia.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen kdyttdlaite,
tunnettu siitd, ettd vksi tehopiiri kdsittd3 useita
hydrostaattisia moottoreita (5).

4. Patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen kdyttdlaite,
tunuettu siitd, ettd yksi tehopiiri kdsittdi useita

hydrostaattisia pumppuja (9).

5. Patenttivaatimuksen 1, 2, 3 tai 4 mukainen kdyttdlaite,
tunnettu siitd, etts tehopiireilld on keskendin

erilaiset momenttitehot.
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Patentkrav

1. Drivanordning fOr en runt en horisontal eller svagt lutande
axel roterande trumma, fOretrddesvis fOr en roterande ugn,

som lagrats pa flera dn tvd pd axiellt avstdnd fran varandra
befintliga understddsrullpar, av vilka &tminstone tvad separata
understddsrullar kan drivas medelst en hydrostatisk motor,
kdnnetecknad av att momentfdrdelningen pd trumman
(1) fran de hydrostatiska motorerna (5), vilka indelats i effekt-
kretsar som vardera omfattar en hydrostatisk motor (5), en
stegldst reglerad hydrostatisk pump (9) och en drivmotor (10)
“8r pumpen, har reglerats till ett sddant virde att efterslip-
ningen i en enskild effektkrets ligger inom godkdnda grédnser, -
och att varje effektkrets dessutom uppvisar i och f6r sig k&nda
reglerorgan, vilka anordnats att reglera stopp-, minimi- och
maximihastigheten samt &vergdngstiden mellan dessa hastigheter

for att vid varje stund motsvara den Snskade momentfdrdelningen.

2. Drivanordning enligt patentkravet 1, k @&nneteck -
n ad av att effektkretsarna dr hydrauliskt oberoende av

varandra.

3. Drivanordning enligt patentkravet 1 eller 2, k & nn e ~
t ecknad av att en effektkrets omfattar flera hydrostatiska
motorer (5).

4. Drivanordning enligt patentkravet 1, 2 eller 3, k & nne -
t ecknad av att en effektkrets omfattar flera hydrostatiska
pumpar (9).

5. Drivanordning enligt patentkravet 1, 2, 3 eller 4, k & n -
netecknad av att effektkretsarna har inbdrdes olika
momenteffekt.

Viitejulkaisuja-Anfdrda publikationer
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