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ŻURAW SAMOCHODOWY

Przedmiotem wynalazku objętego patentem dodatkowym jest żuraw samochodowy
według patentu głównego nr 146 652*

Zgodnie z patentem głównym nr 146 652 znane jest rozwiązanie żurawia samocho¬

dowego zawierające wysięgnik połęczony z platformę poprzez obrotowy dźwigar, podparty po¬
przez sworzeń przestrzennym układem siłowników osadzonym na platformie i dźwigarze poprzez

sworznie, umożliwiające uzyskanie znacznego keta obrotu wysięgnika oraz przemieszczanie go
do przodu i tyłu, z wciągarka linowe podnoszenia podwieszone w środku rozpiętości członu pod¬
stawowego wysięgnika*

Z opisu patentowego nr 127 710 znany jest układ podparcia wysięgnika na platfor¬
mie posiadajęcy dwa siłowniki podpierające wysięgnik poprzez dwa sworznie znajdujące się w
różnej odległości względem sworznia w osi obrotu wysięgnika*

W tym celu opracowano rozwiązanie stanowięce uzupełnienie do patentu głównego,
polegające na tym, że sworzeń siłownika osadzonego na obrotowym dźwigarze umiejscowiony jest
na wysięgniku pomiędzy sworzniem obrotu wysięgnika oraz sworzniem siłownika osadzonego na
platformie, natomiast wciągarka linowa podnoszenia mieści się z przodu platformy*

Zaletami takiego rozwiązania są: korzystniejszy rozkład mas w położeniu tran¬
sportowym i roboczym, mniejsza ilość siłowników podpierających wysięgnik oraz dogodne usytuo¬
wanie wciągarki linowej podnoszenia*

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykładzie wykonania na rysunku przed¬
stawiaj ęcyra żuraw samochodowy z poziomo usytuowanym wysięgnikiem w widoku z boku* Jak przed¬

stawiono na rysunku, żuraw samochodowy posiada wysięgnik 1, który połęczony jest poprzez
obrotowy dźwigar 2 i sworznie 3, 4 z platformę obrotowe 5* Wysięgnik 1 podparty Jest poprzez
sworznie 6, 7 dwoma siłownikami 8, 9 osadzonymi w płaszczyźnie podnoszenia wysięgnika 1*
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Sworznie 6, 7 znajduję się w różnej odległości względem sworznia 3 w osi obrotu wysięgnika 1.
Sworzeń 7 siłownika 9 osadzonego na obrotowym dźwigarze 2 umiejscowiony jest na wysięgniku 1
pomiędzy sworzniem 3 obrotu wysięgnika oraz sworzniem 6 siłownika 8 osadzonego w przedniej
części platformy 5 razem z wcięgarkę linowe 10 podnoszenia* Uruchamiajęc siłownik 8 następuje
obrót wysięgnika 1 względem sworznia 4, natomiast siłownikiem 9 wysięgnik 1 przemieszczany
Jest do przodu i tyłu. Rozwięzanie takie Jest szczególnie przydatne dla lekkich żurawi samocho¬
dowych*

Zastrzeżenie patentowe

Żuraw samochodowy do prac montażowych i przeładunkowych, wyposażony w wymienne
osprzęty robocze jak zblocze hakowe i chwytak hydrauliczny, zawierajęcy nadwozie z wysięgnikiem
utworzonym z dwóch powłokowych umieszczonych jedna w drugiej belek, a belka ruchoma prowadzona
wewnętrz belki stałej ma blokowane położenie poprzez sterowany zatrzask, połęczonym z platformę
poprzez obrotowy dźwigar i podpartym przestrzennym układem, zwięzane poprzez łożysko wieńcowe
z płaskim kadłubem ramy podporowej osadzonym na ramie podwozia samochodowego, przy czym wysięg¬
nik podparty jest układem co najmniej trzech siłowników, osadzonym na platformie i dźwigarze
poprzez sworznie oraz posiada chwytak hydrauliczny położony dla transportu w gniazdo usytuowane
pomiędzy kabinę i ramę podporowe w stanie rozwartym na szerokości podwozia samochodowego, nato¬
miast belka ruchoma wysięgnika posiada belkę zwięzane z osprzętami roboczymi usytuowane wzglę¬
dem pozostałych pod ketem rozwartym, zaś w pobliżu połowy długości belki stałej podwieszona jest
wcięgarka linowa, według patentu nr 146 652, znamienny tym, że sworzeń /7/ siłownika
/9/ osadzonego na obrotowym dźwigarze /2/ umiejscowiony jest na wysięgniku /l/ pomiędzy sworz¬
niem /3/ obrotu wysięgnika /l/ oraz sworzniem /6/ siłownika /8/ osadzonego na platformie /5/,
natomiast wcięgarka /10/ linowa podnoszenia mieści się z przodu platformy /5/»
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