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(57) Die Erfindung betrifft eine Anordnung von Elektroden zur Uberwachung von Fadenbriichen
an Ringspinnmaschinen bei Uberwachungsverfahren fiir Fadenbriiche, die die elektrische Ladung
des bewegten Fadens benutzen und damit iber Fadenlauf bzw. Fadenbruch informieren unter

" Einbeziehung bekannter MeR- und Auswerteverfahren. Ein ausreichend starkes S
weiterverarbeitbares Signal wird dadurch empfangen, daR die Elektrode (3) zwischen dem:
Streckwerk (2) und der Fadenfiihrung (7) so angeordnet ist, da sich die Elektrode (3) auf einer
Hilfsgeraden (g) in Abstand (b) zum Faden (1) befindet. Der dem Ursprung des
Koordinatensystems nahegelegene Punkt (P) der Flache der Elektrode (3) ist durch die
Grenzkoordinaten (Xp; Yp; Zp) bestimmt und/oder die Elektrode (3) auf dem Isolierkdrper (6), -
der auf dem Balloneinengungsring (8) befestigt ist, sich so im Empfindlichkeitsabstand (d) zum
Faden (1) befindet. Die Fliche der Elektrode (3) liegt oberhalb des Balloneinengungsringes (8),

~ jedoch unterhalb der Fadenfiihrung (7). , ‘ : ' -
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Titel der Erfindung =~ -7-

Anordnung von Elektroden zur Fadenbrudhﬁberwachung an
~ Ringspinnmaschinen ‘

Anwendungsgebiet der Erfindung

‘Die Erfindung betriffs eine Anordnung von Elektroden Zur |
Uberwachung von Fadenbriichen an Ringspinnmaschinen bei Ubep-
wachungsverfahren fiip Fadenbriiche, die die elektrische La-
dung des bewegten Fadens benutzen und damit iber Fadenlaus
bzw, Fadenbruch informieren, o

|

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Es ist bekannt, Information iiber Fadenlauf bzw, Fadenbruch
auf Grund der elektrischen Ladung des Fadens mittels am Fa- -
den 6der in der N#he des Fadens angeordneter Flihlerelektroden
zu gewinnen., Vom Faden durchlaufene Flhlerorgane, die auch
von Faden beriihrt werden, sind dabei eingeéchlosseh.

Dabei erzeugt die elektrische Ladung des Fadens an der Fith-
lerelektrode eine Gegenladung, die dann durch elektroniéche
~Schaltungen zu einem weiterverarbeitbspen Signal aufbereitet
wird, o o

Die verWendeten Elektroden sind bisher in verschiedener Form,
Zs B. ebene - konkave - konvexe Elektroden wnd als Zylinder-
elektroden vorgeschlagen worden, ‘

In der DE-0S 2907653 wird dargelegt, dag die vorgeschlagenen
Elektroden, die als Flihlorgan fﬁrfdie'elektrische Ladung ei-
nes Fadens dienen, iiber Abschirmungen mit einer elektronischen
‘Schaltung verbunden sein kénnen, un stérende Fremdfelder zu
unterdriicken, |

‘Gleichzeitig wird aber vorausgesetzt, daB der Faden die Fiih-
lerelektrode beriihrt,
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Allen bekannten Anordnungen von Filhlerelektroden zur Faden-
‘bruchiiberwachung haftet der Mangel an, daB keine Aussage
- dariiber getroffen wird, wie solche Fithlerelemente an einer
Ringspinnmaschine anzuordnen sind, um den Vorzug einer be-
v rﬁhrungslosen Uberwachung gewdhrleisten zu kénnen und gleich-
zeltig im Sinne einer optimalen Gestaltung bzw, Auslegung
der elektronischen Auswerteuchaltung die elektrische Ladung
des Fadens ausreichend stark empfangen werden kann, daB eine
’buver1a551ge Fadenbruchiiberwachung gesichert ist.
Andere elektrische Fiihlerelemente zur Fadenbruchﬁbérwachung
und ihre Anordnung an Ringspinnmaschinen sind in der US~PS
| 4254613 umfassend dargelegt. Dabei handelt es sich Jedoch
un die Anordnung von Filhlorganen, die die Anwendung piezo-
elektrischer MeBverfahren bedlngen und grundsatzllch das Fihl-
element den Faden beruhrt. - i 4
Diese Anordnungen besitzen den Nachtell daB g951chert sein
muB, daB der Faden stindig das Fihlelement beriihrt und damit
glelchzelblg eine zusiitzliche mechanische Belastung auf den
Faden erkt die beim vplnnprozeB unerwiinscht 1st.
Die Angaben zur Anordnung dieser Fuhlelemente 51nd ‘auch nur
'fur das beschriebene Mererfahren gultlg. :

Ziel de‘r_ Erfindung

Dle Erflndung bezweckt Anordnungspunkte fur Fithlerelektroden
zum Empfang der elektrischen Ladung einet Fadens an Ringspinn-
maschinen zu finden, um den Fadenlauf 51cher mlt elnfachen v
Nltteln uberwachen z2u konneno '

Darlegung:des Wesens der Erfindung v
Aufgabe der Erfindung ist es, def:nlerte Anordnunpspunkte fur

Llektroden zur Uberwachung des Fadenlaufes an den Arbeltsstel-
" len von Rlngsplnnmaschlnen zZu chaffen, die es gestatten,
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~ die elektrische Ladung des laufenden Fédens,ausreichend stark
zu empfangen, um ein weiterverarbeitbares Signal mittels ei-

ner einfachen elektronischen Auswerteschaltung zu erzeugen,
ohne daB der Faden die Elektrode beriihrt. |

ErfindungsgeniB wird die Aufgabe dadurch geldst, da eine Me-:
“tallelektrode isoliert, mit einer bekannten elektronischen
Auswerteschaltung in Verbindung stehend zwischen Streckwerk
und Fadenfiihrung der Ringépinnmaschine in der Nihe:des beweg-
ten Fadens so angeordnet ist, daB sich die Elektro@e auf einer
Hilfsgeraden im Abstand b zum Faden befindet und der dem Ur—
sprung des Koordinatensystems (X; T Z) néchstgelegene Punkt
der Fliche der Elektrode durch die Grenzkoordinaten (Xp; Yp;
'Zp) bestimmt ist und/oder eine Elektrode auf einem Isolier-
kérper, der am Ballbneinengungsring befestigt ist, sich so im
Empfindlichkeitsabstand zum Faden befindet, daB die Fliche
der Elektrode oberhalb deg Balloqeinengungsringes jedoch un~

terhalb der Fadenfithrung engeordnet ist,

Die Elektrode ist auch anordbar, daf sie sich im Empfindlich-
keitsabstand vom Faden auf der Fadenfiihrung in Richtung der
negativen Y~Achse des Koordinatensystems befindet,

In allen erfindungsgemiB vorgeschlagenen Anordnungspunkten
fir die Elektrode bzw., Elektroden ist es mdglich, die elek-
trische Ladung des Fadens ausreichend stark zu enpfangen und
ein weiterverarbeitbares Signal mittels einer einfachen be-
xennten elektronischen Aucuerteschaltung zu erzeugen ,

Ausfihrungsbeispiel

Die Erfindung soll nechstehend anhand von zwel Ausfiihrungs—
beispielen erliutert werden,
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. 1n_der4Zeichnung zeigens | | -

_Fig; 1_ Anordnung der Elektroden zwischen Streckwerk
. und Fadenfuhrung und auf dem Balloneinengungs-—
ring .

>;Fig; 2. _Anordnung'der Elektrode an der Fadenfiihrung

In Figur 1 zeigt die Anordnung die Elektrode 3 auf dem Iso-
lierkdrper 6 zwischen Streckwerk 2 und Fadenfilhrung 7, Bei
~der weiteren Anordnung nach Pigur 1 ist auBerdem die Elek-
 trode 4, die mittels Isolierkdrper 6 auf dem Balloneinen—

- gungsring 8 jedoch unterhalb der Fadenfihrung 7 befestigt
und mit der Fliche der Elektrode 4 dem rotlerenden Faden 1
‘ zugewandt. '

Fur elnen ausrelchenden Empfang der elektrischen Ladung des
‘Fadens 1 durch die Blektrode 3 ist es von Bedeutung, daf der
Anordnungspunkt der Elektrode 3 einerseits gewdhrleistet,
_daB der bewegte Faden 1 nicht berihrt wird und andererseits
, unabhdng1g von der Lage des Fadens 1 dieser sich standig im
Empflndllchkeitsabstand d befindet. Bei Anordnung der Elek-
trode 4 am Ballonelnengungsrlng 8 kann der Empfindlichkeits-
abstand d durch entsprechende Justlerung der Elektrode 4

auf dem Ballonelnengungsrlng 8 mittels Isolierkdrper 6 ent-
sprechend den Erfordernlssen eingestellt werden,

~Da der Faden 1 in diesem Bereich mit der Drehzahl der Spin-
del 9 umléuft, besitzt er an dieser Stelle hohe Geschw1nd15- _
keiten. Dadurch werden stidrkere Ladungen gls in den dnderen
.-Anordnungen _empfangen, die sich besonders dadurch gut aus-
werten lassen, daB der Faden 1 nicht stdndig im Empfind-
_11chke1tsabstand d der Elektrode 4 vorhanden ist und so eine
‘wechselnde Ladung an der Elektrode 4 empfangen wird, deren

': Frequenz der Splndeldrehzahl proportional ist,
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Dadurch- 1st es auch mogllch den Empflndllchkeltsabstand d
grofer als bei anderen Anordnungen zu halten.

Es kann notwendig sein, die Elektrode 3 grundsatzllch im
Bereich zwischen streckwerk 2 und Fadenfilhrung 7 anzuordnen.
In diesem Fall ist es wesentlich, Kenntnis vom glinstigsten
Anordnungspunkt P zu besitzen. Der ginstigste Anordnungs-
punkt P 1dRt sich leicht aus der geometrischen Anordnung
gemdB Figur 1 ermitteln bzw. festlegen. Un eine Berithrung
‘des Fadens 1 mit der Elektrode 3 auszuschlieBen, ist die
Elektrode 3 auf der Hilfsgeraden g im Abstand b zum Faden 1
angeordnet und der dem Ursprung des Koordinatensystems
&Y Z) néchstgelegene Punkt P der Fliche der Elektrode 3
ist durch die Grenzkoordinaten (Xp; Yp; Zp) bestimmt.
Fir die Bestimmung der Koordinaten (Xp; Ypi Zp) sind die
Wihkeld;‘1 undd 5 durch Messung zu ermitteln oder den Kon--
struktionsdaten der Spinnmaschine zu entnehmen,

Figur 2 zelgt noch eine weltere Anordnungsmogllchkelt flir
die Elektrode 5. Diese ist an der Fadenfuhrung 7 befestigt
- und unterllegt nicht den Winkeldnderungen des Fadens H
‘da die Fadenfiihrung 7 anndhernd konstante Wlnkelvenhalt-
‘nisse . fir den Faden 1 an dieser Stelle bewirkt. Dieser
Einbavort fiir die Blektrode 5 zeigt ebenfalls ausreichend
- .starkes Verhalten zum Empfang der Ladung des bewegten
fFadens 14
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”Erfindungsanspruch

Anordnung von Elektroden zur Fadenbruchﬁberwachung an
Ringspihnmaschinen unter Einbeziehung bekannter Mef-
“und Auswerteverfahren zur Erfassung der elektrischen

. Ladung in der Nihe des bewegten Fadens, wobei die Elek—
troden mit einer elektronlschen Auswerteschaltung in
Verbindung stehen, zum Empfang elnes ausrelchend star-
‘ken weiterverarbeitbaren Signals, dadurec h
gekennzeichne t , daB die Elektrode (3)
_zw1schen dem Streckwerk (2) und der Fadenfuhrung N -
' so angeordnet ist, daB sich die Elektrode (3) auf ei- S
ner Hilfsgeraden (g) im Abstand (b) zum Faden (1) be- |
findet und der dem Ursprung des Koordinatensystems "l

- nachstgelegene Punkt (P) der Fliche der Elektrode (3)
durch die Grenzkoordinaten (Xp; Ypi zp) bestimmt ist
:und/oder die Elektrode (4) auf dem Isollerkorper (6),
der auf dem Ballonelnengungsrlng (8) befestlgt ist,

sich so im Empfindlichkeitsabstand (d) zum Faden (1)
befindet, daB die Fliche der Elektrode (4) oberhalb

des Ralloneinengungsringes (8) jedoch unterhslb der
Fadenfihrung (7) liegt oder die Elektrode (5) sich auf
‘der Fadenfiihrung (7) so befindet, daR sie auf einem Iso-
'lierkﬁnper (6) im Empfindlichkeitsabstand (d) vom Fa-—
den (1) in Richtung der negativen Y-Koordinate auf der
Fadenfihrung (7) befestigt ist,
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