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PERFECTIONNEMENTS AUX DISPOSITIFS DE COMMANDE A DISTANCE PAR

CABLE.
L'invention concerne des perfectionnements aux dispo-

sitifs de commande 3 distance par cable.

Le dispositif objet de 1'invention est applicable,
notamment, mais non exclusivement, 3 un véhicule automobile,
en particulier pour le starter. )

On connait déji des dispositifs de commande a distan-
Ce par cable destinés i cet usage, comportant un corps fixe, de
forme générale au moins pseudo cylindrique, percé axialement,
destiné 3 s'associer rigidement 3 un bati, notamment le tableau
de bord du véhicule automobile ; une gaine flexible associée ri-
gidement 3 ses parties extrd@mes libres d'une part, 3 la partie
extréme libre interne du corps, et d'une part au dispositif 3
commander, par exemplele starter ; un cable monté i coulissement
axial dans 1la gaine et le corps, associé rigidement a Ses deux
parties extrémes libres d'une part, j l'organe 3 commander, par
exemple le volet de départ du starter et d'autre part i 1la par—-
tie extré&me interne d'une tige ; ladite tige, rigide, montée 3
coulissement axial dans le corps, a laquelle sont associsés d'une
part des moyens de contact éléctrique et d'autre part, des
moyens de freinage par frottement doux ; un organe de préhension
sous la forme d'une tirette ou bouton associé rigidement 3 1la

partie extr@me libre externe de 1la tige, pouvant occuper norma-

25 lement deux positions extrémes, l'une de repos et l'autre de

travail,'toutes deux &cartées axialement du corps, 1l'une plus
rapprochée et 1l'autre plus éloignée et, exceptionnellement, 3 1la
suite d'une poussée dans le sens axial et dirigéévers le corps,
dépassant ﬁn certain seuil, une position escamotée contre ou a

30 proximité immédiate du corps ; et enfin, des moyens escamota-

bles associ&s au Corps et coopérant avec la tige, destinés d'une
part, normalement, au blocage de 1a tige en fin de course de

coulissement correspondant 3 la position de travail de 1'organe
de préhension la pPlus proche du corps, et d'autre part, excep-

35tionne11ement, au maintien de 1'organe de Préhension en position

escamotée.
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Dans lesdispositifs de commande 3 disfance par cable connué,
les moyens d'escamotage comportent deux pattes élastiques, fai-
sant partie du corps, comportant des retours terminaux dirigés
vers l'intérieur, qui, 3 1'&tat normal des pattes, forment butée.
pour la partie extr&me libre interne de 1la tige. Sous 1l'action
d'une poussée exercée sur l'organe de préhension, en direction
du corps supérieur d un certain seuil préfixé, ces pattes peu-
vent s'@carter 1l'une de 1'autre, les retours cessant de faire
butée,et autorisent le coulissement de la tige amenant 1'organe
de préhension jusqu'id sa position escamotée.

L'expérience montre qu'un tel mode de réalisation des moyens
d'escamotage peut présenter certains inconvénients : les pattes
travaillent dans le sens de 1'écartement, ce qui est moins satis-
faisant qu'un travail dans le sens du rapprochement ou de la com-
pression. Il faut éviter que le mouvement des pattes ne soit en-
travé et il faut donc prévoir autour du corps un espace libre
permettant cet &cartement. Ces moyens connus comprennent deux
pattes diamétralement opposées et tout défaut d'alignement des
axes peut perturber le fonctionnement du dispositif et modifier
le seuil & partir duquel l'organe de préhension peut &tre amené
d sa position escamotée.

D'autres inconvénients résultent de ce mode d'exécution.

La présente invention vise donc i remédier 3 ces inconvé-
nients en proposant une autre forme de réalisation de ces moyens
d'escamotage.

Suivant 1l'invention, les moyens d'escamotage comportent
d'une part une cavité ayant une ouverture frontale, de forme
générale au moins pseudo cylindrique d'axe paralld&le ou confondu
a l'axe de coulissement de la tige, ménagée dans la partie ex-
tréme libre ' interne . gde 1a tige et d'autre part, un mandrin
faisant partie du corps, rigide en sens axial, susceptible
d'8tre comprimé en sens radial centripéte, coaxial 3 la cavits
et placé en regard de son ouverture frontale, de forme générale
également au moins pseudo cylindrique, dont 1'encombrement ra-
dial extérieur est respectivement supérieur et au plus égal 3 la
dimension de 1'‘'ouverture frontale, selon que le mandrin est &
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1'état normal non comprimé et 3 1'état comprimé, donc respecti-

vement empé&ché de pénétrer dans la cavité et susceptible de

coulisser dans celle-ci, le passage de 1'&tat non comprimé a

1'état comprimé résultant 4'une poussée axiale réciproque au

moins &gale au seuil préfixé.

L'expérience a montrd qu'un tel mode de réalisation
permet de pallier avantageusement les inconvénients du mode de
réalisation connu sans créer d'inconvénient supplémentaire.

Les caractéristiques de 1l’invention résulteront de
la description qui suivra en référence, aux dessins annexés
dans lesquels :

- les figures 1 et 2 sont de vue schématique en coupe par deux
plans axiaux illustrant le dispositif suivant 1'invention
avec l'organe de préhension respectivement dans une des deux
positions extr&mes, notamment de repos et dans la position
escamotée.

- la figure 3 est une vue schématique en coupe par un plan trans-
versal dans la ligne III-III de la figure 1.

- la figure 4 est une vue partielle du mode de montage du dispo-
sitif sur 1l'invention.

Suivant 1'invention, il est proposé un dispositif de
commande 3 distance par cable, destiné 3 &tre associé a un dis-
positif & commander, non représenté, comportant un organe & com-
mander, &galement non représenté.

Le dispositif de commande selon 1l'invention est appli-
cable, notamment 3 un véhicule automobile. Le dispositif 3 com-
mander est, en particulier le starter du véhicule automobile,
et donc 1l'organe & commander le volet de départ.

Il va de soi cependant que le dispositif de commande
suivant 1l'invention est applicable 8 tout autre dispositif sus-
ceptible d'étre commandé par cable.

Le dispositif de commande suivant 1'invention comporte
de fagon connue un corps fixe 1, de forme générale au moins
pseudo-cylindrique, d'axe 2, comportant un trou 3 d'axe 2, le

traversant de part en part, destiné 3 &tre associé rigidement

par sa partie extréme libre externe 4 3 un bati 5, notamment
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le tableau de bord du véhicule automobile, pourvu d'untrou 6.

Le dispoéitif de commande comporte en deuxiéme lieu
une gaine 7, flexible, associée rigidement 3 sa premiére par-
tie extréme libre 8 3 la partie extréme libre interne 9 gdu
corps 1, opposée 3 la partie externme 4 et, 3 sa seconde
partie extréme libre opposée (non représenté&) au dispositif
& commander. '

Le dispositif de commande comporte en troisidme lieu
un cable 10 ou autre organe du méme type, inextensible, fili-
forme, souple, aésocié par sa premiére partie extréme libre
11 & une tige 12 et par sa seconde partie extréme libre opposée
(non représenté&) & l'organe & commander.

Le dispositif de commande comporte &galement la tige
12, rigide, de forme générale au moins pseudo cylindrique,
coopérant 4 coulissement axial dans le trou 3 du corps 1.

7 Le dispositif de commande domporte €galement un or-
gane de préhension 13 tel qu'un bouton ou tirette, associé ri-
gidement & la partie extr@me libre exterhne 14 de la tige 12,
ad l'opposé du cable 10.

Le cable 10, la tige 12 et 1l'organe de préhension 13

=

constituent un ensemble monobloc mobile & coulissement axial
par rapport 3 1'ensemble monobloc fixe constitué par le corps
1 et la gaine 7. L'ensemble mobile peut occuper, par rapport
d l'ensemble fixe, plusieurs positions auxquelles correspon-—
dent plusieurs positions aisément repérables de 1'organe de
préhension 13 par rapport au corps fixe 1, notamment sa partie
extréme libre externé 4. L'organe de préhension 13 peut
occuper normalement deux positions extrémes, 1l'une de repos,
1'autre de travail (fig.1l) toutes deux &cartées axialement du
corps 1, notamment de la partie extr@me libre extérne 4. -
Une des deux positions, soit par exemple la position de repos
(en‘traits pleins sur la fig. 1) est la plus rapprochée de la
partie extréme 1ibré extérne 4 . et l'autre position, de
travail (en tiretés sur }a'fig.l) est plus écartée de la partie

extréme libre exter ne 4.
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En outre, l'organe de préhension 13 peut occuper
exceptionnellement une position escamotée. Dans cette posi-
tion excamotée, l'organé de préhension 13 est contre, ou &
proximité immédiate de la partie extréme libre extérne 4
du corps 1 (fig.2). L'organe de préhension 13 est amené de
1'une de Ses positions extr&mes normales ou de toutes posi-
tions intermédiaires & la position escamotée 3 la suite d'une
poussée dans le sens axial et en direétion du corps I (dans
le sens de la fléche F sur la fig. 2) dépassant un certain
seuil préfixé d'escamotage. L'utilité de cet escamotage de
l'organe de préhension 13 est la s&curité, notamment pour
éviter que l'organe de préhension 13 ne saille du b&ati 5.

Le dispositif de commande comporte enfin des moyens
d'escamotage 15 associds au corps 1 et coopérant avec la tige
12. Ces moyens d'escamotage 15 sont destinés d'une part, nor-
malement, au blocage de la tige 12 en fin de course de coulis-
sement dans l'une de ses positions extrémes, notamment de
repos. Ils sont destinés, d'autre part 3 permettre le passage
de 1l'organe de préhension 13 de l'une de ses positions ex-
trémes normales ou de toutes positions intermédiaires 3 sa
position escamotée. '

Le corps 1 est préférentiellement réalisé& en matidre
plastique, notamment par moulage.

Le dispositif de commande suivént 1'invention com-
prend des moyens d'avertissement 16, notamment lumineux, per-
mettant de repérer son &tat de fonctionnement (de repos ou de
travail). Ces moyens d'avertissement 16 peuvent comporter par
exemple, un contact &lectrique &lastique 17 associé rigidement
au corps 1 au'voisinage de sa partie extréme libre extéme
4, dont la position axiale le long du corps 1 est fixe. La
partie extr@me libre 18 du contact 17 est placée dans une lu-
miére 19 percée dans le corps 1 et vient s'appliquer, de fagon

€lastique contre la tige 12. La tige 12 comporte un trongon

extérieur 20, adjacent 3 1l'organe de préhension 13, non con-

ducteur de l'@lectricité, et un trongon intérieur 21, adjacent
au cable 10 conducteur de 1'&lectricité. La longueur du trongon
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extérieur 20 est telle que tant que la partie extréme libre

18 du contact 17 est appliqué sur le trongon 20, le disposi
tif de commande est & 1l'état de repos, inactif. Au contraire,
lorsque la partie extréme libre active 18 est appliquée sur
le trongon intérieur 21, le dispositif de commande est &

-

1'état actif, l'organe de préhension 13" étant 3 sa position
extréme de travail ou & toutes positions intermédiaires en-
tre cette position extréme et 1a>position de repos.

Le contact 17 est associé 3 des moyens visuels tels
que lampe', de fagon connue en soi.

Les moyens d'avertissement 16 peuvent remplir simul-
tanement une foncition de freinage doux du coulissement de
la tige 12 dans le corps 1, notamment pour éviter tout dépla-
cement intempestif de la tigeim.

Préférentiellement, la tige 12 comporte un ou plu-.
sieurs reliefs 22, &cartés le long de l'axe 2, notamment de§
reliefs en creux, coopérant avec la partie active 18 du con-
tact 17, pour définir des positions relatives pré&férentiel-
les de la tige 12 par rapport au corps 1l.

Dans la forme d'exécution particuliére objet de 1'in-
vention, les moyens d'escamotage 15 comportent en premier lieu,
une cavité 23 ayant une ouverture frontale 24, de forme géné-
rale au moins pseudo cylindrique, d'axe paralléle et préféren-
tiellement coenfondu 3 1'axe 2, ménagé® dans la partie extréme
libre intérieure 25 de la tige 12 située du cdté du cdble 10.
La cavité 23 est préférentiellement, mais non exclusivement
constituée par la forme creuse donnée 3 la tige 12 au moins
dans sa partie extréme libre intérne 25.

Entre &galement dans le cadre de i'invention, une
forme de réalisation dans laquelle la tige 12 comporterait
une piéce- rapportée sous la forme géﬁérale d'un manchon ou
similaire. )

Préférentiellement, tout le trongon interne 21 de la
tige 12 est creux.

Préférentiellement, €galement, la cavité 23 compor-

te un évasement 26 3 l'endroit de l'ouverture 24.
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Les moyens d'escamotage 15 comportent en second
lieu un mandrin 27, faisant partie du corps 1, rigide en sens
axial, susceptible d'atre comprimé en sens radial centripéte,

-

coaxial & la cavité 23 notamment d'axe 2, placé en regard de
l'ouverture frontale 24, notamment 3 proximité de celle-ci
lorsque le dispositif de commande est inactif mais non exca-
moté. '

La forme de réalisation décrite par la suite corres-
pond au cas d'une cavité 23 constituée par la tige 12 elle-~
méme. Dans ce cas, le mandrin 27 comporte un canal central
axial 28 permettant 1le passage et le coulissement du cable 10.
Le mandrin 27 est associé au corps 1 par son extrémité libre
intgne 29, la plus proche de la gaine 7. Préférentiellement,
le mandrin 27 est venu de fabrication avec l'ensemble du
corps 1 avec lequel il constitue une pi&ce monobloc.

Dans une forme 4'ex&cution possible non limitative,
la possibilité de compression en sens radial centripéte du
mandrin 27 résulte de la présence d'une gorge ou saignée 30
du mandrin 27,s'é&tendant en sens axial (fig.3) le matériau
constituant le mandrin 27 présentant une certaine élasticité.
De ce fait, 3 1'état normal, la gorge 30 est ouverte. Toute-
fois, cette gorge peut &tre rétrécie ou fermée totalement,
c'est-3- dire le mandrin 27 comprimé en—sens radial centri-~
péte.

‘La gorge 30 s'étend le long du mandrin 27 entre son
extrémité libre 31 1la plus éloignée de la gaine 7, et &ven-
tuellement jusqu'au voisinage de son extrémité libre interne
29,

Préférentiellement, le mandrin comporte un chanfrein
32 3 son eitrémité libre interne 31.

A 1l'&tat normal npnon comprimé, 1'encombrement radial
extérieur du mandrin 27 est supérieur 3 la dimension de 1'ou-
verture 24 ou, 3 tout le moins de la cavité 23. Il en résulte
que, normalement, le mandrin 27 est empéché de pé&nétrer dans
la cavité 23, le chanfrein 32 venant en blocage sur 1'é@vase~
ment 26. A 1'état comprimé, 1'encombrement radial extérieur
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du mandrin 27 est au plus égal 3 la dimension transversale de la cavité
23. Il en résulte qu'a 1'état comprimé, le mandrin 27 peut
pénétrer, puis couliséer dans la cavité 23, par l1l'ouver-
ture 24.

Du fait de la présence de 1'évasement 26 et du chanfrein
32, lorsque ceux-ci sont en blocage 1'un contre l'autre, et
lorsqu'on exerce une poussée axiale sur la tige 12 en direc-
tion du mandrin 27 (c'est-3-dire une poussée axiale sur 1'or-
gane de préhension 13 en direction du corps 1) on tend 3 em- .
mancher la tige sur la mandrin 27 c'est-3-dire & faire péné- -
trer et coulisser le mandrin 27 dans la cavité 23. ©La lar-
geur de la gorge 30, le degré d'élasticité du mandrin 27 et
la longueur de ce mandrin en sens axial sont tels que le man-
drin 27 peut pénétrer dans la cavité 23 lorsque la poussée en
question dépasse le seuil préfixé qui correspond 3 un seuil
de sécurité. '

La longueur de la gorge 30 est au moins égalera la
course nécessaire pour faire passer l'organe de préhension
13, ' de sa  position extr&me de repos 3 sa position es-
camotée. La longueur en sens axial de la cavité 23 est telle
que 1l'ensemble de la gorge 30 puisse y 8tre logé. Le diamé&tre
du canal 28 est tel que, mé&me & 1'état compfimé du mandrin 27,
le cable 10 puisse coulisser par rapport 3 ce mandrin.

Le dispositif de commande suivant 1l'invention est
associé au bati 5 par clipage au moyen de deux pattes 33 A,

33 B, faisant partie du corps 1.

Dans une forme d'exécution possible et non limitative
de l'invention, une des pattes, soit 33 A .n'est ?as déformable
élastiquement et comporte i sa partie intérieure une rampé
inclinée 34 permettant 1'introduction du dispositif de com-
mande dans le bati 5 par le trou 6; par l'extérieur, et i sa
partie extérieure un décrochement 35 coopérant avec le bati 5
autour du trou 6. L'autre patte 33 B est éiastiquement défor-
mable. Elle s'@tend parall&lement 3 l'axe 2 notamment en re-
gard de la lumi&re 19. Sa partie extré&me intérieure 36 est

raccordée au corps 1 proprement dit. Sa partie extrdme libre
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extérieure 37 fait fonction de clip et présente un renflement
38 & concayité tournée vers 1'axe 2, limité vers l'extérieur
(c'est~a~dire en direction de l'organe de préhension 13 par
une rampe 39, fortement inclinée sur 1'axe 2, notamment de
1l'ordre de 70° environ, ainsi qué cela apparait sur les
figures auxquelles on se référe expressément. Ce mode de réa-
lisation particulier se révyéle &tre particuliérement avanta-
geux.

Naturellement, il va de soi que 1'invention peut
faire 1'objet de nombreuses autres variantes d'exécution.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de commande & distance, par cable, com-
portant un corps fixe, une gaine flexible associée au corps,

-~

un cible monté d coulissement dans la galine et le corps, une

-~

tige associée rigidement au cable et mont&e & coulissement
axial dans le corps, un organe de préhension associé a 1l'ex-
trémité externe de la tige, pouvant occuper normalement deux
positions extrémes, l'une de repos, l'autre de travail, tou-
tes deux &cartées axialement du corps et exceptionnellement
3 la suite d'une pouss&e axiale et vers le corps et dépas-
sant un certain seuil, une ©position escamotée contre-ou a
proximité immé&diate du corps, caractéris& par le fait qu'il
comporte des moyens d'escamotage associ&s au corps et coo-
pérant avec la tige, destiné, d'une part, normalement, au
blocage de la tige en fin de course de coulissement correspon-
dant 3 la position de repos'de l'oxgane de préhension et,
d'autre part, exceptionnellement, au passage la tige, donc
de l'organe de préhension jusqu'a la position escamotée.

2. Dispositif suivant la revendication 1 caractérisé

- par le fait que les moyens d'escamotages 15 comportent d'une

part une cavité@ 23 ayant une ouverture frontale 24, de forme
générale au moins pseudo cylindrique, d'axe parallé&le & l'axe
2, ménagée * dans la partie extréme libre intérieure 25 de
la tige 12 et d'autre'part, un mandrin 27 faisant partie du
corps 1, rigide en sens. axial, susceptible d'é&tre compri-
mée en sens radial centripéte, coaxial & la cavité 23 et pla-
cé en regard de son ouverture frontale 24, de forme générale.
également au moins pseudo-cylindrique, dont 1'encombrement
radial extérieur est, a3 1'état non comprimé, supérieur a la
dimension de l’'ouverture frontale 24 et donc empé&ché de péné-
trer dans la cavité 23 et, 3 1l!état .comprimé, au plus &égal &
la dimension transversale de la cavité 23 pour pouvoir péné-
trer et coulisser dans la cavité 23, le passage de 1l'é&tat non

comprimé 3 l1l'état comprimé résultant d'une poussée axiale sur
la tige 12 en direction du mandrin 27 dépassant le seuil pré-
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fixe.
3. Dispositif suivant une quelconque revendication 1 et
2 caractérisé par le fait que le mandrin 27 coﬁporte un canal
central axial 28 pour le passage et le coulissement du cable
10 y compris a 1'état comprimé du mandrin 27.
4, Dispositif suivant une quelconque revendication l1a

caractérisé par le fait que la mandrin 27 est associéd au corps

1 par son extrémité libre interne 29.

5. Dispositif suivant une quelconque revendication 1 3
4 caractérisé par le fait que le mandrin 27 comporte une
gorge ou saignée 30, longitudinale s'étendant a partir de
son extrémité libre externe 31, permettant au mandrin 27
d'étre comprimé. )

6. Dispositif suivant une quelconque revendication 1 &
5 caractérisé par le fait que 1'extrdmité libre externe 31
du mandrin 27 comporte un chanfrein 32.

7. Dispositif selon une quelconque revendication 1 & 6
caractérisé par le fait que la cavité 23 comporte & la par-
tie extr&me libre interne 25 un évasement 26.

8. Dispositif selon 1l'une quelconque revendication 1 &
7 caractérisé par le fait que la longueur de la gorge est

‘au moins &gale 3 la cource nécessaire pour - faire passer

l'organe de préhension 13 de sa position de repos 3 sa po-
sition escamotée, la cavitéd 23 ayant une longueur au moins
égale 3 celle de la gorge 30.

9. Dispositif suivant une quelconque revendication 1 a
8, dans lequel 1l'association a un bati, un support est réalisé
par clipage au moyen de pattes, caractérisé par le fait que
1'une des pattes 33a n'est pas déformable élastiquement et
comporte, vers l'intérieur uhe rampe 34 et vers l'extérieur
un décrochement 35, tandis que 1'autre rampe 33b s'é&tend pa-
rallélement & 1l'axe 2, est associé au corps 1 par sa partie
extréme intérieure 36 et présente dans sa partie extréme ex-
térieure 37 un renflement 38 limité par une Iampe:39 forte-

ment inclinée sur l'axe 2.

3
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