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(54) Title: MOP

(54) Bezeichnung: FEUCHTWISCHER

(57) Abstract: The invention relates to a mop (101) comprising a holder (102)
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/

for attaching a mop covering (103). The holder (102) is composed of an at least
essentially rigid core (119) and of a flexible edge lining (120) that is placed
along at least one portion of the edge of the flat core (119) or the mop covering
(103) projects beyond the holder (102) on at least one portion of the periphery
of said holder (102). The core (119) is preferably encapsulated with the material
of the edge lining (120) by injection molding in order to achieve an improved
joining and the provision of a small gap between the core (119) and the edge
lining (120).

(57) Zusammenfassung: Bei einem Feuchtwischer (101) mit einem Halter

(102) zur Befestigung eines Wischbezugs (103) setzt sich erfindungsgemif
> der Halter (102) aus einem zumindest im Wesentlichen biegesteifen Kern (119) und einer nachgiebigen Randverkleidung (120)
zusammen, die entlang zumindest eines Teils des Rands des flachigen Kerns (119) angeordnet ist, oder steht der Wischbezug (103)
an wenigstens einem Teil des Umfangs des Halters (102) iiber den Halter (102) iiber. Dabei ist der Kern (119) vorzugsweise mit
dem Material der Randverkleidung (120) umspritzt, um eine bessere Verbindung und einen geringen Spalt zwischen dem Kern

(119) und der Randverkleidung (120) zu erreichen.
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Feuchtwischer

Die vorliegende Erfindung betrifft einen Feuchtwischer mit einem Halter zur Befestigung
eines Wischbezugs insbesondere zur Verwendung mit einer Vorrichtung zum Auspressen
des Wischbezugs. '

Durch die DE10065369 ist eine Vorrichtung zum Befeuchten und Entfeuchten eines

" Feuchtwischers mit einem saugfahigen Wischbezug bekannt, wobei die Vorrichtung eine

Dise zum Befeuchten des Wischbezugs und zwei Rollen aufweist, von denen eine in
Drehrichtung antreibbar ist. Die Rollen sind derart angeordnet, dass zwischen ihnen der
Wischbezug hindurchgefiihrt und dabei ausgepresst bzw. entfeuchtet werden kann. Der |
Wischbezug ist unten an einem steifen flachigen Halter des Feuchtwischers befestigt,
wobei der Wischbezug und der Halter den gleichen Umriss besitzen. Nachteiligerweise
hat dies zur Folge, dass der Feuchtwischer beim AnstoRen an Hindernissen auch mit
dem steifen Halter anschlagt und dabei das Hindernis unter Umsténden beschadigt.

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Feuchtwischer der ein-
gangs genannten Art zu schaffen, der in einer Vorrichtung zum Auspressen des Wisch-
bezugs entfeuchtet werden kann und bei dem die Gefahr einer Beschadigung von Ge-

genstanden verringert ist.

Erfindungsgemaf wird dies durch eine Vorrichtung mit den Merkmalen des Anspruchs 1

gelést. Die Unteranspriiche definieren jeweils bevorzugte und vorteilhafte Ausfihrungs-

formen der vorliegenden Erfindung.

Erfindungsgemal weist der Halter, an dem der Wischbezug befestigt ist, einen steifen

~ Kern und eine Randverkleidung auf. Durch den steifen Kern ist es méglich, Druck auf die

gesamte Flache des Wischbezugs auszuliben und den Wischbezug so Giber seine Flache
gleichmaRig zu entfeuchten. Dabei muss aufgrund des steifen Kerns der Druck auf den
Halter nicht notwendigerweise gleichmagig Uber die Flébhe aufgebracht werden, sondern
es kann den Druck auch nur an den Randern des Halters aufgebracht werden. Dies er-
moglicht es vorteilhafterweise, die Auspressvorrichtung fiir den Wischbezug variabler zu
konstruieren. Ferner erméglicht dies auch, einen Halter mit daran befestigtem Stiel zu
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verwenden, da an der notwendigen Verbindungsstelle zwischen Stiel und Halter nur sehr
schwer Druck auf den Halter aufgebracht werden kann.

Ebenso wird die erfindungsgeméRe Aufgabe durch einen flachigen Halter geldst, an dem
ein weicher flachiger Wischbezug befestigt ist, der an zumindest einem Teil des Umfangs
des Halters tiber den Halter Ubersteht. Da der Wischbezug weich ist, kann damit ein
Schutz gegen eine Beschadigung anderer Gegensténde durch den Halter erreichen, der
in aller Regel hart ist, um ausreichende Stabilitét fur die VenNéndung in einer Vorrichtung
zum Auspressen des Wischbezugs zu erreichen. Vorzugsweise steht der Wischbezug an
den Stellen Uber den Halter Gber, an denen mit einer erhéhten Wahrscheinlichkeit der

Halter gegen ein Hindernis anschlagt.

Ein Uber den Halter iberstehender Wischbezug kann auch zusammen mit einem Halter

verwendet werden, der einen harten Kern mit einer nachgiebigen Randverkleidung auf-

weist.

Die Randverkleidung sorgt wiederum dafiir, dass bei einem AnstoRen mit dem Halter an
ein Hindernis, wie insbesondere ein Mébelstiick, das Hindernis nicht von dem Kern be-
schadigt wird. Durch die Kombination des steifen Kerns mit einer Randverkleidung als
Kantenschutz kann fiir den Halter zum einen die notwendige Stabilitét zur Verwendung in

einer Auspressvorrichtung geschaffen werden und zum anderen die Gefahr einer Be-

. schadigung fir Hindernisse herabgesetzt werden.

Der Kern kann beispielsweise aus Metall oder einem stabilen insbesondere faserverstark-
tem Kunststoff sein. Weiterhin ist der Kern vorzugsweise selbst flachig, so dass er vor-

teilhafterweise zusammen mit einem flachigen Wischbezug verwendet werden kann.

Die nachgiebige Randverkleidung ist vorzugsweise elastisch und kann insbesondere aus
einem Kunststoffmaterial, wie beispielsweise einem Elastomer sein. Weiterhin kann die
Randverkleidung entlang des gesamten Umfangs des Kernrands vorgesehen sein. Eben-
so kann die Randverkleidung nur an einigen Stellen des Kernrands vorgesehen sein, wo-
bei fur die Anordnung einer Randverkleidung insbesondere Stellen ausgewahlt werden,
die exponiert sind und die bei Verwendung des Feuchtwischers mit erhéhter Wahrschein-

lichkeit an Hindernisse anstoRen.
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Die Randverkleidung kann beispielsweise durch Reibschluss mit dem Kern verbunden
werden, indem beispielsweise die Randverkleidung um den Kern herum auf den Rand
geklemmt wird. Ferner kann in dem Rand auch eine Nut bzw. eine Vertiefung vorgesehen
seih, in der ein Fortsatz der Randverleidung eingepresst ist. Alternativ oder zusétzlich
kann die Randverkleidung auch durch Formschluss an dem Kern befestigt'werden. Bei-
spielsweise kann die Randverkleidung so ausgestaltet sein, dass sie den Kern umgibt,
indem sie um den gesamten Umfang des Kernrands umlauft und etwas Gber und unter
den Kern ragt. Ferner kann die Randverkleidung auch entsprechende Abschnitte des

Kernrands umgreifen, deren Dicke nach au3en hin zunimmt.

In einer besonders vorteilhaften Ausfihrungsform ist der Kern mit der Randverkleidung
umspritzt, so dass sich eine besonders enge Verbindung zwischen Kern und Randver-
kleidung ergibt, die keinen oder einen nur sehr geringen Spalt lasst, so dass sich keine
Verunreinigungen zwischen Kern und Randverkleidung sammeln kénnen. Ferner kann
durch Umspritzen die Randverkleidung mit geringen Kosten an dem Kern angebracht

werden.

Die Rahdverkleidung kann auch den Kern vollsténdig einschlieRen bzw. Teil einer Hille
far den Kern sein. Dies besitzt den Vorteil, dass der Kern nicht mehr der Umgebung und
somit auch keiner Korrosion ausgesetzt ist. In diesem Fall kann zur Herstellung des Kern
ein kostenginstiges Material verwendet werden, dass zwar Uber die erforderlichen me-
chanischen Eigenschaften verfugt, aber unter Umstéanden leicht korrodiert. Dies trifft auf
zahlreiche Metalle zu. Da der Feuchtwischer notwendigerweise mit Flussigkeit und insbe-
sondere mit Wasser in Berihrung kommt, kann durch das volistdndige EinschlieRen des
Kerns eine kostenglnstige Konstruktion erreicht werden, indem fur den Kern als Material
ein gunstiges, aber korrosionsanfélliges Metall verwendet wird, das zur Verhinderung des
Korrosion vollstandig mit einem bestandigeren Material wie Kunststoff umgeben wird, das

zusitzlich die Funktion des Kantenschutzes erfillt.

Wenn der Kern aus einem Kunststoff ist, kann eine Randverkleidung aus Kunststoff auch
so angespritzt werden, dass die beiden Kunststoffe an der Stossstelle zum Teil miteinan-

der verschmelzen. Dadurch kann ein Teil mit einem gleitenden Ubergang zwischen den
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Kunststoffmaterialien und damit den Materialeigenschaften im Halter geschaffen werden,

wobei eine sehr innige Verbindung zwischen Kern und Randverkleidung erreicht wird.

Der erfindungsgemafe Feuchtwischer ist insbesondere zur Verwendung in einer Vorrich-
tung zum Entfeuchten bzw. Auspressen des Wischbezugs eingerichtet, wobei die Vorrich-
tung den Halter und damit den Wischbezug zwischen Druckelementen zusammendrii-
cken kann und auf der dem Wischbezug gegeniiberliegenden Seite wirkende Druckele-
mente den Druck nicht (iber die gesamte Flache des Halters aufbringen, sondern zumin-
dest in einem Bereich der Halterflache keinen Druck erzeugen. Dies ergibt sich in den
haufigen Faéllen, in denen der Halter mit einem Stiel verbunden ist, der vor dem Entfeuch-

ten nicht abgenommen wird.

Insbesondere zur Verwendung mit einer Auspressvorrichtung ist der Halter vorzugsweise
so eingerichtet, dass sein Dicke Uber die Flache konstant bleibt. Dazu missen der Kern
und seine Randverkleidung so aufeinander abgestimmt sein, dass in dem Bereich, in dem
sich der Kern und die Randverkleidung Uberlappen, die gemeinsame Hoéhe konstant
bleibt. Dies erleichtert es, dass in der Vorrichtuhg zum Entfeuchten der Abstand zwischen
zusammenwirkenden Druckelemente (ber die Breite oder Flache konstant bleiben kann
und die Druckelemente mit einer einfacheren Form ausgebildet sein kénnen. Um eine
gleich bleibende Dicke zu erreichen, kann der Kern in dem Bereich, in dem die Randver-

kleidung sich Gber oder unter ihm erstreckt, diinner ausgefiihrt sein.

Unterschiedliche Ausfiihrungsformen der Erfindung sind in den Zeichnungen rein sche-

matisch dargestellt und werden nachfolgend naher beschrieben. Darin zeigen:
Fig. 1  eine Prinzipskizze eines erfindungsgemalen Schwungmassenantriebs;
Fig. 2 eine Prinzipskizze einer Variante zu Fig. 1;

Fig. 3 eine Darstellung einer erfindungsgeméfen Wischvorrichtung mit einem alterna-

tiven Schwungmassenantrieb;

Fig. 4  die Wischvorrichtung aus Fig. 3 in einem anderen Bewegungszustand;
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Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.
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eine Alternative zu der Wischvorrichtung aus den Fig. 3 und 4;
eine Einzeldarstellung zu den Fig. 3, 4 und 5;

eine schematische Darstellung eines weiteren alternativen Schwungmassenan-

triebs;

noch eine weitere schematische Darstellung eines alternativen Schwungmas-

senantriebs;

eine Beispiel fur einen Radantrieb;

eine Aufrissdarstellung einer Wischvorrichtung;

eine Frinzipskizze einer erfindungsgemafRen Basisstation;

eine genauere Darstellung einer erfindungsgeméRen Basisstation in Seitenan-

sicht;
eine Einzeldarstellung zu Fig. 12;

eine Schemadarstellung eines weiteren Details zu einer erfindungsgemafen

Basisstation;

eine Schemadarstellung zu einem weiteren Detail einer erfindungsgemaéfien

Basisstation;

eine schematische Seitenansicht einer erfindungsgeméRen Vorrichtung zum
Befeuchten eines Feuchtwischers zusammen mit einem erfindungsgemafen
Feuchtwischer;

eine vergréRerte Teilansicht von vorne der Vorrichtung gemag Figur 16 zusam-

men mit dem Feuchtwischer;
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Fig. 18 eine Seitenansicht der Vorrichtung gemaR Figur 16 bei Betrieb der Vorrichtung
zum Be- und Entfeuchten des Feuchtwischers;

Fig. 19-21 funf Ausfuhrungsformen des erfindungsgemaBen Feuchtwischers mit einer
nachgiebigen Randverkleidung im Schnitt;

Fig. 22 eine Ausfilhrungsform des erfindungsgeméaRen Feuchtwischers mit einem {ber
den Halter Uberstehenden Wischbezug;

Fig. 23 —24 zwei weitere Ausfuhrungsformen des erfindungsgemafien Feuchtwischers.

Fig. 1 zeigt eine Prinzipskizze fur einen erfindungsgeméaBen Schwungmassenantrieb. In
Fig. 1 ist mit 1 eine Wischvorrichtung zum feuchten Wischen und damit Reinigen von
FuRboden im Haushalt oder in anderen Innenrdumen bezeichnet. Sie ist in Fig. 1 als ein-
facher Quader dargestelit. Die Wischvorrichtung 1 liegt auf einem FuRboden 2 auf und ist

diesem mit einer Wischflache 3 zugewandt.

In der Wischvorrichtung 1 ist eine hier nur symbolisch dargestelite Schwungmasse 4 vor-
gesehen, die in nicht ndher dargestellter Weise horizontal beweglich gelagert ist. Im vor-
liegenden Fall wird sie Uber ein ebenfalls nur symbolisches Hebelgesténge 5 von einem
Antriebsmotor 6 angetrieben, und zwar gegen die Kraft einer Feder 7. Damit spannt der
Antriebsmotor 6 die Feder 7 bis zu einem gewissen Punkt, woraufhin ein Auslésemecha-
nismus die Schwungmasse 4 von der Kraft des Antriebsmotors entkoppelt bzw. den An-
triebsmotor 6 freischaltet. Daraufhin kann die Feder 7 die Schwungmasse 4 relativ schnell
beschleunigen, und zwar in Fig. 1 nach links - gerichtet. Wahrend dieser Beschleuni-
gungsphase ergibt sich damit eine Reaktionskraft auf die Basis, d.h. die Ubrige Wischvor-
richtung 1, die die Wischvorrichtung 1 gegen die Haftreibung zwischen der Wischflache 3
und dem FuBboden 2 im Sinn der Fig. 1 nach rechts beschleunigt.

Durch die Gleitreibung zwischen der Wischflache 3 und dem FuRboden 2 wird diése Be-
wegung nach einer bestimmten Gleitstrecke wieder abgebremst. Ferner hat die Feder 7
die Schwungmasse 4 von sich weg gedriickt, so dass der Antriebsmotor 6 die Schwung-
masse 4 wieder {iber das Hebelgestange 5 nach rechts bewegen kann, um die Feder 7

zu spannen. Dabei kommt es jedoch zu so kleinen Beschleunigungen der Schwungmas-
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se 4 nach rechts, dass das Spannen der Feder 7 nicht zu einer komplementaren ruckarti-
gen Bewegung der Wischvorrichtung 1 nach links fuhrt. Durch iterative Wiederholung des
geschilderten Vorgangs rutscht die Wischvorrichtung 1 also unter Uberwindung der Haft-
reibung zwischen der Wischflache 3 und dem FuBboden 2 stiickweise nach rechts. Damit
ist an einem Modellbeispiel das Grundprinzip des Schwungmassenantriebs, und zwar

insbesondere im Hinblick auf eine lineare Bewegung der Schwungmasse 4, erlautert.

Alternativ kénnte die Bewegung der Schwungmasse 4 durch den Antriebsmotor 6 als
Schwungmassenbewegung fur die Bewegungsphase verwendet werden; die Wischvor-
richtung 1 bewegt sich dann also schrittweise nach links. Die Feder 7 wird hier nur als
Energiespeicher eingesetzt, um die Schwungmasse 4 wieder in die Ausgangsposition flr
eine neue Beschleunigung durch den Antriebsmotor 6 zuriickzubringen. Die Feder 7 steht
dabei stellvertretend fur Energiespeicher beliebiger Art, die beispielsweise auch elektrisch
(Kondensatoren) sein konnen. Es soll verdeutlicht werden, dass die Energie flr die Ruck-
fuhrung der Bewegung nicht notwendigerweise aus dem Antriebsmotor 6 stammen muss.

Fig. 2 zeigt einen sehr dhnlichen Modelifall, bei dem die gleichen Bezugszeichen wie in
Fig. 1 verwendet werden. Der Unterschied der in Fig. 2 dargestellten Mechanik zu der aus
Fig. 1 besteht in der Verkippung der Bewegungsbahn der Schwungmasse 4 gegen die
Horizontale um den Winkel a. Dies hat zur Folge, dass bei der Beschleunigung der
Schwungmasse 4 durch die Feder 7 auf die Wischvorrichtung 1 eine Reaktionskraft oder
auch RuckstoRkraft wirkt, die ebenfalls um den Winkel a gegeniber der Horizontalen
verkippt ist. Sie hat also eine der Gravitationskraff entgegen gerichtete Komponente. Auf
den Schwerpunkt der Wischvorrichtung 1 wirkt also nicht nur ein nach rechts gerichteter
horizontaler KraftstoR sondern auch ein vertikal nach oben gerichteter KraftstoR. An-
schaulich gesprochen wird die Wischvorrichtung 1 in dieser Bewegungsphase dadurch -
leichter, d.h. die fir die Reibung zwischen der Wischflaiche 3 und dem Fulboden 2 wirk-
same resultierende Kraft wird kleiner. Hiermit soll verdeutlicht werden, dass durch die
Auslegung des Schwungmassenantriebs nicht nur durch zeitweise gréRere und kleinere
Verzégerungen und Beschleunigungen sondern auch durch deren Richtung darauf Ein-
fluss genommen werden kann, wann die Haftreibung Gberwunden wird und wann nicht.

Eine weitere Alternative zu den anhand der Figuren 1 und 2 dargesteliten Funktionen
besteht darin, die Schwungmasse 4 und die Feder 7 als Linearschwinger durch den An-

triebsmotor 6 eine Eigenschwingung ausfuhren zu lassen, und zwar vorzugsweise in ei-
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nem resonanznahen Zustand. Bei der um den Winkel o schréaggestellten Variante aus
Fig. 2 ergeben sich infolge der unterschiedlichen Beeinflussung der Haftreibung in den
beiden Umkehrpunkten dieser Schwingung bereits die gewinschten Haftphasen und
Gleitbewegungsphasen. Bei der Variante aus Fig. 1 kénnte die Schwungmasse 4 bei-
spielsweise an einem der beiden Umkehrpunkte relativ hart abgebremst. werden, bei-
spielsweise durch eine nicht-dargestellte elastische Wand oder eine andere vergleichs-
weise hartere Feder. Dort wirden sich dann entsprechend groBe Verzégerungskrafte

ergeben, mit denen die Haftreibung Giberwunden werden kann.

Fig. 3 verdeutlicht eine andere Ausfuhrungsform eines Schwungmassenantriebs. Hier
sind zwei Schwungmassen 4a und 4b vorgesehen, die exzentrisch und drehbar gelagert
sind. Mit 8a und 8b sind die Rotationsachsen dieser Drehbewegung bezeichnet. Dabei
drehen sich die beiden Schwungmassen 4a und 4b synchron und gegenldufig. Man er-
kennt, dass die Rotationsebenen und die Rotationsachsen 8a und 8b schrag gestellt sind.
Die synchronen Drehbewegungen der Schwungmassen 4a und 4b sind zeitgleich im je-
weils obersten (in Fig. 3 dargestelit) und jeweils untersten Scheitelpunkt. Im obersten
Scheitelpunkt addieren sich damit die Zentrifugalkrafte mit einer gravitationsvermindern-
den vertikalen Komponente und einer horizontalen Komponente. Die horizontalen Kom-
ponenten sind jeweils mit F; und die vertikalen Komponenten jeweils mit F, bezeichnet.
Die schrag gerichtete Zentrifugalkraft hingegen mit F,. Die Zentrifugalkrafte kénnen damit
die hier mit 9 bezeichnete Wischvorrichtung um eine besﬁmmte Gleitstrecke nach rechts
bewegen. Im jeweils untersten Scheitelpunkt der Rotationsbahnen der Schwungmassen
4a und 4b addieren sich die Zentrifugalkrafte zwar auch, jedoch verstérken sie hier die
bezliglich der Haftreibung wesentliche resultierende Kraft aus Schwerkraft der Wischvor-
richtung 9 und vertikaler Komponente der Zentrifugalkréafte. Durch die gegenlaufige Rota-
tion der beiden Schwungmassen 4a und 4b kompensieren sich die Tragheitskrafte im
tibrigen Bereich der jeweiligen Bahnen zumindest teilweise, so dass dort die Haftreibung
ebenfalls nicht Uberschritten wird. Die Gleitphase betrifft vielmehr nur eine bestimmte zeit-
liche Umgebung des Zustands aus Fig. 3. Bei geeigneter Auslegung, d.h. Abstimmung
zwischen den Reibungskoeffizienten, den Massen, Radien und Geschwindigkeiten sowie
Bahnverkippungswinkeln der Schwungmassen 4a und 4b kann dabei erreicht werden,
dass die Wischvorrichtung 9 in diesen tiefsten Scheitelpunkten infolge der Haftreibung
gerade liegen bleibt. Bei dieser Ausfuihrungsform kénnen die iterativen Gleitphasen also

durch eine kontinuierliche Kreisbewegung der Schwungmassen erzielt werden.
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Fig. 4 zeigt die Stillstandsphase. Hier sind die Schwungmassen im jeweils tiefsten Schei-

telpunkt der jeweiligen Kreisbewegung.

Fig. 5 zeigt eine weitere Wischvorrichtung 10 mit einem hier nur symbolisch dargesteliten
Schwungmassenantrieb, der den Erlauterungen zu den Fig. 3 und 4 entspricht. Symbo-
lisch eingezeichnet sind eine elektronische Steuerung 11 mit einem Mikroprozessor zur
Programmsteuerung der Wischvorrichtung, einem Speicher, einer Auswerteeinrichtung
fur Lage- und Beschleunigungssensoren oder flir Kollisionssensoren, die an den Seiten-
kanten der Wischvorrichtung 10 angeordnet, jedoch nicht eingezeichnet sind, sowie einer
Elektronik zur Uberwachung der mit 12 bezeichneten Leistungselektronik, die die Lade-
und Entladevorgédnge von elektrischen Akkumulatoren sowie die motorischen Antriebe
der Schwungmassen 4a und 4b steuert. Dem Fachmann sind die elektrotechnischen Ein-

zelheiten einer solchen Steuerung ohne weiteres klar.

Die Wischvorrichtung 10 aus Fig. 5 zeigt weiterhin nicht nur auf ihrer Unterseite ein
Wischtextil 13, dessen Unterseite die momentan eingesetzte Wischflache bildet, sondern
an der Oberseite ein in dem dargestellten Zustand nicht benutztes weiteres Wischtextil
14. Die Wischvorrichtung 10 kann also entweder vom Benutzer mit der Hand oder von
einer im weiteren Verlauf noch erlduterten Basisstation umgedreht werden, um mit dem
zweiten Wischtextil 14 weiter wischen zu kénnen, wenn das andere Wischtextil ver-
schmutzt oder verbraucht ist. Die hier dargestellte Wischvorrichtung hat dabei ein Zah-
lenverhaltnis der Kanten in der Projektion auf den FuBboden von etwa tber 3:1. Damit
lassen sich enge Zwischenrdume gut reinigen und andererseits auf gro3en Flachen effek-

tive Bahnbreiten erzielen.

Fig. 6 veranschaulicht in einer Draufsicht eine kardanische Lagerung der Schwungmas-
sen 4a und 4b aus den Fig. 3 bis 5. Mit 9 und 10 ist die "feste" Basis der entsprechenden
Wischvorrichtung angedeutet. Die Blickrichtung ist von oben auf die FuRbodenebene ge-
richtet. Eine erste Drehachse 15 hélt einen ersten kardanischen Ring 16, an dem eine
zweite Drehachse 17 angebracht ist, die zu der ersten Drehachse 15 um 90° verdreht ist.
Die zweite Drehachse 17 halt einen zweiten kardischen Ring 18, an dem die Schwung-
masse 4a bzw. 4b um die Rotationsachse 8a bis 8b drehend gelagert ist. Der motorische
Antrieb der Schwungmasse 4a bzw. 4b erfolgt vorzugsweise durch in den Kardanlagern
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vorgesehene Elektromotoren oder aber auch durch flexible Wellen, die von fest an der
Basis 9, 10 angebrachten Motoren herangefihrt sind, jedoch zeichnerisch nicht darge-
stellt sind. Die kardanische Lagerung mit den Achsen 15 und 17 kann durch ebenfalls
nicht eingezeichnete Servomotoren Uber Hebelgestdnge mit auf den Ringen 16, 18 an
den Drehachsen 15 bzw. 17 ansetzenden Hebeln eingestellt werden.

Zusammen mit den Erlauterungen zu den vorangegangenen Fig. 3 bis 5 ergibt sich dar-
aus, dass sich die Wischvorrichtung 9, 10 durch Einstellung der Rotationsgeschwindigkei-
ten und der Rotationsebenen an verschiedene Reibungsverhaltnisse zwischen jeweiligen
Wischtextilien oder anderen Wischflachen und verschiedenen FuRbéden anpassen kann,
selbst wenn diese richtungsabhangig sind. Insbesondere kann die elektronische Steue-
rung 11 erfassen, - wann sich die Wischvorrichtung 9, 10 bewegt und beispielsweise durch
zunehmendes Verkippen der Rotationsebenen einen Zustand anstreben, in dem die Haft-
reibung phasenweise {lberwunden wird und phasenweise aber noch besteht. Ferner kann
sich die Wischvorrichtung 9 und 10 in Folge der kardanischen Lagerung in jeder beliebi-
gen horizontalen Richtung bewegen. Man kann sich im ubrigen leicht vorstellen, dass
durch getrennte Ansteuerung der Rotationsebenen und/oder der Rotationsphasen der
beiden Schwungmassen 4a und 4b auch eine Drehung der Wischvorrichtung 9, 10 um
eine vertikale Achse erreicht werden kann, indem etwa die Zentrifugalkrafte der
Schwungmassen bei maximaler gravitationsmindernder Vertikalkomponente entgegenge-
richtet sind oder die Uberlagerungen mit der Gravitation auf beiden Seien unterschiedlich
sind. Naturlich lassen sich auch beliebige Uberlagerungen aus Drehbewegungen und

translatorischen Bewegungen erzielen.

Fur einen Drehimpulsantrieb misste man sich in Fig. 3 und den folgenden Figuren statt
der exzentrisch aufgehangten Schwungmassen Kreisel mit konzentrischem Schwerpunkt
vorstehen. Deren Drehimpuls konnte beispielsweise im wesentlichen horizontal liegen
und durch ruckartige Veranderung gegenuber der urspringlichen Lage zu einem auf die
Basis wirkenden Drehimpuls mit vertikaler Richtung wirken. Dieser vertikale Drehimpuls
kénnte einen Teil der Wischvorrichtung drehen. Wenn gleichzeitig eine Drehimpulskom-
ponente mit horizontaler Richtung fiir eine Beschwerung eines Endes sorgt, kénnte die-
ses als Drehachse fir eine Schwenkbewegung der Wischvorrichtung dienen. Nachfol-
gend kénnte mit umgekehrter Drehrichtung und am entsprechenden anderen Ende der
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Wischvorrichtung vorgenommener Beschwerung ein weiterer Schritt getan werden, so
dass sich auch hier eine iterative Fortbewegungsmaéglichkeit ergibt.

Die beschriebenen Antriebe sind sémtlich innerhalb und dabei Uber der Wischflache an-
geordnet.

Fig. 7 zeigt eine weitere rotatorische Bewegung einer Schwungmasse 19. Die Schwung-
masse 19 ist exzentrisch in einem Planetenrad 20 angebracht, wobei der Schwerpunkt
mit 21 bezeichnet ist. Das Planetenrad 20 lauft auf einem feststehenden Sonnenrad 22,
wobei zwar der Mittelpunkt des Planetenrades eine Kreisbahn beschreibt, der Schwer-
punkt 21 jedoch eine gestrichelt eingezeichnete Ellipsenbahn 23. Im vorliegenden Fall
kann man sich vorstellen, dass die Drehachse des Planetenrades durch einen mit 24 be-
zeichneten Riemenantrieb angetrieben ist. Diese Fig. 7 dient nur zur Verdeutlichung der
Tatsache, dass sich bereits mit der Bahnkurve des Schwerpunkts der Schwungmasse
unterschiedlich groRe Zentrifugalkrafte zu verschiedenen Zeitpunkten erzielen lassen.
Daneben kann die Schwungmasse in ihrer Bahnbewegung naturlich auch in der Bahnge-
schwindigkeit selbst beschleunigt oder verzégert werden. Zudem kommen die bereits
erwahnten Maglichkeiten der gegenseitigen Kompensation von Trégheitskraften zweier

oder mehrerer Schwungmassen in Betracht.

Infolge einer Ausrichtung der Langsachse der elliptischen Bahn in Fig. 7 wiirde sich mit
diesem Antrieb bereits ein Tragheitsantrieb auch ohne Schragstellung der Bahnebene

und mit nur einer Schwungmasse 19 erzielen lassen.

Fig. 8 zeigt ein weiteres Beispiel fur eine prinzipielle Méglichkeit eines Schwungmassen-
antriebs. Mit 25 ist symbolisch eine Wischvorrichtung in Draufsicht angedeutet. Darin ist
ein Lager 26 vorgesehen, in dem eine exzentrische sichelférmige Schwungmasse 27 ro-
tatorisch gefilhrt ist. Uber ein Hebelgestdnge (Doppelkurbel mit Gelenk) 28 kann uber
einen am Punkt 29 angeschlossenen Motor eine Bewegung der Schwungmasse 27 erzielt
werden. Diese Bewegung ist bei gleichférmiger Motordrehzahl ungleichmé&Big und fuhrt
dementsprechend ebenfalls zu einem Tragheitsantrieb der Wischvorrichtung 25 mit Gleit-

phasen und Haftphasen.
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Fig. 9 zeigt einen alternativen Antrieb, also kein Ausfuhrungsbeispiel fur einen Schwung-
massenantrieb. Hier ist innerhalb einer Wischvorrichtung 30 ein innerhalb der (in der
Draufsicht aus Fig. 9 der Wischvorrichtung 30 entsprechenden) Wischflache angeordne-
ter Radantrieb vorgesehen, bei dem zwei Rader 31 und 32 unabhangig voneinander an-
getrieben und gegeniber der Wischvorrichtung 30 gedreht werden kénnen. Die Rader
sind in zwei verschiedenen Positionen dargestellt, es handelt sich jedoch insgesamt um
zwei Rader. Dadurch kann die Wischvorrichtung 30 mit ihrer Wischflache tuber den FulR-
boden transportiert werden, wobei sich durch Drehzahldifferenzen zwischen den Réadern
31 und 32 und durch motorische Einstellung des Winkels der Drehachsen der Réder 31
und 32 relativ zu der Wischvorrichtung 30 beliebige Bewegungsrichtungen und auch Dre-
hungen der Wischvorrichtung 30 um ihre eigene Achse erzielen lassen. Dabei muss dar-

auf geachtet werden, dass der Kraftschluss zwischen den Réadern 31 und 32 und dem

FuRboden im Verhaltnis zu der Gleitreibung der Wischflache darauf ausreichend hoch ist.

Fig. 9 verdeutlicht insbesondere, dass auch bei diesem Antrieb eine Anordnung innerhalb
der Wischflache méglich ist und durch die Rader 31 und 32 eventuell verursachte Spuren
auf dem FuRboden unabhéngig von der Bewegungsrichtung wieder weggewischt werden
kénnen. Die Wischflache ist namlich eine um den Antrieb herum geschlossene Flache.

Insbesondere im Zusammenhang mit dem Radantrieb kann vorgesehen sein, die Wisch-
flache gegeniiber dem Antrieb rotierend oder in anderer Weise schwingen zu lassen, um
die mechanische Reinigungswirkung zu erhéhen. Dazu kann auch eine Schwungmasse
Verwendung finden. Im Ubrigen kénnen natlrlich die Schwungmassenantriebe in den

verschiedenen Beispielen entsprechend erganzt werden.

Fig. 10 zeigt eine Frontansicht einer Wischvorrichtung 33, die ein Gber den seitlichen .
Rand der eigentlichen Wischvorrichtung 33 hinausstehendes Wischtextil 34 aufweist.
Dieses Wischtextil 34 dient als Kantenschutz und begrenzt im (brigen die Ausmale der
Wischvorrichtung 33 in der Projektion auf den FuBboden. Damit kann insbesondere an
Wandkanten ‘entlang besonders effizient gewischt werden, ohne dass die Gefahr von
Beschéadigungen infolge eines AnstoRBens der Wischvorrichtung 33 besteht. Die Wisch-
vorrichtungen kdnnen natirlich auch unabhangig von Wischtextilien entsprechende An-
stoRschutzkanten aufweisen, die dariiber hinaus auch senorische Aufgaben Ubernehmen
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kénnen, um die bereits erwdhnte elektronische Steuerung 11 Gber eine Kollision mit ei-

nem Hindernis zu informieren.

Fig. 11 zeigt als Prinzipschema eine in der Blickrichtung von Fig. 10 dargestelite Quer-
schnittsansicht durch eine Basisstation 35 zum Regenerieren der Wischvorrichtung 33.
Dabei Wird die Wischvorrichtung 33 mit dem Wischtextil 34 zwischen Auspresswalzeh 36,
37, 38 hindurch gefuhrt. Der Abstand zwischen Auspresswalzen 36 und 37 bzw. zwischen
den Auspresswalzen 38 und 37 ist einstellbar, so dass die Kraft, mit der das Wischtextil
34 ausgepresst wird, in geeigneter Weise bestimmt werden kann. Dabei driicken die
Auspresswalzen 38 auf die Wischvorrichtung 33 selbst und die Auspresswalzen 36 auf
die Uberstehenden Rander des Wischtextils 34, wobei die Auspresswalzen 37 ein Gegen-
lager bilden. Die ausgepresste Reinigungsflissigkeit flieRt in der angedeuteten Weise

nach unten ab.

Fig. 12 zeigt ein etwas konkreteres Ausbildungsbeispiel fur die Basisstation, die hier mit
39 bezeichnet ist. Die Wischvorrichtung 33 aus Fig. 10 oder beispielsweise auch die
Wischvorrichtung 10 aus Fig. 5 oder die Wischvorrichtung 9 aus Fig. 3 kénnen mit Hilfe
ihres eigenen Antriebs in die links in Fig. 12 dargestelite Position gefahren werden. Dort
werden sie von zwei Hebeln 40, die motorisch‘ in der eingezeichneten Weise verkippt
werden kénnen, gegriffen. Dabei werden im folgenden noch naher erlduterte federnd ge-
lagerte Stifte hinter Hinterschnitten in den in Fig. 12 erkennbaren Nuten 41 an den jewei-
ligen vorderen Bereichen der Langsseiten der Wischvorrichtung 33 eingerastet. Damit
kénnen die Hebel 40 die Wischvorrichtung 33 greifen und in der dargesteliten Weise kip-
pend anheben, womit das Vorderende der Wischvorrichtung 33 zwischen Auspresswal-
zen 42 und 43 gefuhrt wird. Die Auspresswalzen 42 und 43 ziehen die Wischvorrichtung
33 weiter schrag nach oben, wobei die Einfuhrstifte aus den Verrastungen ausklinken und
stattdessen in den Nuten 41 als Fihrung weiterlaufen. Die Wischvorrichtung 33 wird in
dieser Weise auf eine schrage Ebene 44 transportiert, wobei die Auspresswalzen 42 und
43 Restfeuchte in dem Wischtextil 34 ausdriicken.

Die ablaufende Reinigungsfllissigkeit flielt durch ein Durchlauffilter 45 in einen Schmutz-
wasserbehalter 46 ab, von dem die durch das Filter 45 entsprechend gereinigte Reini-
gungsflussigkeit mit Hilfe einer Pumpe 47 einer Diise 48 zugefiihrt wird, die die Reini-
gungsflussigkeit zur Verbesserung der Reinigung vor dem Auspressen und/oder beim
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Zuriickfahren der Wischvorrichtung 33 wieder auf das Wischtextil 34 aufspriht. Der
Transport der Wischvorrichtung 33 wird im tlbrigen durch eine weitere Transportwalze 49
unterstitzt. Ferner ist ein Frischwasserbehalter 50 vorgesehen, der beispielsweise flr
eine Abschlusswischreiniguhg klares Frischwasser zum Spulen enthélt und dementspre-
chend in nicht dargestelliter Weise an die Diuse 48 angeschlossen werden kann. Ferner
kann die Reinigungsanlage in der bereits beschriebenen Weise ein mehrfaches, zunachst

nasses und dann trockeneres Wischen durchfihren.

Die schrage Bewegung der Wischvorrichtung 33 auf die Ebene 44 erméglicht einen ein-
fachen Transport der Wischvorrichtung 33 mit Hilfe der motorisch angetriebenen Hebel
40 in die Basisstation 39. Damit wird die Unterseite und damit das Wischtextil 34 der
Wischvorrichtung 33 zugénglich und Platz fur die geschilderten Bestandteile unter der
Ebene 44 geschaffen. Die hydraulische Einheit am Durchlauffilter 45, Schmutzwasserbe-
hélter 46 und Dise 48 sowie Frischwasserbehalter 50 ist Ubrigens komplett als Modul
entnehmbar.

Auch die Abstiande zwischen den Walzen 42 und 49 gegeniiber den Walzen 43 sind ein-
stellbar, um ein optimales Auspressen und einen ausreichenden Kraftschluss fur den
Transport zu gewéhrleisten. Damit ist im GUbrigen auch die Restfeuchte in dem Reini-
gungstextil 34 einstellbar. Die Einstellung kann dabei beispielsweise durch Exzenter in

den Drehachsenlagerungen erfolgen.

Fig. 13 verdeutlicht den bereits erwéhnten Rastmechanismus zum Greifen der Wischvor-
richtung 33 durch die Hebel 40. Links unten ist einer der beiden Hebel 40 zu erkennen,
der an seinem Ende einen durch eine Feder 51 federnd gelagerten Stift 52 tragt. Zu be-
achten ist, dass die Fig. 13 gegeniber der Fig. 12 seitenverkehrt ist. Man erkennt, dass
die bereits erwdhnte Nut 41 in ihrem Anfangsbereich, also in der Nahe ihres in Fig. 12
rechten und in Fig. 13 linken Endes einen Hinterschnitt 53 aufweist, in den der Stift 52
einrasten kann. Das Einrasten wird durch eine Schrage 54 am Anfang der Nut 41 erleich-
tert. Das Ausrasten aus dem Hinterschnitt kann entweder durch eine dhnliche Schrage
mit Hilfe der durch die Auspresswalzen 42 und 43 ausgelbten Kréfte oder mit Hilfe einer
weiteren mechanischen Auskupplung erfolgen, die hier durch die motorisch angetriebene
Gabel 55 angedeutet ist. Diese kann den Stift 52 greifen und nach auen aus dem Hin-
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terschnitt 53 herausziehen. Im folgenden gleitet der Stift 52 dann entiang der Nut 41 als

Flhrung.

Es gibt natirlich auch andere Méglichkeiten, die Wischvorrichtung 33 motorisch angetrie-
ben in eine Basisstation zu transportieren, etwa durch Portale, Krane, Aufziige, Kettenan-
triebe, Seilziige und dgl. Insbesondere kann eine Basisstation auch dazu ausgelegt sein,
eine Wischvorrichtung mit zwei Wischtextilien (vgl. Fig. 5) um 180° zu drehen.

Fig. 14 zeigt schematisch, dass die Basisstation 39 ggf. in einer zweiten Abteilung auch
zum Auswechseln des Wischtextils 34 dienen kann. Fig. 14 zeigt, wie das Wischtextil 34
von zwei Walzen 56 und 57 von nicht ndher dargestellten Klettverschlissen an der Unter-
flache der Wischvorrichtung 33 abgezogen und in einen Behélter 58 abgelegt wird. Fig.
15 zeigt umgekehrt, wie das oder ein frisches Wischtextil 34 durch eine Andruckwalze 59
aus einem Behalter 60 entnommen und auf den Haftverschluss aufgebracht werden
kann. Bei beiden Vorgédngen findet ein den Erlduterungen zu Fig. 12 vergleichbarer
T‘ransport der Wischvorrichtung 33 in schrager Richtung statt. Es kann auch eine den
Erlauterungen zu Fig. 12 entsprechende Hebelmechanik eingesetzt werden.

Die Steuerung der verschiedenen motorisch betatigten Bewegungsschritte in der Basis-
station 39 kann durch Lichtschranken oder ahnliche Sensoren erfolgen. Sobald die
Wischvorrichtung 33 gegriffen ist, kdnnen aber auch die typischen Stromverlaufe der be-
teiligten Elektromotoren verwendet werden, um Rickschlisse auf dvie jeweiligen Bewe-

gungsphasen zu ziehen.

Ferner kénnen, wie bereits friher erwahnt, optische Bewertungen des Verschmutzungs-
grades des Bodens, des Wischtextils, der Reinigungsflissigkeit in dem Wischtextil oder
auch in dem Behalter 46, des Verschmutzungsgrades des Filters 45 und Ahnliches ver-

wendet werden.

Ferner kann die Basisstation 39 programmierbar sein, um bestimmte Restfeuchten, Rei-
nigungszyklen, Wischtextildaten und &hnliches einzugeben. Wischtextilien kénnen im

Ubrigen auch Transponder enthalten, die in der Basisstation ausgelesen werden.
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Die elektronische Steuerung 11 der Wischvorrichtung, die ggf. auch durch eine elek-
tronische Steuerung der Basisstation umprogrammiert werden kann, kann die Wischvor-
richtung (in welcher konkreten Bauform auch immer) unter Beriicksichtigung bekannter
oder bei friheren Fahrten ermittelter Daten von Raumabmessungen und Fulboden-
merkmalen steuern. Auch der Benutzer kann die zu reinigenden Rdume angeben und
damit bekannte Datenséatze aufrufen bzw. wesentliche Merkmale solcher Rdume einge-
ben. Im Ubrigen kann die Wischvorrichtung eine automatische Positionsbestimmung,

etwa durch bekannte odometrische Verfahren, durchfiihren, indem die Bewegungsstre-

" cken und -richtungen ermittelt und damit die aktuellen Positionen bestimmt werden. Eine

Positionsbestimmung kann natirlich auch in einer anderen Weise, beispielsweise durch

Lasermesssysteme, erfolgen.

Die Wischfahrten sind vorzugsweise S-férmig mit vorzugsweise gleicher vorneliegender
Langskante. Damit lassen sich mit wenigen Fahrten und geringer Uberlappung der er-
fassten Bahnbreiten groRe Flichen reinigen. Durch die bereits beschriebene Bewegung
mit immer gleich bleibender vorne liegender Kante wird im brigen vermieden, dass in

Kurven oder Ecken Schmutzstreifen abgelegt werden.

Eine Anlage weist eine Basisstation mit einer motorisch angetriebeneh Transporteinrich-
tung auf, die dazu ausgelegt ist, die mobile Vorrichtung fir das Regenerieren in die Ba-
sisstation hinein zu transportieren und aus der Basisstation hinaus zu transportieren.

Es wird insbesondere auch ein Verfahren zum Wischen von Fullbéden dargelegt. In der
folgenden Beschreibung wird allerdings zwischen dem Vorrichtungsaspekt und dem Ver-
fahrensaspekt der Erfindung nicht im Einzelnen unterschieden, so dass die gesamte Of-

fenbarung im Hinblick auf beide Kategorien zu verstehen ist.

Das Prinzip besteht darin, die Basisstation mit einer motorischen Einrichtung zum Hinein-
und Hinaustransportieren der mobilen Vorrichtung auszustatten, obwohl die mobile Vor-
richtung selbst motorisch angetrieben ist. Im Gegensatz zu konventionellen Anlagen, bei
denen die mobile Vorrichtung sich mit Hilfe ihres Antriebs zu der Basisstation bewegt und
beispielsweise an oder unter entsprechenden Anschlussen fur die Regenerierung "parkt",
ist die Basisstation mit einem eigenen motorischen Mechanismus, der Transporteinrich-
tung, versehen. Damit lasst sich die mobile Vorrichtung in eine bestimmte Lage bringen,
ohne dass hinsichtlich der baulichen Ausgestaltung der Basisstation und der baulichen
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Ausgestaltung der mobilen Vorrichtung und ihres Antriebs selbst darauf Riicksicht ge-
nommen werden miisste, dass die mobile Vorrichtung mit Hilfe ihres eigenen Antriebs in
die geeignete Position gelangen kénnen muss. Beispielsweise kann die Transporteinrich-
tung der Basisstation die mobile Vorrichtung auch anheben, wozu deren Antrieb in vielen
Fallen nicht im Stande sein wird. Im Ubrigen kann die Transporteinrichtung in der Basis-
station, wenn gewiinscht oder erforderlich, relativ groRe Krafte aufbringen, die der motori-
sche Antrieb der mobilen Vorrichtung, die ja beispielsweise von einem elektrischen Akku
oder dergleichen versorgt wird, nicht oder nur bei einer im Ubrigen nicht notwendigen

groRzugigen Auslegung dieses Antriebs, aufbringen kann.

Vorzugsweise weist die mobile Vorrichtung ein Wischtextil auf, mit dem sie den Boden
zum Reinigen oder aus anderen Griinden wischt. Das Regenerieren beinhaltet dann vor- -
zugsweise das Reinigen des Wischtextils oder das Austauschen des Wischtextils gegen
ein gereinigtes oder ein neues Wischtextil. Der Begriff "Wischtextil" ist dabei sehr allge-
mein zu verstehen und kann alle méglichen faserbasierenden flachigen Erzeugnisse
beinhalten, mit denen ein Boden gewischt werden kann. Es kann sich also um Vliese,

Lappen, pelzartige oder papierahnlichen Textilien und anderes handeln.

Die Basisstation beinhaltet bevorzugt eine schréage Ebene, auf der das Regenerieren der
mobilen Vorrichtung stattfindet und auf die die mobile Vorrichtung daher durch die Trans-
porteinrichtung gebracht wird. Die schrage Ebene kann eine bessere Zugénglichkeit der
Unterseite der mobilen Vorrichtung gewahrleisten und damit das Reinigen oder Austau-

schen eines Wischtextils oder ein anderweitiges Regenerieren erleichtern.

Die motorisch angetriebene Transporteinrichtung der Basisstation beinhaltet mindestens
einen vorzugsweise zwei Hebel, die dazu ausgelegt sind, die mobile Vorrichtung zu grei-
fen. Die gegriffene mobile Vorrichtung wird dann durch die Hebel in die Basisstation hi-

neingezogen oder -gehoben.

" Der oder die beiden Hebel sind vorzugsweise mit einem Mechanismus versehen, der an

entsprechend ausgestalteten Aufnahmen der mobilen Vorrichtung verrastet, wenn diese
gegriffen wird. Dabei soll die Verrastung vorzugsweise im weiteren Verlauf des Trans-

ports der mobilen Vorrichtung in die Basisstation wieder gelést werden, wobei die Hebel
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auch nach dem Losen der Verrastung dazu dienen kénnen, den Transportvorgang in der

Basisstation zu fihren.

Beispielsweise kann es sich bei dem Rastmechanismus um eine federnd gelagerte Stift-
kupplung handein. Die Kupplungsstifte kénnen eine entsprechende Aufnahme hintergrei-
fen und an einem Hinterschnitt verrasten. Vorzugsweise sind die Kupplungsstifte an den
Hebeln vorgesehen und die Aufnahme mit dem Hinterschnitt an der mobilen Vorrichtung.
Die federnd gelagerten Kupplungsstifte kénnen durch eine weitere mechanische Einrich-
tung in der Basisstation oder auch durch eine schrage Ebene an der Einrichtung der Ba-
sisstation mit dem Hinterschnitt, tiber welcher schragen Ebene die Stifte bei Ausiibung
von entsprechend gerichteten Kraften hochlaufen kénnen, aus der Verrastung geldst
werden. Danach kénnen die Stifte beispielsweise in einer Nut ohne weiteren Hinterschnitt

entlanglaufen, um so als Fuhrung zu dienen.

Die Basisstation reinigt die mobile Vorrichtung vorzugsweise dadurch, dass sie sie uber
eine Auspresswalze fiihrt, durch die die in einem Wischtextil noch enthaltene oder zum
Reinigung des Wischtextils zuvor aufgebrachte Reinigungsfliissigkeit aus dem Wischtextil
ausgedriickt wird, so dass der damit verbundene Schmutz mit entfernt wird. Sinngemaf
gilt dies auch fur das Auspressen von Behandlungsflissigkeiten, die nicht der Reinigung
dienen. Die Auspresswalze wird mit einem vorzugsweise einstellbaren Druck auf die mo-
bile Vorrichtung gepresst. Beispielsweise kann die Auspresswalze exzentrisch gelagert
sein oder kénnen die Fuhrungseinrichtungen fur die mobile Vorrichtung gegeniiber der

Auspresswalze einstellbar sein.

Ferner ist bevorzugt, das Wischtextil nach dem Auspressen neu mit einer Reinigungsflus-
sigkeit oder anderer Flissigkeit zu befeuchten. Bei einer besonderen Ausgestaltung wird
dabei Reinigungsfliissigkeit verwendet, die in der Basisstation wieder verwertet wird, also
zu einem vorherigen Zeitpunkt bereits ausgepresst wurde. Dabei kann die Basisstation

ein Filter, insbesondere ein Durchlauffilter, fur die Reinigungsflissigkeit aufweisen.

Das neue Befeuchten kann zum einen dazu dienen durch ein neues Auspressen die Rei-
nigung zu wiederholen und zu verbessern. Zum Zweiten kann es gewinscht sein, das
Wischtextil vor einem neuen Wischen des Fufbodens etwas zu befeuchten oder tatsach-

lich zu nassen. Bevorzugt ist insbesondere, dass die Reinigungsanlage auch einen zwei-
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oder mehrstufigen Wischvorgang durchfuhren kann, indem die mobile Vorrichtung zu-
nachst relativ nass wischt und danach die noch auf dem Fuboden befindliche Fliissigkeit

aufnimmt, indem sie eher trocken nachwischt.

Ferner kann die Basisstation mit einer zusétzlichen Einrichtung versehen sein, die ein
Auswechseln eines Wischtextils erméglicht, indem dieses von einem Haftverschluss (sog.
Klettverschluss 0. 4.) an der mobilen Vorrichtung abgezogen wird. Daraufhin wird mit ei-
nem neuen bzw. gereinigten Wischtextil weitergearbeitet, das auf den Haftverschluss
wieder aufgebracht wird. Dies geschieht bei dieser Ausgestaltung selbsttatig durch die

Basisstation.

Bei der Anlage kénnen der Verschmutzungsgrad des zu reinigenden Bodens, des ver-
wendeten Wischtextils, der Reinigungsflussigkeit in der Basisstation und/oder des Filters
fur die Reinigungsflussigkeit gemessen und Uberwacht werden, was vorzugsweise auf

optischem bzw. optoelektonischem Weg geschieht.

Die Erfindung richtet sich auch auf die mobile Vorrichtung zum Wischen von flachen O-
berflichen, bei der der Antrieb bei einer Bewegung der Vorrichtung durch den Antrieb

innerhalb einer durch die Wischflache erfassten Bahnbreite liegt.

Bei der Ausgestaltung ist also der Antrieb innerhalb einer durch das Wischen erfassten
Bahnbreite angeordnet. Dies bedeutet insbesondere, dass der Antrieb nicht auBerhalb
der beim Wischen erfassten Bahnbreite stért, wenn beispielsweise knapp entlang einer
Bodenkante gewischt werden soll. Die Erfindung erméglicht hier, mit der Wischflache in
einen relativ geringen Abstand zu dieser Kante zu kommen oder ganz ohne solchen Ab-
stand zu wischen, weil der Antrieb, etwa ein zwischen der durch das Wischen erfassten
Bahnbreite und dem Bodenrand laufendes Rad als Antriebsteil, innerhalb der erfassten

Bahnbreite angeordnet ist.

Dabei wird der Antrieb zu einem wesentlichen Teil oberhalb der zu wischenden Oberfla-
che liegen. Insbesondere ist der Antrieb vorzugsweise ber der Wischflache angeordnet,
er kann jedoch in der Bewegungsrichtung im Prinzip auch vor oder hinter der Wischflache

angeordnet sein, solange er in der Bahnbreite bleibt.
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Damit wird auch die Méglichkeit geboten, im Verhaltnis zu der wesentlich auch durch den

Antrieb bestimmten BaugréRe der Vorrichtung eine relativ breite Wischflache vorzusehen.

Vorzugsweise hat die Wischvorrichtung schmale und lange AuBenabmessungen im Sinn
einer Projektion auf die zu wischende Oberflache, also eine deutlich gréRere Ausdehnung
in einer Richtung als in einer dazu senkrechten zweiten Richtung. Das Zahlenverhaltnis
der Abmessungen der langsten und der schmalsten Seite betragt vorzugsweise zumin-
dest 2 : 1, besser noch zumindest 2,5 : 1 und im glnstigsten Fall zumindest 3 : 1. Eine
bevorzugte Grundform der Vorrichtung in der Projektion auf die zu wischende Oberflache
ist ein schmales langes Rechteck. Schmale lange AulRenabmessungen erlauben einer-
seits eine relativ groe Bahnbreite bei andererseits insgesamt nicht zu groer Vorrich-
tung. Insbesondere kann die Vorrichtung beim Hindurchfahren durch schmale Durchgéan-

ge oder beim Auswischen von schmalen Ecken sehr flexibel eingesetzt werden.

Bevorzugt ist ferner, dass die genannten Aulenabmessungen der Vorrichtung durch die
Wischflache bedingt sind, die Wischflache also in der Ebene der zu wischenden Oberfl&-
che die Rander der Vorrichtung bildet oder diesen zumindest im Wesentlichen entspricht.
Dabei kann optional vorgesehen sein, dass die Wischflache, also etwa ein austauschba—
rer Wischbezug, an einer oder mehreren Seiten Uber tbrige Teile der Vorrichtung Gber-
steht und damit zum einen ein besonders gutes Auswischen entlang Bodenkanten
erméglicht und zum Zweiten eine schiitzende Anstoffkante bildet. Naturlich kénnen auch
andere Anstof3kanten vorgesehen sein, die nicht durch die Wischflache selbst gebildet
sind. Insbesondere kénnen auch mit sensorischen Eigenschaften ausgestattete AnstoR-
kanten vorgesehen sein, um eine automatische Steuérung der Wischvorrichtung auf ein
AnstoRen an einem Hindernis hinzuweisen und damit entsprechende Steuerungsreaktio-

nen hervorzurufen.

Die Wischvorrichtung bewegt sich im Betrieb vorzugsweise so vorwarts, dass wahrend
einer Wischfahrt ein und dieselbe Langsseite nach vorne zeigt. Es wird dann also mit der
maximal méglichen Bahnbreite gewischt und andererseits der beim Reinigen zusammen-
geschobene Schmutz vor sich hergeschoben. Dies gilt vorzugsweise auch bei und nach
Kurvenfahrten, so dass die Wischvorrichtung keine Wischstreifen in Ecken oder Kurven
hinterlaRt. Insbesondere kann die Wischvorrichtung in einer beispielsweise rechtwinkligen

Ecke eines FuBbodens zunachst mit der genannten Langsseite bis zum Anschlag an die
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gegenilberliegende Kante fahren, dann zurtickfahren, sich um 90° im Sinne der zuknfti-

~ gen Fahrtrichtung drehen (so dass die beschriebene Langsseite nun in der zuklnftigen

Fahrtrichtung nach vorne zeigt), in dieser gedrehten Lage an der Kante entlang wieder
bis in die Ecke fahren, um dann aus der Ecke heraus in der neuen Fahrtrichtung weiter-
zufahren. Dabei wire eine Fahrt mit vorne liegender Langsseite in die Ecke hinein Uber-
gefiihrt in eine Fahrt mit derselben vorne liegenden Langsseite aus der Ecke hinaus in

der neuen Bewegungsrichtung.

Ferner kann vorgesehen sein, dass sich die Wischfliche im Betrieb gegeniber der Gbri-
gen Vorrichtung oszillierend bewegt, beispielsweise gegenuber einer Basis der Vorrich-
tung in einer oder auch in zwei (horizontalen oder vertikalen) Richtungen schwingt oder
kreist. Damit kann die mechanische Einwirkung auf den Boden erhéht werden, ohne die-

selbe Bahn mehrfach tiberfahren zu missen.

Eine weitere Ausgestaltung sieht vor, die Wischvorrichtung nicht nur auf einer Seite, son-
dern auf zwei entgegengesetzten Seiten mit einer Wischflache auszustatten. Die Vorrich-
tung kann dann durch Eingriff einer Benutzerperson oder selbsttétig gewendet werden,

um mit der zweiten Wischfldche weiterfahren zu kénnen.

Im Ubrigen ist bevorzugt, dass die Wischflache durchgehend ist, also eine im mathemati-
schen Sinn zusammenhangende Flache bildet. Darliber hinaus ist sie vorzugsweise im
Sinne der Bewegungsrichtung hinter den bodenberihrenden Teilen des Antriebs ge-
schlossen, so dass keine Spuren durch Rader, Antriebsriemen und dergleichen entste-
hen. Solche Rader oder Riemen sind also vorzugsweise innerhalb der Wischflache oder

im Sinne der Bewegungsrichtung vor ihr bzw. einem Teil von ihr vorgesehen.

Weiterhin wird ein verbesserter Antrieb zum Bewegen der Vorrichtung tber eine Oberfla-
che zur Verfugung gestellt, der eine relativ zu einer Basis der Vorrichtung bewegbare und
motorisch angetriebene Schwungmasse aufweist und dazu ausgelegt ist, die Vorrichtung
durch Bewegen der Schwungmasse relativ zu der ‘Basis anzutreiben, indem bei einem
Teil dieser Bewegungen eine die Vorrichtung auf der Oberflache haltende Haftreibung
durch Massentragheit der Schwungmasse Uberwunden wird und bei einem anderen Teil
dieser Bewegungen nicht, wobei die Bewegungen der Schwungmasse relativ zu der Ba-

sis insgesamt iterativ sind.
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Bei dem Schwungmassenantrieb werden Massentragheitskrafte ausgenutzt, die durch
Relativbewegungen zwischen einer Schwungmasse und einer gewissermafen den festen
Bestandteil der Vorrichtung bildenden Basis entstehen. Diese Massentragheitskrafte fuh-
ren in bestimmten Phasen dazu, dass eine die Vorrichtung auf der Oberflache, auf der sie
sich bewegen soll, haltende Haftreibung Uberwunden wird. In anderen Phaseén sollen die
Massentragheitskrafte jedoch die Haftreibung nicht tiberwinden. Im Folgenden soll verein-
facht von Bewegungsphasen und Haftphasen gesprochen werden. Je nach Bezugssys-
tem werden also durch die Bewegungen der Schwungmasse Tragheitskrafte auf die Ba-
sis 'L'lbertragen, die diese teils bewegen und teils auf der Oberflache haften lassen. An-
ders ausgedriickt fihren die Bewegungen der Schwungmasse zu einer Reaktion der Ba-
sis, weil das Gesamtsystem bemiiht ist, der Impulserhaltung zu entsprechen. Die Impuls-
erhaltung wird jedoch durch die Reibung zwischen der Vorrichtung und der Oberflache
gestoért. In den Haftphasen bleibt die Basis auf der Oberfléche, in den Bewegungsphasen
fuhrt sie eine Bewegung auf der Oberflache durch. Vorzugsweise handelt es sich dabei
um eine gleitende oder rutschende Bewegung, bei entsprechender Haftreibung in den
Haftphasen in Radlagern oder zwischen Radflachen und der Oberflache kénnte es sich

wahrend der Bewegungsphasen jedoch auch um eine abrollende Bewegung handeln.

Indem die Bewegungen der Schwungmasse gegenuber der Basis letztlich iterativ sind,
sich also wiederholen und damit eine fortgesetzte Bewegung ermdéglichen, ist insgesamt
ein Antriebskonzept geschaffen, dass keinen direkten Formschluss oder Kraftschluss
zwischen Antriebsteilen und der Oberflache erfordert, auf der sich die Vorrichtung bewe-

gen soll.

Dabei kann insbesondere erzielt werden, dass die Wischvorrichtung die zu wischende
Oberflache ausschlieBlich mit der Wischflache beriihrt, weil keine Rader, Antriebsriemen

oder dergleichen eingesetzt werden mussen.

Zur Klarstellung sei noch darauf hingewiesen, dass die Schwungmasse Vorrichtungsbe-
standteil ist und durch das Antriebskonzept nicht etwa verbraucht werden soll. Es wird
zwar eine Energieeinkopplung zur Erzeugung der Bewegung notwendig sein, jedoch soll
die Schwungmasse als solche im Gegensatz zu RickstoRantrieben wie beispielsweise

Raketenantrieben oder Diisenantrieben erhalten bleiben.
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Damit wird eine gleitende oder rollende Fortbewegung ohne Kopplung zwischen Antrieb
und Transportoberflache zur Verfugung gestelit. Dies kann beispielsweise von Interesse
sein, wenn ein Formschluss oder Kraftschluss mit der Transportoberflache nur schwer
hergestellt werden kann, etwa auf ganz glatten Oberflachen, oder wenn eine Beriihrung

zwischen Antrieb und Oberflache bei der Reinigungsvorrichtung nicht erwiinscht ist.

Es gibt verschiedene grundsétzliche Méglichkeiten der Art der Bewegung zwischen der
Schwungmasse und der Basis. Zum einen sind lineare Bewegungen denkbar, bei denen
die Schwungmasse also iterativ hin und her bewegt wird. Durch entsprechend kraftige
Beschleunigungen oder Verzégerungen konnen dabei Tragheitskréfte erzeugt werden,
die Uber einer durch die Haftreibung bestimmten Schwelle liegen. Bei kleineren Be-
schleunigungen und Verzégerungen bleibt die Vorrichtung innerhalb der Haftreibungs-
grenzen, so dass die Schwungmasse zugunsten einer neuen Bewegungsphase der Vor-

richtung wieder zuriickgefuhrt werden kann.

Es kann in diesem Zusammenhang insbesondere von Interesse sein, zuséatzlich zu dem
eigentlichen motorischen Antrieb der Schwungmasse einen Energiespeicher, insbesonde-
re eine mechanische Feder vorzusehen, die wahrend der linearen Bewegungen der
Schwungmasse synchron zu diesen Bewegungen mit Energie be- und entladen wird.
Zum einen kénnen dadurch zumindest Teile der durch den motorischen Antrieb aufge-
wendeten Energie zuriickgewonnen werden. Zum Zweiten kann beispielsweise die zur
Uberwindung der Haftreibung vorgesehene Beschleunigungsphase mit entsprechend
groRen Kréften durch den Energiespeicher erleichtert werden und der motorische Antrieb
selbst nur zur Riickfihrung dienen. So kénnte der Antrieb die Schwungmasse gegen die
Federkraft dricken und dabei die Feder spannen, woraufhin der Antrieb. weggeschaltet

und es der Feder erlaubt wird, die Schwungmasse relativ heftig zu beschleunigen.

Weiterhin sind aber auch rotatorische Bewegungen zwischen der Schwungmasse und der
Basis méglich. Bevorzugt sind dabei kreisformige Bewegungen. Bei den rotatorischen
und insbesondere bei den kreisférmigen Bewegungen sind zwei Fallen denkbar, die im
Prinzip auch gemischt auftreten kénnten. Zum einen kann die eigentliche Impulserhaltung
im Sinne des linearen Impulses, also im Sinne der Zentrifugalkréfte, ausgenutzt werden.

Zum Zweiten kann aber auch die Drehimpulserhaltung ausgenutzt werden, bei der die
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Basis einen Drehimpuls erfahrt, wenn der Drehimpuls der Schwungmasse geéndert wird.
Wenn der Fall der linearen Impulserhaltung im Vordergrund steht, wird die Schwungmas-
se bezlglich der rotatorischen Bewegung exzentrisch angeordhet sein. Wenn die Dreh-
impulserhaltung im Vordergrund steht, wird die Schwungmasse im Bezug auf die rotatori-
sche Eigendrehung konzentrisch liegen. Hierbei ist jeweils die Schwungmasse im Sinne
des Schwerpunktes und nicht notwendigerweise in ihrer kérperlichen Form gemeint. Im
erstgenannten Fall kénnte also beispielsweise eine erhohte Beschleunigung der
Schwungmasse in bestimmten Bahnbereichen, etwa bei nicht - kreisférmigen Bahnen wie
Sonnenradbahnen oder Planetenradbahnen ausgenutzt werden, im zweiten Fall dagegen
beispielsweise bei Richtungsanderung einer konzentrischen Rotation der Schwungmasse
der auf die Basis wirkende Drehimpuls. In beiden Fallen kann anschaulich gesprochen
ein "Ruck" der Basis erzeugt werden, der fiir eine bestimmte Bewegungsphase die Haft-

reibung Giberwindet.

Es ist nicht unbedingt notwendig, wenngleich bevorzugt, dass die Bewegungsphasen,
also die durch den Schwungmassen erzeugten "Ruckbewegungen der Basis" immer im
Wesentlichen gleichgerichtet (einschlieBlich gleichgerichtet im Sinne von Drehbewegun-
gen) sind. Im Prinzip sind auch Félle dénkbar, in denen die Haftreibung auch im Rahmen
von "Rickschritten" Uberwunden wird, die jedoch insgesamt zu einer geringeren Zurtck-
bewegung als der gewiinschten Vorbewegung fihren. Beispielsweise konnte also der -
Schwungmassenantrieb auch bei im Grunde in der falschen Richtung wirksamen Trag-
heitskraften kurz die Haftreibungsgrenze tberwinden. Wenn die Haftreibungsgrenze in
der gewiinschten Richtung zeitlich langer oder mit einer gréReren Geschwindigkeit tber-

wunden wird, steht dies im Prinzip nicht einer Fortbewegung im Weg.

Besonders bevorzugt ist insbesondere auch, Komponenten der ausgenutzten Tragheits-
krafte dazu zu verwenden, die Haftreibung zwischen der Vorrichtung und der Oberflache,
auf der sie sich bewegen soll, auszunutzen. Durch entsprechende Auslegung der Bewe-
gungen, insbesondere deren Neigung, kann die Vorrichtung namlich zeitweise und even-
tuell auch stellenweise schwerer oder leichter werden, genau gesagt also durch entspre-
chende Tragheitskrafte auf die Oberflache gedriickt oder in der Schwerkraft entlastet
werden. Dadurch ist es zusétzlich oder alternativ zu der bereits erwahnten Verwendung
von besonders groRen Tragheitskraften in bestimmten Bewegungsphasen mdglich, zwi-

schen Bewegungsphasen und Haftphasen zu unterscheiden. Beispielsweise kdnnen be-



10

15

20

25

30

WO 2004/049894 o5 PCT/EP2003/013587

tragsmaRig konstant bleibende Tragheitskrafte in den Bewegungsphasen durch der Gra-
vitationskraft entgegengesetzte Komponenten zu einem Gleiten der Vorrichtung fuhren
und in Haftphasen durch parallel zu der Gravitationskraft wirkende Komponenten zu ei-

nem Haftenbleiben.

Besonders bevorzugt ist die Verwendung von zumindest zwei Schwungmassen im obigen
Sinn. Dies erlaubt zusétzlich zu den erwshnten Aspekten eine geschickte Kombination
der jeweiligen Tragheitskrafte und phasenweise Addition bzw. Kompensation. Beispiels-
weise koénnen sich zwei kreisformig bewegte Schwungmassen mit exzentrischem
Schwerpunkt gegenlaufig und synchron bewegen, so dass sich ihre Tragheitskrafte
zweimal pro Volldrehung kompensieren und zweimal pro Volldrehung addieren. Durch
zusétzliche Verkippung der Drehungsebenen kénnen in den Phasen der Addition in ei-
nem Fall gravitationsparallele und im anderen Fall gravitationsantiparallele Tragheitskraft-
komponenten erzeugt werden, so dass sich die Vorrichtung nur oder zumindest starker

im letztgenannten Fall ruckartig bewegt.

Vorzugsweise sind die Schwungmassen bei rotatorischen Komponenten kardanisch an
der Basis aufgehangt. Dies kann zur Verkippung der Rotationsebenen in dem eben be-
schriebenen Sinn dienen. Ferner kann durch entsprechende Einstellung der kardanischen
Aufhangungen im Gegensatz zu einer festen unveranderlichen Verkippung auch eine
Abstimmung auf die GréRe der Haftreibung zwischen der Vorrichtung und der Oberflache
und zudem auch eine eventuell notwendige Kompensation von Richtungsabhéngigkeiten
dieser Haftreibung beispielsweise bei ausgerichteten Wischtextilien erfolgen. Die Einstel-
lung der kardanischen Aufhdngung erfolgt vorzugsweise motorisch und kann dabei ins-
besondere auch automatisch geschehen, indem die Vorrichtung gewissermafen den Be-
ginn der Bewegungsphase austestet und sich bei gegebenen Rotationsbewegungen
durch Anpassung der Verkippung selbsttatig auf einen optimalen Vortrieb einstellt.

Im Fall eines Schwungmassenantriebs durch Ausnutzung der linearen Impulserhaltung,
also auch der Zentrifugalkréfte, ist es bevorzugt, dass sich die Vorrichtung Gber der Ober-
flache schrittweise mit - bei angestrebter gerader Bewegung der Vorrichtung - translatori-
schen Einzelschritten bewegt. Im Gegensatz dazu ist es bei der Ausnutzung der Drehim-
pulserhaltung vorgesehen, eine auf die Basis wirkende Drehimpulskomponente dadurch
auszunutzen, dass gewissermalen ein Ende der Vorrichtung als Drehachse dient, und
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zwar indem es durch eine oberfldchenparallele auf die Basis wirkende Drehimpulskom-
ponente "beschwert" wird. Beim nachsten Schritt kann ein entgegengesetztes Ende der
Vorrichtung als Drehachse dienen und ein entgegengesetzt gerichteter und auf die Basis
wirkender Drehimpuls, d. h. eine zu der Oberflache senkrecht stehende Komponente, far
einen entsprechenden zweiten Schritt verwendet werden. Die Vorrichtung wiirde sich in
diesem Fall also beispielsweise mit einer rechten und einer linken Seite alternierend
schrittweise und dabei jeweils um die andere Seite drehend fortbewegen. Die Drehim-
pulskomponenten kénnen entweder durch Verkippen rotierender Kreisel oder aber - we-
niger bevorzugt - durch Beschleunigen oder Abbremsen solcher Kreisel erzeugt werden.

Ubrigens muss die Vorrichtung nicht notwendigerweise frei von anderen Antrieb- oder
Lenkeinfliissen sein. Beispielsweise im Fall der bevorzugten Anwendung als Reinigungs-
vorrichtung kann es auch erwiinscht sein, eine Einflussnahme einer Bedienungsperson
auf die Bewegung beispielsweise durch Anbringen eines Stils zum Lenken oder auch zum
Unterstiitzen der Bewegung vorzusehen. Ein motorisch angetriebener Wischmob mit Stil
wirde es einer Reinigungsperson einerseits erleichtern, den Wischmob Uber die zu reini-
gende Oberflache zu schieben, andererseits kénnte der Wischmob dabei zusétzlich sehr
viel schwerer und damit beziiglich der Reinigungswirkung effektiver sein als ein konventi-
oneller manuell zu betétigender Wi'schmob. Bevorzugt ist allerdings eine autark und au-
tomatisch bewegte Reinigungsvorrichtung mit dem geschilderten Schwungmassenan-
trieb.

In Figur 16 ist schematisch eine Vorrichtung 104 zum Befeuchten eines Feuchtwischers
101 dargestellt. Der Feuchtwischer 101 besitzt einen an einem Stiel 118 befestigten Hal-
ter 102 zum Halten eines Wischbezugs 103. Der Wischbezug 103 ist flexibel und saugfa-
hig, so dass er zum Reinigen insbesondere von Béden mit einer Reinigungsflussigkeit

angefeuchtet werden kann.

Zum Befeuchten wird der Feuchtwischer 101 in Pfeilrichtung durch die Vorrichtung 104
durch eine Fiihrung 113 gefiihrt, die einzelne Fiihrungselemente in Form von waagrecht
angeordneten Blechen aufweist. Die Fuhrung 113 fihrt dabei den Halter 102 waagrecht
entlang einer waagrechten Bewegungsbahn Uber eine Dise 112 hinweg. Die Duse 112
ist Uber eine Flissigkeitsleitung 111 mit einer Pumpe 108 verbunden, die unten am Bo-

den eines Behalters 105 angeordnet ist, der die Basis der Vorrichtung 104 bildet. in dem
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Behalter 105 befindet sich eine Reinigungsflussigkeit 106, die von der Pumpe 108 tber
ein Eingangsfilter 107 angesaugt und durch die Leitung 111 zur Duse 112 gepumpt wer-
den kann. Durch die Dise 112 kann die Flussigkeit 106 von unten gegen den Wischbe-
zug 103 des Feuchtwischers 101 gespritzt werden.

In der Fuhrung 113 ist ein Sensor 114 beispielsweise in Form eines Schalters vorgese-
hen, der die Anwesenheit des Halters 102 in der Fihrung 113 erfasst. Sobald der Halter
102 in die Fihrung 113 eingeftihrt und dies von dem Sensor 114 erfasst worden ist, steu-
ert eine nicht dargestellte Steuerung die Pumpe 108 an, so dass die Flussigkeit 106
durch die Diise 112 nach oben gespritzt wird. Gleichzeitig wird eine motorisch angetrie-
bene Antriebsrolle 110 angesteuert, die unterhalb der Bewegungsbahn angeordnet ist.
Auf der der Antriebsrolle 110 gegentiberliegenden Seite der Bewegungsbahn sind zwei
Gegenrollen 109 angeordnet, die koaxial zueinander angeordnet sind und um eine Dreh-
achse drehbar sind, die parallel zur Drehachse der Antriebsrolle 110 ist. Der Halter 102
kann so zusammen mit dem Wischbezug 103 zwischen der Antriebsrolle 110 und den
Gegenrollen 109 hindurch gezogen werden.

Der Abstand zwischen der Antriebsrolle 110 und den Gegenrollen 109 ist so bemessen,
dass der Halter 102 mit dem Wischbezug 103 in Reibschluss mit den Rollen 109, 110

steht, so dass er erfasst und in einer Antriebsrichtung angetrieben werden kann.

In Figur 17 ist der Teil der Vorrichtung 104 zum Auspressen des Wischbezugs 103 ver-
groRert von vorne dargestellt. Die Antriébsrolle 110 erstreckt sich Gber die gesamte Breite
des Wischbezugs 103 senkrecht zur Antriebsrichtung, so dass sie Gber die gesamte Brei-
te unten an dem Wischbezug 103 anliegt. Die beiden Gegenrollen 109 sind so angeord-
net, dass sie Uber den Randern des Halters 102 in Breitenausdehung des Halters 102
angeordnet sind und zwischen sich einen Zwischenraum offenlassen. Der Zwischenraum

zwischen den Rollen 109 dient zum Hindurchfiihren des Stiels 18 des Feuchtwischers.

Wie in Figur 18 dargestellt ist, wird durch den Druck der Antriebsrolle 110 der Wischbe-
zug 103 wieder zum Teil entfeuchtet bzw. es wird Flussigkeit aus dem Wischbezug 103
herausgedriickt. Die herausgedrickte Flussigkeit 106 lauft auf einen Zwischenboden 117
und von dort durch ein Schmutzfilter 115 zuriick in den Behalter 105. Beim Hindurchfih-
ren des Feuchtwischers 101 durch die Fiihrung 113, wie es in Figur 18 dargestelit ist, wird
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somit der Wischbezug 103 von unten mit der Reinigungsfliissigkeit 106 bespritzt, so dass
der Wischbezug 103 befeuchtet und darin befindlicher Schmutz ausgespiilt werden kann,
und anschlieRend wieder zum Teil entfeuchtet, so dass er auf der rechten Seite der
Vorrichtung 104 mit einer definierten Feuchte austritt. Dies bewirkt, dass der Wischbezug
103 beim Reinigen nicht tropft. Die Steuerung erfasst dabei auch, wann der Halter 102
den Sensor 114 wieder freigibt bzw. wann das hintere Ende des Halters 102 den Sensor
114 passiert hat und steuert dann die Pumpe 108 und die Antriebsrolle 110 noch eine

‘bestimmte Zeitdauer an, bis der Halter 102 vollstandig durch die Rollen 109, 110 hindurch

gezogen worden ist. Die Ansteuerung der Pumpe 108 kann dabei auch vor der Ansteue-

rung der Rollen 109, 110 beendet werden.

In den Figuren 19 bis 22 sind verschiedene Ausfiihrungsformen des erfindungsgemafen
Feuchtwischers 101 dargestellt, dessen Halter 102 einen flachigen Kern 119 aufweist, an
dessen Rand eine Randverkleidung 120 angeordnet ist. Die Randverkleidung 120 kann
sich in allen Ausfithrungsformen um den gesamten Umfang des Kerns 119 erstrecken.

In allen beschriebenen Ausfiihrungsformen kann der Kern 119 von einer Metallplatte ge-
bildet sein. Die Dicke und die Materialeigenschaften richten sich nach der beim Auspres-
sen des Wischbezugs 103 auf den Halter 102 wirkenden Krafte, die sich wiederum unter
anderem nach der Konstruktion der Vorrichtung 104 richten. Das Kernmaterial ist weiter-
hin so ausgewdhlt, dass es gegenlber den beim Reinigen verwendeten Flussigkeiten
bzw. Reinigungsmitteln besténdig ist. Dies gilt zumindest fur die Abschnitte des Kerns
119, die mit den betreffenden Reinigungsmitteln in Berihrung kommen. Dabei kann der

Kern 119 auch mit einer Schutzschicht versehen werden.

In Figur 19 ist der Halter eines Feuchtwischers geman einer Ausfiihrungsform im Schnitt
dargestellt. Die Randverkleidung 120 besitzt in diesem Fall ein U-Profil und steckt mit der
offenen Seite auf dem Rand des Kerns 119. Das U-Profil der Randverkleidung 120 ist
derart eingerichtet, dass sie auf dem Rand des Kerns 119 klemmt, um keine oder einen
nur sehr kleinen Spalt zwischen dem Kern 119 und der Randverkleidung zu lassen. Die
Randverkleidung 120 umgibt den Rand des Kerns 119 vollstandig, so dass sich die
Randverkleidung 120 tiber den gesamten Umfang des Rand des Kerns 119 erstreckt.
Dabei kann die Randverkleidung 120 als Profil aufgesteckt sein, wobei jedoch eine Stoss-
stelle bei der Randverkleidung 120 in aller Regel unvermeidbar ist.



10

15

20

25

30

WO 2004/049894 . 29 PCT/EP2003/013587

In einer vorteilhaften Ausfihrungsform kann die Randverkleidung 120 jedoch direkt an
dem Rand des Kerns 119 ausgebildet werden. Die bewirkt eine bessere Verbindung und
einen engeren Spalt zwischen dem Kern 119 und der Randverkleidung 120 und es kann
auf diese Weise eine nahtlose Randverkleidung 120 erreicht werden. Dazu kann der Kern
119 insbesondere mit der Randverkleidung 120 umspritzt werden, wenn es der Werkstoff
der Randverkleidung 120 zulésst. Ferner kann die Randverkleidung 120 auch aufgetra-
gen werden, in dem der Rand des Kerns 119 in den entsprechenden flussigen Werkstoff

eingetaucht wird, der spater aushértet bzw. sich verfestigt.

Die vorgenannten Moglichkeiten zur Herstellung bzw. Anbringung der Randverkleidung
120 koénnen auch bei den folgenden Ausfilhrungsformen in den Figuren 20 bis 22 ange-

wendet werden.

Bei der Ausfuhrungsform nach Fig. 19 ragt die Randverkleidung 120 am Rand des Kerns
119 auch nach unten vor und verhindert so eine ebene Unterseite des Halters 102. Der
Wischbezug 103 wird somit an den Randern des Halters 102 starker nach unten ge-
driickt. Dies kann verhindert werden, indem der Wischbezug 103 an den entsprechenden
Stellen dunner und/oder kompressibler ausgefihrt wird.

In Figur 20 ist eine weitere Ausfuhrungsform dargestellt, bei der die Randverkleidung 120
grundsatzlich die gleiché Ausgestaltung wie bei der Ausfiihrungsform nach Fig. 19 be-
sitzt. Der Rand des Kerns 119 ist in dieser Ausfihrungsform in dem Bereich diinner aus-
gefuhrt, in dem der Kern 119 von der Randverkleidung 120 Gberdeckt wird. Der Rand ist
dabei um die Dicke des Materials der Randverkleidung 120 dunner ausgefihrt. Der Halter
102, der sich aus dem Kern 119 und der Randverkleidung 120 zusammensetzt, besitzt
somit Uber seine gesamte Fliche eine konstante Dicke. Dies bewirkt, dass auf den
Wischbezug 103 \)on oben eine ebene Flache wirkt und beim Wischen einen konstanten
Flachendruck ausiibt. Ferner kann auch beim Auspressen des Wischbezugs 103 mit ge-
ringerem Aufwand ein konstanter Flachendruck auf den Wischbezug 103 ausgelbt wer-

den, wenn der Halter 102 eine Uber die Flache konstante Dicke aufweist.

Weiterhin ist in Figur 21 eine weitere Ausfihrungsform abgebildet, in der die Randverklei-
dung 120 den Kern 119 nur an den Seiten abdeckt. Die Randverkleidung 120 ragt dabei
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nicht tiber oder unter die Oberseite bzw. Unterseite des Kerns 119, so dass der Kern 119
Uber seine gesamte Flache mit der gleichen Materialstarke ausgefiihrt werden kann und
dennoch der Halter 102 tber seine Flache eine konstante Dicke aufweist, wenn die Hohe
der Randverkleidung 120 der Hoéhe des Kerns 119 angepasst wird. Zur Befestigung ist
bei der dargestellten weiteren Ausfilhrungsform in den Stirnseiten des Kerns 119 entlang
des gesamten Umfangs eine Kerbe ausgebildet, in die sich ein Vorsprung waagrecht hin-
ein erstreckt, der an der dem Kern 119 zugewandten Seite der Randverkleidung 120
angeformt ist. Der Vorsprung wiederum kann flexible Klemmvorspringe aufweisen, um
zur Befestigung in der Kerbe festgeklemmt werden zu kénnen. Daneben kann dieser Vor-

sprung zum Klemmen in der Kerbe auch hohl und kompressibel ausgefuhrt sein.

In Figur 22 ist eine weitere Ausfuhrungsform dargestellt, bei dem der Rand des Kerns 119
auf der Oberseite und der Unterseite insbesondere umlaufende Vertiefungen aufweist, in
die sich die Randverkleidung 120 mit nach unten bzw. nach oben gerichteten Vorsprin-
gen hinein erstreckt. Die Randverkleidung .120 umgreift dabei den Rand des Kerns 119
wie in der Ausfuhrungsform gemaR Figur 19. Zusétzlich ist der Rand des Kerns 119, der
von der Randverkleidung 120 oben und unten zuriickgesetzt, so dass die Dicke des
Kerns 119 zusammen mit der den Kern 119 im Randbereich Gberlappenden Randverklei-
dung 120 konstant bleibt. Es ergibt sich daraus der Vorteil, dass die Hohe des Halters
102 konstant bleibt und dass zusétzlich die Randverkleidung 120 besser an dem Kern
110 befestigt ist.

Eine weitere Ausfilhrungsform ist in Figur 23 dargestellt, in dem die Randverkleidung 120
den Kern 119 vollstéandig umgibt und sich somit auch Uber dessen Unterseite und dessen
Oberseite erstreckt. Dies bewirkt, dass der Kern 119 vollstandig eingeschlossen ist und
keinen korrosiven Umgebungseinflissen ausgesetzt ist. Der Kern 129 kann dabei auch
aus Materialien hergestellt sein, die von den wahrend des Betriebs auf den Feuchtwischer
101 einwirkenden Substanzen angegriffen werden. Das Material des Kerns 119 muss in
dieser Ausfithrungsform nur Uber die geforderte Festigkeit verfiigen. Der Kern 119 wird
vorzugsweise von der Randverkleidung 120 bzw. dessen Material umspritzt, so dass sich
eine nahtlose Umhiillung ergibt. Der Kern 119 kann dabei aus einem Metall und die
Randverkleidung 120 aus einem Kunststoff bestehen, der sich zum SpritzgieBen eignet.
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In Figur 24 ist eine weitere Ausfiuhrungsform der vorliegenden Erfindung dargestellt, bei
dem der Kantenschutz durch einen Uberstehenden Wischbezug 103 erreicht wird, der
einen Dampfer fur den Kern 119 bildet, sobald der Halter 102 an ein Hindernis anstoft,
da der Halter das Hindernis zuerst mit dem iiberstehenden Rand des Wischbezugs 103
bertihrt. Zuséatzlich wolbt sich der Rand des Wischbezugs 103 bei einem Anstoflen an
einen Hindernis in aller Regel nach oben und gerat so zwischen das Hindernis und den

Kern 119, so dass sich eine zusétzliche Dampfung des AnstoRes ergibt.
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Patentanspriiche

1. Feuchtwischer (101) mit einem Halter (102) zur Befestigung eines Wischbezugs
(3), dadurch gekennzeichnet, dass der Halter (102) einen flachigen und steifen Kern
(119) und eine nachgiebige Randverkleidung (120) aufweist, die entlang zumindest eines
Teils des Rands des flachigen Kerns (119) angeordnet ist, und/oder dass der Wischbe-
zug (103) an wenigstens einem Teil des Umfangs des Halters (102) Gber den Halter (102)
Ubersteht.

2. Feuchtwischer (101) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Kern
(119) aus Metall besteht.

3. Feuchtwischer (101) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Kern
(119) aus Kunststoff besteht.

4, Feuchtwischer (101) nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass der Kern
(119) aus faserverstarktem Kunststoff besteht.

5. Feuchtwischer (101) nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass die

 Randverkleidung (120) aus Kunststoff ist und mit dem Kunststoffmaterials des Kerns

(119) verschmolzen ist.

6. Feuchtwischer (101) nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Randverkleidung (120) sich Uber den gesamten Umfang des
Rands des Kerns (119) erstreckt.

7. Feuchtwischer (101) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Randverkleidung (120) den Kern (119) vollsténdig einschlief3t.

8. Feuchtwischer (101) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Kern (119) mit einer Randverkleidung (120) aus Kunststoff um-
spritzt ist.
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9. Feuchtwischer (101) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Halter (102) flachig ist und seine Dicke Uber seine Flache kon-
stant ist.

10. Feuchtwischer (101) nach einem der vorhergehenden Anspriiche zur Verwendung
mit einer Vorrichtung zum Auspressen des Wischbezugs des Feuchtwischers, wobei die
Vorrichtung eine Auspresseinrichtung mit zwei Druckelementen aufweist, von denen ei-
nes auf der dem Wischbezug (103) gegeniiberliegenden Seite des Halters (102) an den
Randern des Halters (102) angreift.

11. Feuchtwischer nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass
der Feuchtwischer als eine mobile Wischvorrichtung (33) mit einem eigenen Antrieb aus-
gebildet ist und dass der Feuchtwischer eine Vorriéhtung (4) zum Regenerieren des
Feuchtwischers selbsttitig anfahrt und automatisch regenerierbar ist.
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