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Dispositif d'entrainement d'une goulotte oscillante,

La présente invention concerne un dispositif
d'entrainement d'une goulotte oscillante pouvant pivoter
autour de deux axes ortogonaux sous l'action d'un bras de
commande pivotant ayant les mémes degrés de liberté que
la goulotte, comprenant un dispositif de transmission pour
reproduire le mouvement du bras de commande sur la goulotte
et vice-versa et un mécanisme de commande articulé sur un
levier intermédiaire, articul&, 3 son tour, sur 1'extrémité
du bras de commande, le m&canisme de commande étant congu
pour faire tourner la charnidre constituée par le bras
de commande et le levier interm&diaire autour d'un axe
vertical et pour en modifier l'angle d'ouverture par
rapport a cet axe.

' Un dispositif de ce genre est décrit dans la
demande de brevet francais FR- A-8013890, qui se rapporte,
plus précisément, & un dispositif de distribution de la
matidre de chargement dans un haut fourneau. Dans ce
dispositif connu, le mé&canisme de commande comporte essen-
tiellement une tige d'entrafnement susceptible de tourner
autour de son axe longitudinal et d'étre déplacé axialement
pour ouvrir ou fermer l'angle de 1la charniére. Cette tige
d'entrainement comporte,i cet effet, une section canelée
qui coulisse longitudinalement,sous l'action d'un premier
moteur, & l'intérieur d'une douille rotative entrainée en
rotation sous l1l'action d'un second moteur.

Ce dispositif connu a l'inconvénient d'étre
expos€ & d'énormes sollicitations mécaniques au niveau des
canelures qui rendent la tige solidaire en rotation de la
douille extérieure d'entrainement. Ces sollicitations
risquent entraver le coulissement de la tige a 1'intérieur
de la douille et de provoquer une usure prématurée. En outre,
afin de pouvoir faire face & ces sollicitations mécanigues
il est nécessaire d'assurer le maintien et le guidage de
cette tige & plusieurs niveaux ce qui, 3 son tour, entraine

1'inconvénient d'une augmentation de la hauteur du dispositif
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d'entrainement et d'un encombrement supplémentaire.

Le but de la présente invention est de prévoir un
nouveau dispositif d'entralnement compact d'une goulotte
oscillante qui résiste mieux aux sollicitations mécaniques,

5 notamment aux forces & composantes horizontales résultant
du poids de la goulotte oscillante.

Pour atteindre cet objectif, le dispositif d'entraf-
nement selon la présente invention est essentiellement carac-
térisé par une cage rotative portée, par l'intermédiaire d'un

10 roulement, par la paroi fixe d'un boitier extérieur et munie
d'une couronne denté&e actionnée par un premier moteur fixé
&galement sur la paroi, par une tige de commande coaxiale &
ladite cage rotative, susceptible de coulisser axialement et
reliée,d cet effet, & un second moteur, également fixé sur

15 ladite paroi, par une traverse engagée par l'intermédiaire
d'un roulement sur 1l'extrémité de la tige de commande de
maniére a4 8tre axialement solidaire, mais libre en rotation
de celle-ci et relié&- & la cage rotative de maniére 3 é&tre
solidaire de la rotation de celle-ci, mais libre dans le

20 sens axial par rapport & cette cage, le levier intermédiaire
étant articulé sur cette traverse par son extrémité opposée
a celle reliée au bras de commande.

Les extrémités opposées de la traverse coulissent
dans des rainures, en forme de U, prévues & des endroits

25 diamétralément opposés sur la face intérieure de la cage
rotative. Ce coulissement est, de préférence, assuré par
l'intermédiaire de patins rectangulaires prévus sur les
extrémit&s opposées de la traverse.

L'extrémité du levier intermédiaire qui est

30 reliée & la traverse est congue sous forme d'&trier dont les
deux branches sont travers@es par les extrémités opposées de
la traverse. _

D'autres particularités et caractéristiques res-
sortiront d'un mode de réalisation préféré, décrit ci~dessous,

35 & titre d'illustration, en référence aux dessins annexés
dans lesquelles:

Les Figures 1 et 2 représentent des coupes
! verticales,suivant deux directions perpendiculaires, d'un

S
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dispositif d'entrainement selon l'invention et

la Figure 3 montre,en détail, une rainure de
guidage de la traverse.

Sur la Figure 1, on distingue une charniére 10
a angle d'ouverture variable et pouvant tourner autour d'un
axe vertical O. Cette charniére 10 est constituée d'un bras
de commande 12 pivotant autour d'un axe X perpendiculaire
au plan de la feuille et d'un levier intermédiaire 14. Le
bras de commande 12 est relié au moyen d'un mécanisme de
transmission approprié 16 & une goulotte de distribution non
montrée sur les figures.

Ce mécanisme de transmission est, de pré&férence,
du genre de celui proposé dans la demande de brevet europé&en
EP-A-0062769, c'est-&d-dire qu'il est constitué d'une barre
de transmission 18, actionnée par le bras de commande pivotant
12 et &voluant & 1l'int&rieur d'un caisson étanche 16 qui est
susceptible de pivoter autour de son axe longitudinal.

Pour plus de détails on pourra se référer 3 cette demande
de brevet.

Au-dessus de la charniére 10 se trouve un cage
rotative coaxiale par rapport & l'axe O et supportée par

l'intermédiaire d'un roulement 22 sur un épaulement 24 d'une

. carcasse.23 ferm&e par un capot 26. Cette cage -

rotative est pourvue d'une couronne dentée 28 qui est en

prise avec un pignon d'entrainement 36. Ce pignon d'entraine-
ment 30 est actionné au moyen d'un premier moteur 34, par
exemple électrique, par l'intermé&diaire d'une boite d'engrenage
32. L'action de ce moteur 34 provoque, par conségquent, la
rotation de la cage 20 autour de l'axe central O.

Un second moteur 36; électrique ou hydraulique
est €galement monté sur le capot 26. Ce moteur 36 est
destiné & actionner ume tige de commande 38 axialement suivant
1l'axe central O.

Une traverse 40 constituée d'un corps céntral
42 et deux pivots 44 et 46 diamétralement opposés est monté
sur l'extrémité inférieure de la tige 38 par l'intermédiaire
d'un ou de plusieurs roulements 48,50 de maniére & &tre

libres, en rotation, par rapport & cette tige 38 et en étre
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solidaire en ce qui concerne le mouvement axial vertical.

' Les deux pivots opposés 44,46 de la traverse 40
coopérent respectivement avec des rainures verticales de
guidage 52,54 en forme de "U" prévues & des endroits diamétra-
lement opposés sur la face intérieure de'la cage rotative
20. Le guidage des pivots 44 et 46 dans les rainures 52 et
54 peut €tre amélioré au moyen de patins rectangulaires
56,58 (voir &galement Fig. 3) prévus sur les extrémités
des pivots44 et 46.

Sous l'action du moteur 36 la traverse 40
peut étre déplacé&e entre la position représentée en traits
pleins sur la figure 2 et la position représentée en traits
mixtes sur la méme figure et vice-versa. Ce mouvement pro-
voque une modification de l'angle d'ouverture de la charniére
10, c'est & dire un pivotement du bras de commande 12
autour de l'axe X. Cette modification de 1'angle d'ouverture
de la charniére 10 sous l'action du moteur 36 peut, bien
éntendu, étre réalisée indépendamment et simultanément avec
sa rotation autour de 1l'axe O par suite de la rotation de
la cage 20 sous 1l'action du moteur 34.

Comme montré sur la Figure 1, l'axe 60 de la
charniére 10 est décalé par rapport @ l'axe longitudinal
du bras de commande 12 afin de ne pas rester bloqué sur-1l'axe
vertical O lorsque la goulotte se trouve en position verti-
cale comme expliqué dans la demande dé'brevet luxembourgeois
LU-A-84225.

Comme le montre la Figure 2, la liaison entre
le levier intermédiaire 14 et la traverse 40 peut &tre
réalisée en constituant 1'extrémité supérieure de ce levier
14 sous forme d'étrier dont les deux branches 62,64 sont
traversées par les pivois 44 et 46 et qui servent de pivot
a ce levier 14. La liaison entre le bras de commande 12 et
l'axe de pivotement X peut &galement &tre réalisée par une
forme d'étrier de la partie inférieure de ce bras 12 dont
les deux branches enjambent le caisson 16.

Ce dispositif d'entrainement est trés compact,
notamment en ce qui concerne 1'encombrement en hauteur

étant donné que la hauteur de la cage rotative peut &tre
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réduite 4 la hauteur nécessaire au coulissement vertical
de la traverse 40 et & l'amplitude du mouvement de la tige

38, comparé & 1'état de la technique, selon lequel 1la

nécessité de résister aux sollicitations mécaniques, no-
tamment aux composantes latérales de poussé&e, impose une

thauteur tr&s supérieure. du dispositif d'entrainement.
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Revendications

1.- Dispositif d'entrainement d'une goulotte
oscillante pouvant pivoter autour de deux axes ortogonaux
sous l'4ction d'un bras de commande pivotant ayant les mémes
degrés de liberté& que la goulotte, comprenant un dispositif

5 de transmission pour reproduire le mouvement du bras de com-
7 mande sur la goulotte et vice-~versa et un mécanisme de
commande articulé sur un levier intermédiaire, articulé , &
son tour, sur lﬂextrémité du bras de commande,le mécanisme
de commande é&tant concu pour faire tourner la charniére cons-
10 tituée par le bras de commande et le levier intermédiaire
autour d'un axe vertical et pour en modifier 1'angle d'ou-
verture par rapport & cet axe, caractérisé& par une cage
rotative (20) portée par l1l'intermé&diaire d4'un roulement (22),
sur une carcasse (23) fermée par un capot (26)et munie d'une
15 couronne dentée (28) actionnée par un premier moteur (34)
‘fixé sur la carcasse (23) ., par une ﬁige de commande (38)
coaxiale & ladite cage rotative (20), susceptible de cou-
lisser axialement et reliée, 3 cet effet, 3 un second moteur
(36), Egalement fixé sur la. carcasse(a3) par une traverse (40)
20 engagée par l'intermédiaire d4'un roulement (48,50) sur
l'extrémité de la tige de commande (38) de maniére & &tre
axialement solidaire, mais libre en rotation de celle-ci
et relié 3 la cage rotative (20) de manidre i &tre solidaire
de la rotation de celle-ci, mais libre dans le sens axial
25 par rapport & cette cage (20), le levier intermé&diaire (14)
étant articulé sur cette traverse (40) par son extrémité
opposée & celle reliée au bras de commande (12).
' 2.- Dispositif selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que les extrémités opposées (44,46) de la traverse
30 (40) coulissent dans des rainures (52,54), en forme de U,
- prévues & des endroits diamétralement opposés sur la face
intérieure de 1la cagé rotative (20).

3.- Dispositif selon la revendication 2, caractéri-

sé en ce que ce coulissement est, de préférence, assuré
35 par l'intermédiaire de patins rectangulaires (56,58) prévus

f sur les extrémités opposées (44,46) de la traverse (40).

/
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4.- Dispositif selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que l'extrémité du levier intermédiaire (12) qui
est reliée & la traverse (40) est congue sous forme d'étrier
dont les deux branches (62,64) sont traversées par les

extrémités opposées (44,46) de la traverse (40) .
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