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(54) RASIERAPPARAT MIT EINER VERSTELLBAREN ZAHNSCHNEIDEINRICHTUNG

(57)  Bei einem Rasierapparat (1) mit einer abgewinkelt aus-
gebildeten Gehauseseitenwand (9), die einen ersten Wand-
abschnitt (22) und einen 2zweiten Wandabschnitt (23)
aufweist, der mit dem ersten Wandabschnitt (22) Gber einen
gekrimmt verlaufenden Ubergangswandabschnitt (24) ver-
bunden ist, ist im Bereich des ersten Wandabschnittes (22)
eine verstellbare Zahnschneideinrichtung (8) vorgesehen
und ist im Niveaubereich (25) des zweiten Wandabschnittes
(23) eine Handhabe (59) zum Steuem der Verstellung der
Zahnschneideinrichtung (8) angeordnet. Die Zahnschneid-
einrichtung (8) weist einen Messertrager (26) auf, der mit
der Handhabe (59) aber eine Koppelungseinrichtung gekop-
pelt ist. Dabei ist die Koppelungseinrichtung durch einen
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einzigen sich 0ber den Ubergangswandabschnitt (24) der
abgewinkelt ausgebildeten Seitenwand (9) erstreckenden,
korrespondierend zur Kraimmung des Ubergangswandab-
schnittes (24) flexiblen Koppelungsteil (61) gebildet.
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Die Erfindung bezieht sich auf einen Rasierapparat mit einem einen Kopfbereich aufweisenden Gehdu-
se, von dem zumindest eine Seitenwand in ihrem an den Kopfbereich angrenzenden Bereich abgewinkelt
ausgebildet ist und einen ersten Wandabschnitt und einen zweiten Wandabschnitt aufweist, die einen
stumpfen Winkel miteinander einschlieBen und die liber einen entsprechend der Abwinkelung der Seiten-
wand gekriimmt verlaufenden Ubergangswandabschnitt miteinander verbunden sind, mit einem Scherkopf,
der in dem Kopfbereich des Geh3uses auf dasselbe aufgesetzt und in Folge der Abwinkelung der
Seitenwand gegeniiber dem vom Kopfbereich abgewandten Bereich des Gehduses geneigt angeordnet ist,
mit einer im Bereich des ersten Wandabschnittes angeordneten, gegeniiber dem ersten Wandabschnitt
zwischen mindestens zwei Positionen verstellbaren Zahnschneideinrichtung, die einen Messerirdger auf-

weist, auf dem ein im Betrieb stillstehendes erstes Zahnmesser und ein mit diesem zusammenwirkendes,
im Betrieb hin- und hergehend antreibbares zweites Zahnmesser angebracht sind, mit einer am Geh3duse

im Niveaubereich des zweiten Wandabschnittes verstellbar gehaltenen, héndisch betétigbaren Handhabe,
bei deren Betiitigung der Messertréger verstellt wird, und mit einer Koppelungseinrichtung zwischen der
Handhabe und dem Messerirdger, Uber die durch ihre Verstellung beim Betdtigen der Handhabe das
Verstellen des Messertrigers steuerbar ist.

Ein Rasierapparat gemdB8 der im vorstehend angeflihrten ersten Absatz klassifizierten Gattung ist
beispielsweise aus der JP 61-59.155 B2 bekannt. Der bekannte Ras:erapparat weist eine verschwenkbare
Zahnschneideinrichtung auf, die bei Betdtigung einer als Schiebetaste ausgebildeten Handhabe zwischen
zwei Schwenkpositionen verschwenkbar ist. Dabei besteht die Koppelungseinrichtung aus einem mit der
Schiebetaste verbundenen Koppelungsschieber und einem von dem Koppelungsschieber steuerbaren und
verstellbaren zweiarmigen Koppelungshebel, der unter der Wirkung einer Schenkelfeder der Koppelungsein-
richtung steht, die einen Hebelarm des Koppelungshebels mit einem vom Koppelungsschieber abstehenden
Koppelungsansatz in Wirkverbindung hilt, und der mit einem vom anderen Hebelarm seitlich abstehenden
Koppelungsstift in einen gabelartigen Bereich des Messerirédgers der Zahnschneideinrichtung eingreift.
Insgesamt weist somit die Koppelungseinrichtung eine aus mehreren Teilen bestehende, relativ aufwendige
Ausbildung auf, was hinsichtlich einer m&glichst einfachen und preiswerten Ausbildung des Rasierapparates
und einer mdglichst hohen Betriebssicherheit und einer mdglichst raumsparenden Realisierung der Koppe-
lungseinrichtung unglinstig ist.

Die Erfindung hat sich zur Aufgabe gestelit, bei einem Rasierapparat der im ersten Absaiz angeflihrten
Gattung die vorstehend erlduterten Schwierigkeiten zu beseitigen und bei einem solchen Rasierapparat eine
moglichst einfache und preiswerte Ausbildung desselben zu erhalten und eine mdglichst einfache und
kompaktie sowie betriebssichere Koppelungseinrichtung zu realisieren. Hiefiir ist die Erfindung dadurch
gekennzeichnet, daB die Koppelungseinrichtung durch einen einzigen sich Uber den Ubergangswandab-
schnitt der abgewinkelt ausgebildeten Seitenwand erstreckenden, korrespondierend zur Krimmung des
Ubergangswandabschnittes flexiblen Koppelungsteil gebildet ist, der einerseits mit der Handhabe und
andererseits mit dem Messertrdger verbunden ist. Auf diese Weise ist eine besonders einfache, raumspa-
rende und betriebssichere Koppelungseinrichtung erhalten. Dies ist im Hinblick auf eine mdglichst einfache
und preiswerte Ausbildung eines soichen Rasierapparates und im Hinblick auf eine mdglichst hohe
Betriebssicherheit der Koppelungseinrichtung vorteilhaft. Dabei ist weiters der Vorteil einer an den Verlauf
der Abwinkelung der abgewinkelt ausgebildeten Seitenwand optimal angepaBten Ausbildung der Koppe-
lungseinrichtung erreicht.

Es kann erwdhnt werden, daB aus der US-PS 4 426 776 und der DE-OS 35 05 856 Rasierapparate
bekannt sind, bei denen das Gehiuse des Rasierapparates eine abgewinkelt ausgebildete Seitenwand mit
zwei einen stumpfen Winkel miteinander einschlieBenden Wandabschnitten aufweist und im Bereich des
ersten dieser Wandabschnitte eine verstellbare Zahnschneideinrichtung vorgesehen ist, zu deren Verstel-
lung eine am Gehduse im Niveaubersich des zweiten dieser Wandabschnitte angeordnete Handhabe
vorgesehen ist, welche mit der Zahnschneideinrichtung Uber eine Koppelungseinrichtung gekoppelt ist. Bei
den bekannten Rasierapparaten mit einer solchen Anordnung von Zahnschneideinrichtung und Betatigungs-
handhabe ist diese Koppelungseinrichtung verhilinismiBig kompliziert und aufwendig ausgebildet und
erfordert auch einen relativ groBen Raumbedarf, was insgesamt als nachteilig anzusehen ist. Die Koppe-
lungseinrichtung ist ndmlich im wesentlichen durch einen mit der Handhabe starr verbundenen, im
wesentlichen starr ausgebildeten, von -der Handhabe seitlich abstehenden zweifach abgewinkelten Arm
gebildet, der beim Verstellen der Handhabe gegen den Messertrdger driickt und dadurch die Zahnschneid-
einrichtung verstellt. Dies erfordert aber einen relativ groBen Raumbedarf, um die Krlimmung der Seiten-
wand (iberwinden zu kdnnen, und hat Einschrinkungen flr die Wahimd&glichkeit der Relativiagen der
verstellbaren Zahnschneideinrichtung und der Handhabe sowie der Koppelungseinrichtung zur Foige, da ein
einwandfreies Zusammenwirken zwischen Koppelungseinrichtung und Messertrdger der Zahnschneidein-
richtung nur in einem relativ eingeschrénkten Bereich an Relativiagen zwischen Koppelungseinrichtung und
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Messertrdger gewahrleistet ist. Demgegentber ist bei einem erfindungsgeméBen Rasierapparat die Koppe-
lungseinrichtung durch einen einzigen sich liber den Ubergangswandabschnitt der abgewinkelt ausgebilde-
ten Seitenwand erstreckenden, korrespondierend zur Kriimmung des Ubergangswandabschnittes flexiblen
Koppelungsteil gebildet, der einerseits mit der Handhabe und andererseits mit dem Messeriréger verbun-
den ist. Auf diese Weise ist eine besonders einfache, raumsparende und betriebssichere Koppelungsein-
richtung erhalten. Dies ist im Hinblick auf eine m&glichst einfache und preiswerte Ausbildung eines soichen
Rasierapparates und im Hinblick auf eine mdglichst hohe Betriebssicherheit der Koppelungseinrichtung
vorteilhaft. Dabei ist weiters der Vorteil einer an den Verlauf der Abwinkelung der abgewinkelt ausgebildeten
Seitenwand optimal angepaBien Ausbildung der Koppelungseinrichtung erreicht. All diese Vorteile sind bei
den aus der US-PS 4 426 776 und der DE-OS 35 05 856 bekannten Rasierapparaten nicht gegeben.

Weiters kann erwihnt werden, da aus der DE-OS 41 25 213 ein Rasierapparat bekannt ist, bei dem
eine Zahnschneideinrichtung an einer im wesentlichen vollkommen eben ausgebildeten Seitenwand versteli-
bar angeordnet ist, so daB diese Seitenwand keine zwei einen stumpfen Winkel miteinander einschlieBende
Wandieile aufweist. Bei diesem bekannten Rasierapparat liegen der Messertrdger der Zahnschneideinrich-
tung und die hdndisch betétighare Handhabe zum Verstellen des Messertrdgers samt einer zwischen
diesen beiden vorgesehenen Koppelungseinrichtung entsprechend der vollkommen ebenen Ausbildung der
Seitenwand, in deren Bereich die Zahnschneideinrichtung angeordnet ist, ebenso im wesentlichen in einer
Ebene, und es ist bei diesem bekannten Rasierapparat auch kein flexibler Koppelungsteil zwischen dem
Messertrager und der Handhabe vorgesehen.

Bei einem erfindungsgemiBen Rasierapparat kann der flexible Koppelungsteil beispielsweise durch
einen blattfederartigen Metallteil oder Kunststofteil gebildet sein. Als besonders vorteilhaft hat sich aber
erwiesen, wenn der Koppslungsteil jalousieartig ausgebildet ist und aus gelenkig miteinander verbundenen,
quer zur Verstellrichtung des Koppelungsteiles verlaufenden Stegen besteht, die im Bereich ihrer ‘beiden
freien Enden in gehduseseitige Flhrungsnuten ragen. Dies ist im Hinblick auf eine in Richtung der Stege
mdglichst stabile, gegen Eindrlicken sichere Ausbildung des Koppelungsteiles vorteilhaft.

Die Handhabe kann beispielsweise an einer anderen Seitenwand als die Zahnschneideinrichtung
vorgesehen sein, beispielsweise an jener Seitenwand, die der Seitenwand gegeniiberliegt, gegenliber der
die Zahnschneideinrichiung verstellbar ist. Als besonders vorteilhaft hat sich aber erwiesen, wenn die
Zahnschneideinrichtung einen im wesentlichen parallel zum ersten Wandabschnitt verstellbar geflihrten
Messertrager aufweist und der Messertrdger der Zahnschneideinrichtung, der flexible Koppelungsteil und
die Handhabe als einstiickiger Kunststoffteil ausgebildet sind. Dies ist im Hinblick auf eine besonders
einfache Ausbildung vorteilhaft.

Die Erfindung wird im folgenden anhand eines in der Zeichnung dargestellten Ausflihrungsbeispieles
niher beschrieben, auf das die Erfindung jedoch nicht beschrénkt sein soll. Die Fig.1 zeigt etwa in
natlirlicher GréBe in einer Schrigansicht einen Rasierapparat gemdR der Erfindung, der eine verstellbare
Zahnschneideinrichtung und eine mit der Zahnschneideinrichtung Uber eine Koppelungseinrichtung gekop-
pelte Handhabe zum Verstellen der Zahnschneideinrichtung aufweist, wobei die Koppelungseinrichtung
durch einen jalousieartig ausgebildeten flexiblen Koppelungsteil gebildet ist. Die Fig.2 zeigt in einem
gegeniiber der Figur 1 etwas kieineren MaBstab in einer Explosionsdarstellung eine flir einen Rasierapparat
gem3B Fig.1 geeignete GehZusehélite sowie die im Bereich dieser Gehdusehélfte vorgesehene Zahn-
schneideinrichtung dieses Rasierapparates. Die Fig.3 zeigt in einem Teil A derselben in einem gegeniiber
den Figuren 1 und 2 gréBeren MaBstab in einer Seitenansicht und teilweise im Schnitt einen Teil des
Rasierapparates gemiB Fig.1, wobei das Gehduse des Rasierapparates teilweise nicht dargestellt ist, um
die Deutlichkeit der Darstellung der Zahnschneideinrichiung des Rasierapparates zu erhhen, die hiebei in
ihrer Ruhelage befindlich dargestelit ist. Die Fig.3 zeigt in einem Teil B derselben auf analoge Weise wie im
Teil A nur die Zahnschneideinrichtung des Rasierapparates gemdB den Figuren 1 und 2, wobei die
Zahnschneideinrichtung in ihrer Betriebslage befindiich dargestellt ist.

In Fig.1 ist ein Rasierapparat 1 dargestellt, dessen Gehduse 2 aus einer ersten gehdusehalbschale 3,
einer zweiten Gehidusehalbschale 4, einer die beiden Gehdusehalbschalen 3 und 4 an ihrem fuBseitigen
Ende zusammenhaltenden VerschluBschale 5 und einer im Kopfbereich 6 der beiden Gehdusehalbschalen 3
und 4 mit der ersten Gehiusehalbschale 3 mittels einer Schnappverbindung verbundenen Abdeckung 7
besteht. Die Abdeckung 7 dient zum Abdecken einer in Fig.1 nicht sichtbaren Zahnschneideinrichtung 8,
die zwischen einer in Fig.1 und im Teil A der Fig.3 dargestellten Ruheposition und einer im Teil B der Fig.3
dargestellten Betriebsposition verstellbar ist. Die Ausbildung der Zahnschneideinrichtung 8 ist nachfolgend
anhand der Figuren 2 und 3 detailliert beschrieben. Das Gehduse 2 des Rasierapparates 1 weist eine erste
breite Seitenwand 9, eine zweite breite Seitenwand 10, eine erste schmale Seitenwand 11 und eine zweite
schmale Seitenwand 12, welche beiden schmalen Seitenwinde 11 und 12 von der die beiden Gehdusehalb-
schalen 3 und 4 trennenden Trennzone geteilt sind, sowie eine im wesentlichen durch die VerschiuBschale
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5 gebildete Bodenwand 13 auf.

In dem Kopfbereich 6 des Gehduses 2 ist auf dasselbe ein Scherkopf 14 aufgesetzt, der in bekannter
Weise eine Siebscherfolie als Obermesser und ein mit der Siebscherfolie zusammenwirkendes Untermesser
aufweist, welche beiden Messer in den Figuren nicht dargestellt sind. Zum Abdecken der Siebscherfolie
weist der Rasierapparat 1 einen Rolladen 15 auf, der aus einer die Siebscherfolie Uberdeckenden
Schutzposition in eine die Siebscherfolie freigebende Freigabeposition und umgekehrt verstelibar ist. Zum
Verstellen des Rolladens 15 ist derselbe an seinem von der Siebscherfolie abgewandien Ende mit einer
Handhabe 16 versehen, die im Teil A der Fig.3 dargestelit ist.

Der Scherkopf 14 ist bei in seine Freigabeposition verstelltem Rolladen 15 von dem GehZuse 2 des
Rasierapparates 1 abnehmbar und auf das Gehduse 2 aufsetzbar. Um beim Aufsetzen des Scherkopfes 14
auf das Gehduse 2 des Rasierapparates 1 eine gute Positionierung des Scherkopfes 14 gegenliber dem
Gehduse 2 des Rasierapparates 1 zu erzielen, weist der Scherkopf 14 an seinen beiden schmalen
Endbereichen je einen Fihrungslappen 17 auf, der beim Aufsetzen des Scherkopfes 14 auf das Geh&use 2
des Rasierapparates 1 in eine zwischen den beiden GehZdusehalbschalen 3 und 4 freigelassene Fiihrungs-
ausnehmung 18 eintritt und der bei vollstédndig auf das Gehduse 2 aufgesetztem Scherkopf 14 von der
Fhrungsausnehmung 18 positioniert wird. Jedem der beiden Flihrungslappen 17 liegt an seinem gegen-
tiber dem Scherkopf 14 freien Ende 19 ein im wesentlichen quer zu den schmalen Seitenwénden 11 und 12
verstellbarer Entriegelungsknopf 20 gegentiber, durch dessen Verstellung quer zu den schmalen Seiten-
winden 11 und 12 eine Entriegelung des Scherkopfes 14 erfolgt, so daB nach einer solchen Entriegelung
der Scherkopf 14 vom GehZuse 2 des Rasierapparates 1 abgenommen werden kann.

Wie aus der Fig.1 ersichtlich ist, sind bei dem Rasierapparat 1 sowoh! die erste breite Seitenwand 9 ais
auch die zweite breite Seitenwand 10 des Geh#uses 2 je in einem an den Kopfbereich 6 angrenzenden
Bereich 21 abgewinkelt ausgebildet. Die erste breite Seitenwand 9 weist hiebei einen in den Kopfbereich 6
miindenden ersten Wandabschnitt 22 auf, der mit der Abdeckung 7 des Geh&uses 2 abgedeckt ist. Weiters
weist die erste breite Seitenwand 9 einen in das fuBseitige Gehduseende miindenden zweiten Wandab-
schnitt 23 auf. Der erste Wandabschnitt 22 und der zweite Wandabschnitt 23 der ersten breiten Seitenwand
9 schlieBen einen stumpfen Winkel miteinander ein. Hiebei sind der erste Wandabschnitt 22 und der zweite
Wandabschnitt 23 tiber einen entsprechend der Abwinkelung der ersten breiten Seitenwand 9 gekrimmt
verlaufenden Ubergangswandabschnitt 24 miteinander verbunden.

infolge der Abwinkelung der ersten breiten Seitenwand 9 und der zweiten breiten Seitenwand 10 ist der
Scherkopf 14 bei dem Rasierapparat 1 gegeniiber dem vom Kopfbereich 6 abgewandten Bereich 25 des
Gehduses 2 geneigt angeordnet. Eine solche geneigte Anordnung des Scherkopfes 14 ist im Hinblick auf
eine méglichst bequeme Handhabung des Rasierapparates 1 vorteilhaft, da im Betrieb des Rasierapparates
1 das Gehiuse 2 in dem Bereich 25 in einer Hand gehalten wird, wobei dann der Scherkopf 14 in Richtung
zum Gesicht des Benutzers des Rasierapparates 1 hin abgewinkelt positioniert ist, was eine sehr bequeme
Handhabung erm&glicht. :

Im Hinblick auf eine m&glichst bequeme Handhabung hat sich hiebei als zweckmaBig erwiesen, wenn
die Zahnschneideinrichtung 8 in ihrer Betriebsposition mdoglichst nahe beim Scherkopf 14 bzw. bei der
Siebscherfolie des Scherkopfes 14 zu liegen kommt. Um dies zu gewahrleisten, ist bei dem vorliegenden
Rasierapparat 1 die Zahnschneideinrichiung 8 im Bereich des ersten Wandabschnittes 22 der ersten breiten
Seitenwand 9 des Gehduses 2 angeordnet und gegenliber dem ersten Wandabschnitt 22 zwischen der im
Teil A der Fig.3 dargesteliten Ruheposition und der im Teil B der Fig.3 dargesteliten Betriebsposition
verstellbar.

Wie aus den Figuren 2 und 3 ersichtlich ist, weist die Zahnschneideinrichtung 8 einen Messertrdger 26
auf, der gegeniiber dem ersten Wandabschnitt 22 der ersten breiten Seitenwand 9 der ersten Gehdusehalb-
schale 3 in Richtung des Doppelpfeiles 27 verschiebbar geflihrt ist. Zur Flihrung des Messertrdgers 26
weist die erste Gehdusehalbschale 3 im Bereich ihres ersten Wandabschnittes 22 zwei von dieser
abstehende, L-frmig ausgebildete Fiihrungsleisten 28 und 29 auf, die je mit einer vom Messerirdger 26
seitlich abstehenden einfachen Fiihrungsleiste 30 zusammenwirken, von denen in Fig.2 nur eine sichtbar ist.
Hiebei ist in eine im Bereich des ersten Wandabschnittes 22 der ersten Gehdusehalbschale 3 vorgesehene
Aufnahmekammer 31 eine Blattfeder 32 eingesetzt, die mit ihrem gebogen ausgebildeten Mittenbereich
gegen die Innenseite des Messertrdgers 26 driickt, wodurch die Flihrungsleisten 30 gegen die abgewinkel-
ten Bereiche der L-fdrmigen Fiihrungsleisten 28. und 29 gedriickt werden, die hiebei den Messerirdger 26
an den ersten Wandabschnitt 22 angrenzend positioniert halten. Durch das Vorsehen der Blattfeder 32 wird
das Flhrungsspiel quer zu dem ersten Wandabschnitt 22 beseitigt. Zur Flihrung des Messertrégers 26 in
Richtung des Doppelpfeiles 27 sind weiters zwei von dem ersten Wandabschnitt 22 senkrecht abstehende
Fuhrungsleisten 33 und 34 vorgesehen, zwischen die ein von dem Messertrdger 26 an dessen Innenseite
abstehender, in Fig.2 nicht sichtbarer Fiihrungsstift ragt. Weiters sind zur Flihrung des Messertrégers 26
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zwei von dem ersten Wandabschnitt 22 senkrecht abstehende Fhrungsleisten 35 und 36 vorgesehen, mit
denen zwei von dem Messerirdger 26 seitlich abstehende federnde Flihrungsarme 37 und 38 zusammen-
wirken. Hiebei sind die freien Enden der Fihrungsarme 37 und 38 als Rastnocken 39 und 40 ausgebiidet,
die in Rastvertiefungen 41 bzw. 42 und 43 bzw. 44 einrasten kdnnen, und zwar enisprechend der
Ruheposition bzw. der Betriebsposition der Zahnschneideinrichtung 8. Mit Hilfe der Flhrungsarme 37 und
38 wird das Fiihrungsspiel parallel zu dem ersten Wandabschnitt 22 und quer zur Verstellrichtung
(Doppelpfeil 27) des Messertrdgers 26 beseitigt.

Auf dem Messerirdger 26 sind ein im Betrieb stillstehendes erstes Zahnmesser 45 und ein mit diesem
zusammenwirkendes, im Betrieb hin- und hergehend antreibbares zweites Zahnmesser 46 angebracht. Das
stillstehende erste Zahnmesser 45 ist hiebei auf den Messerirdger 26 aufgeschnappt. Das antreibbare
zweite Zahnmesser 46 ist auf eine Anfriebsbriicke 47 aufgeschnappt, die an dem stillstehenden ersten
Zahnmesser 45 hin- und hergehend verstellbar gefiihrt ist und an der zwei Andruckfedern 48 und 49
angreifen, die andererseits am Messerirdger 26 abgestlitzt und gehaiten sind. Die Andruckfedern 48 und 49
driicken die Zahnreihe des antreibbaren Zahnmessers 46 gegen die Zahnreihe des stillstehenden Zahn-
messers 45, um eine einwandireie Schneidfunktion zu gew#hrleisten. Die Antriebsbriicke 47 weist zwei
Forisdtze 50 und 51 auf, die einen Zwischenraum einschlieBen, in den das abgerundete Ende 52 eines
Antriebshebels 53 hineinragt, der an dem Messerirdger 26 schwenkbar gelagert ist. Zum Sichern des
Antriebshebels 53 an dem Messertrdger 26 ist eine Abdeckung 54 vorgesehen, die mit dem Messerirdger
26 verbunden ist. An seinem vom abgerundeten Ende 52 abgewandien Ende 55 weist der Antriebshebel 53
eine Antriebsnut 56 auf, in die bei in ihre Betriebsposition versteliter Zahnschneideinrichtung 8 ein
Antriebsstift 57 zum Anireiben des Antriebshebels 53 ragt, wie dies im Teil B der Fig.3 dargestellt ist. Der
Antriebsstift 57 ragt hiebei durch ein Fenster 58 im ersten Wandabschnitt 22 der ersten breiten Seitenwand
9 der ersten Gehdusehalbschale 3.

Zum Verstellen des Messerirdgers 26 bzw. der Zahnschneideinrichtung 8 in Richtung des Doppelpfei-
les 27 weist der Rasierapparat 1 eine am Gehduse 2 im Niveaubereich 25 des zweiten Wandabschniites 23
der ersten breiten Seitenwand 9 vorstellbar gehaltene, hindisch betétigbare Handhabe 59 auf, bei deren
Betitigung der Messertrdger 26 verstellt wird. Die Handhabe 59 ist hiebei durch eine Leiste gebildet, die
von einem quer zur Verstellrichtung (Doppelpfeil 27) verlaufenden Steg 60 getragen ist. Zwischen der
Handhabe 59 und dem Messerirdger 26 ist eine Koppelungseinrichtung vorgesehen, iiber die durch ihre
Verstellung beim Betétigen der Handhabe 59 das Verstellen des Messeriragers 26 steuerbar ist.

Bei dem vorliegenden Rasierapparat 1 ist nunmehr die Koppelungseinrichtung auf besonders einfache,
raumsparende und betriebssichere und daher vorteilhafte Weise durch einen einzigen sich Uber den
Ubergangswandabschnitt 24 der abgewinkelt ausgebildeten ersten breiten Seitenwand 9 erstreckenden,
korrespondierend zur Kriimmung des Ubergangswandabschnittes 24 flexiblen Koppelungsteil 61 gebildet,
der einerseits Uber den Steg 60 mit der Handhabe 59 und andererseits mit dem Messertrdger 26
verbunden ist. Dabei ist der Koppelungsteil 61 jalousieartig ausgebildet und besteht aus Uber Gelenke 62
gelenkig miteinander verbundenen, quer zur Verstellrichtung (Doppelpfeil 27) des Koppelungsteiles 61
verlaufenden Stegen 63, die im Bereich ihrer beiden freien Enden in geh&useseitige FUhrungsnuten 64
ragen, und zwar mit von den Stegen 63 seitlich abstehenden Flhrungsstifiten 65. Solche Flihrungsstifte 66
stehen auch von dem die Handhabe 53 tragenden Steg 60 seitlich ab. Der Messerirdger 26 der
Zahnschneideinrichtung 8, der flexible Koppelungsteil 61 und die Handhabe 59 samt dem Steg 60 sind
hiebei als einstiickiger Kunststoffteil ausgebildet, wobei die Gelenke 62 zwischen den Stegen 63 als
Filmscharniere ausgebildet sind. _

Durch die vorstehend beschriebene Ausbildung ist eine besonders einfache, raumsparende und
betriebssichere Koppelungseinrichtung realisiert, was hinsichtlich einer mdglichst einfachen und preiswerten
Ausbildung eines solchen Rasierapparates und hinsichtlich einer mdglichst hohen Betriebssicherheit und
einer mdglichst raumsparenden Realisierung der Koppelungseinrichtung vorteilhaft ist. Weiters ist hiedurch
der Vorteil einer an den Verlauf der Abwinkelung der abgewinkelt ausgebildeten, die Zahnschneideinrich-
tung tragenden Seitenwand optimal und mit minimalem Raumbedarf angepaften Ausbildung der Koppe-
lungseinrichtung erreicht. Durch die Ausbildung der Koppelungseinrichtung als jalousieartiger Koppelungs-
teil, der aus gelenkig miteinander verbundenen, quer zur Verstellrichtung des Koppelungsteiles verlaufen-
den und quer zur Verstellrichtung relativ steifen Stegen bestent, ist weiters erreicht, da8 der Koppelungsteil
gegen Eindrlicken eine relativ groBe Widerstandskraft aufweist. Durch die einstiickige Ausbildung des
Messertrigers, des Koppelungsteiles und der Handhabe ist eine besonders einfache Ausbildung erhalten.

Bezliglich der Fig.3 bleibt noch zu erwdhnen, daB im Teil A der Fig.3 schematisch eine Motorhalterung
87 dargestellt ist, in der ein Motor 68 festgehalten ist, der eine Motorwelle 69 aufweist. Von der Motorwelle
B89 ist eine nicht dargestellte, eine sogenannte Schwingbriicke aufweisende Antriebseinrichtung antreibbar,
von der das mit der Siebscheriolie des Scherkopfes 14 zusammenwirkende Untermesser antreibbar ist. Von
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der Schwingbriicke der vorerwzhnten Antriebseinrichtung steht seitlich der Antriebsstift 57 ab, mit dem der
Antriebshebel 53 zum Antreiben des anireibbaren Zahnmessers 46 der Zahnschneideinrichtung 8 antreibbar
ist.

Wie aus dem Teil A der Fig.3 ersichtlich ist, besteht zwischen dem Antriebsstiit 57 und dem
Antriebshebel 53 keine Antriebsverbindung, wenn die Zahnschneideinrichtung 8 ihre Ruheposition einnimmt.
Durch Betstigen der Handhabe 59, und zwar durch Verschieben derselben entlang der ersten breiten
Seitenwand 8, wird Uber den flexiblen Koppelungsteil 61 - der hiebei liber den gekrimmt verlaufenden
Ubergangswandabschnitt 24 hinweg bewegt wird, wobei die gelenkig miteinander verbundenen Stege 63
gegeniiber einander um die Filmscharniere 62 verschwenkt werden - der Messertréiger 26 in Richtung des
Doppelpfeiles 27 und somit die gesamte Zahnschneideinrichiung 8 in ihre Betriebsposition verstellt. Sowohi
die Handhabe 59 als auch die Zahnschneideinrichtung 8 werden dabei um einen Hub h verstelit, der in der
Praxis beispielsweise 16 mm betragen kann. Nach einer soichen Verstellung der Zahnschneideinrichtung 8
steht der Antriebsstift 57 mit dem Antriebshebel 53 in Antriebsverbindung, so daB dann das antreibbare
Zahnmesser 46 der Zahnschneideinrichtung 8 angetrieben wird, wenn der Motor 68 eingeschaltet wird.

Die Erfindung ist nicht auf das vorstehend beschriebene Ausfiihrungsbeispiel beschrénkt Beispielsweise
kann die Handhabe zum Verstellen der Zahnschneideinrichtung unmittelbar durch einen oder mehrere
Stege des Koppelungsteiles gebildet sein. Anstelie eines jalousieartig ausgebildeten Koppelungsteiles mit
gelenkig miteinander verbundenen Stegen kann auch ein aus einem blattfederartigen Metallteil oder
Kunststoffteil gebildeter Koppelungsteil vorgesehen sein. Die Zahnschneideinrichtung kann nicht nur parallel
zum ersten Wandabschnitt der abgewinkelt ausgebildeten Seitenwand verschiebbar sein, sondern sie kann
zusitzlich gegeniiber diesem ersten Wandabschnitt auch noch verschwenkbar sein bzw. kann die Zahn-
schneideinrichtung gegeniiber dem ersten Wandabschnitt auch nur verschwenkbar angeordnet sein. Die
Zahnschneideinrichtung kann aus einer Ruheposition auch in zwei unterschiedliche Beiriebspositionen
verstellbar sein. Die Handhabe zum Verstellen der Zahnschneideinrichtung muB nicht im Bereich jener
Seitenwand angeordnet sein, in deren Bereich auch die Zahnschneideinrichtung angeordnet ist; diese
Handhabe kann beispielsweise auch im Bereich der gegenuberliegenden breiten Seitenwand angeordnet
sein, in deren Bereich beim vorstehend beschriebenen Rasierapparat die Handhabe zum Verstellen des die
Siebscherfolie Uiberdeckenden Rolladens angeordnet ist, oder auch im Bereich einer der beiden schmalen
Seitenwinde des Gehduses des Rasierapparates.

Patentanspriiche

1. Rasierapparat mit einem einen Kopfbereich aufweisenden Gehduse, von dem zumindest eine Seiten-
wand in ihrem an den Kopfbereich angrenzenden Bereich abgewinkelt ausgebildet ist und einen ersten’
Wandabschnitt und einen zweiten Wandabschnitt aufweist, die einen stumpfen Winkel miteinander
einschlieBen und die iiber einen entsprechend der Abwinkelung der Seitenwand gekrlimmt verlaufen-
den Ubergangswandabschnitt miteinander verbunden sind, mit einem Scherkopf, der in dem Kopfbe-
reich des Gehduses auf dasselbe aufgesetzt und in Folge der Abwinkelung der Seitenwand gegenliber
dem vom Kopfbereich abgewandten Bereich des Gehduses geneigt angeordnet ist, mit einer im
Bereich des ersten Wandabschnittes angeordneten, gegeniiber dem ersten Wandabschnitt zwischen
mindestens zwei Positionen verstellbaren Zahnschneideinrichtung, die einen Messerirdger aufweist, auf
dem ein im Betrieb stillstehendes erstes Zahnmesser und ein mit diesem zusammenwirkendes, im
Betrieb hin- und hergehend antreibbares zweites Zahnmesser angebracht sind, mit einer am Gehduse
im Niveaubereich des zweiten Wandabschnittes verstellbar gehaltenen, héndisch betétigbaren Handha-
be, bei deren Betitigung der Messerirdger verstellt wird, und mit einer Koppelungseinrichtung zwi-
schen der Handhabe und dem Messerirager, Uber die durch ihre Verstellung beim Betdtigen der
Handhabe das Verstellen des Messerirdgers steuerbar ist, dadurch gekennzeichnet, daB die Koppe-
lungseinrichtung durch einen einzigen sich Uber den Ubergangswandabschnitt (24) der abgewinkelt
ausgebildeten Seitenwand (9) erstreckenden, korrespondierend zur Krimmung des Ubergangswandab-
schnittes (24) flexiblen Koppelungsteil (61) gebildet ist, der einerseits mit der Handhabe (59) und
andererseits mit dem Messertrdger (26) verbunden ist.

2. Rasierapparat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der Koppelungsteil (61) jalousieartig
ausgebildet ist und aus gelenkig miteinander verbundenen, quer zur Verstellrichtung (27) des Koppe-
lungsteiles (61) verlaufenden Stegen (63) besteht, die im Bereich ihrer beiden freien Enden in
gehduseseitige Flhrungsnuten (64) ragen (Fig.2, 3).
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3. Rasierapparat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, da8 die Zahnschneideinrichtung (8)
einen im wesentlichen parallel zum ersten Wandabschnitt (22) verstellbar geflinrien Messertrdger (26)
aufweist und daB der Messerirdger (26) der Zahnschneideinrichtung (8), der flexible Koppelungsteil (61)
und die Handhabe (59) als einstlickiger Kunststoffteil ausgebildet sind (Fig.2, 3).

Hiezu 3 Blatt Zeichnungen
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