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. ARCHITECTURE DE SYSTEME DE DEFENSE AERIENNE COMBINANT DES RADARS PASSIFS ET DES

RADARS ACTIFS.

L’architecture selon linvention comporte un radar
passif utilisant des émetteurs d’opportunité et une pluralité
de radars actifs, qui coopérent sous la forme d’une coalition
pour assurer la surveillance d’une zone de l'espace. Le ra-
dar passif et les radars actifs formant I'architecture compor-
tent des moyens pour échanger des informations et le radar
passif est configuré pour adopter deux modes de fonction-
nement alternatifs:

- un mode “veille” selon lequel le radar passif réalise une
surveillance de la zone de I'espace considérée et élabore
des informations de détection relatives aux objets évoluant
dans la zone surveillée;

- un mode “fourniture de données a la demande” selon
lequel le radar passif réalise sur requéte d’'un ou plusieurs
radars actifs, une recherche d’objet dans un secteur donné
de la zone surveillée, ou une analyse de certaines caracté-
ristiques du signal regu dans un secteur donné défini par
des valeurs de distance, de vitesse et d’azimut; les données
élaborées par le radar passif consécutivement a une requé-
te étant transmises a celui ou ceux des radars actifs auteurs
de cette requéte.
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Architecture de systéme de défense aérienne combinant des radars
passifs et des radars actifs

L'invention se rapporte au domaine de la détection radar. Elle traite
plus particulierement des réseaux de radars mis en ceuvre de fagon a
réaliser la couverture radar d'une zone donnée.

L'utilisation de radars actifs multifonctions pour réaliser la couverture
d'une zone de l'espace conduit généralement a tenter de déterminer
comment doivent étres enchainées les différentes taches réalisées par le ou
les radars chargés de couvrir cette zone, & savoir les taches de veille
panoramique, les tadches de confirmation de détection d'une cible et les
taches spécifiques d'analyse des paramétres des cibles détectées
(poursuite). Généralement encore, la réalisation des différentes taches
conduit & un arbitrage qui selon les cas, le nombre de cibles détectées, est
réalisé au détriment de I'une ou l'autre tache en fonction du degré de priorité
de chacune d'elles. Ainsi, dans un environnement dense, les taches de veille
sont bien souvent espacées dans le temps de fagon a favoriser I'exécution
d'une tache de confirmation ou de poursuite. De méme des taches de veille
programmées pour un instant donné compte-tenu de la direction pointée par
le radar peuvent étre purement et simplement étre supprimées faute de
temps. Dans un tel contexte, la multiplication des équipements radars actifs
pour surveiller un méme zone, ou plus exactement différents secteurs d'une
méme zone, outre le fait qu'elle constitue une solution onéreuse, n'est
cependant pas toujours satisfaisante sachant que dans un tel arrangement
chaque équipement radar garde un fonctionnement autonome qui ne tient en
général pas comte de la situation globale, celle-ci étant généralement traitée
de maniére différée par un centre de commandement qui réalise la fusion
des données transmises par les différents radars.

Un but de l'invention est de proposer une solution permettant de tirer
pleinement parti de I'association de plusieurs radars actifs & un ou plusieurs
radars passifs pour effectuer une mission de surveillance/défense d'une zone
donnée de l'espace.



10

15

20

25

30

35

2951829

A cet effet l'invention a pour objet un systéme de surveillance radar du
type comportant un radar passif utilisant des émetteurs d'opportunité et une
pluralité de radars actifs qui coopérent sous la forme d'une coalition pour
assurer la surveillance d'une zone de l'espace, le radar passif et les radars
actifs comportant des moyens pour échanger des informations. Le radar
passif est configuré pour adopter deux modes de fonctionnement alternatifs:

- un mode "veille" selon lequel le radar passif réalise une surveillance
de la zone de l'espace considérée et élabore des informations de détection
relatives aux objets évoluant dans la zone surveillée;

- un mode "fourniture de données a la demande"” selon lequel le radar
passif réalise sur requéte d'un ou plusieurs radars actifs, une recherche
d'objet dans un secteur donné de la zone surveillée, ou une analyse de
certaines caractéristiques du signal regu dans un secteur donné défini par
des valeurs de distance, de vitesse et d'azimut; les données élaborées par le
radar passif consécutivement a une requéte étant transmises a celui ou ceux
des radars actifs auteurs de cette requéte.

Selon linvention, le radar passif comporte des moyens configurés
pour gérer la mise en ceuvre au cours du temps des deux modes de
fonctionnement alternatifs, le passage du mode "veille" au mode "fourniture
de données a la demande" étant induit par la transmission d'une requéte de
données par un des radars actifs, et par la nature et le degré de priorité de la
requéte émise; le mode "veille" constituant le mode de fonctionnement par
défaut, en I'absence de requéte, du radar passif.

Selon un mode de réalisation préféré, le systéeme selon linvention,
comporte des moyens pour réaliser un ordonnancement temporel optimal
des opérations correspondant aux requétes transmises par les radars actifs.

Selon un mode de réalisation préféré du systéme selon l'invention,
chaque radar actif comporte des moyens pour déterminer, compte tenu de
l'instant optimal d'exécution de la tache objet d'une requéte transmise au
radar passif, la durée du préavis nécessaire qui doit accompagner la
transmission de la requéte pour que le radar passif puisse exécuter la tache
demandée a l'instant optimal. La durée du préavis prend en compte le temps
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nécessaire pour transmettre la requéte compte tenu de la nature des moyens
de communication qui relie le radar passif aux radars actifs.

Selon un mode de réalisation préféré du systéme selon l'invention,
l'ensemble des radars formant le systéme comporte des moyens pour
prendre en compte une date et une référence de temps communes.

Selon une forme préférée de mise en ceuvre du systéme selon
l'invention, les requétes transmises par un radar actif, sont de deux types:

- les requétes de recherche, requérant la recherche par le radar passif
de nouvelles cibles dans un secteur donné répondant a des critéres donnés
de position et de vitesse;

- les requétes d'analyse, requérant la mesure par le radar passif de
grandeurs particuliéres, dans un domaine spatial restreint défini par une
position centrale accompagnée de l'incertitude sur cette position, ainsi que
par une étendue selon les différentes directions de l'espace.

les requétes transmises sont accompagnées de l'instant pour lequel la
tache demandée doit étre réalisée.

Selon une forme préférée de mise en ocsuvre du systéme selon
l'invention, le radar passif est configuré pour, dans le fonctionnement en
mode "veille", transmettre aux radars actifs de la coalition les informations
élaborées a partir des détections opérées par ses soins.

Grace a la mise en ceuvre de l'architecture selon l'invention chacun
des radars actifs associés pour couvrir une zone de l'espace, peut disposer
d'informations complémentaires, fournies par un ou plusieurs radars passifs,
lui permettant de mieux assurer sa mission.

Les caractéristiques et avantages de linvention seront mieux
appréciés grace a la description qui suit, description qui expose l'invention au
travers d'un mode de réalisation particulier pris comme exemple non limitatif
et qui s'appuie sur les figures annexées, figures qui représentent:
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- la figure 1, un schéma synoptique représentant un systéme mettant
en ceuvre l'architecture selon l'invention;

- la figure 2, un synoptique illustrant I'agencement des opérations en
mode "fourniture de données a la demande”;

- la figure 3, une illustration du principe de gestion temporelle des
requétes transmises par les radars actifs.

L’idée sur laquelle est basée linvention consiste a améliorer les
performances d’'un réseau de radars actifs par ajout de senseurs passifs
fonctionnant sur des émissions d’opportunités continues (CW) telles que des
émissions de radiodiffusion. Selon l'invention un radar passif est ajouté a un
ensemble de radars actifs et est configuré pour apporter un support efficace
dans leur mission de surveillance/défense dans la zone de 'espace qu’ils ont
a leur charge. L'ajout d'un radar passif a un ensemble de radars actifs a pour
objet de permettre soit un complément de couverture de la zone considérée,
soit, plus avantageusement, un renforcement de la couverture.

Selon linvention les radars actifs 11 (R.A.) qui forment le réseau
destiné a couvrir la zone considérée sont, comme lillustre la figure 1,
associés par groupes, chaque groupe étant lui-méme associé a un radar
passif 12 (R.P.) et formant avec lui une coalition 13, c'est-a-dire un ensemble
de radars partageant un méme objectif de couverture. Dans une coalition 13,
le radar passif 12 est en liaison directe 14 avec chacun des radars actifs 11
de la coalition séparément. Cette liaison est représentée par des fleches en
traits plein sur la figure1. Par ailleurs, il est également en liaison 15 avec le
Centre de Commandement 16, ou CdC, qui gére une (ou plusieurs)
coalition(s) 13 donnée(s). De plus il est normalement localisé a un
emplacement judicieusement choisi, différent des emplacements des autres
radars.

De maniére générale, I'architecture selon l'invention se caractérise par
un jeu d'échanges particulier entre le radar passif et les radars actifs de la
coalition a laquelle il appartient. A cet effet chaque radar actif, comporte des
moyens de liaison lui permettant de communiquer avec le radar passif.
Inversement le radar passif comporte des moyens pour communiquer avec
chacun des radars actifs. Par ailleurs tous les équipements associés au CdC
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comportent des moyens pour échanger des informations avec celui-ci.

A travers ces échanges, le radar passif se comporte pour chacun des
radars actifs, ainsi que pour le CdC, comme une source d'informations
exogénes fournissant des données de détection complémentaires. La
fourniture d'informations et le type d'informations fournies a un radar actif
varie ici en fonction des besoins exprimés par ce radar actif au travers de
requétes transmises au radar passif.

Selon linvention, le radar passif dispose de deux modes de
fonctionnement:

- un mode primaire, dit de "veille", suivant lequel le radar passif réalise
une mission de surveillance sur tout son domaine instrumenté, mission qui
inclut un rafraichissement régulier de son domaine de couverture. Le
rafraichissement ne se produit cependant pas nécessairement a cadence
fixe;

- un mode dit de " fourniture de données a la demande" suivant lequel
le radar passif réalise, a la demande d'un ou de plusieurs radars actifs des
analyses dans des secteurs d'intérét, définis par des valeurs de parameétres
de distance, de vitesse et d’azimut. Selon la nature de la demande, I'analyse
peut étre réalisée avec différents niveaux de détail, différents degrés de
précision.

Par défaut, en I'absence de toute demande particuliere émanant de
I'un ou l'autre des radars actifs de la coalition, ou encore du CdC, le radar
passif est en mode de "veille". Le mode de "fourniture de données a la
demande" est quant a lui mis en ceuvre lorsque des requétes sont formulées
et transmises au radar passif.

Les instants de commutation d'un mode a 'autre sont fonctions de la
nature et de l'urgence des requétes formulées. Par ailleurs, la gestion des
priorités des différentes taches d'analyse demandées par les radars actifs est
réalisée en fonction de la nature et du degré de priorité attribué par le radar
passif a ces requétes.

Par suite le fonctionnement d'ensemble des échanges entre les
différents éléments de l'architecture présente les caractéristiques suivantes:
Chaque radar actif de la coalition peut accéder de maniere



10

15

20

25

30

35

2951829

permanente aux informations de détection élaborées par le radar passif
lorsqu'il est en mode "veille". Cette possibilité est également offerte au CdC
qui dialogue avec le radar passif via une liaison 15 de commande et de
contrble et de collecte des données, liaison représentée sur la figure 1 par
des fléches en traits discontinus. Chaque radar actif 11 de la coalition qui en
fait la demande regoit alors réguliérement les résultats de la surveillance
effectuée par le radar passif 12. Par suite, selon linvention, ce mode
d'échange est défini de fagon a ne demander aucune action particuliere au
radar passif 12 qui se trouve dans ce cas en mode "veille".

L'accés aux données de détection élaborées par le radar passif 12
peut avantageusement permettre a un radar actif de confirmer certaines
pistes dans un délai plus court que s'il ne disposait pas de ces informations.
Ainsi, dans le cas d'un radar actif effectuant seulement de la veille, 'acces a
ces données de détection complémentaires permet de réaliser soit une
initialisation soit une confirmation de piste dans le méme tour d’antenne que
celui pour lequel la premiére détection a été réalisée.

De maniére analogue, dans le cas d'un radar multifonctions, cet accés
a des données de détection complémentaires permet de réaliser la
confirmation d'une détection sans avoir @ mettre en ceuvre de pointage de
confirmation, consommateur de temps.

Le protocole d'échange entre le radar passif 12 et les différents radars
actifs 11 de la coalition considérée 13, est défini de fagon a ce que chaque
radar actif de la coalition puisse, quand le besoin s'en fait sentir, transmettre
de maniére asynchrone des requétes d'information au radar passif, ces
requétes portant sur l'analyse de certaines zones d'intérét, définies
géographiquement, dynamiquement (aspect vitesse) et temporellement.

Le séquencement du radar passif 12 est quant a lui défini de fagon a
réaliser, lorsque des requétes Iui sont transmises par des radars actifs, un
traitement optimal de ces derniéres. Ce traitement est réalisé dans le cadre
d'un fonctionnement en mode de "fourniture de données a la demande”,
durant lequel le radar passif transmet les résultats de son analyse soit au
radar actif 11 a l'origine de la requéte, pour des requétes du type recherche
de cible par exemple, soit au CdC 16, par exemple s'il s’agit d'une mesure
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simplement destinée par exemple a étre fusionnée au niveau centre pour
améliorer la qualité de pistage; soit encore aux deux simultanément.

Pour rendre un tel fonctionnement possible, les différents éléments
constituant I'architecture d'une coalition, le radar passif 12 et les radars actifs
11 comporte des moyens configurés pour permettre a chaque élément de
disposer d'une base de temps commune a tous. Cette base de temps
commune peut par exemple étre créée, gérée et diffusée par le Centre de
Commandement (CdC) 16.

Par ailleurs les radars actifs sont configurés de fagon & étre en mesure
de transmettre des requétes avec un préavis minimum, préavis garantissant
que le radar passif recevra une requéte suffisamment tét pour étre en
mesure de traiter cette requéte en temps voulu. Ce préavis, tient notamment
compte des capacités (débit, réactivité) de la liaison 14 entre le radar actif 11
et le radar passif 12. En outre, chaque radar actif est configuré pour que son
séquencement prenne en compte limpact de ce préavis dans
l'ordonnancement des pointages exécutés, les requétes de pointages
exécutées par un radar passif devant pour cela étre établi au plutdt et ne pas
trop glisser temporellement.

Selon linvention, le radar passif est configuré pour fonctionner
préférentiellement selon un mode d’acquisition continu. De la sorte il est
avantageusement capable d’acquérir en continu des données radar, sous
forme complexe (données | et Q), et de les transmettre, si besoin, aux unités
chargées de réaliser le traitement.

Par ailleurs, les données de détection élaborées par le radar passif 12
étant par nature des données référencées dans un repére bistatique, chaque
radar actif 11 est pourvu de moyens de pistage capables d'intégrer ces
données bistatiques aux données de détection élaborées par le radar actif 11
lui-méme, données exprimées dans un repeére cartésien, élaborées par ses
propres moyens de détection. A cet effet les radars actifs 11 disposent de
moyen pour mettre en ceuvre un algorithme de pistage capable de traiter des
données bistatiques délocalisées.

Selon l'invention également, les requétes envoyées par les radars
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actifs 11 au radar passif 12 sont de deux natures. On distingue ainsi les
requétes de recherche et les requétes d'analyse proprement dites.

Les requétes de recherche sont destinées, comme leur nom lindique,
a rechercher de nouvelles cibles dans une région donnée et répondant en
particulier a des critéres donnés de position et de vitesse. Le radar passif 12
satisfait ces requétes en transmettant au radar actif 11 auteur d'une telle
requéte toutes les détections bistatiques réalisées dans la zone d'intérét et
répondant aux critéres. Les détections peuvent étre transmises sous-
différentes formes, sous forme brute (plots bistatiques élaborés par les
différentes bases bistatiques exploitées par le radar passif) par exemple, ou
bien, dans le cas ou les cibles sont détectées par plusieurs bases bistatiques
simultanément, sous forme de plots cartésiens obtenus par fusion des plots
bistatiques élaborés par chacune des bases.

Les requétes d’analyse sont destinées a collecter des informations
particuliéres sur une cible désignée. Le radar passif 12 satisfait ces requétes
en transmettant au radar actif 11, auteur d'une telle requéte, les valeurs des
attributs des détections bistatiques associées a la cible désignée auxquels
peuvent s'ajouter des attributs Doppler, si le radar passif 12 dispose des
moyens et du temps disponible pour réaliser une analyse Doppler.

Par suite chaque requéte de recherche transmise par un radar actif 11
comporte des informations permettant au radar passif 12 de localiser la zone
d'intérét. Ces informations peuvent par exemple consister en la position
selon les trois dimensions de l'espace du centre de la zone d'intérét,
exprimée dans un repére géographique de référence, associée a une
information définissant I'étendue de la zone autour de son centre. Elle
comporte également une information relative a I'instant pour lequel la mesure
doit étre idéalement réalisée, cet instant étant défini par rapport a la
référence temporelle commune évoquée précédemment.

Chaque requéte d'analyse comporte quant a elle des informations
définissant la position, selon les trois dimensions de l'espace, de la cible a
analyser, accompagnée de l'incertitude sur cette position, ainsi que l'instant
pour lequel la mesure doit étre idéalement réalisée. Elle comporte en outre
une information définissant la liste des attributs particuliers @ mesurer
(spectre Doppler, Raies symétriques, Image, etc... en fonction des moyens
de traitement et du temps disponible dont dispose le radar passif).
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Comme il a été dit précédemment, le radar passif 12, tel qu'il est mis
en ceuvre dans l'architecture selon l'invention, est configuré pour fonctionner
suivant deux modes de fonctionnement, un mode "veille" et un mode
“fourniture de données a la demande". Selon la puissance de calcul dont
dispose le radar passif 12, celui-ci est configuré pour mettre en ceuvre ces
deux modes soit alternativement, soit simultanément. Ainsi, lorsque la
puissance de calcul disponible le permet ou bien lorsque le nombre de
requétes est faible, on privilégie une mise en ceuvre simultanée. Une partie
de la puissance de calcul est alors mobilisée pour maintenir une certaine
cadence de renouvellement des informations de veille, le reste de la
puissance de calcul étant utilisé pour prendre en compte et satisfaire les
requétes externes.

Selon l'invention, le mode de veille du radar passif 12 est un mode de
veille radar classique qui se compose de trois phases.

La premiére phase consiste a effectuer périodiquement I'acquisition du
signal regu par le radar. Cette acquisition est réalisée sur un intervalle de
temps Tcon défini par ailleurs.

La deuxiéme phase consiste a réaliser un traitement du signal regu
visant a la détection des cibles potentielles sur la zone instrumentée définie
par un intervalle de distance, un intervalle de vitesse. La phase de détection
donne lieu de maniére connue a I'élaboration d'informations de détection qui
prennent la forme de plots bistatiques.

La troisitme phase, optionnelle, consiste quant a elle a réaliser le
traitement des données de détection, des plots bistatiques, et a opérer la
localisation des cibles détectées et a en déterminer I'évolution (fonction de
pistage), les positions successives d'une cible étant définies dans un repére
cartésien centré sur la radar passif.

Ces trois phases sont ici répétées indéfiniment tant que le mode de
veille est activé. Cependant elles ne sont pas nécessairement répétées avec
une cadence réguliére.

Les informations de détection élaborées par le radar passif 12 lorsqu'il
fonctionne suivant une mode “"veille", plots bistatiques ou pistes
cartésiennes, peuvent étre, selon les cas de fonctionnement, transmises au
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10

Centre de Commandement (CdC) qui les traite conjointement avec les
informations de détection transmises par les radars actifs 11, ou bien aux
radars actifs 11 de la coalition 13 qui en ont fait la demande.

Selon l'invention encore, dans le mode de "fourniture de données a la
demande" du radar passif 12, les requétes formulées par un radar actif 11
sont analysées de fagon a optimiser, comme lillustre la figure 2, le
séquencement du radar passif 12. Pour ce faire, on procéde comme suit.

En premier lieu 21, on procéde a une mise a l'écart des requétes
portant sur des zones d'intérét totalement hors couverture du radar passif,
ces zones étant, par exemple, déterminées a partir d'un calcul de probabilité
de détection. De la méme fagon, on écarte les requétes présentant un
préavis trop court, compte tenu des requétes déja transmises et
éventuellement des priorités associées aux diverses requétes.

La liste des requétes validées (i.e. non écartées) est ensuite
transformée par l'unité de gestion du radar passif en une ou plusieurs
requétes de traitement passif, chaque requéte étant caractérisée par les
paramétres suivants:

- la durée d'intégration, T, adaptée au type de cible et a la portée
souhaitée,

- linstant de début de période d’analyse, T4. L'optimisation de
I'enchainement des réponses aux requétes transmises par les différents
radars actifs, a pour objet de déterminer, pour les différentes requétes, les
instants d'analyse permettant de satisfaire au mieux un maximum de
requétes. Cette optimisation est réalisée en tenant compte de la durée du
traitement cohérent, Teon, de la durée nécessaire au traitement des données,
Toroe, €t de la puissance de calcul disponible.

- la liste des zones bistatiques d'intérét, construite a partir des
requétes a satisfaire pendant l'intervalle de temps Teon. Chaque zone est ici
caractérisée par :

- une direction de pointage,

-un domaine "distance bistatique / vitesse bistatique” a
instrumenter,

- un seuil de détection.

- un jeu d'émetteurs a utiliser (suivant la nature et les capacités du
senseur passif déployé).
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A l'aide des ces caractéristiques l'unité de gestion du radar passif
définit l'ordonnancement temporel 22 des opérations d'exécution des
différentes requétes validées, comme l'illustre le chronogramme 31 de la
figure 3.

Puis le radar passif 12 procéde au traitement 23 du signal regu
conformément aux taches requises. Par suite, les résultats correspondant au
traitement des requétes émises sont transmis aux radars actifs a l'origine de
ces requétes.

Il est a noter qu'en ce qui concerne le mode de fonctionnement du
radar passif, dans le cadre de l'architecture selon l'invention, il est possible
d'imaginer une solution alternative, adaptée & un radar passif disposant
d'une cadence de renouvellement élevée, pour laquelle l'optimisation de
l'ordonnancement de l'exécution des requétes se simplifie. Il n'y a plus, dans
ce cas, besoin d'optimiser les instants de début d’analyse pour étre en
mesure de satisfaire toutes les requétes d’'analyse "simple" émises par les
différents radars actifs, seules les requétes d'analyse fines nécessiteront une
optimisation.
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REVENDICATIONS

1. Systéme de surveillance radar du type comportant un radar passif
(12) utilisant des émetteurs d'opportunité et une pluralité de radars
actifs (11) qui coopérent sous la forme d'une coalition (13) pour
assurer la surveillance d'une zone de l'espace, le radar passif (12) et
les radars actifs (11) comportant des moyens pour échanger des
informations (14), caractérisé en ce que le radar passif (12) est
configuré pour adopter deux modes de fonctionnement alternatifs:

- un mode "veille" selon lequel le radar passif (12) réalise une
surveillance de la zone de l'espace considérée et élabore des
informations de détection relatives aux objets évoluant dans la zone
surveillée;

- un mode "fourniture de données a la demande" selon lequel le
radar passif (12) réalise sur requéte d'un ou plusieurs radars actifs
(11), une recherche d'objet dans un secteur donné de la zone
surveillée, ou une analyse de certaines caractéristiques du signal
regu dans un secteur donné défini par des valeurs de distance, de
vitesse et d'azimut; les données élaborées par le radar passif (12)
consécutivement a une requéte étant transmises a celui ou ceux des
radars actifs (11) auteurs de cette requéte.

2. .Systeme selon la revendication 1, caractérisé en ce que le radar
passif (12) comporte des moyens pour gérer la mise en ceuvre au
cours du temps des deux modes de fonctionnement alternatifs, le
passage du mode "veille" au mode "fourniture de données a la
demande" étant induit par la transmission d'une requéte de données
par un des radars actifs, et par la nature et le degré de priorité de la
requéte émise; le mode ‘"veille" constituant le mode de
fonctionnement par défaut, en I'absence de requéte, du radar passif
(12).

3. Systéme selon l'une des revendications 1 ou 2, caractérisé en ce
que le radar passif (12) comporte des moyens pour réaliser un
ordonnancement temporel optimal (22) des opérations correspondant
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aux requétes transmises par les radars actifs (11).

4. .Systéme selon I'une des revendications 1 ou 2, caractérisé en ce
que chaque radar actif (11) comporte des moyens pour déterminer,
compte tenu de l'instant optimal d'exécution de la tadche objet d'une
requéte transmise au radar passif (12), la durée du préavis
nécessaire qui doit accompagner la transmission de la requéte pour
que le radar passif (12) puisse exécuter la tdche demandée a l'instant
optimal, la durée du préavis prenant en compte le temps nécessaire
pour transmettre la requéte compte tenu de la nature des moyens de
communication qui relie le radar passif (12) aux radars actifs (11).

5. Systéme selon I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que l'ensemble des radars (11, 12) formant le
systéme comporte des moyens pour prendre en compte une date et
une référence de temps communes.

6. Systéme selon l'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que les requétes transmises par un radar actif (11),
sont de deux types:

les requétes de recherche, requérant la recherche par le radar
passif (12) de nouvelles cibles dans un secteur donné répondant a
des critéres donnés de position et de vitesse;

les requétes d'analyse, requérant la mesure par le radar passif
(12) de grandeurs particuliéres, dans un domaine spatial restreint
défini par une position centrale accompagnée de lincertitude sur
cette position, ainsi que par une étendue selon les différentes
directions de l'espace;
les requétes transmises étant accompagnées de l'instant pour lequel
la tache demandée doit étre réalisée.

7. Systéme selon I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que le radar passif (12) est configuré pour, dans le
fonctionnement en mode "veille" transmettre aux radars actifs de la
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coalition les informations élaborées a partir des détections opérées
par ses soins.
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