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Urzadzenie hydrauliczne do podpierania stropu

1

Przedmiotem wynalazku jest urzgadzenie hydra-
uliczne do podpierania stropu, zwlaszcza przy obu-
dowie $cianowej, majgce postaé dwéch jednostek
podporowych osadzonych wspoélosiowo.

W stosunku do znanych dotychczas podobnych
urzadzen hydraulicznych obudowy goérniczej urzg-
dzenie wedlug wynalazku wykazuje znacznie ulep-
szong konstrukcje, dzieki czemu nadaje sie do za-
stosowania w niektérych niekorzystnych warunkach
geologicznych. Umozliwia ono bezpieczne i pewne
podparcie stropu zar6wno przy pracy na zawal, jak
" i przy stosowaniu podsadzki.

Wynalazek obeJmuJe teleskopowe urzgdzenie pod-
porowe skladaJace s1e z dwoéch wspéloswwch sto-
jakéw kopalnianych — zewnetrznego i wewnetrz-
nego. W wyniku zastosowania nowoczesnego racjo-
nalnego rozwigzania konstrukcyjnego stalo sie mo-
zliwe zwiekszenie precyzji dostosowania urzgdze-
nia do warunkéw eksploatacji.

Osigga si¢ to wedlug wynalazKu dzieki temu, ze
Téwniez drugi stojak kopalniany ma postaé silow-
nika hydraulicznego. Urzadzenie skiada si¢ z dwéch
stojak6w kopalnianych osadzonych wspélosiowo, z
ktérych jeden jest zaopatrzony w elementy nosne
oddzialujace na stojak wewnetrzny. Obydwa te sto-
jaki kopalniane sg polqczone ze sobg hydraulicznie
tak, iz moga by¢ napmane w dowolnej kolemoém
Uprzywilejowany jest przy tym garnkowy tlok sto-
jaka zewnetrznego, w ktérym osadzony jest stojak
wewnetrzny. Na tloku tym sg umieszczone elenien-
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ty dzialajace bezpo$rednio lub posrednio na pod-
pierany strop. '

Miedzy Sciankami cylindra wewnetrznego stojaka
i Sciankami tloka garnkowego stojaka zewnetrznego
przewidziana jest przestrzeni umozliwiajgca pewne
wzajemne przemieszczenia stojakéw, wypelniona
miejscowo elastyczng wkladkg. Element no$ny pod-
party zewnetrznym stojakiem, ktéry w dalszej cze-
$ci moze byé takze okre§lany jako wspélosiowy
wspornik omawianego zgodnie z wynalazkiem urza-
dzenia podpierajacego, moze skladaé sie z dwéch
niezaleznych elementéw nosnych. Kazdy z nich
podparty jest wszechsfronnie wahhwxe na Jednym
z obu ramion posredniego wspoml.ka ulozy\skowa-
nego jarzmowo, wah11w1e na bOkl z pmepustem
dla stojaka wewnetrznego, o kszta.lc1e ramowym al-
bo pierscieniowym w jego érodkowej czefci.

Wedlug tej postaci wyrkonama wynalazku, element
nos$ny podparty zewnetrznym sto:aklem ma postaé
ukladu ramowego, czeSciowo albo catkowicie obej-
mujgeym z odstepem element no$ny podparty we-
wnetrznym stojakiem albo czescig korpusu ramo-
wego opartego takie na jeszcze innym wspomlku

Urzadzehie wedlug wynalazku moze byé skon-
struowane na zakres parametréw, ktére aodpowiada-
ja lacznej charakterystyce duzej llczbl.e stoiak'éw
hydraulicznych o " normainej no§noéc1 Moze ono
by¢ uzyte do zabezpieczanych zakres6w prac stro-
powych szczegélnie o zmiennym obcigZeniu nomi-
nalnym, z wystepujacymi po sobie kazdorazowo
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przynajmniej dwoma wyi)ranymi zakresami, z kt6-
rych kazdy wykazuje inhy podzial lacznego obcig-
Zenia.

Z dwéch stojakéw podstawowych  osadzonych

wspoélosiowo w dalszej cze$ci opisu wewnetrzny sto-
jak ‘bedzie oznaczony jako stojak 1, a zewnetrzny
jako stojak A, mogg byé uzyte najpierw stojak 1,
majgcy mniejszg powierzchnie tloka, a nastepnie
do przewidzianego momentu stojak 1, posiadajacy
wielokrotnie wiekszg powierzchnie tloka (wariant
.A, albo mogg byé uzyte oba stojaki w kole]nosc1
'odwrotnej (wariant B).
" W przypadku wariantu A nalezy najpierw dopa-
sowaé do stropu stojak I i osadzi¢ go z normalng
sila przylozenia pod jego elementem nosnym (za-
leznie od maksymalnego ci$nienia cieczy hydraulicz-
nej, w celu uzyskania obciazenia przez sile dopieéro
wtedy odzialywajgcego nan niosgcego tloka, dzia-
lajgcego jako prasa hydrauliczna stojaka A do mo-
mentu uruchomienia zaworu nadci$nieniowego, a
wiec do osiggniecia jego sily nominalnej i w koncu
po pokonaniu tego oporu hydraulicznego przesunie-
cie, az element nos$ny stojaka A uzyska staly kon-
takt ze stropem, a w cylindrze stojaka A wytworzy
sie ci$nienie dla nadwyzki sily osadzenia, ktérg
moze wytworzy¢é stojak A do osia,gnieéia maksy-
malnej sily osadzenia. ‘

Ta cze$¢é sily lacznej wytworzonej przez uklad
stojak6w dzialajagca za posrednictwem elementéw
nos$nych stojaka A na strop odpowiada wiec réznicy
miedzy warto$ciami maksymalnej sily przylozenia
stojaka A i sily znamionowej stojaka 1

W przypadku wariantu B, a wiec przy zadziala-
niu obu stojakéw w odwrotnej kolejnosci, stojak,
ktory dziala jako drugi redukuje czynng cze$é¢ wy-
tworzonej calkowitej sily przylozenia stojaka A,
dzialajgcej poprzez element no$ny na strop tyiko
o wysokos§é swojej normalnej sily.

"’Oczywis’cie, jest takze mozliwe rozpoczecie napi-
nania stojaka 1 nie tyiko po zakonczonym osiada-
niu stojaka A, lecz zaleznie od okoliczno$ci moze
byé bardziej celowe wysuwaé go lacznie ze stoja-
kiem A, albo nieco wcze$niej i po zakonczeniu
osiadania stempla A jedynie zamkngé jego zawor
doplywowy.

' Te metody osadzania koriczg sie tym samym roz-
dzialem cisSnienia na strop jak w_ wariancie B.

Jak niewgtpliwie zrozumiale jest, dzialanie wa-
riantu A jest tym bardziej rézne od dmalama wa-
riantu B w stosunku do wymlemoneJ odmiany.
ostatniego, im wiekszy albo mmiejszy jest obszar
stropu, okre§lany wymiarami elementéw noénych,
na ktére z jednej strony dziala stojak 1, a z drugiej
strony stojak A.

Ponizej podano kilka praktycznych przykladéw
zastosowania celem pelniejszego objasnienia mozli-
Woéci otwartych przez wynalazek do podparcia stro-
pOW. '

W przypadku gdy oba stojaki sg zasilane z tego
samego #rédla, a ci$nienie w przewodzie wynosi
100 kG/cm? i powierzchnia tloka do przejecia ob-
cigzenia nominalnego 25000 kG w stemplu 1 —
50 am?, a w stojaku A — 400 cm?, obslugujgcy moze
spowodowaé nastepujgce dwa efekty konicowe przez
zadzialanie obu stojak6w w zwykly sposéb stoso-
wany dotychczas do agregatéw podporowych, to
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" znaczy do osiggniecia nbrmalnego ci$nienia . osa-

dzania.

Przy wyborze kole]nosc1 zasﬂama wedlug wa-
riantu A dla stojaka z cieczg bedzie dzialaé¢ na
strop 15 000 kG (40000 — 25 000) w zasiegu elementu
no$nego stempla A, ktéry osigga laczng sile 40 000
kG (400 cm? x 100 kG/cm?), z ktérej jednak czesé
w wysokoSci uprzednio przyjetej 25000 kG prze-
chodzi na niesiony przez niego stojak 1.

Przy wyborze kolejnosci dzialania stojakéw (wa-

riant B), przy ktérej z sily przylozenia (40 000 kG)

stojaka A napelnionego w pierwszej kolejnosci ply-
nem przechodzi na stojak I tylko odpowiednia czes$é
wlasnej sily przylozenia wysuwanego pOzniej stoja-
ka I, przypadajgca na obszar stropu przyporzadko-

wany elementowi no$nemu stempla — I tylko 5000,

kG (50 ecm2 x 100 kG/cm?2), a na obszar przyporzad-
kowany elementowi nosnemu stojaka A — 35000
kG (40 000 — 5 000) kG.

W przypadku zastosowania urzgdzenia ogranicza-
jacego sile przylozenia, to znaczy gdy wzrost ci$nie-
nia cieczy w cylindrze stojaka A moze by¢é zatrzy-
many na dowolnie wybranym poziomie ponizej cis-
nienia w przewodzie doprowadzajgcym plyn, mozna
uzyskaé dzialanie na strop sily przylozenia wywie-
ranej przez elementy nosne stempla — A w przy-
padku osadzania obu stempli wspélosiowych w ko-
lejnosci dzialania A o warto$ci dowolnej lezacej po-
nizej wspomnianej sily 15000 kG, a w przypadku

osadzania stempla w kolejnos$ci dzialania B dowol-

nej sily ponizej wymienionej 35 000 kG.

Ponizej objasnione jest urzgdzenie wedlug wy-
nalazku bardziej szczegélowo oraz mozliwosci za-
stosowania go na poszczegélnych przykladach przed-
stawionych na rysunku poglgdowych rozwigzan
konstrukcyjnych obudowy wyposazonych w nie,
ktére czeSciowo zaopatrzone sg w nowoczesne urzg-
dzenia kierunkowe do zmiany kierunku ‘ich ruchu.

Na rysunku fig. 1 przedstawia urzgdzenie w wi-
doku z przodu i czeSciowo w przekroju, fig. 1b —
przedstawia w widoku z géry, fig. 2 — w_ widoku
z boku jednostke obudowy trzystojakowa, wypo-
sazong w podpore wspolosiowg wedlug fig. 1, fig.
2a — jednostke wedlug fig. 2 w widoku z gory,
fig. 2b — jednostki w przekroju wzdluz linii A —
A na fig. 2, fig. 2¢c — jednostke obudowy w wido-
ku z géry w zmniejszonej podzialce, zmieniong nie-
co- w stosunku do obudowy wedlug fig. 2, fig. 3 —
w widoku z géry trzystojakowa jednostke obudowy
zasadniczo takg jak na fig. 2, ktérej przesuwnik
jest wyposazony w posta¢ wykonania nowego ele-
mentu prowadniczego z urzgdzeniem prostujacym
kierunek marszu jednostki, fig. 3a — jednostki obu-
dowy przekroju wedlug linii B — B na fig. 3, fig.
4a schematycznie odmiana jednostki w widoku z
géry w zmiejszonej podzialce, fig. 4b — réwniez
w widoku z géry linia od przodu dwuczolowej jed-
nostki obudowy, fig. 4¢ — w widoku z géry jedno-
stke obudowy, zmieniong nieco w stosunku do obu-
dowy wedlug fig. 4b, fig. 4d — w widoku z goéry
jednostke obudowy przesuwng ruchem dosuwowym,
fig. 4e — w takim samym widoku postaé¢ wyko-
nania obudowy nieco zmieniong w stosunku do
obudowy na fig. 4d, fig. 5 — w widoku z boku,
dalszg posta¢ wykonania jednostki obudowy prze-
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suwnej ruchem dosuwowym, fig. 5a — w widoku
z. géry, tylko cze§é przystropowsg jednostki obudo-

wy. wedtug fig. 5, fig. 5b — w widoku z géry jed-

nostke wedlug fig. 5 po zdjeciu jej elementéw
przystropowych, fig. 5¢ i 5d — w zmiejszonych wi-
dokach bocznych, jednostki obudowy w dwéch
r6znych fazach ich zastosowania, a fig. 5e — w
widoku z boku, nieco zmieniong posta¢ wykonania
takiej jednostki zawierajacag w czeSci spagowej
urzadzenie posuwowe i prostujgce.

W przedstawionej na fig. 1, 1a i 1b postaci wy-
konania nowej podpory wspélosiowej, liczbg 11 jest
oznaczony cylinder, a liczbg 12 — garnkowy tlok
oznaczonego uprzednio jako stojak A, stojaka zew-
netrznego 10. Na dnie 13 tloka spoczywa w danym
przykladzie wykonania, oznaczony uprzednio jako
stojak I wewnetrzny stojak 15 z cylindrem 16, pod-
trzymujgcy stosunkowo krétki element dzwigarowy
14. Elementy dzwigarowe 18 stojaka A 10 zaopatrzo-
ne na koncach w rozkladajace nacisk plyty 17 i
17a, spoczywaja na obejmujgcych je czeSciowo
szczekami 19 podporach 21 uksztaltowanych pélko-
liScie w swojej dolnej czeSci i ulozyskowanych na
koncach 22 jarzma 25, ktére jest osadzone za po-
moca czop6w 23 w nieckowatym wycieciu 24 na
celowo wzmocnionym brzegu wdrazonego ' tloka 12
stojaka A 10 i obejmuje pierScieniowo z odstepem
stojak I 15.

Zgodnie z tym przykladem wykonania, stojaki 10
i 15, z ktérych kazdy ma jeden zawér nadcisnienio-
wy 26, 27 i jeden stacjonarny wskaznik ciSnienia 28,
29 sg zasilane czynnikiem roboczym ze wspélnego
przewodu doprowadzajacego 30 poprzez zawoér wie-
lodrogowy 31 w miejscu 32 lub 33. Liczbami 34
i 35 sa oznaczone elastyczne pierScienie przytrzy-
mujgce stojak I w wydrgzonym tloku 12 stojaka A
za$ liczbg 36 jako przyklad wykonania urzgdzenia
do hamowania wzrostu ci$nienia w cylindrze 16
w czasie podsadzania stojaka I 15 jest oznaczony
pakiet sprezyn Sci$niety przez stojak I 15, az pra-
wie do wyczerpania dysponowanej czeSci jego ela-
_stycznego oporu.

Fig. 1 pokazuje stan, w ktérym stojak I 15 zo-
staje calkowicie podparty z normalng podpornoscig
po uprzednim zasilaniu czynnikiem roboczym, zgod-

_nie z podang juz kolejno$cig zasilania A obudowy. -

Jezeli potem czynnikiem roboczym zostanie zasilo-
ny stosunkowo duzo wydrgzony tlok 12 stojaka
A 10, wysuwa sie on wraz ze stojakiem I 15 osa-

dzonym na jego dnie 13 lub na pakiecie sprezyn:

36, co jednak jest mozliwe tylko w wyniku przekro-
czenia ci$nienia istniejacego w stojaku I i wzra-
stajgcego az do osiggniecia jego podporno$ci nomi-
nalnej lub az do zadzialania zaworu nadci§nienio-
wego 27, nastawionego na okre$long warto$é cis-
nienia.

Z chwila, gdy obydwa elementy diwigarowe 18
podnoszone razem z tlokiem 12 stojaka A zetkng
si¢ ze stropem zostajg one réwniez podparte, mia-
nowicie kazdy w tym przypadku, polowg sily pod-
porowej, ktéra stanowi cze§é niewykorzystanego
do  podnoszenia stojaka I ci$§nienia wzrastajgcego
w stojaku A — cylindra 11 az do osiggniecia war-
tosci ciSnienia panujgcego w przewodzie doprowa-
dzajacym.
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Na rysunku nie zostalo przedstawione szczegélowo
opisane uprzednio, niepozgdane réwnoczesne zlu-
zZowanie, zapobiegar}e przez stojak A i stojak I, za$
przy niepozadanym odcigzeniu stojaka A, wymaga-
jace jegd wsuwanie sig, zastosowanie zaworu zwrot-
nego- w przewodzie doprowadzajgcym czynnik do
komory roboczej stojaka I.

Kilka z wielkiej liczby mozliwo$ci zmiany . pod-
pornosci, osiggalnej dzieki nowej konstrukcji pod-
pory wspélosiowej, zostaly juz przedstawione
uprzedn_o.

Tréjstojakowa podpora przedstawiona w réznych
widokach na fig. 2, 2a i 2b rysunku, nadajgca sie
szczegblnie do urzeczywistnienia istoty wynalazku,
jest utworzona z dwéch tylnych, patrzac od prze-
no$nika, zwyklych stojaké6w 52 lub 52a, 52b (fig. 2a)
oraz z przedniej podpory 49 w postaci podpory
wspélosiowej znajdujacej sie po drugiej stronie
drogi- obstugowej 50. Podpora wspélosiowa 49 pod-
trzymuje na jarzmie 25 swego stojaka A 10,i po-
przez zaokraglong glowice 42 lub 42a, 42b (fig. 2a,
2b), kazdorazowo przedni koniec diwigaréw pod-
luznych 46 lub 46a, 46b (fig. 2, 2a) zalgczonych do
postaci ramy 45 przez odsadzone do dolu lub wy-
giete dzwigary poprzeczne (wykrojone) 43, 44 (fig.
2, 2a), przy czym diwigary podluzne 'sg podparte
od strony podsadzki przez stojaki 52a, 52b osadzone
razem z podporg wspélosiowg 49 we wspéblnej ra-
mie spagowej 51 zapewniajacej stateczno§é obudo-

Pomimo, ze stojaki 49, 52a i 52b sg ustawione w
tréjkat, podpierajg jednak rame diwigarows czwo-
rokatng. Liczbg 54 jest oznaczona -odejmowalna
cze$é konstrukcyjna umozliwiajaca 'wymiane pod-
pory 49. Czworokatna postaé ramy spagowej jest
szczegblnie korzystna dla podpierania przez spag
mocniej rozpartych stojakéw-i stwarza ponadto mo-
zliwo§é utworzenia w niej komér po obydwéch
bokach stojaka, do umieszczenia element6éw pro-
wadniczych, urzadzen prostujgcych itp. .

W tej postaci wykonania obudowy - stojak I15
podtrzymuje. jeden diwigar podluzny. 14. Na oby-
dwéch koricach ramy 45, w tym przypadku, dZwiga-
ré6w podluznych 46 lub 46a, 46b znajdujg sie ele-
menty wysiggnikéw 111, dociskane do stropu i opu-
szczane hydraulicznie oraz wyposazone w korzy-
stnie przechylne plyty. dociskowe. 47. Te. elementy
lacznikowe skladajg sie zgodnie z tym przykladem
wykonania z widelek 110 ze sworzniem lgczacym
112 i mechanizmem Kklinowym, ktéry jest urucha-
miany za pomocg silownika 114. Mozliwesé osadze-
nia par wysiegnikéw na obydwéch koricach jedno-
stki obudowy wynika z tego, ze mimo tréjkatnego
ukladu stojak6w stosuje sie¢ czworokatng rame przy-
stropowa. o .

Wynalazek stwarza dwie mozliwo$ci zapewniajace
wykorzystanie tego samego przesuwnika do posu-
wu do przodu jednostki obudowy zaré6wno w jej
jednym polozeniu, jak i w. drugim odwréconym
wzgledem tego pierwszego o 180°, ’

Zgodnie z pierwszym rozwigzaniem, przesuwnik
odlagczony od przenosnika i przesuniety w kierunku
podsadzki moze byé sprzezony z elementem oporo-
wym umieszczonym od strony podsadz-ki, o ktéry
Przesuwnik opiera sie- w czasie przesuwu jednostki
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obudowy (podczas gdy w przedstawionym poloZe-
niu jednostki obudowy, przesuwnik przylgczony- do
przenoénika przyciaga te jednostke). Taki element
oporowy, jak oznaczono. to przykladowo -linig kre-
skowang na fig 2b, sklada sie¢ z przechylnej lub
przesuwnej belki poprzecznej 105 osadzonej w od-
powiedni sposéb w sgsiedniej jednostce obudowy.
Element oporowy moze réwniez tworzyé sama
$cianka podsadzki.
na fig. 3, istnieje mozliwo$é przebudowy przesuwni-
ka, co bedzie jeszcze wyjasnione ponizej.

Zgodnie z postacig wykonania jednpstki obudowy
wedlug fig. 2 i 2a, d4wigar podtuzny 14 stojaka I15
w ukladzie podpory wspélosiowej wysuniety do
stropu w wyniku kolejnoéci zasilania A, jest wyko-
nany w postaci waskiej ramy, ktérej obydwa po-
dtuzne diwigary 14a, 14b (fig. 2a, 2b) sa polgczone
za pomocg dwéch diwigaréw poprzecznych tworzg-
cych gniazda lozyskowe 41, ktére umozliwiajg we-
dilug wyboru latwe wzdluzne przestawianie dzwi-
gara 14 na stojaku I i dzieki temu zmiane dlugosci
jego ramion. Na przednim, krétszym ramieniu jest
nasadzona plyta dociskowa 40 ruchoma w tym przy-
padku na wszystkie strony i ktéra przenosi prze-
waiaiaca cze$¢ dzialania podporowego stojaka I
do pola odstawczego tworzac na d#wigarze 14 od-
cinek 108 (fig. 2) nie stykajacy sie ze stropem.

Ponadto réwniez na podpartej przez stojak A 10
przedniej czesci dZwigar6w podluznych 46 wzgled-
nie 46a, 46b ramy 45, mogg by¢ osadzone poszerza-
jace, korzystnie przechylne plyty 47.

W przeciwienstwie do ilustracji przykladu na fig.
2 i1 2b przedstawionej dla lepszego zrozumienia,
rama 45 odsunieta jest od stropu w rzeczywistosci
ityiko kilka centymetréw.

Na fig. 2b linig kreskowang sg przedstawione
diwigary podluzne 46a, 46b ramy 45 podniesionej
do stropu i podpartej po zakoriczeniu zasilania pod-
pory wspdlosiowej wedlug kolejnosci A. Jak wy-
nika z uprzednich wyjaéniei dotyczacych kolejno-
Bci zasilania A, w trakcie urzeczywistniania tej ope-
racji stojak I15 ustawiony najpierw ze swg nor-
malng podpornoscig, zostaje nastepnie .doci$niety
do stropu przez podnoszony do gory tlok 12 stojaka
A 10, az do osiagniecia swej podpornoéci nominal-
nej, z ktérej, jezeli wynosi ona na przyklad
30000 kg, w przypadku dZwigara 14 przedstawio-
nego na fig. 2 i 3a, na strop w obszarze pola od-
stawczego dziala poprzez plyte dociskowg 40 —
18000 kg lub w przypadku jej przedluzenia o czeéé
107 — okolo 21-000 kg.

Oczywiécie, prawie réwnoczesnie z podnoszonym
stojakiem Al0, podtrzymujgcym priednia, czesé
ramy 45 muszg byé podnoszone i nastepnie pod-
parte réwniez stojaki 52a i 52b podtrzymujgce czesé
tej ramy.

W podobny sposéb, przy kolejnosci zasilania B
musi byé wykonane takie postepowanie, ktére jak
wiadomo przewiduje, ze z obydwéch stojakéw pod-
pory wspélosiowej zostaje najpierw podparty sto-
jak A 10, a dopiero po zupelnym zakoriczeniu tej
operacji zostaje podparty z normalng podpornoscig
. stojak I15 albo rozpoczete w danym przypadku
uprzednie podpieranie stojaka I15 -zostaje zakon-
czone przez zamKniecie jego zaworu.

56770

-Ponadto, jak to jest oznaczone

15

60

65

. 8

Z uprzednich przykladéw wykonania wynika zu-
pelnie jasno, co mozna osiggnaé przez korzystne
i moiliwe zastosowanie w takiej obuydowie #rodka
11.-Jezeli w przypadku wyposazenia podpory wspél-
osiowej 49 w drodek II, réwniez obydwa stojaki
pojedyncze 52a, 52b, z uwagi na swg stosunkowo
duza powierzchnie tlokowa juz przy ci$nieniu na
przyklad tylko 100 kg/cm® w przewodzie doprowa-
dzajgcym majg celowy luz do zastosowania tego
Srodka, wéwczas dopasowanie sie calej obudowy do
wymagan zmienionego stanu stropu jest bardziej
ulatwione, bgdZz przy kolejnym stopniowaniu, badZ
tez w dokladniejszym zestawieniu. Ponadto jest
réwniez mozliwe zasilanie czynnikiem obydwéch
stojakéw pojedynczych 52a, 52b, przy stalym zgra-
niu z kazdorazowym zasilaniem obydwéch sto;a-
kéw 10, 15 podpory wspoélosiowe.

Po zakoriczeniu kazdego przesuwu wystarczy tyl-
ko jeden ruch uchwytem, aby ponownie wysungé
stojak I15 wraz z diwigarem podluznym i przez
to skutecznie zabezpieczyé odkryte pole wyrobiska
Scianowego w calej jego rozcigglosci to znaczy, jak
to przedstawiono na fig. 2 rysunku, praktycznie od
ociosu do kornca obudowy. Dzieki temu zabezpieczo-
na tak obstuga moze w kazdym polozeniu spoczyn-
kowym i w kazdej pozadanej kolejno$ci zasilania
podsadzaé dalsze elementy podporowe.

W czlonie obudowy zespolonym z (nie uwidocz-
nionym) szerokim kadlubem spggowym, przedsta-
wionym na fig. 2c i skladajgcym sie z jednej pod-
pory wspoélosiowej 49 i zwyklego jednego stojaka
hydraulicznego 52, dZwigar 14a jest podtrzymywany
przez stojak 115 oraz przez stojak 52, za§ ze sto-
jakiem A 10 jest sprzezona podluzna rama dzwiga-
rowa 45a zaopatrzona na swej przedniej poprzeczce
w plth 40a do rozkladania nacisku.

Na fig. 3, przedstawiajgcej przekrdj przez réw-
niez kwadratowy kadlub spagowy 51 tréjnoznej
obudowy, posiadajgcej droge obslugowg jest uwi-
doczniony ' przesuwnik wyposazony w urzadzenie
prostujgce, stanowigce szczegélng ceche wynalazku.
Jarzmo poprzeczne oznaczone na tej figurze liczbg
70 i polagczone na przyklad za pomocg ucha 73
z przeno$nikiem, jest zlqczone sztywno pod katem
prostym z dragiem prowadniczym 71 osadzonym
przechylnie na dwie strony w wystepach 77 w ka-
nale 76 kadluba spagowego 51. Sitownik 72 polgczo- )
ny w miejscu 75 z jarzmem 70 wywoluje posuw
draga prowadniczego 71 lub przycigganie wzdluz
tego.draga konstrukcji prowadniczej uprzednio wy-
sunietego czlona obudowy, polaczonej w miejscu 13
z przenos$nikiem.

Nowe urzgdzenie prostujgce potrzebne w danym
przypadku do zmian kierunku posuwu obudowy,
sklada sie zgodnie z przedstawiong postacig wyko-
nania z uruchomianej sitownikiem 78 kulisy podluz-
nej 80, w ktérej szczelinie -podluznej jest prowa-
dzony czop 74 kulisy poprzecznej. Te organy osa-
dzone w kadlubie spggowym sa réwniez pokazane
na fig. 3a z ktérej wynika, jak kulisa poprzeczna
79 obejmuje drag prowadniczy za pomocg elementu
ramowego 81, ktéry zezwala na okre§lony ruch
draga w goére i w dolL

Jak widaé na rysunku, urzgdzenie prostujgce
znajduje sie w polozeniu neutralnym, ktére odpo-




56770

9
wiada kazdemu posuwowi obudowy w uprzednio
przewidzianym kierunku. W przypadku, gdy w wy-
niku obsuniecia sie na pochylym pokladzie obudowa
ustawi sie w czasie przesuwu uko$nie, zostaje ona
nastawiona we wlasciwe polozenie w nastepujacy
sposoéb.

Najpierw czlon obudowy jeszcze ustalony lub
znowu podsadzony, zostaje odlgczony od przenos-
nika zanim tego nie przesunie sie ponownie do
przodu. Nastepnie kadiub 70, 71 tym samym przy-
lacze 73 zostajg wychylone w Kkierunku bocznym
wskazanym strzalkg C, dokola czopoéw oporowych
7% w kanale 76 na przyklad za pomocg uruchomio-
nego w kierunku strzatki D silownika %8 poprzez
kulisowy uklad sterowniczy 80, 74, 79 i 81. Teraz
mozna wysungé kadlub prowadniczy %0, 71 w polo-
zenie kreskowane i ponownie polgczyé zaczep 73
z przeno$nikiem. Nastepnie moze nastgpi¢ przesu-
niecie wahliwe zluzowanej w tym celu obudowy
do nowego ukladu kierunkowego draga prowadni-
czego 71 przez uruchomienie wsteczne silownika 78
i w koncu mozna przyciggngé znowu obudowe do
przeno$nika przez odpowiednie uruchomienie si-
lownika 72.

W przypadku istnienia dwuczlonowej obudowy,
ktéra moze by¢é utworzona przez uzupelnienie troj-
stojakowej podpory przedstawionej na fig. 3 przed-
nim czlonem zestawionym Kkorzystnie z jednego
tylko stojaka (lub tez stojaka podwojnego) usta-
wionego w jednej linii z przodu, jarzmo poprzeczne
70 drgga prowadniczego 71 jest polaczone z przed-
nim czlonem obudowy, ktérego stojak 55 jest ozna-
czony na fig. 3 linig kreskowang (na przyklad tak
samo jak w przykladzie pokazanym na fig. 5e). W
wyniku tego obydwa czlony obudowy mogg byé
przesuwane jak zwykle w oddzielnych suwach.

Linig kreskowang oznaczono na fig. 3 mozliwo$ci
przebudowy kadluba prowadniczego 70, 71 73 i
silownika "2 w tym przykladzie’wykonania, w celu
umozliwienia wstecznego posuwu obudowy tréjsto-
jakowej jako pojedynczego czlonu obudowy, co mo-
ze byé konieczne, jesli obudowa ze swojg zespolo-
ng .podporg .w .ukladzie skierowanym .do podsadzki
ma by¢é zastosowana przy urabianiu z podsadzka
sztuczng. W tym przypadku przenos$nik lezy przed
‘koncem .podpory -utworzonym z .dwoéeh zwyklych
-stojakow -52a,-58b w wyniku.czego urzadzenje prze-
.suwowe zabudowane w nowym .poloZeniu moze
‘byé zowu polaczone z przenosnikiem.

~Na fig. 4a — ‘4c sg przedstawione przyklady wy-
‘konania obudowy, ktére réznig sie od pokazanych
na fig. 2, 2e, 2b i-2c tym, Zze podpora wspéblosiowa
25 jest ustawiona na wlasnym (nie przedstawionym)
kadiubie spagowym i tworzy cddzielnie przesuwany
czlon wieloczlonowej. obudowy. Wedlug fig. 4a, tyl-
nym c¢zlonem obudowy jest dwustojakowa ra-
ma 60 z .droga obslugows .50, wedlug -fig. 4b —
‘tréjstojakowa . podpora .86 z draga obslugowg, we-
dlug ¢fig. 14c — krétka tréjstojakowa . podpora .87
ustawiona w -odstepie wynoszgcym szerokos§¢ drogi
obstugowej od podpory wspdlosiowej, a wedlug.fig.
+4d-i.4e — czterostojakowa. podpora 88 lub. 89.

»Najistotniejsza réznica miedzy zestawami obu-
‘dowy wedlug fig. -4a, 4b, 4c i wedlug fig. 4d i 4e
polega na tym, ze w pierwszej grupie kazdorazowo
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stojak I15 podpory 85 podtrzymuje plytowg strop-
nice krétkg 61 lub 90, 91 i, ze na jarzmie 25 stojaka
A 10 podpory 85 sg zamocowane samoistnie dzwi-
gary podiuzne 52 lub 92, 93 siggajace gleboko w
obszar czlonéw obudowy 60 lub 85, 87 za§ w obudo-
wach wedtug fig. 4d i 4e — w odwrotnym porzad-
ku — ze stojakiem I15 jest sprzezony kazdorazowo
jeden dlugi element dZwigarowy 94, 95, a ze stoja-
kiem A 10 — dwa kroétkie dzwigary 96, 97, przy
czym te (podobnie jak i wszystkie pozostale) korzy-
stnie skrzynkowe dZwigary 96 sg sprzezone §$lizgowo
z cze$cig stropnicowg podpory 89 za pomocg wsu-
nietych w n'e luzno pakietéw sprezyn 101, 102 w
celu umeozliwienia niezaleznego posuwu kazdego z
obydwoéch czltonéw obudowy.

Przy posuwie do przodu opuszczonej podpory
wspolosiowej 85, dluzsze ramiona jej dzwigaréw
podluznych o Kkonstrukeji wedlug fig. 4a, 4b, 4c
leza na konsoli 98 zamocowanej do czlona obudowy
60, 86, 87 pod kadlubem stropnicowym, za§ w przy-
padku przykladow wykonania wedlug fig. 4d i
4e na wygietej w tym celu do dolu belce po-
przecznej 93 ramy stropnicowej podpory 88, lub 89.

Stosujgc opisang obudowe przy urabianiu ze
sztuczng podsadzka, moze byé przewidziane samo-
istne lub dodatkowe do stropnic przegubowych 111
szerokie ramie wspornikowe 63 w teowej ramie
podpory 86 albo przedluzenie 64 dZwigara podluz-
nego 94, jak to jest uwidocznione z linig kreskowa-
ng na fig. 4b lub 4d.

Jak wynika ponadto z fig. 4a — 4d, rama dzwi-
garowa 62 wedlug fig. 4a, dziala na strop poprzez
przechylng na wszystkie strony plyte dociskowa
100b w wyniku czego belki tej ramy nie dotykaja
do stropu nad ich miejscem podparcia, zabezpiecze-
nie tego pola stropowego przejmuje krétki dzwi-
gar 61 stojaka I15 podpory wspodlosiowej 85.

Przedstawiony na fig. 4c u goéry, diwigar 93

jest wyposazony w plyte dociskowag 100b przechyl-
ng na wszystkie strony o uprzednio opisanej kon-

strukeji, ktéra wedlug wyboru moze by¢é nasadza-

na .w wydrgzenie 100¢c dzwigara, czyli jest na nim
osadzona przestawnie. Na drugim koncu goérnego
dZwigara .93 znajduje sie przyspawana plyta do-
ciskowa 100a. Dolny dzwigar 93 tej samej obudowy

.nie . ma zadnej . plyty dociskowej; koniec jego krét-

szego ramienia ma tylko .poziome rozszerzenie ,100
podobnie jak .to przewidziano réwniez w dziwiga-
rze podiuznym 95 . obudowy wedlug .fig. 4e. Szcze-
gélpa konstrukcja przestawnej i przechylnej plyty
dociskowej - lub podwdjnej jest pgkazana na fig. 4d,

.na krétszym ramieniu diwigara.94. Tutaj, obydwie

plyty ;108b przechylne oddzielnie dookola swych osi
lezg na ramieniu povprzec;lzvriym, :ktére samo jest
przechylne w plaszczyznie pionowej i podtrzymy-
wane przez,czop nasadzony wysuwnie od czola w

.dzwigarze podluznym. 94.

Przyklad wykonania przedstawiony na fig. .5,

-5a, 5b 1 5e wskazuje na mozliwos¢ rozwigzania

wspélosiowej podpory jako Kkolejno ustawionych
stojakéw pojedynczych, przy czym stojak I15 w
celu stworzenia skierowanego .do ociosu i samoist-
nie. przesuwanego czlona obudowy-115 jest wyjety
ze stojaka -A 10 pozostalej czeSci obudowy, tworza-
cego -dzieki temu.réwniez tylko czlon.124 obudowy
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w kadlubie spaggowym 51 i jest ustawiony na wla-
snej plycie spaggowej 116. ‘

Ten stojak 15 jest teraz polaczony z czionem 124
obﬁdowy tylko za pomocg przesuwnika 72, ktéry
dziala na kadlub prowadniczy 133, 71 poljczony z
cze$ciag ramowg 120 otaczajaca czion 115 obudowy.
Aby stojak 15 planowo sterowany mozna bylo pod-
sadzaé z podpornoscia dowolnie wiekszg od jego
wlasnej podpornosci, jest on nasadzony w kadlu-
bowy silownik 119 (przy cze$ciowym zastosowaniu
zasady stojaka A 10) tworzacy teraz tylko krétko
skokowy wzmacniacz podpornos$ci zasilany z cigglg
mozliwoécig kontroli ci$nienia (stacjonarny wskaz-
nik ci$nienia).

Ten wedlug rysunku krétki tlok wydrazony tego
sitownika (moggcy mieé jednak i wiekszg dlugosé)
jest oznaczony liczbg 118, za$ liczbg 117 — jego cy-
linder zewnetrzny otaczajacy .stojak 15 w pewnej
stosunkowo duzej odleglo$ci przy uzyciu nie poka-
zanych na rysunku elastycznych pierscieni przytrzy-
mujgcych. Skok tego wzmacniacza . podpornos$ci
moze byé ograniczony za pomocg zderzaka albo
przez dysze odlotowa otwierang przy przekrocze-
niu wielkos$ci skoku tloka. .

Jesli zewnetrzny cylinder tego polgczonego z
plyta spagowsg 116 wzmacniacza podpornosci jest
podniesiony do géry, jak widaé na rysunku o du-
23 wielkoéé, ktéra moze byé jeszcze wieksza w da-
nym przypadku przy dluzszych stojakach, wéw-
czas tworzy on w drugiej funkcji naczynie pod-
stawowe d:ia stojaka podtrzymywanego przez swoj
wydrazony tlok. Dla samego tylko wzmocnienia
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Przy zalozeniach, ktére wymagajg stalego stoso-
wania podpory wspélosiowych w postaci dwéch
pojedynczych stojakéw istnieje mozliwo§é zastgy-
pienia stosunkowo pojemnego stojaka A 10 stoja-
kiem slabszym (o okolo 25 — 30%y), ktéry podtrzy-
muje w odpowiedni sposéb jarzmo 25 i réwniez
moze byé wyposazony w $rodek II. Urzgdzenie do
zahamowywania wzrostu ciénienia, wymagane w
celu takiego opanowania wzrostu ci$nienia stojaka
aby obsluga mogla nastawié réwniez dokladnie
okre§long podpornoéé, jest przejete w przypadku
pokazanym na fig. 5 przez sprezysto§é podpartej
stojakiem 15 czesci dZwigara 14, odsunietej od stro-
pu ‘w obszarze ‘106 w wyniku dzialania plyty 40.

Widocznoéé wielko$ci przegiecia dzwigara, przy
braku stacjonarnego wskaznika ci$nienia, bgdz-w
przypadku zakazu kontrolowania takim wskazni-
kiemm wzrostu ci$nienia w cylindrze umozliwia ob-
sludze co najmniej zgrubsza rozréznienie  dostatecz-
nie ‘pewne wielko§ci podporno$ci stojaka lub dzia-
lanie ‘wzmacniacza- podpornosci. W celu bardziej
wyraznego uwidocznienia stopnia ugiecia ‘sprezys-
tego tej stropnicy mozna, jak to uwidoczniono na
fig. 2, przewidzie¢ przykladowo przy boku dzwigara
14 stosunkowo diugi pret 170 przebiegajdcy wzdluz-
nie w pewnym odstepie od tego dzwigara i dziala-
jacy jako wskazéwka, ktéra swym jednym koricem
-Jest zamocowana do bocznego-.czopa osadzonego W
punkcie ,p,rz'ecigcia osi stojaka i osi dZwigara, za$
Jej drugi kopiec: jest skierowany na. oznakowanie
(w postaci skali itp.) wykonane na dZwigarze.
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To u~rzadienie wskaznikowe zamocowane w ob-
szarze urzadzenia podporowego, w przypadku za-
stosowania wzmacniacza podpornos$ci (fig. 5) moze
byé zastgpione przez (nie pokazang na rysunku)
skale wskaznikowg na spodniku hydraulicznego sto-
jaka uwidoczniong bardziej lub mniej, odpowied-
nio do wielko$ci przegiecia stropnicy, przy wysu-
waniu sie tloka wzmacniacza podpornosci.

Przy braku plyty dociskowej 40, ktéra w przy-
padku na przyklad istnienia zbyt miekkiej dol_nej
warstwy stropowej nie moze byé zastosowana, za-
miast nie sprezystego teraz dZwigara 14 mozna za-
stosowa¢ dowolnie inny element hamujgcy na przy-
klad w postaci pakietu sprezyn 36 uwidocznionego
na fig. 1 przewidzianego w podpodrze wspoélosiowej,
przy czym nie znajduje sie on pod stopg stojaka 15
lecz jest on celowo osadzony z odpowiednim do-
pasowaniem na jego glowicy. Réwniez i w tym
przypadku istnieje mozliwo§é zastosowania optycz-
nego wskazZnika opisanego juz rodzaju do obserwa-
cji wzrostu ci$nienia w cylindrze lub wzrostu pod-
pornosci stojakéw.

Na fig. 5 i 5b jest przedstawiony ponadto przy-
klad wykonania wspomnianej juz i otaczajgcej dol-
ng cze$é czlona 115 obudowy, ramy przytrzymujg-
cej 120, ktéra tworzy lacznik czlona obudowy z
przesuwnikiem lub jego kadluba prowadniczego.

W tej otwartej ku dolowi i gérze ramie, ktéra
zezwala na wzgledne ruchy pionowe i polozenie
ukosne w zakresie ograniczonym istniejgcymi lu-
zami, otoczonego przez mig czlona 115 obudowy sg
przewidziane, jak to uwidoczniono, boczne szcze-
liny 122, w ktére zachodzg czopy zaczepowe 121
zewnetrznego cylindra 117 czlona 115 obudowy i
dzieki temu zabezpieczajg polozenie drggéw pro-
wadniczych przy posuwie, przed niepozgdanymi
bocznymi odchyleniami.

Na fig. 5a, 5b, a zwlaszcza fig. 5e jest pokazana
dalsza i zmieniona w stosunku do opisanej w po-
wigzaniu z.fig. 3, 3a i 3b, posta¢é wykonania urzg-

" dzenia do przesuwu i réwnoczesnego prostowania

obudowy. Sklada sie ono w istocie swej z dementu
ceowego 131 osadzonego przechylnie na pionowym
czopie 130 stanowigcym staly punkt w kadlubie spa- -
gowym 51 obudowy i ktérego ramiona 132 o pro-
filu wydrazonym stuza jako komorowe prowadnice
dla dwéch polgczonych poprzecznie przez jarzmo
133 dragéw prowadniczych. Na koficach 134 po-
przecznego jarzma 133, ktére podirzymuje rameg 120
uprzednio opisang i obejmujgcg przedni czion 15
obudowy sg zaczepione tloki obydwéch silownikéw
2.

Podczas przesuwu dragéw prowadniczych 71 w
wyniku zasilania silownika %2, zgodnie z przykla-
dem wykonania nastepuje najpierw nie wplywane
przez silownik 72 prowadzenie dragéw 71, réwnole-
gle do osi podiuznej tylnego czlona obudowy, az do
wejscia ich koncéw 135 w miejscu 137 w stale ko-
mory 136 dopuszczajgce ograniczone przechylenia
komorowe przechylne
prowadnice 132. Od tych punktéw wejSciowych w
zaleznos$ci od tego, czy =zasilany bedzie jeden czy
drugi. silownik 72 nastepuje boczne przechylanie
dragéw prowadniczych 135 dokola punktu obrotu
130 elementu ceowego 131 i tym samym mozliwa
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zmiana kierunku przesuwanego czlona obudowy w
granicach pokazanych linig kreskowang na fig. 5e.

Stozkowe zwezenia 137 stalych odcinkéw komo-
rowych 136 — réwniez przestawne blizej konca ko-
mér 132 elementu 131 przejmujacych dalszg funkcje
urzadzenia prowadniczego wywolujg samoistne na-
prowadzenie przyciggnietego czlona 124 obudowy
przy konficu ruchu posuwowego W jego polozenie
réwnolegle do dragéw 71 w wyniku przechylenia
wchodzacych we wspomniane zwezenia koficéw 135
tych draggéw dokola punktu obrotowego 130 w po-
lozenie neutralne. '

Urzadzenie zatrzymowe na przyklad sworzen osa-
dzony w miejscu 140 umozliwia ustalenie urzgdze-
nia prostujagcego w zamierzonym uprzednio kierun-
ku lub zwezenie jego dzialania do wielko$ci prze-
chylenia, wynikajgce z istniejgcego w komorach
§lizgowych 132 luzu.

Przy niedogodnych wtas$ciwosciach spagu, zwla-
szcza przy duzych upadach, do wspierania opisa-
nego ruchu przechylnego, w danym przypadku tak-
ze dla siebie, jest’ przewidziane zastosowanie od-
dzielnego silownika 138 dzialajacego bezposrednio
lub poprzez dzwignie 141 na korice 139 komoér. Za-
miast tego silownika 138 mozna uzyé w tym przy-
padku réwniez urzadzenie mechaniczne (na przy-
klad Srube itp). :

Urzadzenie prostujace opisanego rodzaju, w do-

wolnie dobranej postaci nadaje sie do zastosowa- -

mnia z réwnymi korzy$ciami przy kazdej dowolnej
konstrukeji dwuczlonowej obu‘dowy przesuwanej w
dwoch oddzielnych skokach. Jego zastosowanie jest
jednak réwniez mozliwe w jednoczlonowej obudo-
wie (na przyklad zgodnie z fig. 2). Warunkiem jego
skutecznosci dzialania jest stateczno$é podpory 115
przytrzymujgcej elementy prowadnicze 70, 71 przed
przekreceniem sig¢ jej dokola swej osi.

Na fig. 5a jest ponadto zilustrowany przyklad w
jaki sposéb zostaje umozliwione przechylenie diwi-
gara podluznego 14 kadluba stropowego calej obu-
dowy, prawie réwnolegle -do przechylen opisanych
nowych elementéw prowadniczych. Jak oznaczono
linig kreskowang, w tym celu, przy ramowym ka-
dlubie stropnicowym 46a, 48b czlona 124 obudowy
jest przewidziany prowadniczy element ceowy
uchwycajacy swymi bokami 151 dZwigar 14 podpar-
ty w miejscu 151, ktéry podobnie jak element prze-
chylny 131 dokola czopa 130 na fig. 5b, moze byé
osadzony przechylnie za pomocg w tym celu usta-
wionego prawie wspétosiowo czopa 130, a umieszczo-
nego w otworze wykonanym w belce poprzecznej
44 kadluba stropnicowego albo tez w podobny spo-
séb.

W wielu przypadkach w obudowie wedlug fig.
5, 5a, 5b, 5¢c moze wystarczyé uklad ustawionych
kolejno wystepé6w $cianowych — réwnych lub po-
dobnych do krawedzi 77 w komorach §$lizgowych
76 na fig. 3 — jako lozyska przechylne dla dolnego
elementu prowadniczego oraz réwniez dla gérnego
dzwigara podluznego 14.

W przykladzie wykonania przedstawionym na fig.
5, 5a, tylny koniec ramy stropnicy 45 moze byé po-
nadto wyposazony korzystnie w przechylng plyte
dociskowa 47 przedstawiong na fig. 2 albo w plyte
dociskowg 48 nasadzong odejmowalnie lub nieroz-
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1gcznie, pokazang na fig. 5. Liczbg 113 sg oznaczo-
ne mechanizmy klinowe do podnoszenia i opuszcza-
nia stropnic wysiegajgcych, napedzane za pomoca
silownika 114. Obudowa wedlug fig. 5 dla przy-
padku (wedlug fig. 5¢ i 5d) jej zastosowanie przy
urabianiu z podsadzka jest uzupelnione przez osa-
dzenie przediuzenia 107 w dzwigarze 14 i wysieg-
nikéw 111 réwniez na drugim koficu podpory 124.

Na fig. 5¢ obudowa jest przedstawiona w swym
kazdorazowo nowym polozeniu wyjéciowym, to zna-
czy po zakonczeniu operacji podsadzania i przed
rozpoczgciem urabiania w nowym polu wybiera-
nia, przy czym dla wyja$nienia elementy stropni-
cowe podpory 124 sg tutaj oznaczone odwrotnie
niz w rzeczywistoSci w stanie nie zupelnie podnie-
sionym do stropu. Na fig. 5d jest natomiast poka-
zane polozenie jakie zajmuja obydwa czlony obu-
dowy skoro zostanie odsloniete nowe pole robocze,
przesuniety do przodu przenognik i dosuniety teraz
przedni czlon 124 obudowy, ktéry nie jest jeszcze
zupelnie podsadzony.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie hydrauliczne podporowe, do podpie-
rania stropu, zwlaszcza do obudowy $cianowej,
utworzone z dwoéch wspélosiowych jednostek
podporowych, z ktérych jedna sklada sie z kom-
pletu zlozonego z tloka i cylindra, znamienne
tym, ze druga jednostka podporowa, w postaci
stojaka (15) sklada sie z kompletu zlozonego z
tloka i cylindra, a z obydwéch stojakéw kopal-
nianych (10, 15), z ktérych stojak (15) na wew-
netrznej, a drugi stojak (10) dziala na przeciw-
legle w stosunku do pierwszego elementy noéne
(14) lub (18), przy czym stojaki te (10, 15) moga
byé tak ustawiane hydraulicznie, ze. jest mozli-
we wysunigcie ich do-dowolnie wybranej dtugo-
$ci.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienpe tym, ze
tlok zewnetrznego stojaka (10) stanowi element
no$ny dla stojaka wewnetrznego (15) i zawiera
tlok garnkowy (12) na ktérego goérnej krawedzi,
W miejscach w stosunku do siebie pr_zegiiygleg-
Iych wsparte sg, wysiggnikowe elementy nosne
(18). P

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 2, znamienne
tym, ze pomiedzy $ciankami cylindra (16) wew-
netrznego stojaka (15) i Sciankg tloka (12) zew-
netrznego stojaka (10) istnieje wolna przestrzen
wypelniona w niektérych miejscach elastyczny-
mi wkladkami (34, 35) umozliwiajagcymi pewne
odchylenia stojakéw (10, 15) wzgledem siebie.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3, znamienne
tym, ze podparty zewnetrznym stojakiem (10)
element no$ny zlozony jest z dwéch niezaleznych
od siebie elementéw no$nych (18), z ktérych
kazdy opiera si¢ na jednym z dwo6ch ramion,
ulozyskowanego w sposOb pozwalajacy ma obu-
stronne' wychylenia, jarzmowego dZwigara (22),
w ktdérego obrebie wewnetrzny stojak (15) jest
umieszczony w sposéb pozwalajacy, z powodu
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plavéeienioweds lub ramiowego Ksetaltu  tego
dwigara na wszeehstronne wychylenia w sto-
Hriku o o8 ursgdeenia

3. Bragdzent wedldg zastrz. 1 — ¢, shamienne

© tyi, % podpieraty zewWnetrinym stojakiem (10)
Hatent notny oraz podpletahy wewhetrznym
ttokkiem @B) dlewyent nofny {(19) w odstepie
Pworky tre¥ctows lub  caffowicie  zamkniety
stFoy YaMowy Yab rzeéé ustroju ramowego pod-
pleranfo Yak¥e za pontoes innej podpory.

6. Urzaazente wedlup Zastiz. | — 5 znamienne
i, e Wa oddZielone od siebie i Zaopatizone
W elementy odcinafate przewody doplywowe i
‘0dplyWowe z Komory cisntentowej znajdujace
Fie W Yoku Barnkowyia (1¥) Zzewhetrznego sto-
jaka €18) pivy Zym prrewsd doplywowy jest
Yaophtrzohy w ZEWer oddihajgcy stale otwarty
Polics 4Zintania stofaka {@0) oraz ma zawoér
zwrotny (32) umieszczony w komorze ciShienio-
wej.

7. Urzadzéhit Wwedlul zastrz. 1 — 6, #Znamienne
tym, ze utworzone z wspéllosiowych stojakéw
Ktialtifanyth (10, 45) tworzy jednostike podpo-
ToWy ‘0d Strony ‘ocitsu ‘lub potsadzki.

3. Urzalttetite Welllug zasirz. 7, #ismilemne ‘tym,
%o ‘felfen 283p6! czeclowy -urdgtizenia tworzgcy
"Yolpire $Wspdlsiowy ‘08 Sfrony przodka b od
irotty bolisutkMi i stdjdki (58) ‘drubsiego “=espotu
“ostiUtfezo dobferdia sie 'w ‘sposbb Hla ‘siebie
“thattki¥rystyczny ‘i ‘Weplnej psdporre ‘spago-
“Yrej {(3h.

9. ‘Urighizente ‘et zadtrz. 7, shatnientie tym, ze
‘Botpbra “wspblodiviWa spoezywa ‘nma Tiezaldinej

68770
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33

‘lycfe stahBwiyedj 4¢j podstawe i ‘tworzy ze

swymi elementami no$nymi (18, 25) niezalezne
od wykonanego w postaci ramy lub kozla innego
284S "polBdYowego, 'poRsstaly dEgsé siiladowy
"WEy dZenra,

o WisghzeNtte Wweldiig %zattrz. 8 lub 79, Miamilenne
B, e Wetnetrzity Sstojak 115) 'fest ‘osadzony
"SdendaInie Fe Stdfla (10), a 'jedndstita pod-
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porowa moze by¢ uzyta jako samodzielny stojak
w obydwéch zespolach urzgdzenia.

11. Urzgdzenie wedlug zastrz. 8 — 10, znamienne
tym, ze na zewnetrznym stojaku (10) s wsparte
elementy nosne (14, 18) polgczone ruchomo tak,
ze moga przesuwaé sie w Kkierunku pionowym
oraz moga by¢ zaopatrzohe ma swych korcach
w przesuwne plyty ci$nieniowe (47) urza,dzema
wyslegmkowego (111).

12. Urzagdzenie wedlug zastrz. 1 — 11, zmamiemne
tym, ze jedna lub dwie z umieszczonych po oby-
. dwbéeh stronach najd@uzswej osi korpusu dennego
komory umieszczonej w urzgdzeniu pedporowym
(78, 78 lub komodr {132) sy polaczone w sposéb
umoZliwiajacy przesuwanie wzdluz cylindra lub
cylindréw (Y8), z ktorymi polgczony z kolei jest
drazek lub drazki sluzgce deo kierowania urza-
Wzenigm podporowym, dajace sie ustawi¢ skosnie

w stosunku do najdiuzszej osi urzadzenia.

138. Urzgdzenie wedlug zastrz. 12, znamienne tym,
Ze urzgdzenie sterujgoe jednego drazka (71) skla-
‘da 'sie z prowadzonego ‘w swej kemorze (76, 84)
z duzg mozliwod§oig wychylania na baki drazka
Y1) obejmujacego -element przesuwny (79), oraz
ze drazek (71) jest polaczony za posrednictwem
wychylnego cylindra (72) z zawieszong przegubo-
wo .na przeno$niku dzwignig (70).

‘14.Orzadzenie wedlug zastrz.- 12, znamienne tym,
“ze uklad Kierowniczy dla dwéch w jednakowym
‘odstepie od najdluzszej osi umieszczony¢h drgz-

. k6w (71) sklada si¢ z polgczonej 'z -korficami
Hwéch cylindréw (72) dzwigni ‘(133), -polaczonej
z “zespailem ‘(I15) stanowimcym cze$é ‘urzgdzenia.

15. Urzadzenie 'wedlug zastrz. 12, z -dwoma .zespola-
mi czedciowymi, w&tépuch gérny korpus -kon-
strukeeji gninuo zegpolu ezeSeiowego wchadzi w
obréb :gérmego kogpusu ‘konstrukgji .drugiego ze-
sspolu  copdeioweego, snamienne (fym, 2e dedatkowo
“w dolnej cczefei doonstrukcji '.:znmon\towanego
‘urzgdzenia dossterowania, drugie (takie .urzadze-
miessterownicze: (1988, 1318) przewidziane jest.do-
~datkowo “w :g6mym tkorpusie konstrukeji :zespo-
‘huvezeéciowego.
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