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69 Ruderanordnung an einem Ruderboot.

@ Die Ruderanordnung besteht aus einem Ausleger

(16, 18, 19) und einem Ruder (21). Der Ausleger
besteht aus einer Stange (16) und mit dieser verbunde-
nen Fithrungselementen (18, 19). Die Stange erstreckt
sich von einer Seitenwand des Boots nach auswiirts und
ist an ihrem inneren Ende mit der Seitenwand des Boots
gelenkig verbunden und an ihrem Adusseren Ende mit den
Fiihrungsmitteln. Die Fiihrungsmittel erstrecken sich
vom #dusseren Ende der Stange zuriick zur Seitenwand
des Boots und sind mit dieser gelenkig verbunden. Das
Ruder ist an seinem freien Ende mit dem #usseren Ende
der Stange schwenkbar verbunden. Durch diesen Aufbau
des Auslegers liegt der Drehpunkt des Ruders im Abstand
von der Seitenwand des Boots ausserhalb des Boots und
bewegt sich bei einem Ruderschlag von vorn nach hinten
in Bezug zum Boot nach riickwirts. Dadurch wird mit l

einem wesentlich kleineren Drehwinkel des Ruders die
gleiche Schlaglinge des Ruders, als bei bekannten Ruder-
anordnungen erzielt.
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PATENTANSPRUCHE Bei bekannten Ruderbooten mit Rudern, die sich um einen
1. Ruderanordnung an einem Ruderboot, gekennzeichnet Punkt zwischen dem Ruderer und dem Ruderblatt drehen, ist
durch einen Ausleger mit einem Ruder (21), wobei der Ausle-  die Grosse der vom Ruder erzeugten, das Boot antreibenden

ger eine sich von einer Seitenwand (13) des Boots (14) nach Kraft eine Funktion des Kosinus des Winkels zwischen der
auswirts erstreckende Stange (16) umfasst, deren inneres Ende 5 Normalen auf die Mittellinie des Boots und dem Ruder. Zum
an der Seitenwand des Boots gelenkig gelagert ist und deren Vergrossern der antreibenden Kraft muss dieser Winkel bei
Husseres Ende mit dem freien Ende des Ruders verbunden ist,  gleichbleibender Linge des Ruderschlags verringert werden.
zur Schaffung eines von der Seitenwand des Boots nach aus- Bei den bekannten Ruderanordnungen wird dies durch Ver-
wirts verlegten Ruderdrehpunkts, wenn das Ruder bei einem grosserung der wirksamen Lénge des Ruders beim Ruder-
Ruderschlag in bezug zum Boot aus einer hinteren Stellung in 10 schlag erzielt.

eine vordere Stellung bewegt wird, sowie Fithrungsmittel (18, Es wurden bereits verschiedene Ruderanordnungen mit ei-
19, 22, 23; 37, 39, 41, 42; 43 bis 46), die sich vom &usseren nem Ausleger zum Erzielen einer verbesserten Ruderwirkung

Ende der Stange zuriick zur Seitenwand des Boots erstrecken vorgeschlagen. Beispielsweise ist in der US-PS Nr. 1 381 923
und eine Riickwirtsbewegung des Drehpunkts des Ruders rela-  ein dem Bug des Boots zugewandtes Ruder beschrieben, wel-

tiv zum Boot wihrend des Ruderschlags bewirken. 15 ches vom Ruderer im Sitzen oder Stehen betdtigbar ist, wobei
2. Ruderanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- der Ruderer in Fahrtrichtung des Boots blickt. Die neueren
zeichnet, dass die Fithrungsmittel ein sich nach auswérts er- PS-PSen Nrn. 3 857 356 und 3 951 095 offenbaren gekreuzt

streckendes Gelenkglied (19) umfassen, das vor der Stange am  abgewinkelte Ruder, mit denen eine um 50% grossere Schlag-
Boot gelenkig gelagert ist, und ein Fithrungsglied (18), das die  linge als mit den bekannten Rudern erzielbar ist. Jedoch er-
susseren Enden des Gelenkglieds und der Stange verbindet, 20 moglicht keine dieser Ruderanordnungen auf einfache Weise

dass das Gelenkglied lidnger als die Stange und um etwa 1/3 eine verbesserte Ruderwirkung und es miissen speziell geform-
linger ist als das Fiihrungsglied und dass das Ruder derart mit te Ruder verwendet werden.
dem Fiihrungsglied verbunden ist, dass das Ruder um seine Eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist die Schaffung
Achse gedreht und senkrecht zur Ebene des Fithrungsglieds einer Ruderanordnung, die bei jeder gegebenen Lénge des Ru-
geschwenkt werden kann, jedoch in der Ebene des Fithrungs- 25 ders eine verbesserte Antriebswirkung hat.
glieds, in bezug zu diesem, fest ist. ’ Eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist die
3. Ruderanordnung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- Schaffung einer Ruderanordnung, bei der sich der Drehpunkt
zeichnet, dass die inneren Enden der Stange und des Gelenk- des Ruders wihrend der Bewegung des Ruderblatts nach hin-
glieds mit der Seitenwand des Boots tiber Kugelgelenke (12) ten bewegt, wodurch die Linge des Wegs des Ruderblatts re-
verbunden sind und dass die dusseren Enden der Stange und 30 lativ zum Boot vergrossert wird.
des Gelenkglieds mit dem Fiihrungsglied iiber einfache Gelen- Eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist die
ke (34, 35) verbunden sind, die eine Bewegung von Stange Schaffung einer Ruderanordnung, die beim Rudern kleinere
und Gelenkglied in bezug zum Fiihrungsglied nur in der durch  vordere und hintere Stampfmomente des Boots bewirkt.
die Stange, das Gelenkglied und das Fiihrungsglied bestimm- Eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist die
ten Ebene erlauben. 35 Schaffung einer Ruderanordnung, die ein tieferes Sitzen des
4, Ruderanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- Ruderers im Boot ermdglicht, wodurch die Stabilitit des
zeichnet, dass die Fiihrungsmittel eine zweite als Gelenkglied Boots grosser ist.

dienende Stange (37) umfassen, die mit der Seitenwand des Eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist die
Boots vor der ersten Stange (16) gelenkig verbunden ist, dass Schaffung einer Ruderanordnung, bei der sich die Hinde des
die beiden Stangen angendhert gleich lang sind und ihre dusse- 4 Ryderers naher bei der Mittellinie des Boots bewegen kénnen,
ren Enden durch ein Gelenkglied miteinander verbunden sind wodurch die entstabilisierenden Kriifte infolge des Auswirts-
und dass ein Zahnrad (39) am Gelenkglied benachbart dem  gchwingens des Korpers und der Arme des Ruderers beim Be-
dusseren Ende der erste Stange und ein Ritzel (41) am freien ginn eines Ruderschlags kleiner sind.
Ende des Ruders und am Gelenkglied befestigt ist, wobei das Eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist die
Zahnrad und das Ritzel derart miteinander in Eingriff stehen, 45 Schaffung einer Ruderanordnung, bei deren Betitigung der
dass sie die Riickwirtsbewegung des Drehpunkts des Ruders Ruderer in Fahrtrichtung blickt, so dass er das Boot ohne
relativ zum Boot wihrend des Ruderschlags bewirken. Steuermann steuern kann.

5. Ruderanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- Diese Aufgaben werden durch die Ruderanordnung nach

zeichnet, dass die Fiihrungsmittel eine erste Riemensgheipe der Erfindung gelost, die gekennzeichnet ist durch einen Aus-
(43) umfassen, die am freien Ende des Ruders befestigt ist, 50 jeger mit einem Ruder, wobei der Ausleger eine sich von einer
welches freie Ende mit der Stange (16) verbunden ist, und eine  gaitenwand des Boots nach auswirts erstreckende Stange um-
zweite Riemenscheibe (44), die mit dem inneren Ende der fasst, deren inneres Ende an der Seitenwand' des Boots gelen-
Stange verbunden ist sowie einen gekreuzten Keil- oder Zahn- kig gelagert ist und deren Husseres Ende mit dem freien Ende
riemen (45), der sich von der einen Riemenscheibe zur ande- des Ruders verbunden ist, zur Schaffung eines von der Seiten-
ren erstreckt, so dass das Ruder bei einem Ruderschlag die 55 wand des Boots nach auswirts verlegten Ruderdrehpunkts,
Riickwirtsbewegung des Ruderdrehpunkts bewirkt. wenn das Ruder bei einem Ruderschlag aus einer hinteren

6. Ruderanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- Stellung in eine vordere Stellung in bezug zum Boot bewegt
zeichnet, dass das Ruder abnehmbar mit dem &usseren Ende wird sowie Fiihrungsmittel, die sich vom #usseren Ende der

der Stange verbunden ist, so dass das Ruder vom Ausleger Stange zuriick zur Seitenwand des Boots erstrecken und eine
freigegeben wird, wenn eine iiberméassige Drehung des Ruders g Riickwirtsbewegung des Drehpunkts des Ruders relativ zum
erfolgt. Boot wihrend des Ruderschlags bewirken.
Die Fithrungsmittel umfassen vorzugsweise ein sich nach
auswirts erstreckendes Gelenkglied, das vor der Stange gelen-

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Ruderanordnung kig am Boot gelagert ist und ein Fiihrungsglied, das die dusse-
an einem Ruderboot, bestehend aus einem Ausleger und ei- 65 ren Enden des Gelenkglieds und der Stange miteinander zu ei-
nem Ruder, das mit dem Ausleger derart zusammenwirkt, nem Gelenkgestiinge verbindet. Das Ruder ist mit dem mit der
dass sich der Drehpunkt des Ruders wihrend eines Ruder- Stange verbundenen Ende des Fiihrungsglieds verbunden, so

schlags in bezug zum Boot nach riickwirts bewegt. dass das Ruder um seine Hauptachse gedreht und in einer



Vertikalebene in bezug zum Fiihrungsglied geschwenkt werden
kann, jedoch in bezug zum Fithrungsglied sonst starr ist. Zur
Steuerung der Bewegung des Drehpunkts kann auch ein am
dusseren Ende der Stange befestigtes Zahnrad vorgesehen sein,
das mit einem Ritzel in Eingriff steht, das am freien Ende des
Ruders befestigt ist oder eine Riemenscheibenanordnung mit
einem gekreuzten Keil- oder Zahnriemen.

Nachfolgend wird die Erfindung anhand der beiliegenden
Zeichnung beispielsweise beschrieben. In der Zeichnung zeigt:

Fig. 1 eine perspektivische Teilansicht eines Boots mit ei-
ner erfindungsgeméssen Ruderanordnung, bestehend aus Aus-
leger und Ruder,

Fig. 1A eine vergrosserte Ansicht der Verbindung zwischen
Ruder und Ausleger,

Fig. 2 ecine Draufsicht auf die Ruderanordnung in Vor-
wirtsstellung zu Beginn eines Ruderschlags,

Fig. 3 eine Draufsicht auf die Ruderanordnung in der hin-
teren Stellung am Ende eines Ruderschlags,

Fig. 4 eine Darstellung der Drehwinkel eines bekannten
Ruders,

Fig. 5 eine Darstellung der Drehwinkel des Ruders der er-
findungsgeméssen Ruderanordnung,

Fig. 6 eine Draufsicht auf eine Getriebeanordnung zur Er-
zielung der Riickwirtsbewegung des Ruderdrehpunkts, und

Fig. 7 eine Draufsicht auf eine Riemenscheibenanordnung
zur Erzielung der Riickwirtsbewegung des Ruderdrehpunkits.

Der in Fig. 1 dargestellte Ausleger 11 ist in Kugelgelenken
12 an der Seitenwand 13 des Boots 14 gelagert. Die Kugelge-
lenke 12 sind in Fahrtrichtung des Boots vor dem Rollsitz 15
des Ruderers, in der Nihe des oberen Endes der Seitenwand
angeordnet. Der Ausleger hat eine Stange 16, ein Fiihrungs-
glied 18 und ein Gelenkglied 19, die zusammen ein Gelenkge-
stinge bilden. Die Stange 16 des Auslegers erstreckt sich vom
weiter riickwérts angeordneten Kugelgelenk 12 von der Seiten-
wand 13 weg nach auswirts und ist an ihrem #usseren Ende
mit dem einen Ende des Fithrungsglieds 18 gelenkig verbun-
den. Das Gelenkglied 19 erstreckt sich vom weiter vorn liegen-
den Gelenkglied 12 von der Seitenwand 13 weg nach auswirts
und ist an seinem #usseren Ende mit dem anderen Ende des
Fiihrungsglieds 18 gelenkig verbunden. Das Fiihrungsglied 18
ist mit der Stange 16 und dem Gelenkglied 19 durch einfache
Gelenke verbunden, so dass das Fiihrungsglied 18 in bezug
zur Stange 16 und zum Gelenkglied 19 in der Ebene, in der es
liegt, geschwenkt werden kann. Das Ruder 21 sitzt in einem
Zylinderstiick 22, das seinerseits iiber ein T-Gelenkstiick 23
mit dem Fiihrungsglied 18 verbunden ist (siche Fig. 1A), so
dass das Ruder 21 nur senkrecht zur Ebene des Fiihrungs-
glieds geschwenkt werden kann. Das Ruder 21 kann im Zylin-
derstiick 23 um seine Achse in Richtung des Pfeils gedreht
werden, so dass das Ruder nach jedem Schlag gedreht werden
kann.

Der Ausleger 11 ist in seiner Ruhestellung um die Kugelge-
lenke 12 nach unten geschwenkt, so dass das Ruder 21 auf ei-
ner Seite des Boots 14 durch den oberen Rad der Seitenwand
13 getragen wird. Wihrend des Ruderns ist, wie dargestellt,
der Ausleger 11 auf den Kugelgelenken 12 nach aufwirts ge-
schwenkt, so dass das Ruder 21 auf der Seite des Auslegers
vom oberen Rand der Aussenwand um 5 bis 8 cm abgehoben
ist. Auf der anderen Seite des Boots bewegt sich das Ruder 21
in einer Dolle 27.

Der Rollsitz 15, der mit Rollen 28 auf Messingschienen 29
laufen kann und das Stemmbrett 31 sind von bekannter Art.
Der Ausleger 11 wird vorzugsweise zusammen mit dem Roll-
sitz 15 und dem Stemmbreti 31 verwendet, kann jedoch auch
bei Booten ohne Rollsitz und Stemmbrett verwendet werden.

Das Gelenkstiick 23 kann mit dem Fiihrungsglied 18 durch
Stifte und federnde Klemmen verbunden sein, so dass das Ru-
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der freigegeben wird, wenn es um einen iibermissig grossen
Winkel gedreht wird. Dies kann vorkommen wenn das Ruder-
blatt aus irgendwelchen Griinden am Ende eines Ruderschlags
nicht aus dem Wasser gehoben werden kann.

In Fig. 2 ist der Ruderer zu Beginn eines Ruderschlags
dargestellt. Der Ruderer ist dabei nach vorwirts gebeugt und
stemmt seine Fiisse gegen das Stemmbrett 31. Das dussere En-
de 25 der Stange 16 bildet den Drehpunkt des Ruders 21,
wenn der Ruderer das Boot in Richtung des Pfeils durch das
Wasser bewegt. Das Gelenkglied 19 ist etwas langer als die
Stange 16 und etwa um ein Drittel linger als das Fiihrungs-
glied 18. Die relativen Langen der Elemente des Auslegers 11
und der Abstand zwischen den Kugelgelenken 12 wird durch
die Forderung bestimmt, dass die Bewegung der Hande des
Ruderers nahe der Mittellinie des Boots erfolgen soll. Die La-
ge des Drehpunkts 25 wird durch den Winkel zwischen dem
Ruder und der Mittellinie des Boots sowie durch die relativen
Lingen der Stange 16, des Fiihrungsglieds 18 und des Gelenk-
glieds 19 bestimmt. Der Winkel von 90° zwischen dem Ruder
21 und dem Fiithrungsglied 18 bleibt fest. Das Ruder ist in be-
zug zum Fihrungsglied 18 nur in einer Ebene schwenkbar, die
zur durch die Stange, das Fithrungsglied und das Gelenkglied
bestimmten Ebene senkrecht ist. Dadurch ist die vorderste Po-
sition des Drehpunkts 25 zu Beginn des Ruderschlags festge-
legt, so dass sich der Drehpunkt wihrend des Ruderschlags
des Ruders 21 nach riickwirts nur nach riickwarts bewegen
kann. :

Nach Beendigung des Ruderschlags befindet sich der Dreh-
punkt 25 in seiner hintersten Position (Fig. 3). Das heisst
wahrend des Ruderschlags hat die Ruderbewegung eine ent-
sprechende Schwenkbewegung des in bezug zur Horizontalebe-
ne, in der es liegt, mit dem Ruder starr verbundenen Fiih-
rungsglieds 18 um die einfachen Gelenke 34, 35 bewirkt, iiber
die es mit der Stange 16 und dem Gelenkglied 19 verbunden
ist.

Die Fig. 4 und 5 zeigen die wesentlich bessere Antriebswir-
kung eines Ruders mit dem erfindungsgeméssen Ausleger ge-
geniiber einem Ruder bekannter Art. Bei dem Ruder bekann-
ter Art mit einem Drehpunkt zwischen dem Ruderer und dem
Ruderblatt ist, wie in Fig. 4 dargestellt, ein Drehwinkel des
Ruders von angendhert 75° fiir einen Ruderschlag von norma-
ler Lénge notwendig. Mit dem erfindungsgeméssen Ausleger
wird die gleiche Schlaglinge mit einem Drehwinkel des Ruders
von nur 35° erreicht.

In Fig. 6 ist eine andere Ausfiihrungsformm der Fithrungs-
mittel fiir die Erzielung der Riickwirtsbewegung des Dreh-
punkts des Ruders 21 dargestellt. Diese Mittel umfassen eine
Stange 16 und ein zur Stange 16 paralleles Glied 37. Die &us-
seren Enden der Stange 16 und des Glieds 37 sind durch ein
Glied gelenkig verbunden. Die inneren Enden der Stange 16
und des Glieds 37 sind wie in den Fig. 1 bis 3 iiber Kugelge-
lenke 12 gelenkig mit der Aussenwand 13 des Boots verbun-
den. Am #usseren Ende der Stange 16 ist ein Zahnrad 39 und
am freien Ende des Ruders 21 ein Ritzel 41 befestigt. Das
Zahnrad 39 und das Ritzel 41 sind auch am Glied befestigt
und stehen derart miteinander in Eingriff, dass, wenn das Ru-
der 21 in Richtung des Pfeils in Vorwirtsrichtung bewegt
wird, sich das Ritzel 41 im Gegenuhrzeigersinn und das Zahn-
rad 39 im Uhrzeigersinn dreht. Dadurch bewegt sich der
Drehpunkt 42 am Ende des Ruders 21 in die Vorwartsstellung
fiir die Ausfiihrung des néchsten Ruderschlags. Das Zahnrad
39 und das Ritzel 41 bewirken auch die oben beschriebene
Riickwirtsbewegung des Drehpunkts 42 wihrend des Ruder-
schlags.

In Fig. 7 ist fiir die Riickwartsbewegung des Drehpunkts
eine Riemenscheibenanordnung vorgesehen. Diese umfasst eine
Riemenscheibe 43, die am freien Ende des Ruders 21 und eine
Riemenscheibe 44, die am inneren Ende einer Stange 16 befe-
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stigt ist. Ein Keil- oder Zahnriemen 45 luft von der Scheibe Bugs des Boots entgegen, die durch die oberhalb des Wider-
43 zur Scheibe 44 und iibertrigt das Drehmoment des Ruders standszentrums angreifende Antriebskraft vorhanden ist, zu-

21 in Richtung des Pfeils auf die Scheibe 43 zur Bewegung dem werden dadurch das hintere und vordere Stampfmoment
des Drehpunktes 46 des Ruders in die Vorwirtsposition fiir des Boots verringert. Durch Anordnung des Drehpunkis des
den Beginn des néchsten Ruderschlags. Die Riemenscheiben- 5 Ruders auf der vom Ruderblatt abgewandten Seite des Rude-
anordnung bewirkt in gleicher Weise wie bereits oben be- rers, bewegt sich das Ruder in geringerem Abstand von der
schrieben die Riickwirtsbewegung des Drehpunkts 46 wihrend  Aussenwand des Boots, so dass der Ruderer tiefer im Boot
des niichsten Ruderschlags. sitzen kann. Dadurch ergibt sich eine grossere Stabilitdt. Fer-

Bei Verwendung des erfindungsgemissen Auslegers bewegt  ner ermoglicht der Ausleger, dass sich die Hande des Ruderers
sich das Gewicht des Ruderers wihrend des Ruderschlags nach 10 naher bei der Mittellinie des Boots bewegen konnen, wodurch
riickwirts und wirkt dadurch der Tendenz zum Senken des die entstabilisierenden Massemomente verringert werden.

v 1 Blatt Zeichnungen
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