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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do re-
gulowania predko$ci posuwu urabiarki, zwlaszcza
struga gorniczego, ktory jest przesuwany wzdluz
przenosnika za pomocg regulowanego bezstopnio-
wo napedu hydrostatycznego i ladujacego na prze-
no$nik urabiany material. :

Znane podobne urzadzenia do doprowadzania
cieczy ci$nieniowej do napedu przy przeladowaniu
przenosnika sg regulowane samoczynnie, gdy takie
przetadowanie dziala jako przecigzenie napedu.
Wynalazek ma na celu wyréwnanie miejscowego
przeladowania przeno$nika przy jednoczesnym wy-
eliminowaniu ogodlnego przecigzenia napedu.

Urabiarka jak, na przyklad strug gorniczy jest
stale przesuwany ruchem posuwisto-zwrotnym
wzdluz ociosu weglowego miedzy stropem i spa-
‘giem ladujac przy tym urabiany material, na prze-
noé$nik, dostarczajacy urobek do chodnika przewo-
zowego, znajdujacego sie przy jednym konicu
przodku. Gdy strug i przeno$nik posuwajg sie w
jednakowym kierunku, wéwczas obcigzenie prze-
no$nika, znajdujgcego sie w takich samych wa-
runkach jak strug, jest wielokrotnie wieksze niz
wtedy, gdy kierunki ruchu struga i przeno$nika
sa odwrotne.

Ladowanie urabianego materialu zwigzane jest
réwniez z rozsypywaniem go z przeno$nika wzdiuz
drogi ruchu struga. Tak rozsypany material na-
lezy pézniej przenie§¢ za pomocg struga na prze-
nosénik, co wymaga dodatkowej pracy struga. Po-
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nadto w pewnych warunkach zbieranie urobku
trzeba powtarzaé kilkakrotnie.
Dotychczas zagadnienie to starano sie rozwigzy-
waé przez stosowanie takiej predkosci przesuwu

’ struga i przeno$nika przy stalej gtebokosci wrebu,

aby przeno$nik mogl przeniesé przecietny urobek
wegla. W tym przypadku wystepuja wahania od
produkcji ponizej normy do nadprodukcji.
Wedlug wynalazku predkosé posuwania sig
struga przynajmniej przy jego ruchu w kierunku
zgodnym z kierunkiem ruchu przeno$nika, regu-
luje sie w zaleznoSci od wielkosci ladunku prze-
noénika w miejscu znajdujacym sie w poblizu
struga, patrzac w Kkierunku transportu w taki
spos6éb, aby dany maksymalny ladunek przenos$-
nika w tym miejscu nie zostal przekroczony.

Wedlug wynalazku naped hydrostatyczny stru-
ga goérniczego jest sterowany za pomocag hydro-
statycznego urzadzenia regulujacego, ktére jest
sterowane elektrohydraulicznie za pomocg sygna-
16w elektrycznych. Sygnaly sa wysytane za pomo-
cg zaleznego od detektora nadajnika zmontowa-
nego na koficu przeno$nika w poblizu napedu
struga goérniczego; detektor ustala, czy ladunek
przenoénika w okreslonym miejscu, znajdujacym
sie w poblizu maszyny urabiajacej patrzac w kie-
runku ruchu przeno$nika, przekracza odpowiednig
warto§¢, a predko§¢ posuwu struga tak diugo
przekracza te warto$é az przekroczy warto§é znaj-
dujaca sie ponizej najwiekszej wartosci.
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Najlepiej jest, gdy predkos§¢ posuwania sie ma-
szyny urabiajacej jest regulowana tak, aby ladu-
nek przenoénika przynajmniej przy jezdzie na dot
byl utrzymywany mozliwie staly. ELadunek prze-
no$nika wyrazony w kg/m jest proporcjonalny do
predkos$ci V, struga goérniczego, a przy jeidzie na
dét odwrotnie proporcjonalnie do wzglednej pred-
kosci Vi — Vy, gdzie V; jest predkosé przenoénika;
tadunek przenoénika jest okre§lony w tym przy-
padku réwnaniem:
Vh_
Ve—Vp

Przy Vi réwne 0,5 m/sek. i V¢ = 1 m/sek. wynosi
wspoétczynnik tadunku
06 _ 1
1—05

Przy Vo =045 m/sek. i V¢=1 misek. to ten
wspélczynnik wynosi
046
1—0,45 08 .

Wynika z tego, Ze przy obnizeniu predkosci stru-
ga tylko o 0,5 m/sek., czyli o 10% obcigzenie prze-
no$nika zostaje zmniejszone o 20%. Wysokosé ta-
dunku na przeno$niku stanowi tu réwniez miare
obcigzenia przeno$nika, co w praktyce umozliwia
tatwe rozwigzanie zagadnienia latwego pomiaru
obcigzenia przenoénika w poblizu poruszajgcego
sie struga. Predko$¢ posuwania sie struga mozna
na przyklad stopniowo zmniejszaé po nastawieniu
czasu az ladunek przeno$nika uzyska normalng
warto§é, po czym predko$§é struga moze byé zno-
wu zwiekszona. . . .

Ponadto mozliwe jest, aby detektor wykazywal
nie tylko przekroczenie pewnej granicznej wartos-
ci obcigzenia przenoénika, lecz réwniez okreslone
obciazenie w pewnym zakresie. W takim przy-
padku steruje predko$¢é struga, najlepiej w spo-

séb odwrotnie proporcjonalny do obcigzenia prze-.

noé$nika.

Wielko§¢ ladunku przenosnika mozna zmierzyé
w réiny sposéb, na przyklad mechanicznie, elek-
trycznie itp.. Wedlug jednego z opisanych sposo-
béw stosuje si@ detektor, zawierajacy nadajnik
i odbiornik, zmontowane tak, ii'przy przecigZeniu
przeno$nika mogg otrzymywaé tylko sygnaly od-
bite. .

Przenoszenie sygnalow ze struga na naped uzy-
skuje sie najlepiej za pomoca drugiego nadajnika
lub odbiornika, przy czym przeno$nik stanowi w
tym przypadku $rodek przenoszacy. :

Zaleca sie takie umieszczenie detektora, aby
miejsce pomiaru znajdowalo sie przy ruchu stru-
ga w kierunku zgodnym z kierunkiem posuwu
przenosnika przed strugiem, na przyklad w odleg-
tosci okolo 50 cm przed wrebnikiem struga. W tym
przypadku urabiany wegiel przesuwa sie obok
detektora prawie natychmiast po urobieniu, gdyz
przeno$nik posuwa sie predzej niz strug.

Jezeli strug przesuwa sie w kierunku przeciw-
nym do kierunku ruchu przenoénika, to wedlug
wynalazku regulowanie wspomnianej predkoSci
nie ma celu, poniewaz przenoénik nie jest tu stale
przeladowany. Obcigzenie przenofnika jest w tym
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przypadku proporcjonalne do nastepujacego réw-
nania:
_Yn
Vit Vy
gdzie V, = 0,5 m/sek. a V¢ =1 m/sek. to wspoi-
czynnik ladunku wynosi
0,5
) 1405
lub trzecig cze§¢ tadunku w przypadku, gdy strug
porusza sie w zgodnym kierunku z przeno$nikiem
i z taka sama predkoscia.

Jezeli jednak strug posuwa sie¢ w przeciwnym
kierunku do kierunku ruchu przeno$nika, to wed-
tug wynalazku moze zaj§¢ potrzeba dokonywania
pomiaru, gdy zastosuje sie wiekszg glebokosé wre-
bu i gdy gruboé§é¢ pokladu jest wieksza oraz przy
zastosowaniu wiekszej liczby maszyn urabiajacych.
W takim przypadku wielko§é struga jest mata w
poréwnaniu z predko$cig przeno$nika. Istnieje tu
stata zalezno§é miedzy predko$cig struga posuwa-
jacego sie w tym samym kierunku co przeno$nik
(Vht) a jego predkoscig przy ruchu w przeciwnym
kierunku (Vhg), je2eli ladunek przeno$nika jest
jednakowy w obydwodch przypadkach. Zaleznos$é
ta wynika z réwnania:

c Vht c Vhe
Vi~ Vht Vi+ Vi
lub
V.V
V= tVnt
e~ V, —avy,

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony, tytu-
tem przykladu na rysunku, na ktéorym przedsta-
wiono w rzucie poziomym wyrobisko korytarzowe.
przodka. . :

W przodku weglowym 1 wyrobiska koryta-
rzowego 2 osadzony jest przesuwnie strug gorni-
czy 8. Porusza sie on ruchem posuwisto zwrotnym
w przestrzeni pomiedzy ociosem weglowym i prze-
noénikiem 4. Przenosnik 4 transportuje urobiony
wegiel na taSmowy przeno$nik 5 znajdujacy sie w
przewozowym chodniku 6 po stronie rozladowczej
przodka. W przeciwleglym chodniku 7 znajduje
sie stacja zwrotna 8 przenosnika 4 i stacja zwrot-
na 9 obiegowego lancucha 10 struga 3. W przewozo-
wym chodniku 6 znajduje si¢ naped 11 przeno$ni-
ka 4 i naped k2 struga 3. Strug jest zaopatrzony
w nadajnik 13, ktérego sygnaly w przypadku
przeladowania przeno$nika 4 odbijat sie od ociosu -
weglowego w miechu znajdujgcym sie przed stru-
giem w kierunku przeno$nika. Sygnaty w danym
przypadku sa odbierane przez odbiornik 14, kté-
ry przekazuje je do drugiego nadajnika 15. Na-
dajnik ten przesyla sygnaly ponad przeno$nikiem
4 do drugiego odbiornika 16. Ten odbiornik ste-
ruje naped 12 za posrednictwem regulujacego
urzadzenia 17.

Opisane wyzej urzadzenie moze byé w zakresie
wynalazku wykonane w réiny sposéb. Na przy-
ktad nadajnik 18 i odbiornik 14 moga byé skon-
struowane tak, aby mozna bylo nadawaé sygnatly
ultradzwiekowe lub inne. Nadajnik 13 moze by¢
réwniez zastapiony mechaniczng konc6wka pomia-
rowq, przy czym odbiornik bedzie mial tutaj po-
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staé przelgcznika. Odbiornik 16 po wzmocnieniu
sygnaléw steruje na przyklad przekainik elektro-
hydrauliczny, ktéry oddzialywa na naped struga 3
za poérednictwem hydraulicznego urzgdzenia re-
gulujgcego 17. .

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do regulowania predko$ci posuwu
urabiarki zwlaszcza struga goérniczego, ktéry
jest przesuwany wzdluz przeno$nika za pomo-
cg regulowanego bezstopniowo napedu hydro-
statycznego, a urabiany material jest tadowany
na przeno$nik, znamienne tym, ze -ma uklad
zawierajacy naped (11) struga (8), hydrosta-
tyczne urzgdzenie (17) do elektrohydrauliczne-
go sterowania napedu (11) za pomocg sygna-
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16w elektrycznych przekazywanych przez na-
dajnik (15) i odbieranych przez odbiornik (16)
zmontowany na koficu przenoénika (4) w pobli-
zu napedu struga, oraz detektor, stuzgcy do
okreflania, czy ladunek przeno$nika (4) nie
przekracza okreslonej maksymalnej wartosci.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze

detektor zawiera nadajnik (13) i odbiornik (14)
umozliwiajace odbieranie tylko sygnaléw odbi-
tycly od ladunku przeno$nika.

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym,

ze przeno$nik (4) stanowi polgczenie miedzy na-
dajnikiem (15) i odbiornikiem (16).

. Urzgdzenie wedlug zastrz. I, znamienne tym,

ze miejsce pomjaru detektora znajduje sie w
odleglo$ci okolo 50 cm przed wrebnikiem stru-
ga goérniczego (3).
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