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Odebiraci zarizeni

Oblast techniky

Vyndlez se tykd odebiraciho zafizeni sodebiracimi ¢leny a hnacimi prostiedky pro zménu
geometrie sestavy.

Dosavadni stav techniky

Takové zafizeni je znamo, naptiklad, ze spisu EP 0 239 547.

Zatizeni popsané vtomto pfedchozim dokumentu se sklddd z mnoZstvi odebiracich &lend,
pfednostné saciho typu, znichz kazdy je urfen kdrzeni daného pfedmétu, uspofadanych
v sestavé fad rozkladajicich se alespoii v jednom sméru. Zafizeni zahrnuje mnoZstvi obecné
podlouhlych podpiirnych prvki navzajem rovnobéZnych, které maji byt pfi pouziti orientovany
ve sméru fad predméti. Kazdy podparny prvek nese piidruzenou odpovidajici fadu odebiracich
¢lend, rozkladajicich se podél prvku. Hnaci prostfedky umoZziiuji ménit vzdalenost mezi pfilehly-
mi podpirnymi prvky takovym zplisobem, aby bylo mozno pfizpisobit tuto vzdalenost podle
potfteby vzdalenosti mezi fadami pfedmétii. Vzdalenost je moZno ménit, zatimco zafizeni pfenasi
pfedméty nesené odebiracimi ¢leny do obalu, atak se pfizpiisobuje vzdalenost fad pfedmét
rozmériim obalu. Pfedpoklada se také moznost ménit podle potieby vzdalenost mezi odebiracimi
¢leny kazdého podpurného prvku.

Jinymi slovy, v uspofadéni podle pfedchoziho zpisobu, jsou odebiraci ¢leny uspofadany v fa-
dach asloupcich v maticové struktufe s moZnosti dle potfeby ménit nejenom vzdalenost mezi
fadami, ale také vzdalenost mezi odebiracimi &leny tvoficimi ¢ast jedné fady a tim i vzdalenost
mezi sloupci.

Pfi pouziti na potravinové vyrobky, tak jako napfiklad cukraiské vyrobky, na které je &inén
vyslovny odkaz v pfedchozim dokumentu, umoZiiuje tato struktura odebirat vyrobky jako &okola-
dové bonbony, ¢okoladova vajitka atd., uspofadané v fadé, napiiklad na konci vyrobni linky,
a pienést je napfiiklad na balici linku se zménou jejich prostorového uspofadani do vice nebo
méné kompaktni sestavy, nebo spie, polozit je do vétSi nebo mensi vzdalenosti, nez v jaké se
nachazely v fadg, ze které byly odebrany: to, jak jiz bylo uvedeno, se vztahuje na vzdalenost
mezi pfilehlymi fadami pfedm&tl i na vzdalenost mezi jednotlivymi pfedméty v fadé.

V oblasti jako jsou cukraiské vyrobky, coz je oblast, na kterou budou pokracovat (pouze formou
pfikladu) odkazy v nasledujicim popisu, potfeba vyvinout operace k pfemistovani pfedmétu se
soutasnou zménou jejich vzajemného prostorového uspofadani vznika jesté Castéji takovym
zpusobem, ktery nelze realizovat Giplné uspokojivé pii pouziti uspofadani, jakd jsou popsana
napiiklad v Evropské patentové pfihlasce, uvedené podrobné shora.

cukraiskych vyrobki, vznika poZadavek, aby samotné vyrobky jiz nebyly uspofadany v pravi-
delné nebo maticové struktufe (rozumi se jako fadky a sloupce), ale naopak, aby byly uspofadany

v uzaviené nebo oteviené polygonalni struktufe, napfiklad pentagonalni, hexagonalni, serpen-
tinové, atd.

Zatizeni, které je popsano v US-A-3448865, ma hnaci prostfedky, umoziiujici kombinovany
pohyb odebiracich &lenii ve dvou navzijem kolmych rovinach.
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Podobné zatizeni, popsané v US-A-383 7472, umoZiiuje pohyb vétSiho poltu od sebe vzdalenych
predmétl mezi linearni a obloukovou drahou a obracen& a sougasné dovoluje ménit vzdalenost
mezi jednotlivymi pfedméty. Odebiraci ¢leny se pfitom pohybuji ve vodicich §térbinach.

Vynélez si klade za tkol navrhnout optimalni Fegeni popsaného problému.

Podstata vynalezu

Podstatu vynalezu tvofi odebiraci zafizeni, zahrujici sestavu odebiracich &lenti s pfipojenymi
hnacimi prostfedky pro volitelnou zm&nu geometrie sestavy, v némZ odebiraci ¢leny jsou spolu
sestavené do umisténi ve vrcholech polygonu, a hnaci prostfedky jsou upravitelné pro zménu
geometrie polygonu, pfi¢emz odebiraci ¢leny jsou pfimo spojeny pevnymi rameny nebo pevnymi
spojovacimi &astmi a hnaci prostiedky a s nimi spojené odebiraci &leny jsou upravitelné pouze
v roviné polygonu. '

V jednom z vyhodnych provedeni je zafizeni upraveno tak, Ze ramena nebo spojovaci ¢asti
polygonu maji pevnou nebo proménnou délku.

Dal3i vyhodné provedeni spogiva v tom, Ze odpovidajici ty&e odebiracich &leni jsou uloZeny ve
sméru obecné kolmém k obecné roving sestavy, a ramena nebo spojovaci &asti polygonu jsou
kloubové spojeny s ty&emi.

Podle dal$iho provedeni hnaci prostfedky zahrnuji va¢kové povrchy pro spolupisobeni odebira-
cimi ¢leny pro pohyb té&chto odebiracich &lent a naslednou zménu geometrie polygonu.

V dal3im provedeni je zafizeni upraveno tak, Ze vackové povrchy jsou stény $térbin, které jsou
v kluzném styku s odebiracimi &leny.

Jiné provedeni spoéiva v tom, Ze odebiraci &leny jsou opatfeny tySemi, které jsou v kluzném
zabéru se §térbinami.

Podle jiného vyhodného provedeni spoéiva feSeni vtom, Ze $térbiny maji odpovidajici sady
homolognich poloh, které jsou definovény polohami, dosaZzenymi odebiracimi &leny v prvnim
a druhém rozestaveni polygonu.

Dalsi uiprava zafizeni miize byt takova, Ze ty¢ a 3térbina jsou uloZeny na prvnim prvku, alespor
jedno z ramen polygonu je definovano druhym prvkem a zafizeni obsahuje hnaci prostfedky pro
zpusobeni vzajemného pohybu prvniho prvku a druhého prvku.

Podle daldiho moZného provedeni zafizeni jako odebiraci &leny obsahuje pneumatické odebiraci
¢leny.

Dalsi moznost upravy spociva v tom, Ze hnaci prostfedky zahrnuji hnaci prvek, ptisobici alespon
na jedno rameno polygonu.

V dal$im vyhodném provedeni zafizeni obsahuje alespoii dvé& skupiny odebiracich ¢lend, pficemz
odebiraci ¢leny z kaZdé skupiny jsou spolu kloubové spojeny a spojovacimi ¢astmi jsou umistény
ve vrcholech polygonu, pfi¢emz pro volitelnou zménu vzdélenosti mezi alespofi dvéma skupi-
nami odebiracich ¢lend jsou upraveny dalsi hnaci prostedky.

Podle jesté dalsiho provedeni je zafizeni upraveno tak, Ze zahrnuje nosny ram obsahujici vodici

tyCe, probihajici ve sméru pfiblizovani a oddalovani alespoii dvou skupin odebiracich ¢lenti a pro
kazdou ze dvou skupin odebiracich &lent je prvni prvek a druhy prvek s odpovidajicimi hnacimi
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prostiedky namontovan pro pfiblizovaci a oddalovaci pohyb na vodicich tygich v uvedeném
sméru piisobenim dal$ich hnacich prostredka.

Vynalez bude nyni podrobné&ji popsén v souvislosti s pfilozenymi vykresy.

Piehled obrazkii na vvkresech

Obr. 1 piehledné zobrazuje odebiraci zafizeni podle vynalezu.
Obr. 2 a 3 jsou dva perspektivni pohledy ve zvétSeném meéfitku, které z mista pohledu ptiblizné
odpovidajicimu Sipce II zobrazuji ¢ast zafizeni podle vynalezu ve dvou moznych rozdilnych

pracovnich polohach.

Obr.4 a5 jsou dvé prehledna zobrazeni odpovidajici obrazkim 2 a3, pro lepsi zndzomnéni
principu ¢innosti vynalezu.

Praktické provedeni vynalezu bude osvétleno nasledujicimi priklady, které v3ak nemaji slouzit
k omezeni rozsahu vynalezu.

Priklady provedeni vynalezu

Na obr. 1 je zndzornéno odebiraci zatizeni 1 (nékdy také nazyvané "ruka" nebo "chapadlo"),
uréené piednostné k namontovani na automatické zarizeni, jako automat nebo robot (nezobra-
zeno), napiiklad k pfenadSeni predméti sestavajicich, naptiklad, z cukrafskych vyrobkil jako
bonbony, mala ¢okoladové vejce, pralinky, atd., z jedné transportni linky ke druhé transportni
lince.

Jak je objasnéno v podrobnostech ve spise EP 0 239 547, na ktery je v tomto ohledu mozno
odkazat, prvni transportni linka miZze naptiklad sestavat z transportniho pasu, po kterém postu-
puje spojita sestava predmétl uspofadanych v obvyklé maticové struktuie, neboli zminéné pied-
méty jsou uspofadany na &arach (fadcich a sloupcich), rovnobézné€ a kolmo ke sméru postupu
pfedmétii na transportni lince.

Druha transportni linka se mtiZze na druhé strané skladat z jiného transportniho pésu, na kterém
postupuje proud krabic nebo &asti krabic (tzv. "acetaty"). Kazda krabice nebo ¢ast krabice je
opatiena uvnitf uritym poétem kapes, z nichz kazda je urCena k pfijeti predmétu A.

V nésledujicim popisu se bude predpokladat, zvlasté s odkazem na obrézek 5, ze kapsy jsou
uspofadany v jedné nebo vice pentagonalnich sestavach, pficemz kazda sestava obsahuje pét
pfedmétd A umisténych ve vrcholech pravidelného pentagonu. Zdiraziuje se v3ak, Ze tento
odkaz je jen piiklad, dotyéné sestavy mohou ve skute¢nosti mit jakykoliv jiny tvar, jak co do
celkové geometrie (ktera mize byt napiiklad hexagondlni nebo serpentinova a nasledné defino-
vané jakymkoliv uzavienym nebo otevienym polygonalnim tvarem), tak co do vzdalenosti mezi
jednotlivymi kapsami, anasledné mezi pfedméty A, atato vzdalenost nemusi byt jednotna
a stala.

V uspofadani popsaném ve spise EP 0 239 547 se druha transportni linka rozklada na vystupu
nebo vyprazdiiovani prvni linky, se smérem postupu krabic na druhé lince kolmym ke sméru
postupu pfedmétii na prvni lince. Uspofadani by také mohlo byt ponékud rozdilné, napiiklad se
dvéma rovnobé&znymi linkami nebo vzajemné Sikmymi. Zafizeni, které nese odebiraci zafizeni
uréené k plsobeni na pfedméty A, je umisténo v Ghlovém postaveni mezi dvéma transportnimi
linkami a v podstaté se sklada ze sloupu nebo pilife, na jehoz vrcholu je namontovano obecné
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ploché otodné rameno, které nese odebiraci zafizeni 1 na svém volném konci. V dusledku
vratného (pfi¢ného) pohybu kolem svislé stiedové osy sloupu nebo pilife, opisuje volny konec
ramene kruhovou drahu s Ghlovym rozsahem pfiblizné 90°. Volny konec ramene se tak mize
vratné pohybovat z prvni pracovni polohy.

V prvni pracovni poloze pfesahuje volny konec ramene vystupni konec prvni transportni linky.
V druhé pracovni poloze v8ak lezi nad druhou transportni linkou.

Na volném konci oto&ného ramene jsou namontovéany hydraulické hnaci prostredky, jejichz ty¢,
ktera ukazuje smérem dold a pohybuje se vertikaln&, nese odebiraci zafizeni 1 na svém spodnim
konci. Pracovni cyklus zafizeni je Fizen (zndmym zpisobem) elekronickymi a hydraulickymi
fidicimi zafizenimi, ktera nejsou zobrazena, a zahrnuje cyklické opakovéni nasledujicich fazi:

- otaleni ramene smérem k prvni pracovni poloze, sodebiracim zatizenim 1 ve zvednuté
poloze,

- poklesnuti odebiraciho zafizeni 1 k prvni transportni lince, kde zatizeni 1 odebere predméty,

- ndvrat odebiraciho zafizeni 1 (a pfedm&ti A jim drZenych) do zdviZené polohy vzhledem
k prvni transportni lince,

- otoCeni ramene do druhé pracovni polohy, kde pfedméty jsou pfeneseny ke druhé transportni
lince,

- pokles odebiraciho zafizeni 1 ke druhé transportni lince s naslednym uvoln&nim predméti A
a jejich ulozeni do kapes krabic nachazejicich se na druhé transportni lince, a

- navrat odebiraciho zafizeni 1 do zvednuté polohy vzhledem k transportni lince a navrat do
poc&atecni polohy.

Tyto faze se popisuji s poukazem na odpovidajici obecné uspofidani popsané ve spise EP
0239 547.

Zv1ast¢ se predlozeny vynalez vztahuje na strukturu a zplisob prace odebiraciho zafizeni 1,
opatfeného dvéma skupinami odebiracich ¢lend 10, kde kazdé skupina zahrnuje pét odebiracich
¢lend 10, s vyhodou umisténych pro zfejmé divody rovnovahy v polohdch piiblizng symetric-
kych vzhledem k t&Zisti odebiraciho zafizeni 1 a zvlaté vzhledem k centralnimu nosnému ramu
2, pouZitému pro pfipojeni odebiraciho zafizeni 1 k pfidruzenému robotu nebo automatu (ne-
zobrazeno).

Je tfeba zdlraznit, Ze jde o zobrazeni &isté pfikladného charakteru, spojeného se skutednosti, Ze
odebiraci zafizeni 1 je s vyhodou vyrobeno takovym zpiisobem, aby bylo schopno pracovat
soucasné na nékolika krabicich, napfiklad dvou krabicich, tak aby bylo schopno pfenést deset
pfedméti A pfi kazdém odb&rovém a ukladacim kroku typu popsaného shora. V praxi mize byt
struktura dale podrobn& popsané a skladajici se napfiklad z p&ti odebiracich &lend 10, reprodu-
kovéna v libovolném pottu v modularni struktufe.

Piednostné jsou odebiraci &leny 10 saciho typu, b&zn& pouzivaného pro zachazeni s choulosti-
vymi nebo kiehkymi pfedméty. V praxi se kaZzdy odebiraci ¢len 10 v podstaté sklada z ptisavky,
do jejihoz vnittku se otevird odpovidajici saci potrubi, vedouci k hlavnimu sacimu vedeni. To je
dale pfipojeno ke zdroji podtlaku, jako je napfiklad vakuové &erpadlo (nezobrazeno).

Pro detailni zobrazeni struktury odebiracich ¢lentd 10 je mozno jeité jednou odkazat na Evropsky
patentovy spis, citovany v Givodni &asti tohoto popisu. Je viak tieba fici, Ze struktura a zpisob
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tvarovani odebiracich ¢lenti 10 jsou pro ﬁéély vynélezu nedilezité. Samotny vynélez ve skutec-
nosti je mozno pouzit a zavést do praxe s jinymi nez pneumatickymi odebiracimi ¢leny 10. na
které se jako ptiklad odkazovalo v pfedloZeném popisu; to napiiklad miize zahrnovat odebiraci
¢leny mechanického typu (chapadlo nebo podobné), elektromagnetického typu, atd.

Podstata vynalezu spo&iva v moZnosti zafidit, ze béhem pienosové operace predmétii A je mozné
ménit vzjemné geometrické uspofadani samotnych pfedméti A.

V praxi, v provedeni ke kterému obr.4 a5 odkazuji, jsou pfedméty rozmistény na pivodni
transportni lince v pravidelné sestavé, ktera pro jednoduchost zobrazeni a porozuméni mize byt
povaZovana za ¢tvercovou miizkovou sestavu (viz obr. 4).

Kdyz odebiraci zafizeni 1 poklesne k pfedmétim A, aby je odebralo, odebiraci ¢leny 10 musi
tedy byt rozmistény v sestavé zahrnujici ¢tyfi prvky umisténé ve vrcholech &tverce plus paty
prvek umistény ve vzdalenosti rovnajici se stran€ ¢tverce ve sméru podél jedné ze stran zming-
ného &tverce (opét viz obr. 4, na némz jsou zobrazeny tyCe 12 riznych odebiracich ¢lent 10). To
plati nezdvisle na vzajemné orientaci odebiracich zafizeni 1 vzhledem k sestavé pfedmétd, ktere
maji byt odebrany.

Aby se ziskala zamy3lena riznost v rozmisténi pfedmét A, které maji byt odebrany, musi odebi-
raci ¢leny 10 ménit svoji vzijemnou polohu b&hem prenaseciho pohybu a pohybovat se do
rozmisténi ve vrcholech pravidelného pentagonu, tedy do geometrie shodné s geometrii uspofa-
déani pfedmétd v krabicich, do kterych maji byt pfijaty (v tomto ohledu viz obr. 5).

Je$té jednou se uvadi, ze pravidelna pentagonova geometrie, na kterou se zde odkazuje, je ¢isté
priklad, a Ze je moZno pouZit jinou geometrii, napfiklad hexagonélni, heptagonalni, atd. a/nebo
nepravidelné polygony.

V usporadani podle vynilezu lze tohoto vysledku dosahnout spojenim odebiracich Clend 10,
s vyhodou v jejich ty&ich 12 definujicich saci potrubi pfisavek s pomoci ¢lenitych ramen tako-
vym zpisobem, 7e odebiraci ¢leny 10 tvofi vrcholy polygonu, ktery v disledku €lenéni ramen
kazdého odebiraciho &lenu 10 je volné konfigurovatelny z geometrického hiediska.

V nejjednodudsim provedeni lze uvedeného vysledku dosahnout jednoduse tak, Ze ty¢ 12 nebo
saci trubka kazdého odebiraciho &lenu 10 tvoii otoény kolik (ve vertikalni poloze ve vyobraze-
ném piikladg) ¢ist& spekulativniho fetézu, jehoZ &lanky jsou tvofeny rameny nebo jehoZ €lanky
maji na svych koncich odpovidajici otvory, dovolujici zabér s odebiracim ¢lenem 10 (s moznym
vloZenim nosnych prvki, atkoliv toto uspofadani neni podstatné pii uvazeni malé predpokladané
rychlosti otadeni).

Ve zvladtnim piipadé znazornéného provedeni, z divodu, které budou vysvétleny pozdéji, se
ruzna ramena skladaji ze strukturné rozdilnych prvki.

Zvl43te, s odkazem na obr. 2 a ve sméru pohybu proti sméru hodinovych ru¢icek, se za¢atkem na
gasti ty¢e umisténé nejdale doprava, jsou ramena definovana takto:

rameno 141 s pevnou strukturou,

prvni par spojovacich ¢asti 142,

pevné centralni rameno 143 hnaciho télesa, které bude 1épe popsano dale, a

- dalsi par spojovacich &asti 144.
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Jako diisledek spojeni tvoteného rameny 1_4_1 a 143 a spojovacimi ¢astmi 142 a 144 mohou byt
odebiraci ¢leny 10 voln& rozmistény v jakékoliv geometrii definovatelné ve tvaru polygonu.

Ve zvlastnim zndzornéném piikladé je tato podminka splnéna jak pro potate¢ni sestavu (odebi-
raci uspofadani pfedméti A zobrazené na obr. 4, ve kterém je polygon vytvoren tfemi stranami
Ctverce, v jehoZ vrcholech jsou &tyfi odebiraci zafizeni 10, s dal$i stranou vytvarejici spojeni
k patému odebiracimu ¢lenu 10), tak pro kone&né uspotadani pfedpokladané pro predméty A
z hlediska ulozeni na prichozi lince (v tomto pripadé je uspofadani zobrazené na obr. 5, kde je
polygon definovan &tyfmi prilehlymi stranami pravidelné pentagondlni geometrie).

Pro dany €lenény charakter polygonu je ziejmé, Ze stupeii svobody dany uspofadanim podle
vynalezu je extrémné vysoky. Zv1asté lze uvazovat (myslenkové) zaménu odebiraci a ukladaci
geometrie shora zobrazené, napfiklad za pfedpokladu, Ze pfedméty A usporadané v pentagonalni
nebo pétistranné miizkové sestavé jsou naptiklad odebirany a ukladany ve ¢&tvercové nebo
pravoihlé m¥izkové sestavé.

V tomto poslednim ohledu se zdiraziiuje, Ze agkoliv pilozené vykresy odkazuji k usporadani, ve
kterém ramena 141 a 143 a spojovaci asti 142 a 144 jsou prvky o neménné délce, je mozné
vytvofit alespoii nékteré tyto prvky jako teleskopické prvky, nebo v kazdém pfipadé jako prvky
proménné délky, s nasledujici moznosti zaFidit, Ze vSechny nebo nékteré ze stran "ptichoziho”
polygonu se délkou li§i od "odchazejiciho" polygonu.

Je zvlasté moZno ocenit, Ze jak odchazejici tak pichozi polygon mohou ptedstavovat tplné nebo
CasteCné uzavieny nebo otevieny polygon: je zde proto moZnost umistit odebiraci ¢leny 10
a pfedméty A jimi zanechané v jakémkoliv tvaru polygonalni geometrie, napiiklad serpentina
nebo spirala.

Co se ty€e pohybu jednotek odebiracich &lenit 10 a/nebo ramen 141 a 143 a spojovacich &asti
142 a 144, které fidi geometrické rozmisténi, je mozno se uchylit k riiznym fesenim.

Je se naptiklad mozno vritit k usporadani popsanému ve spise EP 0 239 547, ktery byl jiz shora
nékolikrat citovan, nebo k uspofadénim ptijimanym pii &lenéni ramen robotd.

Je nutno mit na zfeteli, Ze odebiraci zafizeni 1 popsané shora predeviim musi mit v mozném
pouZiti v potravinaiském priimyslu rozméry co nejmensi, zv1a3t¢ vyhodné je feSeni, které uziva
vatkové prvky, které lze vyhodng& provést ve tvaru §térbin opatienych jednou nebo vice deskami
spojenymi s odebiracimi ¢leny 10, a s vyhodou s jejich ty&emi 12.

Ve znézorn€ném provedeni se pfedpoklada, Ze vrchni i spodni oblast, ve kterych jsou tyde 12
odebiracich ¢lend 10 spojeny s rameny 141, 143 a spojovacimi ¢astmi 142, 144, jsou opatieny
Jednou, nebo Iépe nékolika, typicky dvéma deskami 15, ve kterych jsou vytvoreny Stérbiny 16
v geometrii, vyobrazené ve vice podrobnostech na obr. 4 a 5.

Tvar 3térbin 16, z nichz kazdé je urena k vymezeni kluzné drahy pro jednu nebo vice ty¢i 12
odebiracich ¢lend 10, se definuje na zakladé elementarnich geometrickych tvah, takze obecny
translacni pohyb desek 15 zpiisobi pfechod odebiracich &lenii 10 od dfive definované "odcha-
zeci" geometrie k "pfichozi" geometrii.

Podle toho, zda spolupiisobi s jednou ty&i 12 nebo nékolika tydemi 12, maji $térbiny 16 dvé
odpovidajici mnoZiny poloh, ozna&enych 16a a 16b na obr. 4 a 5.

Prvni polohy 16a odpovidaji polohdm zaujimanym odebiracimi &leny 10 (tedy jejich tySemi 12),

v odchdzecim rozmisténi, které se predpoklada v tomto pfipadé odpovidajici &tvercové miizkové
sestavé, ve které jsou pfedméty A umistény na obr. 4. Dalii polohy 16b odpovidaji na druhé
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stran& geometrickému "pfichozimu" uspofadani (pentagonalnimu ve vyobrazeném pfipadé), jak
je zfejmé na obr. 5.

Dréhy $térbin 16 tedy zacinaji jako spojeni (pfimocara ve vyobrazeném provedeni) mezi polo-
hami 16a a 16b.

Z pohledu na obr. 4 a 5 je ziejmé, Ze jmenovit& v desce nebo deskach 15 musi byt ptitomna jedna
$térbina 16 pro kazdy odebiraci &len 10. Agkoliv v mnoha pfipadech to miize skute¢ng takto byt,
v jinych nez ve vyobrazenych ptikladech lze snadngji dosahnout toho, aby odchazejici a pfichozi
geometrie ¢lend 10 byly takové jako pfichozi poloha, tj. Ze poloha 16b jednoho Clenu 10 se
shoduje, nebo je velmi blizka k odchézejici poloze, tedy k poloze 16a jin¢ho ¢lenu 10.

Naptiklad, v pripadé geometrického uspotadani obr. 4 a 5 se stane, Ze polohy 16a, 16b, obsazené
na obrazku 5 dvéma ¢leny (tySe 12) tvoricimi spodni zakladnu pentagonu pfiblizn€ odpovidaji
polohdm 16a, 16b obsazenym na obr. 4 dvéma &leny (ty¢e 12) umisténymi v mezilehlych polo-
hach v pocateénim uspotadani. V disledku toho odpovidajici polohy 16a a 16b splynou, takze
dvé pridruzené $térbiny 16 (jedna pro kazdy &len 10) se spoji: ve zndzornéném pfikladg, pro pét
&lend 10 jsou tedy pritomny jen tii $térbiny 16, jedna kratka (v horni &asti obr. 4 a 5) a dveé delsi
pfilehlé, z nich kazda ma zalomeny tvar, takZe ve skute€nosti pfedstavuje myslenkové spojeni
dvou "naslednych” kratkych Stérbin 16.

Je také zfejmé jesté z vykresi drah $térbin 16, jak je mozné zatidit, aby nejen geometrie, ale také
délka jedné nebo vice stran polygonu (tj. délka jednoho nebo vice ramen 141, 143 a spojovaci
&asti 142, 144) se ménila piisobenim pohybu desek nebo desky 15.

Je samozfejmé, Ze varianty a moznosti rozvoje popsaného fedeni jsou velmi rozsahlé: napiiklad
je mozné piemy3let o fedenich, ve kterych poginaje od vychozi geometrie je prvni zména geo-
metrie, naptiklad pro uloZeni prvni sady vyrobki, a pak druhd zména geometrie, pro uloZeni
druhé fady vyrobki jeté v jiné geometrii.

Pro pohyb odebiracich ¢lenti 10 je mozno zajistit rlizna feSeni.

Napfiklad, provedeni vyobrazené na vykresech pracuje nasledujicim zpisobem.

Spodni konce podélnych ramen nosného prvku 2 podpiraji dvé vodici tyce 17, naptiklad valcové
tyGe, které jsou drzeny horizontalng v normalni pracovni poloze a definuji v&tsi strany pod-

louhlého pravouhlého rimovani.

Prvni prvek 18 tohoto ramovani je definovan malymi ty¢emi, zde pravouhlého nebo étvercového

~ prifezu, které jsou kluzné ptipojené na opa&nych koncich vodicich ty¢i 17. Desky 15 kazdého

péru jsou upevnény, napiiklad $rouby, na vrchnich a spodnich povrsich kazdého prvniho prvku
18.

Ke kazdému prvnimu prvku 18 je pak pfidruZen, na vnitini strané sméfujici k nosnému prvku 2,
druhy prvek 19, ktery je pohyblivy a je naptiklad tvofen télesem ve tvaru malé tyce, jejiZ stfedo-
va &ast tvori rameno 143 spojujiciho polygonu mezi odebiracimi &leny 10.

Zafizeni je mimoto vybaveno dvéma daldimi hnacimi prostfedky 20, jde o hydraulické hnaci
jednotky, jedna pro kazdou v&t3i stranu ramovani definovaného vodicimi ty€emi 17, které plsobi
mezi odpovidajicim pilifem nosného prvku 2, napiiklad zde jsou upevnény valcem k pfirubg 2a,
ve sméru od nosného prvku 2, a odpovidajicim druhym prvkem 19, zde napiiklad spojenym
s volnym koncem ty&e 20a. Uspofadéni by pFirozené mohlo byt obracené.
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Hnaci prostfedky 21 jsou rovnéz dvé hydraulicka tlakova zafizeni, jedno pro kazdou mensi
stranu ramu definovaného vodicimi tyéemi 17, které piisobi mezi Jjednim z prvnich prvkia 18
a druhym prvkem 19 k ni ptidruzenym. Typicky, atkoliv usporadani mize byt obraceno, kazdy
hnaci prostfedek 21 je upevnén ke svému valci vné€ prvniho prvku 18, zatimco ty¢ 22 (obr. 3)
prochazi kluzng otvorem 23 v prvnim prvku 18.

Vzijemny pohyb vzhledem k prvnimu prvku 18 a druhému prvku 19, ktery piisobi na polygon
odebiracich &lend 10 tak, Ze jeji centrélni rameno 143 tvofi jedno rameno polygonu, vytvaFi
vzajemny pohyb ty&i 12 a §t&rbin 16 vytvorenych v desce 15 upevnéné k prvnimu prvku 18, a tak
se dosdhne zamy3leného priichodu odebiracich &lenii 10 mezi stavy na obr.2 a4 astavem na
obr.3 a5, a naopak. Vzajemny pohyb v téchto dvou smyslech se uskuteéni volitelnym fizenim
odpovidajicich hnacich prosttedki ve dvou smé&rech.

Uvedeni do chodu kazdého dalsiho hnaciho prostiedku 20 na druhé strané dovoluje sestavu
vytvofenou na kazdé stran& nosného prvku 2 prvnim prvkem 18, druhym prvkem 19 s nim spoje-
nym a hnacimi prostfedky 21, 22, které je spojuji, posunout podél vodicich ty€i 17 vzhledem
k nosnému prvku 2, a tak zajistit vzajemny pohyb.

Moznost rozsifeni a zlizeni uvedenych sestav z ¢asti vzhledem k nosnému prvku 2 udéluje dalsi
pfizplisobivost prace na zafizeni podle vynalezu.

Ve skute¢nosti, napfiklad v odebiracim postaveni obr. 4, je mozné vzajemné uzamknout dvé&
sestavy odebiracich €lenii 10 pod nosnym prvkem 2, jak je prehledné znézorn&no na obr. 4. Zde
Je pferuSovanou &arou oznalen profil jedné zdesek 15 doplitkové sestavy, ktera pokrogila
v priniku tak, aZ ty€ 12 jednoho z jejich odebiracich &lenti 10 zabrala se zifezem 15a. V tomto
stavu jsou dvé sestavy péti odebiracich &lenti 10, kazda obecn& usporadana v "6" tvarovém
uspofadani (opét viz obr. 4), umistény tésné k sobé& doplitkovym zpiisobem, takZe sestava desiti
odebiracich Elenii 10 je uspotadéna ve dvou rovnob&znych fadach, z nichz kazda zahrnuje pét
odebiracich ¢lend 10 rozmisténych ve stejnych vzdalenostech. To umoZiluje odebrat dvé odpovi-
dajici sady pfedméti A, které maji byt po ptemisténi uspofadany v pentagondlnich sestavach, jak
shora popséno, a za piisobeni hnacich prosttedki 12 je kazda pentagonalni sestava oddélena od
nosného prvku 2, aby se tak usnadnilo zavedeni sestav do pfidruzenych bali¢ka.

Prechod odebiracich ¢leni 10 z "odchozi" geometrie do "ptichozi" geometrie (a nasledny navrat
do odchozi geometrie) je viak zajistén s extrémni presnosti, predeviim kdyz se pouzije pohybu
vyvolaného vatkovymi povrchy, tak jako jsou strany §t&rbin 16.

Uspofadani shora popsané lze uvést do praxe idealnim zplisobem v primyslovém prostiedi, kde
poZadavky pfesnosti musi byt spojeny s vysokymi pracovnimi vykony.

PATENTOVE NAROKY

1. Odebiraci zafizeni zahrnujici sestavu odebiracich &lenti (10) s pfipojenymi hnacimi pro-
stfedky (15-22) pro volitelnou zm&nu geometrie sestavy, v ném¥ odebiraci ¢leny (10) jsou spolu
sestavené do umisténi ve vrcholech polygonu, a hnaci prostredky (15-19; 21, 22) jsou upravitelné
pro zménu geometrie polygonu, vyzna&ujici se tim, Ze odebiraci &leny (10) jsou
piimo spojeny pevnymi rameny (141, 143) nebo pevnymi spojovacimi ¢astmi (142, 144) a hnaci
prostfedky (15-19; 21, 22) a s nimi spojené odebiraci &leny (10) jsou nastavitelné pouze v roving
polygonu.
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2. Zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Zeramena (141, 143) nebo spojo-
vaci &asti (142, 144) polygonu maji pevnou nebo proménnou délku.

3. Zafizeni podle naroku 1 nebo naroku 2, vy znadu jici se tim, Zeodpovidajici tyCe
(12) odebiracich &lend (10) jsou uloZeny ve sméru kolmém k rovin€ sestavy, a ramena (141, 143)
nebo spojovaci &asti (142, 144) polygonu jsou kloubové spojeny s tyEemi (12).

4. Zafizeni podle nékterého z predchozich narokd, vyznadujici se tim, Ze hnaci
prostiedky (15-19; 21, 22) zahrnuji vatkové povrchy pro spoluplisobeni s odebiracimi ¢leny (10)
pro pohyb téchto odebiracich ¢lent (10) a naslednou zménu geometrie polygonu.

5. Zafizeni podle naroku 4, vyznaéujici se tim, Ze vatkové povrchy jsou stény
$térbin (16), které jsou v kluzném styku s odebiracimi &leny (10).

6. Zafizeni podle naroku 3 anaroku 5, vyzna&ujici se tim, Ze odebiraci ¢leny (10)
jsou opatieny ty&emi (12), které jsou v kluzném zabéru se §térbinami (16).

7. Zafizeni podle naroku 5 aniroku 6, vyzma&ujici se tim, Ze Stérbiny (16) maji
odpovidajici sady homolognich poloh (16a, 16b), které jsou definovany polohami, dosazenymi
odebiracimi &leny (10) v prvnim a druhém rozestaveni polygonu.

8. Zafizeni podle n&kterého znarokd 4 az 7, vyzmnadujici se tim, Zze ty¢ (12)
a §térbina (16) jsou ulozeny na prvnim prvku (18), alespoii jedno z ramen (143) polygonu je
definovéno druhym prvkem (19) a zafizeni obsahuje hnaci prostfedky (21, 22) pro zpiisobeni
vzajemného pohybu prvniho prvku (18) a druhého prvku (19).

9. Zafizeni podle nékterého z narokii 1 228, vyznaé&ujici se tim, Ze odebiraci Cleny
(10) jsou pneumatické odebiraci ¢leny.

10. Zatizeni podle nékterého z predchozich naroki, vyzmadujici se tim, Ze hnaci
prostiedky (21, 22) zahrnuji hnaci prvek pro alespoi jedno rameno (143) polygonu.

11. Zafizeni podle nékterého z predchozich narokdi, vyznac€ujici se tim, Ze obsahuje
alespoii dvé skupiny odebiracich &lenti (10), pfitemz odebiraci &leny (10) z kazde skupiny jsou
spolu kloubové spojeny a spojovacimi &astmi (142, 144) jsou umistény ve vrcholech polygonu,
pii¢emz pro volitelnou zménu vzdalenosti mezi alespoii dvéma skupinami odebiracich ¢lent jsou
upraveny dalsi hnaci prostredky (20).

12. Zafizeni podle niroku 8 anaroku 11, vyzmadujici se tim, Ze zahrnuje nosny
prvek (2), na ném? jsou ulozeny vodici ty8e (17) probihajici ve sméru pfiblizovéni a oddalovani
alespoti dvou skupin odebiracich &lenti (10) a pro kazdou ze dvou skupin odebiracich ¢lent (10)
je prvni prvek (18) a druhy prvek (19) s odpovidajicimi hnacimi prostfedky (21, 22) namontovan
pro piiblizovaci a oddalovaci pohyb na vodicich ty€ich (17) vuvedeném sméru pusobenim
dal$ich hnacich prostredki (20).

4 vykresy




CZ 293309 B6

Obr. 1

-10 -






2222222222




Obr. 4

Obr. 5

CZ 293309 B6

16b
16
If16b
A

16

15

16—

A N |,/
/ L] \
. 7 U \ |
é} © <&_{3 N o<

16a

Konec dokumentu

-13 -




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

