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(54) DISPOSITIF BASE DE TEMPS POUR UNE MONTRE.

(57) Le dispositif base de temps pour une montre comprend
au moins une bobine (30) d'un moteur électrique, un module
électronique (1) ayant au moins un circuit oscillateur de base
de temps monté dans un boitier du module, et une source
d'alimentation électrique (8). La bobine (30) du moteur élec-
trique, le module électronique (1) & circuit oscillateur et la source
de tension (8), qui est de préférence une pile, sont reliés 'un
a l'autre mécaniquement et électriquement sans l'aide d'une
plaque & circuit imprimé pour former un ensemble compact. Le
module électronique comprend quatre bornes de connexion (14,
15, 16, 17) sur une face extérieure pour relier d’'une part la
source de tension d'un cété et les fils (31, 32) d'un enroulement
de la bobine (30) d'un autre coté.
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Description

DOMAINE TECHNIQUE

[0001] La présente invention conceme un dispositif base de temps pour une montre, notamment une montre électronique.
Le dispositif base de temps comprend au moins une bobine d’'un moteur électrique susceptible d’étre utilisé pour entrainer
des moyens d’affichage analogique, un module ayant au moins un circuit oscillateur de base de temps monté dans un
boitier du module, et une source d’alimentation électrique.

ARRI ERE-PLAN TECHNOLOGIQUE

[0002] Dans I'état de la technique, il est connu de réaliser un dispositif base de temps pour un mouvement horloger
avec un oscillateur relié a un résonateur a quartz. Un tel dispositif base de temps comprend également un diviseur de
fréquence pour diviser la fréquence de l'oscillateur et un circuit de commande d’un moteur électrique relié au diviseur de
fréquence. Ledit moteur électrique est commandé par le circuit de commande pour Pentrainement notamment d’aiguilles
d'un affichage horaire sur un cadran de montre par exemple.

[0003] Chague élément du dispositif base de temps est généralement fixé sur au moins une plague a circuit imprimé, sur
laquelle sont réalisées les liaisons électriques entre les différents éléments électroniques du dispositif base de temps. La
plaque & circuit imprimé, comprenant ledit dispositif base de temps, peut étre relié également au mouvement de montre.
Ces différents éléments sont également alimentés par une source de tension, telle qu'une batterie ou un accumulateur,
qui peut étre monté dans un logement prévu a cet effet, qui est relié a la plaque & circuit imprimé. L'assemblage de tous
ces éléments électroniques du dispositif base de temps occupe ainsi un volume relativement important, ce qui constitue
un inconvénient pour un montage ou une intégration dans une piéce d’horlogerie de petites dimensions.

[0004] Pour réduire le volume de 'ensemble des éléments électroniques du dispositif base de temps, il est déja connu
d'utiliser un résonateur & quartz en forme de diapason associé a un oscillateur pour former une partie de la base de temps.
Ledit résonateur & quartz en forme de diapason et le circuit intégré comprenant 'oscillateur peuvent étre regroupés dans
un méme boitier.

[0005] Le regroupement de divers composants électroniques dans un méme boitier est notamment connu du document de
brevet US 3784 725. Dans ce document, un ensemble électronique pour une montre forme un méme bloc. Des composants
électroniques de I'ensemble sont montés et connectés généralement individuellement sur une plaque de circuit imprimé,
ce qui peut créer certains problémes et colts pour un montage dans une boite de montre de petites dimensions. Par contre,
cet ensemble électronique permet de regrouper tous les composants électroniques, ainsi que le cadran pour faciliter le
montage de 'ensemble dans un mouvement de montre traditionnel, une boite de montre plastique ou un bijou.

[0006] Bien que les solutions antérieures permettent de réduire en partie le volume occupé notamment par certains
composants d'une base de temps, 'espace disponible reste cependant insuffisant pour réaliser une pigce d’horlogerie de
petites dimensions. La nécessité de monter plusieurs circuits intégrés pour remplir plusieurs fonctions de la montre sur
une ou plusieurs plaques a circuit imprimé entraine une importante occupation de I'espace disponible dans la montre.
Ceci nécessite daugmenter le volume de cette derniére de maniére excessive, ce qui n’est pas souhaité

R ESUME DE L'INVENTION

[0007] Linvention a donc pour but principal de pallier aux inconvénients susmentionnés en fournissant un dispositif base
de temps pour une montre, qui soit compact et facile & manipuler pour des opérations de montage dans une boite de
montre de petites dimensions.

[0008] A cet effet, la présente invention concerne un dispositif base de temps pour une montre, qui comprend les carac-
téristiques de la revendication indépendante 1.

[0009] Des formes particuliéres de réalisation du dispositif base de temps sont définies dans les revendications dépen-
dantes 2 & 11.

[0010] Un avantage du dispositif base de temps selon Iinvention réside dans le fait que la connexion électrique entre la
source de tension, qui peut étre une pile, une batterie ou un accumulateur, et le module électronique de base de temps,
ainsi gque la connexion électrique entre la bobine d’un moteur et ledit module électronique sont réalisées sans I'utilisation
d’une plague a circuit imprimé. Des brides métalliques relient les péles positif et négatif de la pile & deux bornes externes
de connexion du module, et deux fils métalliques d’'un enroulement de la bobine sont directement reliés a deux autres
bornes externes de connexion du module. Dans le cas d’un moteur biphasé, il peut étre avantageusement prévu trois fils
métalliques de bobine reliés directement a trois bormnes externes de connexion du module.

[0011] Gréce au fait que le module électronique comprend avantageusement dans un méme boitier un oscillateur, tel
qu’un oscillateur & quartz, un diviseur de fréquence et un circuit de commande du moteur, uniquement 4, voire 5 bornes de
connexion électrique sont nécessaires sur une face extérieure du boitier du module. L'oscillateur, le diviseur de fréquence
et le circuit de commande peuvent constituer un seul circuit intégré. Ceci permet de réduire le volume de I'ensemble des
éléments du dispositif base de temps, ¢’est-a-dire de réduire le volume du mouvement horloger en rapprochant le moteur
de la pile.
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[0012] En regroupant dans un espace réduit les divers éléments du dispositif base de temps, cela réduit également la
longueur des connexions entre les éléments électroniques du dispositif, et aussi la sensibilité de 'oscillateur aux pertur-
bations externes. Ceci permet également de supprimer plusieurs opérations mécaniques d’assemblage des composants
électroniques, ce qui réduit les colits de production du mouvement muni du dispositif base de temps selon I'invention.

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

[0013] Les buts, avantages et caractéristiques du dispositif base de temps pour une montre apparaitront mieux dans la
description suivante de maniére non limitative en regard des dessins sur lesquels:

la fig. 1 représente une vue schématique d'une montre électronique avec affichage analogique, qui comprend le dis-
positif base de temps selon linvention;

la fig. 2 représente une vue tridimensionnelle des divers éléments du dispositif base de temps selon I'invention;

la fig. 3 représente une vue partielle en coupe longitudinale du module électronique du dispositif base de temps se-
lon l'invention; et

la fig. 4 est une vue partielle de dessus du module électronique du dispositif base de temps selon I'invention.

DESCRIPTION DETAILLEE DE L’INVENTION

[0014] Dans la description suivante, tous les éléments du dispositif base de temps d'une montre électronique qui sont
bien connus de I'homme du métier dans ce domaine technique ne sont relatés que de maniére simplifiée.

[0015] La figure 1 représente schématiquement divers composants d’une montre électronique, qui comprend un dispositif
base de temps selon I'invention. Cette montre comprend une source de tension 8, par exemple une batterie, une pile ou
un accumulateur, pour alimenter un module électronique 1 ayant une base de temps et des moyens de commande d’un
moteur électrique 6. Le moteur électrique est commandé pour entrainer des rouages non représentés pour faire tourner
les moyens d'affichage analogique, tels que des aiguilles 9 servant a indiquer I’heure par exemple.

[0016] Le dispositif base de temps est constitué essentiellement de la source de tension 8, du module électronique 1, et
d’au moins une bobine d'un moteur électrique 6. Ces éléments du dispositif base de temps sont avantageusement reliés
mécaniquement et électriquement sans I'aide d’'une plaque a circuit imprimé pour former un ensemble compact de petites
dimensions, comme expliqué ci-aprés en référence a la fig. 2.

[0017] Le module électronique 1 comprend dans un boitier, un oscillateur 3, qui peut étre un oscillateur avec un résonateur
2 par exemple piézoélectrique, comme un résonateur & quartz ou encore un résonateur en silicium du type MEMS connecté
aux bornes de l'oscillateur 3. Le module électronique 1 comprend encore un diviseur de fréquence 4, dont I'entrée est
reliée a la sortie de I'oscillateur 3, pour obtenir la fréquence de marche souhaitée pour la montre de maniére a indiquer
I'heure exacte. La sortie du diviseur de fréquence 4 est connectée & un circuit de commande 5 d’'un moteur électrique 6
pour 'entrainement des aiguilles 9. L'oscillateur 3 avec le résonateur 2, ainsi que le diviseur de fréquence 4 peuvent faire
partie d’un circuit oscillateur de base de temps.

[0018] Il peut étre utilisé comme moteur électrique 6, un moteur pas a pas de type Lavet, encore appelé bipolaire, formé
d'un rotor aimanté, un stator & haute perméabilité magnétique pour réaliser le bouclage du circuit magnétique st d’au
moins une bobine. Cette bobine a pour fonction, lorsqu’elle est mise sous tension, de créer un champ magnétique dans
le stator qui se transforme ainsi en aimant dont la polarité dépend du sens du courant dans la bobine. Ainsi le circuit de
commande 5 du moteur 6 fournit un courant qui circule dans la bobine. Le moteur est commandé par une succession
d'impulsions positives et négatives espacées de coupure de courant. Toutefois, il peut étre utilisé d’autres types de moteur,
comme par exemple un moteur pas a pas biphasé pour obtenir un moteur bidirectionnel permettant une mise a I’heure
de la montre dans les sens avant et arriére. Dans le cas d’un moteur biphasé, il doit étre prévu trois sorties moteur sur
le module électronique 1.

[0019] Avantageusement, comme cela est représenté sur la fig. 1, l'oscillateur 3, le diviseur de fréquence 4 et le circuit de
commande 5 du moteur électrique font tous partie d’'un unique circuit intégré 7. Ceci permet d’économiser la place occupée
par ces éléments électroniques dans le module électronique 1, ainsi que de diminuer les perturbations électromagnétiques
sur ces éléments électroniques, dues notamment a la longueur des connexions filaires entre éléments.

[0020] Comme représenté sur les fig. 2 & 4 et grace au regroupement de tous les éléments décrits ci-dessus dans le
module électronique 1, ledit module électronique 1 ne comprend que quatre, voire cing bornes de connexion externes au
lieu de huit bornes en temps normal. En effet, il est normalement prévu deux bornes de connexion pour Pexcitation du ré-
sonateur 2, deux autres bornes pour la connexion avec le circuit intégré 7, deux autres bornes pour I'alimentation du circuit
intégré et enfin deux bornes pour la commande du moteur. Dans ce module électronique 1, quatre bornes représentées
sur les figures, voire cing bornes, sont nécessaires en externe sur le boitier, & savoir les deux bornes d'alimentation du
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circuit intégré et les deux ou trois bornes de connexion du circuit intégré pour la commande du moteur. Les autres bornes
sont agencées uniquement dans le boitier du module électronique 1.

[0021] La fig. 2 représente une vue tridimensionnelle du dispositif base de temps de la présente invention. Les signes de
référence des mémes éléments expliqués en référence a la fig. 1 sont identiques. Ce dispositif base de temps comprend
donc une source de tension 8, qui est de préférence une pile ou batterie, un module électronique 1 et une bobine 30
d'un moteur électrique.

[0022] Le module électronique 1 comprend dans un boitier notamment en céramique, I'oscillateur avec le résonateur, le
diviseur de fréquence et le circuit de commande du moteur électrique. Comme expliqué ci-dessus, I'oscillateur, le diviseur
de fréquence et le circuit de commande peuvent former un unique circuit intégré, mais bien entendu, il peut étre envisa-
geable de réaliser ces éléments sur plus d’un circuit intégré en cas de nécessité.

[0023] Sur une face extérieure du module électronique 1, il est prévu quatre bornes de connexion 14, 15, 16 et 17. Ces
bornes de connexion, comme expliqué en référence aux fig. 3 et 4, sont disposées sur une face extérieure dune paroi du
boitier sur la face intérieure de laquelle sont montés le circuit intégré et les pistes conductrices de connexion reliant ledit
circuit intégré au résonateur et aux bornes de connexion. Les quatre bornes de connexion représentées sont disposées
de préférence respectivement aux quatre angles de la face extérieure. Ces bornes de connexion sur la face extérieure
servent avantageusement comme base pour la connexion des autres éléments du dispositif base de temps. Ceci permet
de simplifier 'assemblage des éléments du dispositif base de temps du mouvement horloger, et également de réduire
fortement le volume de 'ensemble en diminuant le nombre de composants.

[0024] Ce module électronique 1 peut étre logé dans un réceptacle 10 de forme générale parallélépipédique ouvert sur
une ou deux faces. Le réceptacle 10 peut &tre défini comme tout ou partie d’une platine métallique ou plastique, ou peut
faire partie d’'un mouvement intégré de la montre. Dans 'exemple représenté a la fig. 2, le réceptacle 10 est ouvert sur
deux faces.

[0025] Une fois que le module électronique 1 est fixé par exemple par collage dans le réceptacle, ses quatre, voire cing
bornes de connexion sont accessibles depuis une face supérieure ouverte du réceptacle. De préférence, la face extérieure
du module 1, sur laquelle sont placées les bornes de connexion 14, 15, 16 et 17, est disposée au méme niveau que
I'embouchure de la face supérieure ouverte du réceptacle 10, notamment au niveau du bord supérieur des parois verticales
du réceptacle. Ceci permet de faciliter la connexion mécanique et électrique des autres éléments du dispositif base de
temps.

[0026] Deux premiéres bornes de connexion 14 et 15 de la face extérieure du module sont prévues pour étre reliées
respectivement par deux brides métalliques classiques 24 et 25 aux deux pdles positif et négatif de la source de tension 8,
qui est ici de préférence une pile. Une premiére bride 24 est fixée ou soudée sur une des premiéres bornes de connexion
métallique 14 pour relier le pdle positif de la pile, alors que la seconde bride 25, qui entoure une partie extérieure du
réceptacle 10, est fixée ou soudée sur 'autre des premiéres bornes de connexion métallique 15 pour relier le pdle négatif
de ladite pile.

[0027] Deux secondes bornes de connexion 16 et 17 de la face extérieure du module, qui sont disposées sur un coté
opposé aux deux premiéres bornes 14 et 15, sont quant a elles reliées & un enroulement traditionnel d’'une bobine 30
d’'un moteur électrique. Un premier fil métallique 31 de la bobine 30 est soudé a une des secondes bornes de connexion
métallique 16, alors qu’un second fil métallique 32 de la bobine 30 est soudé a I'autre des secondes bornes de connexion
métallique 17. Le noyau de cette bobine 30 est une partie d'un circuit magnétique 33, qui peut étre fixé, par exemple par
des vis a travers les deux ouvertures prévues a cet effet, & une autre partie d’'un circuit magnétique du moteur électrique
non représenté.

[0028] Il peut étre également envisageable d’utiliser le réceptacle 10 du module électronique 1 comme support de la
bobine 30 du moteur avec éventuellement tout son mécanisme. Cette bobine peut aussi étre directement fixée au bord
d’une face latérale ouverte du réceptacle 10. Les brides de connexion 24 et 25 de la pile peuvent étre intégrées dans
un logement de réception de la pile, non représenté. Ce logement peut faire partie du réceptacle 10 ou étre fixé a une
parai latérale du réceptacle.

[0029] L'agencement de tous les éléments a I'intérieur du boitier par exemple en matériau céramique du module électro-
nique 1 est expliqué maintenant en référence aux fig. 3 et 4. Les signes de référence des mémes éléments expliqués en
référence aux fig. 1 et 2 sont identiques.

[0030] La fig. 3 est une vue en coupe médiane et longitudinale du module électronique 1 du dispositif base de temps.
A Tintérieur du boitier 11 dudit module, le résonateur 2 est fixé en soudant ou en collant avec une colle conductrice
les plages de connexion de deux groupes d’électrodes situées sur la base du résonateur avec des plages conductrices
correspondantes 18 prévues sur des échelons 19 du fond du boitier 11. Ceci permet le positionnement du résonateur 2
au-dessus du circuit intégré 7 disposé quant & lui sur une face intérieure d'une paroi de fond du boitier 11.

[0031] La connexion entre les plages de connexion situées sur la base du résonateur 2 et le circuit intégré 7 pour effectuer
I'excitation des électrodes et assurer la vibration du résonateur peut se faire par 'intermédiaire des plages conductrices 18
reliées a des trous 22. Ces trous 22 sont formés dans les échelons 19 et remplis d'un matériau conducteur approprié, et
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connectés aux pistes conductrices disposées sur la face intérieure de la paroi de fond du boitier. Ces pistes conductrices
sont reliées elles-mémes a des plages de contact correspondantes du circuit intégré 7.

[0032] Le circuit intégré 7 peut étre connecté vers 'extérieur du boitier & des bornes de connexion 14, 15, 16 et 17, qui
sont disposées sur une face extérieure de la paroi de fond du boitier comme expliqué auparavant. Pour ce faire dans cet
exemple, il est prévu sur la face intérieure de la paroi de fond, des plots de connexion 12 avantageusement situés sous
le circuit intégré 7. Ces plots ou bosses de connexion 12 sont disposés selon un méme arrangement que des plages
de contact du circuit intégré 7 afin de pouvoir connecté électriquement lesdites plages de contact du circuit intégré par
une technique dénommée «flip chip» en terminologie anglaise. Certaines plages de contact du circuit intégré sont donc
reliées électriquement par des pistes conductrices aux bornes de connexion externes 14, 15, 16 et 17, par l'intermédiaire
de trous 20 traversant la paroi de fond du boitier 11, qui sont remplis d’une colle conductrice 21 ou de tout autre matériau
conducteur approprié. Ces trous étant situés en regard des bornes de connexion 14, 15, 16 et 17, la colle conductrice 21
assure la connexion électrique avec I'intérieur du boftier.

[0033] La fig. 4 est une vue de dessus du module électronique 1, sans couvercle de fermeture, du dispositif base de
temps. Par simplification, le résonateur n'est pas représenté dans le boitier, qui peut étre réalisé en matériau céramique
et de forme générale parallélépipédique. Le couvercle non représenté qui referme hermétiquement le boitier, peut étre
avantageusement réalisé en verre afin de permetire un réglage précis au laser de la fréquence du résonateur.

[0034] Dans le boitier 11 du module électronique 1, un circuit intégré 7 est fixé par l'intermédiaire de ses plages de contact
13, vues en transparence, sur les plots de connexion non représentés, qui sont disposés sur la face intérieure de la parci
de fond du boitier. Comme indiqué précédemment, les plots de connexion ont un agencement équivalent aux plages de
contact 13 afin de pouvoir fixer ledit circuit intégré par la technique dénommée «flip chip». Le circuit intégré 7 comprend
l'oscillateur, le diviseur de fréquence et le circuit de commande du moteur électrique.

[0035] Les électrodes du résonateur non représenté sont soudées sur des plages conductrices 18, qui sont reliées a
des trous 22. Ces trous 22 sont formés dans des échelons 19 et remplis d’'un matériau conducteur approprié, tel qu'une
colle conductrice ou du métal. Ainsi les plages conductrices 18 sont reliées & des pistes conductrices 23 disposées sur
la face intérieure de la paroi de fond du boitier. Ces pistes conductrices 23 relient d’une part ces plages conductrices 18
a certaines plages de contact 13 du circuit intégré 7, et d’autre part certaines autres plages conductrices 13 du circuit
intégré 7 aux bornes de connexion externes 14, 15, 16 et 17.

[0036] La connexion électrique du circuit intégré 7 aux bornes de connexion externes est réalisée par l'intermédiaire
de trous 20 traversant la paroi de fond du boitier 11. Ces trous 20 sont remplis d’'une colle conductrice 21 ou de tout
autre matériau conducteur approprié. Ces trous étant situés en regard des bornes de connexion 14, 15, 16 et 17, la colle
conductrice 21 assure la connexion électrique avec les éléments électroniques dans le boitier. Les deux premigres bornes
de connexion externgs 14 et 15, sont connectées a une source de tension, telle qu’une pile, pour permetire d’alimenter le
circuitintégré 7. Les deux secondes bornes de connexion externes 16 et 17 sontquant a elles connectées a un enroulement
d'une bobine d’un moteur électrique pour lui fournir des impulsions électriques positives et négatives.

[0037] Grace al'agencement du circuitintégré 7 relié au résonateur & l'intérieur du boitier, 'espace, occupé par 'ensemble
de ces éléments, est optimisé. De plus, une protection du ou des circuits intégrés 7 est assurée vis-a-vis d’éventuelles
perturbations externes et ceci grace également aux pistes de connexion relativement courtes entre les divers éléments.

[0038] A partir de la description qui vient d’étre faite, plusieurs variantes de réalisation du dispositif base de temps de
forme compacte peuvent étre congues par ’homme du métier sans sortir du cadre de I'invention définie par les revendi-
cations. Il peut é&tre prévu la connexion de plusieurs moteurs électriques sur les mémes bornes de connexion du module
électronique ou sur des bornes de connexion différentes. La temporisation d’actionnement de chacun des moteurs reliés
au module électronique peut étre différente. Le module électronique peut &tre relié & la source de tension et a la bobine
sans étre disposé dans un réceptacle. La source de tension pour I'alimentation électrique du module électronique peut
étre composée en partie par une cellule solaire en combinaison & une pile ou & un accumulateur.

Revendications

1. Dispositif base de temps pour une montre comprenant au moins une bobine (30) d’un moteur électrique (6), un module
électronique (1) ayant au moins un circuit oscillateur de base de temps (2, 3, 4) monté dans un boitier (11) du module,
et une source de tension d’alimentation électrique (8), caractérisé en ce que la bobine (30), le module électronique
(1) a circuit oscillateur et la source de tension sont reliés I'un a I'autre mécaniquement et électriquement sans l'aide
d’une plaque a circuit imprimé pour former un ensemble compact.

2. Dispositif base de temps selon la revendication 1, caractérisé en ce que le module électronique (1) comprend dans
le boitier, un oscillateur (3), un diviseur de fréquence (4) et un circuit de commande (5) d’'un moteur électrique (6),
Poscillateur et le diviseur de fréquence constituant le circuit oscillateur de base de temps, qui est alimenté depuis
I'extérieur du boitier par la source de tension.

3. Dispositif base de temps selon la revendication 2, caractérisé en ce que l'oscillateur (3) est relié & I'intérieur du boitier,
a un résonateur piézoélectrique (2), tel qu’un résonateur a quartz, ou & un résonateur en silicium du type MEMS, et



10.

11.

CH 699579 A2

en ce que l'oscillateur, le diviseur de fréguence et le circuit de commande du moteur sont réalisés dans un unique
circuit intégré (7).

Dispositif base de temps selon la revendication 2, caractérisé en ce que l'oscillateur, le diviseur de fréquence et le
circuit de commande du moteur sont réalisés dans plusieurs circuits intégrés (7).

Dispositif base de temps selon la revendication 3, caractérisé en ce que des plages de contact (13) du circuit intégré
(7) sont connectées a des bosses conductrices (12) ayant un méme arrangement que les plages de contact, les
bosses conductrices de connexion (12) étant disposées sur une face intérieure d’'une paroi de fond du boitier du
module électronique (1), et en ce que des pistes conductrices (23) relient certaines bosses conductrices sur la face
intérieure de la paroi de fond, au résonateur (2) et & des bornes de connexion (14, 15, 16, 17), qui sont disposées
a I'extérieur du boitier (11) du module.

Dispositif base de temps selon la revendication 5, caractérisé en ce que certaines pistes conductrices (23) relient au
moins quatre bornes de connexion (14, 15, 16, 17) par I'intermédiaire de trous (20) conducteurs & travers la paroi de
fond du boitier, et en ce que les quatre bomes de connexion sont disposées aux quatre angles de la face extérieure
de forme rectangulaire, deux premiéres bornes de connexion (14, 15) étant connectées a la source de tension au
moyen de deux brides de contact (24, 25), et deux secondes bornes de connexion (16, 17) étant connectées sur
un cbté opposé aux deux premieres bornes, respectivement & deux fils métalliques (31, 32) d’'un enroulement de la
bobine (30) d’'un moteur électrique, le circuit de commande (5) dans le boitier permettant de commander ledit moteur
pour entrainer des moyens d'affichage analogique.

Dispositif base de temps selon la revendication 6, caractérisé en ce que le module électronique (1) comprend trois
secondes bornes externes de connexion, qui sont reliées respectivement a trois fils métalliques d’au moins un en-
roulement de la bobine (30) d’un moteur biphasé.

Dispositif base de temps selon I'unge des revendications 1 &6, caractérisé en ce que le module électronique (1) estlogé
dans un réceptacle (10) ouvert sur au moins une face supérieure, et en ce que le module électronique (1) comprend
quatre bornes de connexion (14, 15, 16, 17) disposées aux quatre angles d’une face extérieure rectangulaire d'une
paroi de fond du boitier (11), ledit module étant disposé dans le réceptacle de telle maniére que les quatre bornes de
connexion soient accessibles par la face supérieure ouverte du réceptacle (10).

Dispositif base de temps selon la revendication 8, caractérisé en ce que la face extérieure du module (1), sur laquelle
sont placées les bornes de connexion (14, 15, 16 et 17), est disposée au méme niveau que 'embouchure de la
face supérieure ouverte du réceptacle (10), en ce que deux premiéres bornes de connexion (14, 15) sont reliées
par l'intermédiaires de deux brides métalliques (24, 25) aux deux pdles négatif et positif de la source de tension,
telle gu’une pile (8), et en ce que deux secondes bornes de connexion (16, 17) sur un coté opposé aux premieres
bornes de connexion, sont reliées chacune & un fil métallique respectif d'un enroulement de la bobine (30) d’un moteur
électrique (6).

Dispositif base de temps selon la revendication 9, caractérisé en ce que la bobine (30) et/ou la source de tension sont
fixées sur le réceptacle (10) en tant que support pour définir un ensemble compact.

Dispositif base de temps selon la revendication 10, caractérisé en ce que le réceptacle (10) constitue une partie d’un
mouvement de montre ou une partie d’'une montre.
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