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(54) Zafizeni pro automatické cejchovani diilni radiometrické kontrolni stanice
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rov& omezend dulni pracovi¥t® s automati-
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no nosnou sk¥ini, ve které je v kolimadnim sti- -
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drdha prestavitelného nosi&e nulového
etalonu. V cejchovacim otvoru provedeném
v kolima¢nim stinicim bloku je vlo¥ena
suvnéd pistnice s rudnim etanolem, ovlada- 5
né posouvacim &lenem. Poloha rudniho
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Vyndlez fe¥{ zafizeni pro automatické cejchovani ddlni radiometrické kontrolni stanice,
které obsahuje sm&rovou detek&ni jednotku, pfestavitelny nosi& nulového etalonu, rudn{i
etalon, polohové indika&ni prvky a ovlidaci silové &leny.

Pro cejchovani dilnich radiometrickych’ stanic se nejdastdji poufival nulovy vozovy
etalon, to je dllni viz napln&ny neradioaktivni horninou a rudni vozovy etalon o zndmé
kovnatosti. Cejchovdn{ bylo provdd&no na zaldtku a konci pracovni smény a vyZadovalo Zasové
i fyzicky néro&nou manipulaci s cejchovnimi etalony v prostoru mezi vlastni{ radiometrickou
stanici a vedlej3{ odstavnou, kde jsou cejchovni etalony trvale uskladn&ny. Existence vozo-
v¢ch etalond a pfedevdim nutnost jejich skl4dén{ ve vymezeném prostoru znemoZfiuje dal3f
technickou racionalizaci horizontélni diln{ dopravy. :

Je zn&mo za¥fzenf pro automatické cejchovdni podle &s. autorského osvé&dfeni &. 215 860,
které sestdvé z nosného ramu, v né&mi je upravena detek&ni jednotka spolu s trubkovym rudnim
etalonem a nulovym etalonem a kombinované pomocné stfindnf. Nulovy etalon a pomocné stin&ni
jsou propojeny manipula&nim prvkem s pohonnou jednotkou. Nedostatkem tohoto uspofddéni
je zna¥na vertikdlnf rozmé&rnost, kterd se negativn& projevuje, zejména v omezenych ddlnich
podminkéch. Vzédjemné uspof4déni rudniho a nulového etalonu nezaruduje spolehlivou funkci
za¥izeni, zejména v p¥esnosti nastaveni etalont v detek&nim prostoru. Trubkovy etalon svym
umistEnim a konstrukeci je vystaven agresivnimu prostfedi a jeho pfestavovadni pouze gravitadni
silou je nedostate&né. Poloha rudnfho etalonu neni kontrolovéna.

Je vyuifvéno i za¥izeni podle &s. autorského osvddienf &. 230 940, které je tvofeno
zdkladovym stojanem a nosnym rémem, ve kterém jsou ulofeny prestavitelné nosile rudnfho
a nulového etalonu. Nosile jsou pfipojeny na ovlddact silové &leny a jejich poloha je kontro-
lovana Fadou indikadnich prvkd. Ve stfedu nosného rému je umist&na smérova detek&ni jednotka.
I uvedené zatizenf je zna¥n& rozmdrné, to se projevuje zejména pEi jeho dopravd do podzemi
abpfi instalaci v prostorovd omezenych dilnich pracovi¥tfch. Rozmist&ni ovlédacich prvkid
. nevyhovuje snadné obsluze a GdrZbé&. Rudn{ etalon je ulo¥en v rozmérném pfestavitelném nosi&i
se stindnim o zna&né hmotnosti.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zaf{zeni pro automatické cejchovdni podle vyndlezu,
jeho¥ podstata spolivé v tom, Ze na z&kladové ploZin& je upevné&na nosnd sk¥{f, ve které
je vytvofena svisléd vodici drdha. Ve vodic{ dréze je na pojezdovych kladkdch uloZfen pfesta-
vitelny nosid nulového etalonu napojeny na alespoh jeden ovlddact silovy &len, zachyceny
na zékladové plosing. V 'kolima&nim stfnicim bloku v prostoru mezi sm&rovou detek&ni sondou :
a prestavitelnym nosifem nulového etalonu je proveden cejchovaci otvor. V cejchovacim otvoru
je uloZena suvnd pistnice posouvaciho ¢lenu p¥ipojeného na kolima&nim stfnicim bloku.
vV suvné pistnici je uloZen rudnf etalon. Na posouvacim &lenu a nosné sk¥fni jsou umf{stény
polohové indika&ni prvky suvné pistnice, respektive pfestavitelného &lenu. zdokonaleni
vyndlezu spo&ivd v tom, fe na kolima&nim stfinicfm bloku je oton& p¥ipojenc stinici vike
smérové detekéni sondy.

za¥izeni pro automatické cejchovéni podle vyndlezu je ur&eno pfedeviim pro podzemni
radiometrické pracovi¥td. Zafizeni umoZiiuje podstatné sniZit ndklady na cejchovéni. ZvyZend
' presnost m&¥en{ umoffiuje snifit ztrdty kovu v ddsledku stdlych vlastnost{ etalond. P¥ednosti
za¥fzeni je kompaktni nerozm&rné konstrukce, kterd umo¥fiuje toto za¥fzeni instalovat i v nej-
stisn&ndj¥fch ddlnich pracovistich ur&enych pro radiometrick4 m&¥eni. Konstruk&ni uspofdda-
nf umoinilo podstatné sni¥it hmotnost a rozmérnost rudnfho etalonu, nebot k jeho stin&ni
je vyu%ito kolima®niho stiniciho bloku smérové detek&ni jednotky. Za¥izeni podle vyndlezu,
v disledku jednoduchosti, je mo¥no snadno dekontaminovat, ¥istit, jednodude opravovat a
wdr¥ovat. Detek&nf sonda je chrédn&na proti ndrazim a proti ne%&doucimu sniméni zéFfenf 2z okoli
mimo detek&nf prostor. '

Na p¥iloZengch vykresech je schematicky zndzornéno p¥ikladné uspofddéni zaffzeni pro
automatické cejchovéni podle vynélezu, kde na obr. 1- je znézorndno v ndryse a na obr. 2
v boénim pohledu s Fezem v mistd ulo¥eni smdrové detek&ni sondy a s m&fenym dilnim vozem.
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Za¥{zeni pro automatické cejchovéni diln{ radiometrické kontrolnf stanice sest&vd
ze zdkladové ploSiny 10, na které je upevnéna nosnd skfii 20. V horn{ ¢&sti nosné sk¥{n&
20 je vytvofena svisld vodici drdha 21, ve které je na pojezdovych kladkdch 23 uloZen p¥esta-
vitelny nosi& 50 nulovaciho etalonu 51. P¥estavitelny nosi& 50 je napojen na ovlddaci silové
&leny 52, zachycené na zékladové plo$in& 10. V kolimadnim stfnicfm bloku 31 v prostoru
mezi smérovou detekéni sondou 30 a pFestavitelnym nosiSem 50 nulového etalonu 51 je proveden
cejchovaci otvor 33. V cejchovacim otvoru 33 je uloZena suvné pistnice 41 posuvného &lenu
40. V suvné pfstnici 41 je umfst&n rudni etalon 42. Posuvny &len 40 je pY¥ipevn&n na kolimad-
ni stinic{ blok 31. Na posuvném &lenu 40 jsou umfstény polohové indika&ni prvky 60 suvné
pistnice 41 a na nosné sk¥fni 20 jsou umist&ny polohové indikadni prvky 60 p¥estavitelného
nosice 50. Na nosné skffni 20 je p¥ipojeno uzaviraci viko 22. Na kolimadnfm stinicfm bloku
31 je oto&n& pripojeno stinic{ viko 32 smdrové detek&ni sondy 30.

V zdkladn{ klidové poloze se nachdzi p¥estavitelny nosi¥ 50 nulového etalonu 51 a
suvnd pistnice 41 posouvacfho &lenu 40 s rudnfim etalonem 42 v pozici znézorn&né na obr. 1.
Po délkovém povelu k cejchovéni je prestavitelny nosid 50 nesoucf nulovy etalon 51 ovlddacim
silovym &lenem 52 p¥esunut po vodic{ drdze 21 do pracovni polohy, kterd je vymezena &innou
délkou pistnice ovlddacfho silového &lenu 52. Poloha pfestavitelného nosite 50 je indikovéna
polohovym indika&nim prvkem 60, umist&nym na nosné sk¥ini 20 v blfzkosti kolimadniho stinicf-
ho bloku 31. V této fézi cejchovdni dochdzf k radiometrickému m&¥eni hodnoty p¥irozeného
gama pozadi smdrovou detekni sondou 30. Po stanoven{ p¥irozeného gama pozadi je pfestavitelny
nosié& 50, nesouci nulovy etalon 51, vrécen do vychozi polohy dané dplnym zasunutim pistnice
ovlddacfho silového &lenu 52 a kontrolované polohovym indikaénim prvkem 60 umisténym na
nosné sk¥ini 20 p¥i hornim okraji ovlddaciho silového &lenu 52. V daldf f4zi cejchovéni
je do stfedu kolimafnfho stiniciho bloku 31 polohovacim &lenem 40 pfestavena suvni pistnice
41 s rudnim etalonem 42. Jeho pracovni i klidovd poloha je obdobn& jako u nulového etalonu
51 kontrolovédna dvéma polohovymi indikadnimi prvky 60, umisténymi na posouvacim &lenu 40.
Smérovou detek&ni sondou 30 je zaznamendn dal3{ bod ¢ejchovni k¥ivky. Suvné pistnice 41 s rudnim
vetalonem_gg Jje poté pfemisténa do klidové polohy a za¥izeni je p¥ipraveno k radiometrickému m&Feni
postupné pfistavovanych dilnich vozl 70. Proti nefddoucimu sniméni z4d¥eni je smErovd detekini sonda
30 chrdnéna stinicim vikem 32, uzavirajfcim kolima&n{ stfnicf blok 31. Uzaviraci viko 22

zabrahuje vnikdni ne&istot do prostoru nosné skfiné 20.

Za¥izen{ pro automatické cejchovan{ dilni radiometrické kontrolni stanice podle vyndlezu

je urleno zejména pro prostorovd omezend dilni pracoviitd pro automatizaci ditilni dopravy.

PREDMET"T VYNALEZ2Z2U

1. zaffzeni pro automatické cejchovdn{ dtlni radiometrické kontrolnf stanice, obsahujici
smérovou detek&nf sondu, pfestavitelny nosié&, nulovy etalon, rudni etalon, polohové indikad~
ni prvky a ovlddaci silové &leny zachycené na zakladové plodiné, vyznaené tim, %e na z&kladové
plo¥in& (10) je upevnéna nosn& sk¥fh (20), v ni% je vytvofena svisl4 vodic! drdha {21},
ve které je na pojezdovych kladkach (23) ulo¥en pfestavitelny nosi& (soi nulového etalonu
(51), napojeny na alespoh jeden ovlddaci siiovy &len (52), zachyceny na zdkladové plo&ing
(10), ptifemZ v kolimadnim stinicim bloku {31) v prostoru mezi smérovou detek&ni sondou
(30) a prestavitelnym nosilem (50) nulového etalonu (51) je proveden cejchovaci otvor (33),

ve kterém je uloZena suvnd pistnice (41) posouvaciho &lenu (40) p¥ipojeného na kolima&nim
stinicim bloku (31), ve kterém je ulofen rudni etalon (42), priZemZ na posouvacim &lenu
(40) a na nosné sk¥fni (20) jsou umistdny polohové indika&ni prvky (60) suvné pistnice

(41), respektive p¥estavitelného noside (50).
2. Zza¥fzeni podle bodu 1, vyznalené tim, %Ze na nosné sk¥ini (20) je zachyceno uzaviraci
viko (22) nosné sk¥iné (20), zatimco na kolima®nim stfnicim bloku (31) je oto&né& ptipojeno

‘stinici viko (32) smdrové detekéni sondy (30).

2 vykresy
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