CZ 303342 B6

PATENTOVY SPIS

(9 21) Cislo ptihlatky: .
B | e e
REPUBLIKA 22) : 10.03.200

(30) Prévo pfednosti: - 10,03.2000 WO PCT/US/00/06454

(40) Zverejneno: 14.08.2002
(Véstaik &. 8/2002)

(47) Uddeno: 27.06.2012
(24) Oenameni o udgleni ve Vistniku:  (8.08.2012
(Véstnik &, 32/2012)

(86) PCT tislo: PCT/US2000/006454
(37) PCT Zislo zvetejnéni: WO 2001/068288

U a .
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

(11) Cislo dokumentu:

303 342

(13) Druh dokumentu:
(51)Int. c1.;
B2IH 3/04

Bé6

(2006.01)

(56) Relevantni dokumenty:
DE 961435, US 3913365, US 4067218.

(73) Majitel patentu:
C. J. WINTER MACHINE TECHNOLOGIES, INC.,
Rochester, NY, US
(72) Pivodee:
Brinkman Robert J., Rochester, NY, US
Francia Paul P., Rochester, NY, US
Belpanno Sandro G., Rochester, NY, US
(74) Zastupce:
Ing. Bohuslav Vobofil, Nad Stolou 12, Praha 7, 17000

(54) Nézev vyndlezu:
Zarizeni pro opracovani obrebki

(37) Anotace:
Zatizeni pro opracovani obrobkit obsahuje kluznou zakladnu
(31) s osou (y-y), alespoii dva posuvné dily (32) posuvné
uloZené na uvedené kluzné zakladng (3 1) pro kluzny pohyb v
radidlnim sméru smérem k ose a od osy kiuzné zakladny (31),
ndstroj (33) na kazdém posuvném dilu (32), poddvaci
mechanismus (34) pro selektivni vyvolavini pohybu
posuvnych dilt (32) smérem k ose (y-y) Kuzmé zakladny (31)
tak, Ze ndstroje (33) budou v zabé&ru s obrobkem (W), a vratny
mechanismus (35) pro vyvolénf pohybu posuvnych dild (32)
odosy (y-y) kluzné zakladny (31). Zafizenf dale obsahuje
¢asovaci mechanismus (93) pro synchronizaci innosti
néstrojd (33). Casovaci mechanismus (93) obsahuje fetézova
kola(94), upevnéna ke kaZdému nastroji (33), a nekoneény
fet€z (95), zabirgjici s uvedenymi tetézavymi koly (94).
Casovaci mechanismus (93) m4 alespott jedno rameno (96),
jehoZ jeden konec (98) je oto&n& namontovan na kluzné
zAkladng (33) a druhy konec (99) je pfedepnuty pro pohyb
smérem k nekoneénému fetézu (95). Na druhém konci (99)
kazdého ramene (96) je uloZeno napinaci fetdzoveé kolo (100)
zabirajici s nekonednym fetézem (95) a kaZdé rameno (96) je
pfedepnuto pro posunuti tak, aby si nekoneény fetéz (95)
udrZel nap&ti, a je operativné upraveno pro umoznéni
napinacimu Fet€zovému kolu (94) ¢asovaciho mechanismu
(93) posouvat se vzhledem ke kluzné zdkladné (31).
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Zafizeni pro opracovini obrobki

Oblast techniky
Ptedlozeny vynalez se obecné tyka zafizeni pro opracovani obrobkil za studena, zejména zlepse-

ného nastavce nebo zafizeni pro opracovani koncit pro pouZiti v zavitovce nebo rotaénim pfenos-
ném stroji, ktery je zejména vhodny pro pouZiti pfi valcovani zaviti na obrobku.

Dosavadni stav techniky

Valcovani z4vitd na obrobku je znamé. Napfiklad patent US 3 913 365 popisuje zpilisob a stroj
pro valcovani zavitd. V zaklad® tento patent uvadi, Ze ze zalatku miiZe byt umisténo do polohy
ptilehlé k obrobku vice, tj. dvé nebo vice, matric, respektive nastrojl pro valcovani zdvitd. V pro-
vedeni znazornéném na obr. 1 jsou to dvé matrice. Ale provedeni znazornéné na obr. 10 obsahuje
tfi matrice. V kazdém pripadé ma kazd4 matrice vatkovy povrch, ktery obsahuje zplo3télou &ast,
prvni usek s postupné se zvétdujicim polomérem, druhy dsek se konstantnim polomérem a tieti
lisek s postupng se zmen3ujicim polomérem. Tyto matrice jsou navzijem propojeny pfevodovym
soukolim. Matrice jsou nejprve umistény tak, Ze plotky na nich jsou umistény tésné k Casti
obrobku, na které ma byt vyvalcovan zdvit. Pak se matrice uvedou do otadeni o jednu celou otag-
ku k vyvalcovani zavitu do obrobku. Toto uspofadani trpi urditymi nedostatky. Za prvé mecha-
nismus, ktery pohybuje matricemi, ma obecn& omezeny zdvih a neni snadno pfizplsobitelny pro
pouZiti pro $iroky rozsah obrobki o riiznych rozmérech. Za druhé, protoZe matrice jsou propoje-
ny pomoci ptevodového soukoli a nejsou schopné nastaveni vzhledem k jejich specifickym bo-
dim zabé&ru s obrobkem, mohou se fasto zablokovat a vytvoFit nezadouci deformace tvaru zavitu
valcovaného na obrobku. Za tfeti je rychlost vytvafeni zavitl nebo pfemistovani materialu dana
geometrii valcovani.

ProtoZe neni nastavitelna obsluhou stroje, miiZze vést k $patné kvalit¢ zavitu. Za &tvrté geometrie
matrice &asto vyZaduje specializované vyrobni technologie a miZe svymi vyrobnimi naklady
odrazovat. Jsou také znamé dalsi typy hlav a nastavcii pro valcovani zaviti. Ty jsou co do typu
zndzornény a popsany v patentech US 5 784 912, 4 336 703, 5379 623, 5 568 743 a 5924 317.
Souhrnné popisy stavu techniky jsou zde zahrnuty odkazem do té miry, nakolik se ptisluiné kon-
strukce a &innosti strojii a mechanismi na véalcovani zaviti podle stavu techniky tykaji vyndlezu.

Podstata vynélezu

Bylo tedy obecné Zddouei poskytnout zlep3eny nastavec na valcovani zavitd, ktery je pomémé
kompaktni a ktery umoZfinje vé&t3i rozsah zdvihu matrice v radialnim sméru nez bylo dosud moz-
né. Tento vétii rozsah umoZni, aby se matrice pohybovaly dostateéné daleko od sebe a tim umoz-
nily valcovani zavitu pfes osazeni. Takové osazeni je typicky tvofeno prstencovym svislym povr-
chem obklopujicim pomémé dGzkou vilcovou &ast ty¢ového dilu. Napiiklad ventilové vieteno
mize mit pomé&me azky diik a na ném radialné rozSifeny lalok. Lalok by mohl mit prstencové
svislé povrchy po obou stranich. Operace valcovani zavitu pfes osazeni by mohlo vyzadovat
pohyb t&chto matric daleko od sebe, axialni pohyb matric pies lalok a pak pohyb matric radiainé
dovnitf pro valcovani zavitu na obrobku na zadni strané laloku. Samoziejmé toto zvIadtni vysvét-
leni je pouze jeden z pfikladl takové operace pies osazeni.

Bylo také Zzadouci poskytnout zlepSeny nastavec pro valcovani zavitd, ktery by mohl byt pouzit
}ak na zavitovce, tak na rota¢nim pfenosném stroji.

Odkazy na odpovidajici soucasti, ¢asti nebo povrchy popsaného provedeni slouZi pouze pro
potieby vysvétleni a nepfedstavuji Zidné vymezeni rozsahu vynilezu. Vynilez obecné poskytuje
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zlep3ené zafizeni pro piisobeni na obrobek. Zlepsené zafizeni obecn& obsahuje kluznou zékladnu
s osou, alespoii dva dily radidlng posuvn& uloZené na kluzné zakladné pro pohyb k ose a od osy
kluzné zikladny, néstroj, napf. zivitovou matrici na kazdém dilu, poddvaci mechanismus pro
selektivni pohanéni dild smérem k ose kluzné zakladny, takZe néstroje budou zabirat do obrobku,
a vratny mechanismus pro predpéti nebo vyvolani pohybu posuvnych dila smé&rem od osy kluzné
zakladny,

Zafizeni podle pfedloZeného vynalezu obsahuje kluznou zikladnu s osou, alespoti dva posuvné
dily posuvné uloZené na uvedené kiuzné zékladné pro kluzny pohyb v radidlnim sméru smérem
k ose a od osy kluzné zakladny, nastroj na kaZdém posuvném dilu, poddvaci mechanismus pro
selektivni vyvolavani pohybu posuvnych dili smérem k ose kluzné zakladny tak, %e néstroje
budou v zébéru s obrobkem a vratny mechanismus pro vyvolani pohybu posuvnych dilti od osy
kluzné zédkladny. Podstatou zatizeni pak je, Ze obsahuje ¢asovaci mechanismus pro synchronizaci
&innosti nastroji. Casovaci mechanismus obsahuje fetézova kola, upevnén4 ke kazdému nastroji,
a nekoneény fetéz, zabirajici s uvedenymi fetdzovymi koly. Casovaci mechanismus ma alespori
Jjedno rameno, jehoZ jeden konec je otoén& namontovan na kluzné zakladné a druhy konec je pte-
depnuty pro pohyb smérem k nekoneénému fetézu. Na druhém konci kazdého ramene je uloZeno
napinaci fctézové kolo, zabirajici s nekone&nym fetézem, kazdé rameno je pfedepnuto pro posu-
nuti tak, aby si nekoneény fetéz udrzel napéti, a je operativné upraveno pro umoznéni napinacimu
fet€zovému kolu ¢asovaciho mechanismu posouvat se vzhledem ke kluzné zakladng.

Vyhodné je obrobek otoény vzhledem ke kluzné zakladné.

S vyhodou je zafizeni namontovano na zavitovku.

Ptednostné je zafizeni otoéné vzhledem k obrobku.

S vyhodou: je zafizeni namontovano na rota¢ni pfenosny stroj.
Kazdy z nastrojG obsahuje &elist pro vytvareni zavitu.

Podavaci mechanismus obsahuje pouzdro axialné pohyblivé vzhledem ke kluzné zakladng a klin
Jjako funkci axidlniho pohybu pouzdra vzhledem ke kluzné zakladng.

Dile zafizeni obsahuje valetky namontované na posuvnych dilech a uzpiisobené pro zabér s kli-
nem ve valivém dotyku.

Vratny mechanismus obsahuje pruZinu, pisobici mezi posuvnymi dily.

ZlepSené zafizeni mize byt montovano na zavitovku, ve které se obrobek otadi vzhledem k stoji-
cimu zafizeni, nebo na rotagni pfenosny stroj, ve kterém se zatizeni otai vzhledem k stojicimu
obrobku. Pochopitelné se mohou soutasné otdet obrobek i za¥izeni pro vytvafeni vzijemného
pohybu a zafizeni miize byt pouZito rovnéz na néjakém jiném typu stroje.

V pfednostnim provedeni jsou ndstroji matrice pro vytvafeni zivitu. Mohou byt ale snadno
nahrazeny jinymi typy ndstrojd, napf. nastroji na vroubkovani, lesténi nebo provadéni daldich
typu tvafecich nebo obrab&cich operaci apod.

Podavaci mechanismus obsahuje pouzdro pohyblivé axialng vzhledem ke kluzné zakladné a kliny
upevnéné na pouzdru a funkéné uspofddané pro vyvolani radidlniho posuvného pohybu dili ve
sméru k ose kluzni zikladny jako funkce axialniho pohybu pouzdra vzhledem ke kluzné ziklad-
né. Vratny mechanismus miiZe jednoduse obsahovat vratnou pruzinu piisobici mezi obéma dily
a tlacici fe od sebe.
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V pfednostnim provedeni je ¢asovaci mechanismus funk&né uspofddan pro synchronizaci vza-
jemného otadeni matric, bez ohledu na velky stupeii vzijemného radidlniho pohybu mezi nimi.
Tento ¢asovaci mechanismus umoZfiuje aby se jedna matrice otacela vzhledem k obrobku tak, Ze
se sama nastavuje a pfesné sleduje drdhu druhé matrice. Casovaci mechanismus mize obsahovat
s kazdou matrici pevné spojené jedno Fetézové kolo a nekone¢ny fetéz zabirajici do fet€zovych
kol matric. Casovaci mechanismus miZe déle obsahovat dvé napinaci ramena. KaZda z ramen ma
jeden sviij konec otodn& spojeny s kluznou zékladnou a druhy konec piedepjaty pro pohyb smé-
rem k fetézu s na ném upevnénym volné otoénym napinacim fetézovym kolem zabirajicim s feté-
zem.

Hlavnim cilem tohoto vynalezu je v souladu s tim poskytnout zlep3ené zafizeni pro provedeni
operace, napf. vytvofeni zdvitu, vroubkovani, lesténi, nékteré dalsi tvifeci nebo obrabéci operace
apod., na vyrobku.

Dal$im cilem je poskytnuti zlepseného nastavce pro valcovani koncoveho zdvitu.
Jesté daldim cilem je poskytnuti zlepSeného nastavce pro vilcovani koncového zivitu, ktery
miiZe byt pouzit na zdvitovce nebo na rotaénim pfenosném stroji a ktery umoZiluje vysoky rozsah

zdvihu matrice v radialnim sméru v pevnych hranicich vn&jsi obalky pro piijeti $irokého rozsahu
obrobkil o riiznych rozmérech a pro umoZnéni operace valcovéni zdvitu pfes osazeni.

Pfehled obrizkili na vykresech

Tyto a dal3i cile a vyhody budou zfejméjsi z pfedchoziho a nasledujiciho psaného popisu, vykre-
st a pHipojenych naroki.

Obr. 1 predstavuje izometricky pohled na ptednostni provedeni zlepSeného nastavce pro valcova-
ni koncovych zavitd.

Obr. 2 predstavuje ¢elni pohled na nastavec znazornény na obr. 1.

Obr. 3 predstavuje ¢asteény svisly fez nastavcem podle linie obr. 2 znazorfiujici zgjména podava-
ci mechanismus pro selektivni vyvolani pohybu matric smérem k sobg.

Obr. 4 piedstavuje pohled podobny obr. 3, ale znazorfiujici matrice vysunuté od upeviiovaci osy
a zabirajici s asti obrobku.

Obr. 5 ptedstavuje izometricky pohled na kluznou zékladnu s odstranénymi posuvnymi dily
a pouzdrem.

Obr. 6 piedstavuje bokorys kluzné zikladny znazornéné na obr. 5.
Obr, 7 pfedstavuje levy ¢elni pohled na kluznou zakladnu znazornénou na obr. 6.

Obr. 8 ptedstavuje levy pfedni izometricky pohled na jeden z posuvnych dild, na ktery se mon-
tuje zavitova matrice.

Obr. 9 predstavuje &asteény vodorovny fez posuvnym dilem podél linie 9-9 z obr. 8.
Obr. 10 pfedstavuje levy ¢elni pohled na posuvny dil znazornény na obr. 8.
Obr. 11 predstavuje bokorys posuvného dilu znazornéného na obr. 8.

Obr. 12 piedstavuje pravy celni pohied na posuvny dil znazornény na obr. 8.
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Obr. 13 pfedstavuje izometricky pohled na pouzdro podavaciho mechanismu, pfi¢emZ tento
pohled ukazuje na ném umisténé diametralng protilehlé rovinné plochy.

Obr. 14 predstavuje asteény podélny fez pouzdrem peodle linie 14-14 z obr. 15.

Obr. 15 pfedstavuje pidorys pouzdra zniazorné&ného na obr, 12.

Ptiklady provedeni vynélezu

V dvodu by mélo byt jasné, Ze stejné vztahové znacky jsou na obrazcich disledné uréeny k ozna-
¢eni stejnych konstruknich prvki, &asti nebo povrehil, protoZe takové prvky nebo povrchy
mohou byt podrobnéji popsany nebo vysvétleny v celém psaném popisu, jehoZ integralni 8asti je
tento podrobny popis. Pokud neni nazna¢eno jinak, jsou vykresy uréeny ke &teni napt. $rafovani,
uspofadéni Casti, proporce, miry atd., spoledné s popisem a maji byt povaZovany za soudast celé-
ho psaného popisu tohoto vynalezu. V nasledujicim popisu vyrazy ,,vodorovny®, ,.svisly*, , levy“,
»pravy“, ,homni“ a ,spodni® stejné jako piislovce z nich odvozena, napi. ,,vodorovng® , kolmo*
atp., jednodude odpovidaji orientaci na obrizcich zndzoméné konstrukce vzhledem ke Stenafi.
Podobné vyrazy ,dovnit* a ,,ven* obecn& odpovidaji orientaci vzhledem k odpovidajici ose, dél-
ce nebo ose rotace.

Podle vykresii, zejmeéna podle jejich obr. 1 aZ 4, vynalez poskytuje zafizeni 30, obecné& oznacené
vztahovou znackou, pro providéni ginnosti na obrobku W, oznaeném vztahovou znadkou na
obr. 4. Zlepiené zafizeni 30 ma vyznaCenou svislou osu y—y. Zatizeni 30 vieobecné obsahuje
kiuznou zakladnu 31, alespoii dva posuvné dily 32, ulozené na kluzné zikladné 31 a posuvné
pohyblivé v radidlnim sméru smérem k a od osy y-y, nastroj 33, jako je zdvitovd matrice,
uloZzeny v kazdém z posuvnych dilii 32, poddvaci mechanismus 34, obecng oznadeny vztahovou
znackou, pro selektivni uvddéni dili 32 do pohybu smérem k ose y—y tak, Ze nastroj bude zabirat
s obrobkem W, a vratny mechanismus 35 pro pfedpéti nebo tlaeni posuvnych dild smérem od
uvedené osy y—.

Dile je popsana kluzna zakladna 31 podle obr. 5 aZ 7.

Jak je nejlépe zndzomnéno na obr. 5 az 7, je kluzna zikladna 31 specialng konfigurovany dil
s predni ¢asti 36 a zadni &asti 38. Pfedni &ist 36 ma v bokorysu podle obr. 6 obecn& ovalng tva-
rovany obrys a je protazena podél vodorovné osy x;—x,. Pfesnéji pfedni &4st 36 ma dopredu obra-
ceny rovinny svisly povrch 39 a dozadu obraceny rovinny svisly povrch 40 vystupujici ze zadni
Casti 38. Predni ¢ast 36 je ohranitena ovalng tvarovanym obvodem, ktery obsahuje obloukovy
pravy koncovy povrch 41, obloukovy levy koncovy povrch 42, homi vodorovny povrch 43
a spodni vodorovny povrch 44. Povrchy 41, 42, 43, 44 probihaji mezi pfednim a zadnim svislym
povrchem 39, 40. Podél vodorovné osy x,—x; protaZené $térbinovité vybrani probiha z ptedniho
rovinného svislého povrchu 39 dozadu do kluzné zakladny 31 a spojuje obloukové koncové povr-
chy 41, 42. Toto vybrani je zejména znazornéno jako omezené dolid obricenym vodorovnym
rovinnym povrchem 45, dopfedu obracenym svislym rovinnym povrchem 46 a nahoru obrace-
nym vodorovnym rovinnym povrchem 48. Par pravouhlych zifezi 49, 50 probihd podéing od
kluzné zikladny 31 z jejich obloukovych koncovych povrchi 4], 42. Tyto zafezy 49, 50 také
spojuji pfedni a zadni povrch 40, 46 kluzné zakladny 31.

Jak je nejlépe znazornéno na obr. 7, zadni Cast 38 kluzné zakladny 31 m4 tvar limce s vodorov-
nym valcovym vnéjdim po vrchem 51 a doleva obracenym prstencovym svistym koncovym ée-
lem 52. Kluzna zikladna 31 ma odstupilovanou priicchozi diru podél osy y,—y,, ktera je ohrani-
¢ena dirou 53 o pomémé velkém priméru, probihajici doprava a axialné do limce z jeho levého
svislého koncového Lela 52, doleva sméfujicim prstencovym svisiym povrchem osazeni, ¢islem
neoznacenym, a zavitovym otvorem 54 o mendim priiméru pokracujicim doprava predni asti
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kluzné zikladny 31 a otevirajicim se do svislého rovinného povrchu 46 kluzné zakladny 31.
Kluzna zékladna 31 je znizornéna s vice otvory, neoznacenymi &isly, umoZiujicimi jeji ptipev-
néni k dal§im Castem konstrukce.

Kdyz je zafizeni sestaveno, souhlasi osa y -y, kluzné zékladny 31 s osou y-=y zafizeni.
Dale je popsan posuvny dil 32 podle obr. 8 az 12.

Jak je vyde poznamenano, jsou na ktuzné zikladné 31 uloZeny dva posuvné dily 32. Tyto dva po-
suvné dily 32 jsou konstruk&né shodné a jsou funking uloZeny na kluzné zikladné 31 podle
obr. 3 v navzijem obracené poloze, tj. oto¢ené navzijem o 180° pfi pohledu shora, jak je zndzor-
néno na obr. 9, navzijem posuvné. ProtoZe jsou tyto posuvné dily 32 stejné, bude popsan pouze
jeden z nich,

Posuvny dil 32 je znazorén jako specialné uspofddany opracovany dil s horni €asti 35 a spodni
tasti 56. Horni ¢ast 55 je protahla podél svislé osy y—y; a spodni &ast 56 je protahla podél
vodorovné osy Xy—X;.

Horni ¢4st 55 je ptizpisobena k tomu, aby do ni byla uloZeny nastroj 33 pro vélcovéni zavitu
nebo jiny neznizornény tezny, soustruZici nebo dokoncovaci nastroj. Horni ¢ast 35 ma horni
rovinny vodorovny povrch 37, rovinny levy a pravy svisly boéni povrch 58, 59, zadni svisly po-
vrch 60 ve tvaru valcového segmentu a dopfedu sméfujici povreh, ktery obsahuje uzky sloupko-
vity povrch 61 ve tvaru pievraceného pismene U kolem hofejSku a stran konkavniho vybrani pro-
bihajiciho dozadu do horni &asti 55 a spodni povrch ohraniZeny povrchy 62, 63 definujicimi
nahoru sméfujici konkavni vybrani 64. Horni a spodni konkdvni vybrani 64, 65 probihaji dorazu
do horni &asti z jeho dopfedu obricenych povrchii 61, 62, 63. Horni st 35 ma dva vzijemné
vyrovnané svislé otvory 66 pro pfijeti protilehlych okrajovych &asti &epu 68 podle obr. 3 a 4, na
kterém je oto&né uloZena matrice, nastroj 33. KdyZ je nastavec sestaven, osy otvoril 66 na kazdé
strané posuvného dilu 32 jsou uspofadény na imaginarni radialni Cafe vzhledem k ose y—y zafi-
zeni.

Jak bylo diive poznamenano, spodni &ast 56 kluzné zékladny 31 probihd podél vodorovné osy
X7—X;. Spodni &ast 36 je znazornéna jako opracovany dil s pfednim povrchem 69 ve tvaru valco-
vého segmentu, nahoru obracenym vodorovnym rovinnym povrchem 70, dold obracenym vodo-
rovnym rovinnym povrchem 71, doprava obracenym rovinnym svislym povrchem 72 probthaji-
cim mezi pravymi okraji povrchd 70, 71 a doleva obracenym rovinnym svislym povrchem 73
probihajicim smé&rem nahoru od levého okraje povrchu 71.

Povrchy 69, 72 spojuje rohovy zafez. Pfesngji feteno, tento zifez je ohrani¢en doprava obrace-
nym rovinnym svislym povrchem 74 vystupujicim doprava ze zadniho okraje povrchu 72 a spo-
jenym s prednim okrajem pravého bo¢niho rovinného svislého povrchu 72.

Dozadu do spodni &asti 56 kluzné zakladny 31 zasahuje z povrchu 75 axidlni slepé drazka ohrani-
gena polovalcovym konkavnim povrchem 76. Tato drazka je uzplsobena k umisténi tésné proti
odpovidajici drazce druhého posuvného dilu 32 v sestaveném zafizeni pro vytvofeni komory pro
umisténi vratné pruZiny vratného mechanismu 35 podle obr. 3. Prakticka délka této komory je da-
na rozsahem, ve kterém se draZky povrchii 76, navzajem piekryvaji. Vratna pruzina tedy pusobi
proti konciim této komory pro odtlaéeni obou posuvnych dili od sebe navzajem a od hlavni osy
y—v zafizeni.

Dal3i rohové vybrani je vytvofeno mezi povrchy 70, 73. Presngji feceno je toto vybrani ohraniCe-
no nahoru obricenym vodorovnym rovinnym povrchem 78 vystupujicim doprava zhorniho
okraje levého bot¢niho rovinného svislého povrchu 73 a doleva obricenym rovinnym svislym
povrchem 79 pokradujicim vzhiiru k spojeni s levym okrajem povrchu 70. Povrch 79 lezi ve stej-
né roviné jako povrch 58 soudésti.
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Posuvny dil 32 mdze byt vytvoFen z jednoho kusu nebo miize byt sestaven z vice diléich soudasti.
Posuvny dil 32 ma dal3i diry a kanalky, které nejsou povaZovany za podstatné pro zakladni
pochopeni zlepseného zafizeni, tudiZ jejich rozbor byl vynechan, aby se ptedeslo zneptehlednéni
popisu zékladni konstrukce a funkce zlep$eného zatizeni.

Dale je popsano pouzdro 80 podle obr. 12 az 14.

Podle obr. 3 a2 4 a 12 az 13 je zlep3ené zafizeni znazorn&no s pouzdrem 80, které je axialng
pohyblivé vzhledem ke kluzné zékladné 31 pro zprostfedkovani ovladani pohybu posuvnych dila
32 a s nimi spojenych matric nastroji 33 v radidlnim sméru k a od osy y—y sestaveného zafizeni,

Pouzdro 80 je znazornéno jako specidlné tvarovany pohérovity dil s prstencovym vodorovnym
dnem 81 a z ného nahoru vystupujici obvodovou sténou 82 ukondenou hornim prstencovym kon-
covym Celem 83. Pouzdro 80 ma osu y;—y,, ktera je v sestaveném zafizeni shodna s osou y-y
zafizeni.

Ptesngji fefeno, obvodova sténa 82 ma vnitini svisly valcovy povrch opatfeny jednim parem prii-
méroveé protilehlych velkoploSnych rovin 86. Sousedici roviny a vybrani maji thlovy odstup 90°.
Pouzdro 80 je opatfeno mnoZstvim montaZnich otvori, které nejsou povaZzovany za podstatné pro
zakladni pochopeni zafizeni, tudiZ nebudou popisovany.

Sestavené zatizeni je popsano dale s odkazy na obr. 1 aZ 4.

Zatizeni 30 je sestaveno jak je obecné znazornéno na obr. | az 4. Sestavené zafizeni 30 je pak
funk&né montovano do zdvitovky, rotaéniho pfenosného stroje nebo néjakého jiného typu stroje.
V zivitovce se obrobek otadi kolem osy y—y vzhledem K stojicimu zafizeni. V rota&nim pienos-
ném stroji se zafizeni otdi kolem osy y—y vzhledem k stojicimu obrobku W. Takové zavitovky
a rota¢ni pfenosné stroje jsou dobfe znamé a jejich podrobny popis bude vypustén. Zde postadi
uvest 2e kluzna zakladna 31 je pfidrzovana ke stroji pomoci ty¢e 88. Pouzdro 80 je uloZeno na
bazi a je umoZnén jeho volitelny a Fizeny rotaéni a axidlni pohyb vzhledem ke kluzné zakladng
3L

Do vybrani 89 pouzdra 80 jsou ulozZeny dva kliny 90. Kazdy klin 90 ma dovnitf a nahoru sklong-
ny povrch 91. V kazdém posuvném dilu 32 je pomoci fepu uloZen véledek 92 a je uspotadan, aby
zabiral se sklonénym povrchem pfipojeného klinu 90. TudiZ, jak je vid&t na obr. 3, jestlize se
pouzdro 80 pohne nahoru vzhledem ke kluzné zakladng 31, sklonéné povrchy obou klinii 90 tlagi
posuvné dily 32, aby se pohybovaly radialné dovniti sm&rem k ose y—y zafizeni. Naopak, jestlize
se pouzdro 80 pohne dolii vzhledem ke kluzné zakladne 31 sklonéné povrchy klinit 90 umozni,
aby se vratna pruZina vratného mechanismu 33 roztahla a tim tlagila posuvné dily 32 radialn& ven
od osy y-vy zafizeni.

Dadle je popsan ¢asovaci mechanismus 93 podle obr. 1 az 4.

Na obr. 1 aZ 4 je znédzornéno pfednostni provedeni zlepSeného nastavce, ktery je zejména pfizpi-
soben k pouZiti pro valcovani zivitu na obrobku, obsahujici &asovaci mechanismus 93. Tento
zobrazeny Casovaci mechanismus 93 obsahuje na kaZdou matrici nastroje 33 pevné ulozené
fetézoveé kolo 94 a nekone€ny fetéz 95, zabirajici s témito dvéma Fetézovymi koly 94, Navic je na
kluznou zakladnu 31 funk&né namontovan par ramen 96 predepjatych smérem ven pro udrzovani
Fetézu 93 v tahovém napéti. KaZdé rameno 96 je znazornéno s jednou okrajovou koncovou &asti,
koncem 98, oto¢né uloZenou v kluzné zakladné 31, a s dalsi okrajovou koncovou &asti, koncem
99. Na konci kazdého ramene 96 je na ¢epu umisténo volné otodné napinaci fetézové kolo 100
zabirajici do fetézu 95. Tato ramena 96 jsou vhodné pfedepjata zejména pruzinou ulozenou v du-
tin€ zasahujici nahoru do ramene 96 z jeho spodniho povrchu, coZ neni zndzoméno, aby se pohy-
bovala radialné smérem ven a tak udrzovala napéti v fetézu 95 nezavisle na poloze obou matric
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nastrojii 33 navzijem. Navic toto funkéni uspofddani umoZiiuje, aby se ob& matrice, tvofici nas-
troje 33, pohybovaly navzajem radidlng, takZe jedna matrice tvofend nastrojem 33 muzZe sledovat
drahu nebo ryhu zanechanou druhou matrici. Volnost k tomu je umoZnéna urditym dovolenym
naklonénim nebo pruznym ohybem ramen 96 pro ptizplisobeni se tomuto ¢elu. Je viak snadno
pochopitelné, e Easovaci mechanismus 93 neni omezen pouze na uZiti fetézu 95 a fet€zovych
kol 94. Spise miize byt k dispozici alternativni uspofadani s pasem a kiadkami, nebo jiné uspofa-
déni, kterym lze snadno uvedené uspofadani nahradit.

Jsou vhodné i moedifikace popsané déie.

U tohoto vynalezu se pfedpoklada, ze muZe byt uskute¢néno mnoho zmén a modifikaci. Napfi-
klad, kdyZ je zndzomnéno piednostni provedeni se dvéma matricemi pro vilcovini zavitd umisté-
nymi na posuvnych dilech 32, matrice mohou byt nahrazeny jinymi nastroji 33. Jak je vy3e na-
znadeno, tyto nastroje 33 mohou provadét operace jako je vytvafeni zaviti, vroubkovani, leSténi
nebo jiné typy tvatecich nebo feznych operaci atd. TudiZ vyraz ,néstroj” jak je pouZit v podlo-
hach ma byt chapan Siroce a genericky.

Za druhé, i kdyZ jsou matrice tvofici ndstroj 33 pro valcovani zavitl znazornény jako nepohané-
né, je tieba rozumét, Ze takové nastroje 33 se mohou otdet pomoci vhodného prostfedku, jako je
motor, jestlize je tfeba.

{ kdy? je prednostni provedeni znazornéno se dvéma posuvnymi dily 32, které jsou pohyblivé
k sob& a od sebe v radidlnim sméru, je to pouze pro vysvétleni. V praxi miZe mit nstavec vice
posuvnych dili 32. Tudiz mohou byt k dispozici dva, tfi nebo &tyfi posuvné dily 32, kazdy ve své
vlastni radialni draze.

Podobng podavaci mechanismus 34 milZe byt snadno zm&n&n nebo modifikovan. V pfednostnim
provedeni je podavaci mechanismus 34 zndzornén jako jednoduché pouzdro 80 a uspofadani kli-
ni 90, ve kterém axialni poloha pouzdra 80 vzhledem k axialni poloze kluzné zikladny 31 uréuje
polohu posuvnych dild 32 a tudiZ vale¢kovych matric vzhledem k obrobku W. Je viak zfejmé, Ze
miize byt nahrazen jinymi typy mechanismi a prostfedkii pro zpisobeni pohybu posuvnych dil
32 navzijem k sob&. Podobné vratna pruZina vratného mechanismu 35 miiZe byt nahrazena jiny-
mi typy vratnych mechanismd. Jak bylo dfive poznamenidno neni asovaci mechanismus 93
povinny a neni pozadovan pro viechny piipady. Jestlize je v3ak poZadovan, milZe mit formu
usporadéni fetdzu 95 a fetézovych kol 94 znazornéného na obr. 1 az 4, nebo miiZe mit formu pasu
a kladek nebo néjakou jinou formu. Posta¢i zde Fci, Ze je Zidouci umoznit jedné matrici pohybo-
vat se radidlné vzhledem k ostatnim tak, Ze jedna matrice miize sledovat stopu druhé.

Materialy konstrukce se nejevi jako zvIa§té kritické. Obecné jsou matrice a rizné dalsf obrobky
vytvofeny z nastrojové oceli. Podobn& mohou byt zménény nebo modifikovany jednotlivé kon-
strukce a sestavy prvki. Je tudiZ moiné, aby véci, které byly znazornény jako jednotlivé sloZky,
tvofily jedinou integralni soucast a naopak.

Tudi zatimco bylo znazornéno a popsano pfednostni provedeni zlepSeného zafizeni a uvedeno
nékolik modifikaci, odbornikovi v oboru bude ziejmé, Ze mohou byt provedeny daldi zmény
a modifikace bez vyboceni z ducha vynalezu.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro opracovani obrobku, obsahujici
kluznou zakladnu (31) s osou (y—y),

alespofi dva posuvné dily (32) posuvné uloZené na uvedené kluzné zakladné (31) pro kluzny po-
hyb v radidlnim sméru smérem k a od osy kluzné zikladny (3 1),

nastroj (33) na kaZdém posuvném dilu (32),

podévaci mechanismus (34) pro selektivni vyvolavani pohybu posuvnych dilii (32) smé&rem k ose
(y-y) kluzné zikladny (3 1) tak, Ze nastroje (33) jsou v zab&ru s obrobkem (W), a

vratny mechanismus (35) pro vyvolani pohybu posuvnych dild (32) od osy (y~y) kluzné zakladny
(31),

vyznacujici se tim, Ze dile obsahuje

¢asovaci mechanismus (93) pro synchronizaci &innosti nastroji (33), pri¢emz &asovaci mechanis-
mus (93) obsahuje fetézové kolo (94), upevnéné ke kazdému nastroji (33), a nekonedny fetéz
(95), zabirajici s fetézovymi koly (94), pfi¢emz Casovaci mechanismus (93) ma alespoii jedno
rameno (96), jehoZ jeden konec (98) je oto&né namontovan na kluzné zikladné (31) a druhy
konec (99) je ptedepnuty pro pohyb smérem k nekoneinému Fetézu (95), pfitemz na druhém
konci (99) kazdého ramene (96) je uloZeno napinaci fetézové kolo (100) zabirajici s nekonednym
fetézem (95), kaZdé rameno (96) je pfedepnuto pro pohyb, kterym se nekoneény fetéz (95) udrzi
v napéti, a je operativné upraveno pro umoznéni napinacimu tetézovému kolu (94) &asovaciho
mechanismu (93) posunout se vzhledem ke kluzné zakladng (31).

2. Zafizenipodle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze obrobek (W) je otoény vzhledem
ke kluzné zdkladné (31).

3. Zafizeni podle naroku 2, vyznaéunjici se tim, Ze je namontovano na zavitovku.

4. Zafizeni podle ndroku 1, vyznadujici se tim, Ze je otodné vzhledem k obrobku
(W).

5. Zatizeni podle nidroku 4, vyznadujici se tim, Ze zafizeni je namontovino na
rotaéni pfenosny stroj.

6. Zafizeni podle naroku |, vyzona&ujici se tim, Ze kazdy z nastroji (33) obsahuje
celist pro vytvéreni zavitu.

7. Zatizeni podle niroku 1, vyzmadéujici se tim, Ze poddvaci mechanismus (34)
obsahuje pouzdro (80) axialng pohyblivé vzhledem ke kluzné zakladng (31) a kiin (90) jako funk-
ci axialniho pohybu pouzdra (80) vzhledem ke kluzné zakladna (31).

8. Zafizeni podle niroku 7, vyznadujici se tim, Ze dile obsahuje valetky (92)
namontované na posuvnych dilech (32) a uzplisobené pro zabér s klinem (90) ve valivém dotyku.

9. Zafizeni podle naroku |, vyzraéujici se tim, Ze vratny mechanismus (35) obsa-
huje pruzinu, plisobici mezi posuvnymi dily (32).

6 vykresii
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