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Vyndlez sa tyka zapojenia pre &fslicowvi programovi reguldoiu tahu pre?idanébo materid-
lu, ktoré riesi problém reguldcie ak¥ngch &lenov elektrickgch pohonov pri odvijani respektf-
ve navijani pdsovych materidlov kabelovych prvkov.

Navrhované zapojerie umozﬂuje digitdlnu rggulééiu tahu pre?ijeného materidlu v zdvis-
losti od dIZky'previjaného materidlu podYa progremu pri meniacom sa priemere ndvinu materi-
élu.

V kabeldrskom priemysle sa ovijanie poufiva pri r8znych technologickych operdciach
ako napr. izolovaenie jadier a #{l pédskami z papiera alebo plastickych ldtok pri opriadent
kébelovych prvkov réznymi yléknami a pri pancierovani, Ovijanie sa poufiva aj pri vyrobe
koaxidlnych kdblov s tzv. baldnikovou izoldciou, kde na izoldciu vnitorného vodila sa sté-
Sanim Cu pdsky do tvaru rirky vytvédra vonkajs{ vodig.

Na tento sa ako vonkaj§i.p1é§f ovijaju dve kovové pdsky a jedna pdska z plastickej
ldtky v dvoch sledoch. Uvedend pésky vonkajSieho pléita su odvijené pri ovijant z cievok
uniestnenych na centrdlnej ovijacej hlave a pod urfitym uhlom ndbehu sa navijajd.na-kébelovj
prvok postupujici rovnomernou rychlostou p8sobenim odtehového kotika,

Pritom je d6lezité zabezpelit, eby pdsky boli odvijané zo zdsobnikov s kon¥tantnym
predpisanym tahom. Doteraz sa tento problém reguldcie tahu pdsok riesil zaradenim snimada
napatia v tahu medzi 2dsobntk pdsky a brzdiaci systém ovijacej hlavy.

Uvedeny spbsob rieenia problému mé nevyhodu v tom, Ze takéto regulaZné zarisdenia sud
komplikovené a ich mechanické %asti musia byt umiestnené na oté&ajﬁcej_sa centrdlnej ov{ja-
cej hlave.
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Komplikovanost & nespolahlivost takéhoto spbsobu reguldcie viedla k dsiliu obist pro-
blém reguldcie tahu pouzivanim velkopriemerovjch cievok s velkym priemerom jadra, resp.
poustvat cievky, kde ndvin pdsky Je do 3irky.

Nevyhodou takychto sp8sobov bola nutnoéf fastej vymeny zésobnikov, nakoYko tieto stali-
1i len na vyrobu malych technologickych dl%ok. Novym smerom v rieSeni problému regulécie
tahu pésky je brzdenie pésky pomocou regula¥ného systému s programom.

V regulalnom obvode Jje zapojeny viacobrétkovy potenclometer s nelinedrnym priebehom
odporove]j charakteristiky a tyristorovy fdézovo risdeny usmernova¥. Potenciometer Je pritom
mechanicky sprishnuty s odtahovym koti¥om induk¥ne] spojky centrélne} regula¥ne] hlavy.

Nevyhoda takéhoto zapojenia regula¥nych obvodov je aplikdcia klasického regulaéﬁéhd
¢lena - potenciometra, ktory vyiaduje pravidelnd ddr#bu, pri¥om vykazuje vysokd porucho-
vost, krdtku %ivoinost a neumo¥nuje presnd programovi reguifciu regulovane] velidiny ako
funkciu dfZky ovinutia a velkosti priemeru ndvinu v zdsobniku.

Uvedené nedostatky odstranuje zapojenie pre ${slicovi programovi reguldciu tahu previ-
janého materidlu podla vyndlezu. Jeho podstata spodiva v tom, %e medzi svetelnym zdrojom
a fotoelektrickym snimaZom ot&¥ok je clona a na vystup fotoelektrickéno snima¥a otdZok Je
pripojeny &ital impulzov, ktory Je prepojeny s %{slicovo-analogovym prevodnikom. Na vystup
%{slicovo-analogového prevodnika su pripojené v dvoch paralelnych vetvéch korekény zosilno-
va¥ spojeny s vykonovym zosilnova¥om v jedne]j vetve a vykonovy zosilnova® v druhej vetve.
Na tieto vystupy sa pripéjajy ak¥né &leny elektrického pohonu previjania. :

Vyhodou zapojenia podla vyndlezu Jje najmé to, fe regulalné obvody nie sd na mechanickom
principe ani neobsahujd klasicky regula¥ny prvok potenciometer, ktory vykazuje nizku pre-
véddzkovd stabilitu a nutnost pravidelnej uddriby a vymeny.

Zapojenie umo#niuje pritom zfskat jednak 1inedrnu reguléciu regulovanej vélidiny v zé-
vislosti od vyrobenej alzky nepr. kébla a silasne aj reguldciu programovi podle vopred na-
stavenédho programu - priebeh regula¥ného napatia, nspr. logaritmicky alebo exponencidlny,
vhodnym tvaerovanim tvarovacimi obvodmi korek#ného zosilfiovaZe zaradené pred vykonovy zo-
silnovag. :

Pritom ako vedYajdf produkt v obvode regulédcie sa ziskdva informdcia o vyrobenej afz-
ke, t. J. regula¥ny obvod umoZnuje aj merania dIZky a jej ¥fslicové zobrazenie. Aplikovené
elektronické prvky zerudujd vyssiu spolahlivost, Zivotnost a vy3iiu presnost reguldcie
i merenia dlZky ako existujice zapojenla.

NastaviteInost priebehn regulainého napatia - zmena programu rqgulécie.je operatiéna,
%o zaruduje univerzélnost pouZitia, nepr. zmena priemeru clevky zésobnika, zmena ndvinu
sésobntku pasky, zmena vyrobnej dliky std. '

Na prilofenych obrdzkoch Je blokovéd schéme zapodenia podXa vynélezu.'obr. 1, a gra-
ficky zndzorneny priebeh elektrického signédlu na vystupe jednotlivfch blokov v zdvislosti
od dlzky previjeného, odvijaného resp. navijeného materidlu - obr. 2, 3, 4

V blokovej schéme podTa prikladu znézornenom na obr. 1 je medzi svetelnym zdrojom 7
a fotoelektrickym snimaZom otd¥ok 1 zaradend clona 8, ktord méd tvar po obvode perforované-
ho kott¥a. Oté¥ky clony si odvodené vfhodne od odtehového kotu¥a mechanickym prevodom.

Fotoelektricky snima¥ otdlok 1 doddva elektrické impulsy dmerné d{ike odvijaného ma-
teridlu do &fta¥a impulzov 2, ktory,zéroveﬁ plni funkeiu &islicového merata alzxy.
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Z vystupu &{te¥a impulgov 2 sa informécia v ¥{slicove] forme privéddza na jednotlivé
vatupy &{slicovo-analogového prevodnfka 3. Na vfstup tohoto prevednika 3 je pripojeny
v prve]J paralelnej'vetve vikonovy zosilnova& 6, ktory ovldda svojim v¥stupom akiny Xlen -
linedrna reguldcia regulovanej velidiny, ktord sa d4 vyuZit na reguldciu napr. zékladnej
‘rfchlosti odvijaku resp. navi jaku.

V druhej paralelnej vetve je na vystup &{slicovo-analogového prevodnika 3 zapojeny
jednak korek&ny zosilnova® 4 napr. diodovy generdtor funkcif, ktory umo¥nuje programovo
nastavit priebeh regulovanej veliliny, kde nastavitelné su body zlomu a strmost priebehu
a tdto regulovand veliZina - napatie - sa privédza potom na vykonovy zosilnovad 5, ktory
doddva prid pre induk¥nd spojku centrdlnej ovijacej hlavy.

Na obr, 2 je graf zdvislosti vy¥stupného napgtia ¥islicovo-analogového prevodnika 3
0d vyrobnej dliky, ktord se privddze do korek&ného zosilnovada 4, kde dochédza k jeho pro-
gramovej zmene na poZadovany priebeh napétia podYa obr. 3, ktory je potrebny na vlestnd -
reguléciu vfkonového zosilnovada 5, ktory doddva prid pre indukini spojku centrélnej ovija-
cej hlavy o priebehu znézornenom na obr. 4, %{m sa zabezpel{ kon3¥tantny tah pdsky pri ovi-
jan{ koaxidlneho kébla.

Zapojenie podla vyndlezu vzhYadom na Jjeho prestaviterndsf %0 sa tyka programu - priebe-
hu zdvislosti regulovene]j veli¥iny od previnuteJ diiky materiélu, je moZné vyuZit viade tam,
kde je potrebnd reguldcia tahu previjaného meteridlu,

PREDMET VYNALEZU

Zapodenie pre ¥{slicovi programovﬁ reguldeiu tehu previjanie materidlu pozostévajuce
20 svetelného zdroja, clony a regulaénych elektrickych prvkov, vyznaéené tym, Ze ne vystup
.fotoelektrického snimaZa otéd&ok (1) je pripojeny &fta¥ impulzov (2), ktory je prepojeny
s Eislicovo-analogovym prevodnikom (3}, na ktorého vystup su zapojené v dvoch paralelnych
vetvéch jednak korek¥ny zosiliova¥ (4) spojeny s-vykonovym zosilnovaéom (5) a jednak vjkono-
v§ zosilnovad (6).
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