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(57) Abstract: The invention relates to an ignition device comprising a manually activatable slide that determines the desired work-
ing position of the slide by means of a slide control system. One such slide control system consists of a cam and a rod guided in said
cam. The inventive ignition device also comprises an ignition switch which is electrically connected to the motor and can be switched
between different switching positions according to the translatory movement of the slide. According to the invention, the ignition
switch is embodied as a rotary switch comprising an input member for switching the contacts thereof. A rotor (30) is mounted in the
housing in a rotary manner and connected to the input member of the ignition switch in a rotationally fixed manner. The rotor (30)
forms part of the slide control system comprising at least two lock-in positions (38.1, 38.2) for at least two stable working positions
(25.1, 25.3) of the slide. During the activation of the slide, the slide control system converts the translatory movement of the slide
into a rotary movement (36) of the rotary switch.

[Fortsetzung auf der néichsten Seite]
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Veroffentlicht:
—  mit internationalem Recherchenbericht

Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab-
kiirzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co-
des and Abbreviations") am Anfang jeder reguliren Ausgabe der
PCT-Gazette verwiesen.

(57) Zusammenfassung: Bei einer Ziindvorrichtung gibt es einen manuell betétigbaren Schieber, der iiber eine Kulissensteuerung
die gewlinschte Arbeitslage des Schiebers bestimmt. Eine solche Kulissensteuerung besteht einerseits aus einer Kurve und anderer-
seits aus einem darin gefithrten Stift. Zur Ziindvorrichtung gehort auch noch ein mit dem Motor elektrisch verbundener Ziindschalter,
der in Abhédngigkeit von der translatorischen Bewegung des Schiebers in verschiedene Schaltstellungen umsteuerbar ist. Es wird
vorgeschlagen, den Ziindschalter als Drehschalter auszubilden, der ein Eingangsglied zum Schalten seiner Kontakte aufweist. Ein
Rotor (30) ist im Geh&duse drehgelagert und drehfest mit dem Eingangsglied des Ziindschalters verbunden. Der Rotor (30) bildet
einen Teil der Kulissensteuerung, die wenigstens zwei Raststellungen (38.1, 38.2) fiir mindestens zwei stabile Arbeitslagen (25.1,
25.3) des Schiebers aufweist. Bei Betdtigung des Schiebers wandelt die Kulissensteuerung die translatorische Bewegung des Schie-
bers in eine rotatorische Bewegung (36) des Drehschalters um.
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Zundvorrichtung fiir einen Motor, insbesondere in einem Kraftfahrzeug

Die Erfindung richtet sich auf eine Ziindvorrichtung der im Oberbegriff des
Anspruches 1 angegebenen Art. Hier gibt es einen manuell betitigbaren Schieber in
einem ortsfesten Gehduse, der durch eine Riickstellkraft normalerweise in einer
Ruhelage gehalten wird, von dort aber in eine von mehreren Arbeitsstellungen
translatorisch bewegt werden kann, um einen mit dem Motor elektrisch verbundenen
Zindschalter aus einer Ausschaltstellung in eine oder mehrere Einschaltstellungen

umzusteuern, die zueinander wirkunterschiedlich sind.

Aus Fig. 13 bis 19 der DE 102 33 511 Al ist eine zweiteilige Kulissensteuerung
vorgesehen, welche die gewiinschte Arbeitslage des Schiebers bestimmt. Diese
besteht aus einem im Schieber sitzenden Stift und aus einer in der Innentfldche des
Gehiduses vorgesehenen herzférmigen Kurve, worin mindestens zwet Raststellungen
fir zwei Lagen des Schiebers vorgesehen sind. Der Ziindschalter ist dort tn den
Schieber integriert und fiihrt eine translatorische Bewegung zwischen seiner
Ausschaltstellung in eine von mehreren zueinander wirkunterschiedlichen
Einschaltstellungen aus. Dazu ist eine Sonderkonstruktion des Ziindschalters
erforderlich, der dort in das Gehduse des Schiebers integriert ist. In einem solchen

integrierten Ziindschalter lassen sich keine hohen Laststrome schalten.

Bei Ziindvorrichtungen anderer Art wird ein mechanischer Schliissel in e¢in drehbares
Zindschloss eingesteckt, welches mittelbar oder unmittelbar mit ecinem als
Drehschalter ausgebildeten Ziindschalter gekuppelt ist. Ausgehend von einer

Nullposition ldsst sich dort ein Zylinderkern des SchlieBzylinders in verschiedene
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Arbeitspositionen rotativ bewegen, wodurch der Drehschalter in entsprechende,

zueinander winkelversetzte Einschaltstellungen seiner Kontakte tiberfithrt wird.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Ziindvorrichtung der im Oberbegriff
des Anspruches 1 genannten Art zu entwickeln, dessen Bestandteile auch bei
Zundvorrichtungen anderer Art nutzbar sind, wodurch cine preiswerte Fertigung
hoher Stiickzahlen erreicht wird. Dies wird erfindungsgemaB durch die im Anspruch

1 angefiihrten Maflnahmen erreicht, denen folgende besondere Bedeutung zukommt,

Obwohl bet der erfindungsgemédBen Ziindvorrichtung der Schieber eine
translatorische Bewegung im Gehduse ausfihrt, kann der zugehorige Ziindschalter
dennoch als Drehschalter ausgebildet sein, der zur Schaltbetédtigung seiner Kontakte
eine rotatorische Bewegung ausfithrt. Dies bewirkt ein besonders ausgebildeter
Rotor, der zwischen dem Schieber und dem Drehschalter ist niamlich ein Rotor im
Gehduse drehgelagert ist. Der Rotor ist mit der Eingangswelle vom Ziindschalter
drehfest verbunden und trdgt zugleich einen Teil der genannten Kulissensteuerung
vom Schieber, ndmlich entweder die herzférmige Kurve oder den darin gefiithrten
Stift. Dadurch ist der Rotor ein ,,Wandler®, der bei einer Betitigung des Schiebers
dessen translatorische Bewegung in eine rotatorische Bewegung des Drehschalters
umwandelt. Damit ist es mdglich, den Ziind-Drehschalter in so groflen Stiickzahlen
herzustellen, dass er nicht nur bei Vorrichtungen mit rotatorisch beweglichen
Betitigern, sondern auch bei Vorrichtungen der vorliegenden Art mit translatorisch
beweglichem Schieber benutzt werden kann. Im Drehschalter lassen sich iiber den
Rotor hohe Laststrome schalten. Der Rotor distanziert nidmlich den manuell zu

betdtigenden Schieber vom Drehschalter.

Weitere Mallnahmen und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus den
Unteranspriichen, der nachfolgenden Beschreibung und den Zeichnungen. In den
Zeichnungen ist die Erfindung in zwei Ausfiihrungsbeispielen dargestellt, von denen

die Fig. 1 bis 10 ein erstes Ausfiihrungsbeispiel veranschaulichen. Es zeigen:

Fig. 1 eine  perspektivische  Ansicht der  erfindungsgeméflen

Ziindvorrichtung,
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Fig. 5 bis 8

Fig. 9

Fig. 10
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einen Axialschnitt durch die Vorrichtung lings der Schnittlinie 11

—II von Fig. 1,

einen Teilschnitt lediglich durch das Gehiuse der in Fig. |1
gezeigten Vorrichtung in ebenfalls perspektivischer Ansicht,

eine zu Fig. 3 analoge perspektivische Ansicht der wichtigsten
Bestandteile im Inneren des Gehéduses der erfindungsgeméBien

Vorrichtung,

vier unterschiedliche translatorische Lagen cines in der

Vorrichtung vorgesehenen Schiebers,

eine vergroferte Seitenansicht eines in der Vorrichtung
vorgesehenen Rotors mit einer ebenen Abwicklung der dort

vorgesehenen Kurve einer Kulissensteuerung und

einen Querschnitt durch die Welle des Rotors, wobei seine

verschiedenen Drehlagen eingezeichnet sind.

In den letzten beiden Figuren ist ein Bestandteil einer alternativ ausgebildeten

Zindvorrichtung gezeigt, ndmlich

Fig. 1la

Fig. 11b

in einer der Fig. 9 entsprechenden Darstellung dic cine Seite

eines abgewandelt ausgebildeten Rotors und

den gleichen Rotor wvon Fig. 1la, aber in einer

gegeniiberliegenden Seitenansicht.

Die wichtigsten Bestandteile im Inneren der Vorrichtung sind aus Fig. 4 in

Verbindung mit Fig. 2 zu sehen. In einem Gehduse 10 ist ein Schieber 20

translatorisch bewegbar. Im Gehduse ist ein Rotor 30 drehgelagert, dessen
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Rotationsachse 31 koaxial mit einer Drehachse 41 ecines Drchschalters 40
ausgerichtet ist. Der Drehschalter 40 besitzt ein eigenes in sich geschlossenes
Schaltergehduse 42, das in einer Gehduseverldngerung 11 aufgenommen ist. Wie Fig.
2 erkennen ldsst, ist der Rotor 30 bereichsweise als Buchse ausgebildet, wobei das
Buchseninnere 32 zur Aufnahme eines im Schieber 20 vorgesehenen Kernstiicks 21

dient.

Letzteres hat eine mittelbare Lagerfunktion des Schiebers 30 im Gehiduse 10. Durch
das eingreifende Kernstiick 26 lagert der Schieber 20 das eine zylindrische Ende des
Rotors 30 im Gehduse 11. Der Rotor 30 besitzt gegeniiberliegend eine
Ausgangswelle 33, die unmittelbar im Gehduse 10 gelagert und, wie Fig. 2
verdeutlicht, drehfest mit dem entsprechenden Eingangsglied 43 vom Drehschalter 40

verbunden ist.

Der Schieber 20 steht unter der Wirkung einer durch den Pfeil 22 in Fig. 2
veranschaulichten Riickstellkraft, die von einer den Rotor 30 umschlieBenden
wendelartige Druckfeder 23 erzeugt wird. Die wendelartige Druckfeder 23 befindet
sich im Gehduse. Auflerdem befindet sich zwischen dem Gehiduse 10 und dem Rotor
30 eine Schenkelfeder 12, die fiir eine definierte Ausgangs-Drehposition des Rotors
30 und damit des mit ihm drehfest verbundenen Eingangsglied 43 vom Drehschalter
40 dient. In der Ausgangsdrehposition des Rotors 30, die in den Fig. 2 bis 4 gezeigt
ist, nehmen die Kontakte im Drehschalter 40 eine Ausschaltstellung c¢in. An den
Drehschalter 40 ist namlich ein in den Zeichnungen nur symbolisch verdeutlichter
Motor 50 eines Kraftfahrzeugs elektrisch angeschlossen. In der Ausgangsposition des

Rotors 30 erhilt der Motor 50 keinen elektrischen Strom.

In der axialen Mitte seines Kernstiicks 26 hat der Schieber 20 eine axiale Aufnahme
24 fiir einen aus den Fig. 5 bis 8 im Einsteckzustand dargestellten elektronischen
Schliissel 14. Der Schliissel 14 besitzt eine elektronische Codierung in Form eines
Transponders, die ihn zu einem ,Identifikationsgeber® macht und erlaubt ihn als

Nachweis der Betdtigungsberechtigung fiir den Schieber 20 zu nutzen.
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Der Schieber 20 besitzt eine am besten aus Fig. 2 entnehmbare radiale Kammer 29,
welche die axiale Aufnahme 24 kreuzt. In dieser Kammer 29 befindet sich ein
querverschieblicher Sperrriegel 15, der unter der Wirkung einer Druckfeder 13 steht.
Im Gehduse 10 befindet sich ein Mikroschalter 16, der mit einem bei 60 in Fig. 2
symbolisch angedeuteten Identifikationsgeber 60 elektrisch verbunden ist. Im
Normalfall wird der Sperrriegel 15 von seiner Druckfeder 13 in seiner aus Fig. 2

ersichtlichen Sperrlage gehalten, wo die Schliisselaufnahme 24 geschlossen und ein

Betédtiger 17 des Mikroschalters 16 eingedriickt ist.

Wenn aber der Schliissel 14 im Sinne des Pfeils 18 in den Schieber 20 cingesteckt
wird, dann wird der Sperrriegel 15 gegen die Kraft seiner Druckfeder 13
zuriickgeschoben und gibt den Betitiger 17 vom Mikroschalter 16 frei. Dies meldet
der Mikroschalter 16 dem Identifikationsnehmer 60 im Fahrzeug, der dann mit dem
elektronischen Schliissel 14 monodirektional oder bidirektional kommuniziert. Es
erfolgt eine Code-Abfrage des im Schliissel befindlichen Transponders. Ist die
Kommunikation erfolgreich, so schaltet der Identifikationsnehmer 60 iiber eine
Steuereinrichtung die elektrischen Verbindungen zum Motor 50 des Fahrzeugs frei.
Dann ist der Berechtigungsnachweis fiir die Betdtigung des Schiebers erbracht, der
dann in folgender besonderer Weise die diversen Einschaltstellungen im Drehschalter

40 bewirkt.

Wie am besten aus den Fig. 5 bis 8 ersichtlich ist, kann der Schicber 20 vier
hubunterschiedliche Lagen einnehmen, die durch jeweils eine Hilfslinie 20.0 bis 20.3
gekennzeichnet sind. Die Fig. 5 zeigt eine Ruhelage 20.0 des Schiebers 20, die
einerseits durch die bereits erwdhnte Riickstellkraft 22 und andererseits durch
Endanschldge 19 mit dem Gehduse 10 bestimmt ist. Diese Ruhelage 20.0 liegt auch
in den Fig. 2 bis 4 vor. Durch unterschiedlich groe Eindrickbewegungen im Sinne
der Pfeile 44.1 bis 44.3, die auf den Kopf des Schliissels 14 ausgelibt werden, gelangt
der Schieber 20 aus seiner Ruhelage 20.0 von Fig. 5 in drei unterschiedliche
Arbeitslagen 20.1 bis 20.3 gemiB Fig. 6 bis 8. An der Fixierung dieser Arbeitslagen
20.1 bis 20.3 ist eine besondere Kulissensteuerung 45 beteiligt, dic eine doppelte

Funktion hat.
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Die Kulissensteuerung 45 besteht aus zwei miteinander wechselwirkenden Teilen 235,
35. Der eine Teil der Kulissensteuerung 45 ist eine doppelherzférmige Kurve 35, die,
wie am besten aus Fig. 4 zu entnehmen ist, auf der zylindrischen Mantelfliche 34 des
Rotors 30 angeordnet ist. Der andere Teil der Kulissensteuerung 45 besteht aus
einem Stift 22, der in die kanalférmige Kurve 35 cingreift und dort gefiihrt wird.

Dies ist am besten aus Fig. 9 zu erkennen.

In Fig. 9 ist der Rotor 30 mit einer ebenen Abwickelung der auf ihm befindlichen
Kurve 35 dargestellt. In der Ruhelage 20.0 des Schiebers 20 nimmt der dort sitzende
Stift 25 die in Fig. 9 mit 25.0 gekennzeichnete Ausgangsposition ein. In Fig. 9 sind
mit 25.1 bis 25.3 auch die Lage des Stifts 25 in den drei Arbeitslagen 20.1 bis 20.3
des Schiebers 20 gemdB Fig. 6 bis 8 veranschaulicht. Aus Griinden einfacherer
Darstellung der Verhiltnisse sind in Fig. 9 die Bewegungen in kinematischer Umkehr
wiedergegeben. Aufgrund der in Fig. 4 erlduterten translatorischen Bewegung 26 des
Schiebers 20 kann sich der in ihm sitzende Stift 25 auch nur translatorisch bewegen
im Sinne des in Fig. 9 gepunktet dargestellten achsparallelen Bewegungspfeils 27. In
Fig. 9 sind die Bewegungsverhiltnisse in kinematischer Umkehr dargestellt, ndmlich
so, als ob die Kurve 35 ruht und der Stift 25 entlang der Kurve 35 sich bewegt. Dann
ergeben sich die in Fig. 9 strichpunktiert veranschaulichten Wege 37.1 bis 37.5. Das

o

lauft in folgender Weise ab.

In der Ruhelage des Schiebers 20 gemaB Fig. 5 befindet sich der Stift 25 in der
Ausgangsposition 25.0 von Fig. 9. Wird dann, gemidf Fig. 6 eine erste
Eindruckbetdtigung 44.1 bewirkt, so lauft der Stift 25 an der in Fig. 9
gekennzeichneten ersten Neigungsflache der Kurve 35 entlang und beschreibt dabei
den in Fig. 9 mit 37.1 gekennzeichneten Weg. Dieser Weg 37.1 fithrt den Stift in die
Arbeitsposition 25.1 von Fig. 9, wo sich aufgrund einer Hinterschneidung der Kurve
35 eine erste Raststellung 38.1 fiir den Stift 25 befindet. Das fiihrt zu einer
definierten Arbeitslage 20.1 des Schiebers 20 geméf Fig. 6. Daraus ergibt sich der in

Fig. 6 und in Fig. 9 mit 28.1 gekennzeichnete Hubweg des Schiebers 20.

Die vorgenannte erste Funktion des Rotors 30 besteht darin, dass der Stift 25

aufgrund des Kurvenprofils der auf ihm befindlichen Kurve 35 der Kulissensteuerung
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45 in einer ersten Arbeitsposition 25.1 vorldufig arretiert wird. Die zweite Funktion
des Rotors 30 besteht aber darin, dass dieser axiale Hubweg 28.1 des Schiebers 20 in
einen entsprechenden, aus Fig. 10 erkennbaren Winkelbetrag 39.1 in eine
Rotationsbewegung umgewandelt wird, die in den Fig. 2. 9 und 10 durch einen
Drehpfeil 36 veranschaulicht ist. Der drehfest mit dem Rotor 30 verbundene
Drehschalter wird dadurch aus einer durch die Hilfslinie 40.0 in Fig. 10
verdeutlichten Ausschaltstellung 40.0 in eine erste Einschaltstellung 40.1 von Fig. 10
tiberfithrt. Dann befinden sich die Kontakte des Drehschalter 40 in ciner sogenannten
»Zindposition®, wo verschiedene elektrische Aggregate im Fahrzeug, wie z.B. das

Radio, von der elektrischen Bordspannung im Fahrzeug versorgt werden.

Wird, ausgehend von Fig. 6, der Schliissel 14 im Sinne des Pfeils 44.2 von Fig. 7
tiefer eingedriickt, so bewegt sich, in der Darstellung von Fig. 9, der Stift aus seiner
ersten Arbeitsstellung 25.1 normalerweise auf seinem Wege 37.2 weiter, bis er zu
einer mit 25.2 in Fig. 9 gekennzeichneten Zwischenposition gelangt. die nicht stabil
ist. Dies ergibt etnen mit 28.2 in Fig. 7 und 9 verdeutlichten Gesamt-Hubweg 28.2
des Schiebers 20, der ihn in eine instabile zweite Arbeitslage 20.2 in Fig. 7 tiberfiihrt
und in der kinematischen Umkehr von Fig. 9 mit 25.2 markiert ist. Dies wirkt sich
konkret am Rotor 30 bzw. Drehschalter 40 zu einem in Fig. [0 mit 39.2
gekennzeichneten Gesamt-Winkelbetrag aus. Dann befindet sich der Drehschalter in
der in Fig. 10 mit 40.2 gekennzeichneten zweiten Einschaltstellung, wo die
zugehorigen Kontakte eine ,,Startposition® einnehmen. Der Motor wird iiber einen

Anlasser od. dgl. gestartet.

Wie bereits erwidhnt wurde, ist diese Zwischenposition 25.2 von Fig. 9 instabil, weil,
wie Fig. 9 verdeutlicht, der Stift sich nicht in einem hinterschnittenen Bereich der
Kurve 35 befindet. Lisst der Betdatigungsdruck 44.2 von Fig. 7 auf den Schliissel 14
nach, so wird der Schieber 20 aufgrund der auf ihn wirkenden Riickstellkraft 22 axial
zuriickbewegt. Dadurch gelangt der Stift, in der kinematischen Umkehr von Fig. 9
gesehen, hinter ein hinterschnittenes geneigtes Kurvenstiick und landet dann nach
einem Wegstiick 37.3 von Fig. 9 in einer zweiten stabilen Arbeitsposition 25.3 von
Fig. 9, die eine zweite Raststellung 38.2 des Stiftes 25 bzw. des zugehdrigen

Schiebers 20 bildet. Diese ist in Fig. 9 eingezeichnet. Dies ergibt sich aus einem in
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Fig. 9 und 8 eingezeichnete Riickhubweg 28.3, der den Schicber 20 in seine aus Fig.

8 ersichtliche dritte Arbeitsposition 25.3 tberfiihrt.

Dieser Riickhubweg 28.3 des Schiebers wirkt sich, gemil} der vorerwihnten zweiten
Funktion des Rotors, in einer entsprechenden Riickdrehung des Rotors 30 um den aus
Fig. 10 ersichtlichen Winkelbetrag 39.3 aus. So gelangt der mit dem Rotor 30
drehfeste Drehschalter 40 in seine dritte Einschaltstellung 40.2 von Fig. 10, die einer
,Fahrtposition“ des zugehodrigen Motors 50 entspricht. Der Motor 50 treibt das

Fahrzeug an.

Wenn der Motor 50 ausgeschaltet werden soll, um die Bewegung des Fahrzeugs zu
beenden, braucht der Schliissel 14 geméB Fig. 8 nur erneut gemall dem dortigen Pfeil
44 .3 druckbetétigt zu werden. Was dann passiert, ist aus Fig. 9 zu erkennen. Der Stift
wird aus seiner dortigen Arbeitsposition 25.3 in der Raststellung 38.2 der Kurve 35
herausgehoben und folgt dem in Fig. 9 strichpunktiert angedeuteten und mit 37.4
gekennzeichneten Weg. Er gelangt dann in ein Endstiick der Kurve 35. die den Stift
25 aufgrund der auf den Schieber 20 wirkenden Riickstellkratt 22 wieder in seine
Ausgangsposition 25.0 von Fig. 9 tiberfiihrt. Das ist die bereits in Fig. 5 gezeigte
Ruhelage 20.0 des Schiebers 20. Dann hat sich, gemifl Fig. 10, der Rotor 30 und
damit auch der Drehschalter 40 um den Winkelbetrag 39.4 zuriickbewegt. Der
Drehschalter 40 ist aus seiner der ,Fahrtstellung®” des Motors 50 entsprechenden
dritten Arbeitsstellung 40.3 wieder in seine Ausschaltstellung 40.0 von Fig. 10

wunschgemél gekommen.

Wie Fig. 9 veranschaulicht, muss der Schieber aus seiner ersten stabilen Arbeitslage
20.1 von Fig. 6 durch eine weitere Druckbetitigung 44.2 von Fig. 7 in cine instabile
vorldufige Arbeitslage 20.2 gebracht werden, die der Zwischenposition 15.2 des
Stiftes in Fig. 9 entspricht. Das wiirde einer Zwischenhubstrecke 46 von Fig. 9
entsprechen. Wird, ausgehend von der ersten stabilen Arbeitsposition 25.1 seines
Stifts 25 der Schieber 20 nur geringfiigig, tiber eine Teilhubstrecke 47 von Fig. 9
eingedriickt, dann gelangt der Stift an einer aus Fig. 9 ersichtliche Gabelungsstelle
48. Endet dann der iiber den Schliissel 14 auf den Schieber 20 ausgelibte

Betdtigungsdruck, so kann sich der Stift auf dem gepunktet in Fig. 9 eingezeichneten
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alternativen Abkiirzungsweg 37.5 bewegen und gelangt dann gleich wieder in seine
Ausgangsposition 25.0. Dann ist der Schieber 20 aus seiner ersten stabilen

Arbeitslage 20.1 von Fig. 6 in seine Ruhelage 20.0 von Fig. 5 zuriickbewegt worden.

In den letzten beiden Zeichnungen ist ein zweites Ausfihrungsbeispiel der
erfindungsgeméfen Ziindvorrichtung anhand eines alternativ ausgebildeten Rotors
30° gezeigt. Die iibrigen Bauteile dieser zweiten Vorrichtung konnen analog zu
denjenigen der ersten ausgebildet sein. Insoweit gilt die bisherige Beschreibung. Es
geniigt lediglich auf die Unterschiede dieser zweiten Vorrichtung gegeniiber der

ersten einzugehen.

Der wesentliche Unterschied besteht darin, dass die Kulissensteuerung im zweiten
Ausfiihrungsbeispiel in zwei Kulissensteuerungs-Systeme 45.1 und 45.2 gegliedert
ist, die sich in diesem Fall auf zwei voneinander gegeniiberlicgenden Seiten 51, 52
der zylindrischen Mantelfliche 34’ des Rotors 30’ angeordnet sind. Auf der einen
Seite 51 des Rotors 30°, gemal3 Fig. 11a, gibt es eine erste Kurve 35.1, in welcher ein
erster Stift 55.1 gefiihrt ist, widhrend auf der gegeniiberliegenden Seite 52 des Rotors
30°, gemil Fig. 11b, das andere Kulissensteuerungs-System 45.2 mit seiner eigenen
Kurve 35.2 und dem zugehorigen Stift 55.2 angeordnet sind. Beide Fig. 11a und 11b
sind, in Analogie zu Fig. 9, als ebene Abwickelungen der zylindrischen Rotortldche
dargestellt und die Relativbewegung zwischen den Kurven und ihren Stiften, ndmlich
35.1 mit 55.1 einerseits und 35.2 mit 55.2 andererseits, sind in kinematischer

Umkehr wiedergegeben.

Zur nidheren Erlduterung der Wirkweise des Rotors 30° von Fig. Ila, 11b kann auf
die vorausgehende Beschreibung im Zusammenhang mit Fig. 9 verwiesen werden.
Auf der ersten Seite 51 der Zylinderfliache 34’ von Fig. 1la befindet sich nur ein
kleines Kurvenstiick 35.1, welches die ausgezogen gezeichneten beiden Positionen
bestimmt, ndmlich die Ausgangsposition 25.0° und die erste Arbeitsposition 25.1°
des ersten Stifts 55.1. Damit sind in der Kurve 35.1 des ersten Kulissensteuerungs-
Systems 45.1 nur der erste Weg 37.1° und ein Teil des zweiten Wegs 37.2°
festgelegt. Durch die genannte Riickstellkraft und die Hinterschneidung der Kurve

35.1 gibt es auf dieser Seite 51 der Zylinderfliche 34’ nur eine Raststellung 38.1°.
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Neben dieser Kurve 35.1 befindet sich auf dieser Rotorseite 51 ein Freiraum 49.1,
der die Lage dieses ersten Stiftes 55.1 vollig freigibt. In diesem hinteren Bereich
49.1 ist der erste Stift 55.1 des ersten Kulissensteuerungs-Systems 45.1 unwirksam.
Solange die Kurve 35.1 des ersten Kulissensteuerungs-Systems 45.1 mit dem Stift
55.1 positionsbestimmend wirkt, erfolgt die zu Fig. 9 analoge Rotationsbewegung
36’ beim Rotor 30°, die dann an den zugehorigen Drehschalter gelangt und dort die

entsprechenden Kontaktierungen bewirkt.

Bei dem in Fig. 11b gezeigten zweiten Kulissensteuerungs-System 45.2 auf der
gegeniiberliegenden Rotorseite 52 liegen die umgekehrten Verhéltnisse vor. Dort wo
beim ersten Kulissensteuerungs-System 45.1 die Kurve 35.1 fiir den zugehorigen
Stift 55.1 positionsbestimmend ist, liegt bei dem zweiten Kulissensteuerungs-System
45.2 ein Freiraum 49.2 vor. In diesem Bereich ist daher der zugehdrige zweite Stift
55.2 unwirksam. Die Kurve 35.2 wird erst in der zweiten Hilfte des Weges 37.2° fir
den zweiten Stift 55.2 fithrungswirksam bis zur instabilen Zwischenposition 25.2°.
Das gilt auch fiir die im Zusammenhang mit Fig. 9 bereits beschriebenen analogen

weiteren Wege 37.3” und 37.4°.

So bestimmt die Kurve 35.2 nur die zweite stabile Raststellung 38.2°, wenn sich der
zweite Stift 55.2 in dem hinterschnittenen Teil der Kurve 35.2 in der stabilen
Arbeitsposition 25.3” von Fig. 11b befindet. Nach dem Durchlauf des letzten Weges
37.4° gelangt der Stift 55.2 aus seinem letzten Teilstiick wieder durch den Freiraum
49.2 bis zur Ausgangsposition 25.0°, die, wie aus Fig. 11a ersichtlich ist, wieder von
der anderen Kurve 35.1 des ersten Kulissensteuerungs-Systems 45.1 bestimmt wird.
Soweit dieses zweite Kulissensteuerungs-System 45.2 wirksam ist. sorgt es fir die
auch in Fig. 11b angedeutete rotative Bewegung 36° des Rotors 30° bzw. des damit

drehfest verbundenen Drehschalters.

Es versteht sich, dass auch mehr als zwei Kulissensteuerungs-Systeme 45.1 und 45.2
vorgesehen sein kénnten, die in axialem und/oder radialem Abstand zueinander
angeordnet wiren. Anstelle einer Kurve kénnte am Rotor alternativ der andere Teil

der Kulissensteuerung, ndmlich der Stift sitzen, wihrend der andere Teil der
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Kulissensteuerung, ndmlich die Kurve, dann an der Innenfliche des Gehiuses sich

befindet.

Im vorliegenden Fall ist ein elektronischer Schliissel der Identifikationsgeber, der in
die beschriebene Schliisselaufnahme 24 einsteckbar ist, diec sich inmitten des
Schiebers 20 befindet. Eine solche Schliisselaufnahme 24 konnte aber auch in einem
gesonderten Bauteil, auBlerhalb des Schiebers 20 angeordnet sein. Entscheidend ist,
dass eine Kommunikation zwischen dem Schlissel und dem Identifikationsnehmer
im Fahrzeug moglich ist. Der Schliissel kénnte auch eine mechanische Codierung
aufweisen, die als Nachweis fiir die Betdtigungsberechtigung der zugehorigen

Zundvorrichtung dient.

Als Identifikationsgeber kénnte aber auch eine sogenannte ,.Smart Card* dienen, die
nach einem sogenannten ,Keyless entry“-System mit dem zugehoérigen Identifi-
kationsnehmer im Fahrzeug kommuniziert. Eine solche Smart Card kann fallweise
auch in einer Aufnahme am Fahrzeug eingesteckt werden, wo diese Kommunikation
ablduft. In diesem Fall ist dann der zugehdrige Schieber der erfindungsgemifen
Zindvorrichtung als manuelles Betdtigungsmittel vorgesehen, um den Motor aus
einer Ausschaltstellung in die genannten, zueinander wirkunterschiedlichen
Einschaltstellungen zu tiberfithren. Die Kommunikation mit einer Smart Card kann
aber auch dann erfolgen, wenn die berechtigte Person, welche die Smart Card bei
sich trdgt, in eine definierte Position beziglich eines zum Identifikationsnehmer

gehdrenden Kommunikationsmittels im Fahrzeug kommt.
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Bezugszeichenliste :

10 Gehduse

11 Gehéduseverldngerung von 10 fiir 40

12 Schenkelfeder, Impulsfeder zur Riickdrehung von 30
13 riickstellwirksame Druckfeder fiir 15

14 Identifikationsgeber, elektronischer Schlissel (Fig. 5 bis 8)
15 plattenformiger Sperrriegel in 25 (Fig. 2)

16 Mikroschalter in 10 (Fig. 2)

17 Betétiger von 16 (Fig. 2)

18 Einsteckpfeil von 14 in 24 (Fig. 2)

19 Endanschldge zwischen 20, 10 (Fig. 2)

20 Schieber

20.0 Ruhelage von 20 (Fig. 5)

20.1 erste stabile Arbeitslage von 20 (Fig. 6)
20.2 instabile Arbeitslage von 20 (Fig. 7)

20.3 zweite stabile Arbeitslage von 20 (Fig. 8)

21 Kernstiick von 20

22 Pfeil der Rickstellkraft fiir 20

23 riickstellwirksame Druckfeder fiir 22
24 axiale Schliisselaufnahme in 20 (Fig. 2)
25 Stift von 45 (Fig. 1 bis 9)

25.0 Ausgangsposition von 25 (Fig. 9)

25.0°  Ausgangsposition von 55.1 bzw. 55.2 (Fig. l1a, 11b)
25.1 erste stabile Arbeitsposition von 25 (Fig. 9)

25.1°  erste stabile Arbeitsposition von 55.1 (Fig. 11a)

25.2 instabile Zwischenposition von 25 (Fig. 9)

25.2°  instabile Zwischenposition von 55.2 (Fig. 11b)

25.3 zweite stabile Arbeitsposition von 25 (Fig. 9)

25.3°  zweite stabile Arbeitsposition von 25.2 (Fig. 11b)
26 translatorische Bewegung von 20

27 achsparalleler Bewegungspfeil von 25 (Fig. 9)
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28.1 erste Hubstrecke von 20 (Fig. 6, 9)
28.2 zweite Hubstrecke von 20 (Fig. 7, 9)
28.3 dritte Hubstrecke von 20, Riickhubweg (Fig. 8, 9)

29 Kammer in 20 fiir 15

30 Rotor (Fig. 2 bis 9)

30° alternativer Rotor (Fig. 11a, 11b)

31 Rotationsachse von 30

32 Buchseninneres von 30

33 Ausgangswelle von 30

34 Umfangsflache von 30, Zylinderflache (Fig. 4)

34° Umfangsfldche von 30° Zylinderflache (Fig. 11a, 11b)
35 Kurve von 45 (Fig. 4)

35.1 Kurve von 45.1 (Fig. 11a)

35.2 Kurve von 45.2 (Fig. 11b)

36 Pfeil der Rotationsbewegung von 30 (Fig. 2, 10)

36° Pfeil der Rotationsbewegung von 30° (Fig. 11a, 11b)

37.1 erster Weg von 25 (Fig. 9)

37.1°  erster Weg von 55.1 (Fig. 11a)

37.2 zweiter Weg von 25 (Fig. 9)

37.2° zweiter Weg von 55.1 bzw. 55.2 (Fig. 11a, 11b)

37.3 dritter Weg von 25 (Fig. 9)

37.3>  dritter Weg von 55.2 (Fig. 11b)

37.4 vierter Weg von 25 (Fig. 9)

374>  vierter Weg von 55.2 (Fig. 11b)

37.5 alternativer Abkiirzungsweg von 25 (Fig. 9)

38.1 erste Raststellung von 25 bzw. 20 (Fig. 9)

38.1° Raststellung von 55.1 (Fig. 11a)

38.2 zweite Raststellung von 25 bzw. 20 (Fig. 9)

.38.2’ Raststellung von 55.2 (Fig. 11b)

39.1 erster Winkelbetrag der Drehung von 30 bzw. 40 (Fig. 10)
39.2 zweiter Gesamt-Winkelbetrag der Drehung von 30 bzw. 40 (Fig. 10)
39.3 dritter Winkelbetrag der Drehung von 30 bzw. 40 (Fig. 10)
39.4 vierter Winkelbetrag der Drehung von 30 bzw. 40 (Fig. 10)
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40
40.0
40.1
40.2
40.3
41

42

441
44.2
443
45
45.1
45.2
46
47
48
49.1
49.2
50
51
52

55.1
55.2

60

Drehschalter

Ausschaltstellung von 40 (Fig. 10)

erste Einschaltstellung von 40 (Fig. 10)

zweite Einschaltstellung von 40 (Fig. 10)

dritte Einschaltstellung von 40 (Fig. 10)
Drehachse von 40

Schaltergehduse von 40

Eingangsglied von 40

erster Pfeil der Eindriickbewegung (Fig. 6)

zweiter Pfeil der Eindriickbewegung (Fig. 7)
dritter Pfeil der Eindriickbewegung (Fig. 8)
Kulissensteuerung zwischen 20 und 30 (Fig. 4)
erstes Kulissensteuerungs-System auf 51 von 30° (Fig. 11a)
erstes Kulissensteuerungs-System auf 52 von 30° (Fig. 11b)
Zwischenhubstellung zwischen 25.1, 25.2 (Fig. 10)
Teilhubstrecke zwischen 25.1, 48 (Fig. 10)
Gabelungsstelle von 35 (Fig. 10)

Freiraum bei 35.1 (Fig. 11a)

Freiraum bei 35.2 (Fig. 11b)

Motor

erste Seite von 34’ (Fig. 11a)

zweite Seite von 34’ (Fig. 11b)

Stift von 45.1 (Fig. 11a)
Stift von 45.2 (Fig. 11b)

Identifikationsnehmer
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Patentanspriche :
Zindvorrichtung fiir einen Motor (50), insbesondere in einem Kraftfahrzeug,

mit einem ortsfesten Gehéduse (10) und einem gegen eine Riickstellkraft (22)

darin manuell betédtigbaren (44.1 bis 44.3) Schieber (20),

der aus einer Ruhelage (20.0), die durch die Riickstellkraft (22) und
Endanschldage (19) bestimmt ist, translatorisch (26) in eine von mehreren

Arbeitslagen (20.1 bis 20.3) bewegbar ist,

mit mindestens einer zweiteiligen Kulissensteuerung (45), welche die

gewiinschte Arbeitslage (20.1 bis 20.3) des Schiebers (20) bestimmt,

wobei der eine Teil der Kulissensteuerung (45) aus einer Kurve (35) und der

andere Teil aus einem darin gefiihrten Stift (25) bestehen

und in der Kulissensteuerung (45) wenigstens zwei Raststellungen (38.1. 38.2)

fiir mindestens zwei Lagen (20.1, 20.2) des Schiebers (20) vorgesehen sind,
mit einem elektrisch mit dem Motor (50) verbundenen Ziindschalter (40),

der — in Abhingigkeit von der translatorischen Bewegung (26) des Schiebers
(20) — aus seiner Ausschaltstellung (40.0) in eine von mehreren, zueinander

wirkunterschiedlichen Einschaltstellungen (40.1 bis 40.3) umsteuerbar ist,

wie einer Ziundstellung (40.1), einer Startstellung (40.2) und einer

Fahrtstellung (40.3) des Motors (50),

mit einem als Nachweis der Betdtigungsberechtigung vom Schieber (20)
dienenden losen Identifikationsgeber (14), der sich im Besitz der berechtigten

Person befindet
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und mit einem ortsfesten Identifikationsnehmer (60) im Kraftfahrzeug, der mit
dem zugehorigen Identifikationsgeber (14) dann kommuniziert, wenn der
Identifikationsgeber (14) in eine definierte Wirkposition zur Vorrichtung
gebracht ist, wonach bei erfolgreicher Kommunikation der

Identifikationsnehmer (60) den Ziindschalter (40) wirksam setzt,

dadurch gekennzeichnet ,

dass der Ziindschalter ein Drehschalter (40) ist., der zum Schalten seiner

Kontakte eine drehbares Eingangsglied (43) aufweist.

dass ein Rotor (30) im Gehduse (10) drehgelagert und drehfest mit der

Eingangsglied (43) vom Ziindschalter (40) verbunden ist,

dass der Rotor (30) den einen Teil der Kulissensteuerung (45) bildet, die
wenigstens zwei Raststellungen (38.1, 38.2) fiir mindestens zwei stabile

Arbeitslagen (25.1, 25.3) des Schiebers (20) aufweist.

und dass bei Betitigung (44.1 bis 44.3) des Schiebers (20) die
Kulissensteuerung (45) am Rotor (30) die translatorische Bewegung (26) des
Schiebers (20) in eine rotatorische Bewegung (36) des Drehschalters (40)

wandelt.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der
Identifikationsgeber ein mechanischer und/oder elektrischer Schiiissel (14) ist

und dass die Vorrichtung eine Aufnahme (24) fiir den Schliissel (14) besitzt.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet. dass die Aufnahme

(24) fir den Schlissel (14) sich im Schieber (20) befindet und bei Betétigung
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(44.1 bis 44.3) des Schiebers (20) zusammen mit dem aufgenommenen

Schliissel (14) translatorisch bewegbar ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass
die Betédtigung (26) des Schiebers (20) eine Eindriickbewegung (44.1 bis 44.3)
ist, die den Schieber (20) aus dessen ausgefahrener Ruhelage (20.0) in eine der

zueinander h6henunterschiedlichen Arbeitslagen (20.1 bis 20.3) einschiebt.

Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die
Eindriickbewegung (26) des Schiebers (20) mit der Drehachse (41) des Ziind-

Drehschalters (40) axial ausgerichtet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet. dass der
Identifikationsgeber eine sogenannte ,.Smart Card® ist. die mittels eines

,Keyless entry“-Systems mit dem Identifikationsnehmer kommuniziert.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass
der Stift (25) der Kulissensteuerung (45) bei Betiitigung (44.1 bis 44.3) des

Schiebers (20) mit dem Schieber (20) translatorisch bewegbar ist
und dass die Kurve (35) der Kulissensteuerung (45) sich an der Umfangsflache

(34) des Rotors (30) befindet.

Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der Stift (25) der

Kulissensteuerung (45) am Schieber (20) sitzt.
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Vorrichtung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Rotor
(30) zylindrisch ausgebildet ist und die Kurve (35) der Kulissensteuerung (45)

am Zylindermantel (34) sitzt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass

der Stift zusammen mit dem Rotor drehbewegbar ist

und dass die Kurve der Kulissensteuerung sich an der Innenfliche des

Gehiuses befindet.

Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass der Stift am

Rotor sitzt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass

der Rotor (30) aus einer zylindrischen Buchse besteht,

dass bereits in der Ruhelage (20.0) ein inneres Endstiick des Schiebers (20) in
das Buchseninnere (32) vom Rotor (30) eingreift und zur Drehlagerung dieses

offenen Buchsenendes vom Rotor (30) im Gehduse (10) dient

und dass bei Betitigung (44.1 bis 44.3) in die tibrigen Arbeitslagen (20.1 bis
(20.3) der Schieber (20) zunehmend tiefer ins Buchseninnere (32) einfédhrt

(26).

Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet. dass das andere
Buchsenende des Rotors (30) geschlossen ist und einen Wellenzapfen (33)

tragt
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und dass der Wellenzapfen (33) im Gehduse (10) drehgelagert ist sowie in
drehfester Verbindung mit dem Eingangsglied (43) des Drehschalters (40)
steht.

Vorrichtung nach Anspruch 12 oder 13, dadurch gekennzeichnet, dass eine
wendelférmige Druckfeder (23) die Riickstellkraft (22) erzeugt, die auf den

Schieber (20) wirkt,

dass die Druckfeder (23) einendig am Gehduse (10) und anderendig am

Schieber (20) abgestiitzt ist

dass im Wendelinneren der Druckfeder (23) der Rotor (30) angeordnet ist

und dass die zylindrische Mantelflache (34) des Rotors (30). welche die Kurve
(35) der Kulissensteuerung (45) trdgt, in radialem Abstand zur Wendel der
Druckfeder (23) verlduft.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass
die Kulissensteuerung mindestens zwei voneinander getrennte Kurven (35.1;
35.2) und zwei Stifte (55.1, 55.2) aufweist, die zwei in Abstand zueinander

angeordnete Kulissensteuerungs-Systeme (45.1; 45.2) bilden

und dass die Kurve (35.1; 35.2) jedes dieser Kulissensteuerungs-Systeme
(45.1; 45.2) nur eine Raststellung (38.1; 38.2) fiir den zugehorigen Stift (55.1;
55.2) besitzt.

Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dass die
Gesamtbetidtigung des Schiebers (20) aus seiner Ruhelage (20.0) in die

diversen Arbeitslagen (20.1 bis 20.3) im Bereich der Kulissensteuerungs-
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Syteme (45.1, 45.2) in mehrere Wegabschnitte (37.1°. 37.2°; 37.3°, 37.4°)
gegliedert ist

und dass in einem der Wegabschnitte (37.1°, 37.2°) nur eines der
Kulissensteuerungs-Systeme (45.1) wirksam ist, wihrend die {(brigen
Kulissensteuerungs-Systeme (45.2) in diesem Wegabschnitt (37.1°. 37.27%)

unwirksam sind.

Vorrichtung nach Anspruch 16, dadurch gekennzeichnet, dass die
unwirksamen Kulissensteuerungs-Systeme (45.1; 45.2) in den fiir sie nicht
maligeblichen Betédtigungsbereichen des Schiebers (20) kurvenfreie Freirdume

(49.1; 49.2) fir ihre Stifte (55.1; 55.2) besitzen.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 15 bis 17, dadurch gekennzeichnet,
dass die Kurven (35.1; 35.2) von zwei selbststindigen Kulissensteuerungs-
Systemen (45.1; 45.2) auf zueinander gegeniiberliegenden Seiten (51, 22) der

Umfangsfldche (34”) des Rotors (30) positioniert sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 15 bis 18, dadurch gekennzeichnet,
dass die beiden Stifte (55.1, 55.2) fir die Kurven (35.1, 35.2) der beiden
Kulissensteuerungs-Systeme (45.1, 45.2) im axialen und/oder radialen Versatz

am Schieber (20) sitzen.
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