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DESCRIPCION

Transductor de medida de fuerzas y/o pares.

La invencién concierne a un transductor de medi-
da de fuerzas y/o pares que comprende un cuerpo de
deformacién que estd equipado con elementos de me-
dida de alargamiento y que esta provisto, formando
una sola pieza, de al menos una brida de fijacién que
presenta una superficie de asiento frontal.

Tales transductores de medida de fuerzas y/o pa-
res son conocidos en diferentes formas de realizacion.
Como elementos de medida de alargamiento se em-
plean usualmente bandas extensométricas en las que,
al producirse una variacién de longitud a consecuen-
cia de la deformacioén del cuerpo de deformacidn, se
presenta una variacién de la resistencia eléctrica que
es captada en un circuito puente de medida y que pro-
porciona una sefial que sirve para determinar las fuer-
zas o pares.

En muchos casos de utilizacién se efectia la apli-
cacion de fuerzas y/o pares a través de superficies en
las que se atornilla el transductor de medida de fuer-
zas y/o pares con sus bridas de fijacion, estando fre-
cuentemente construido el cuerpo de deformacién co-
mo un cilindro hueco de pared delgada que estd equi-
pado con los elementos de medida de alargamiento,
especialmente con las bandas extensométricas, y que
estd construido formando una sola pieza con las bri-
das de fijacion sobresalientes hacia fuera. Las bridas
de sujecién presentan taladros de atornillamiento des-
tinados a recibir los tornillos con los cuales se atorni-
Ilan las bridas de fijacion a las superficies de aplica-
cién de fuerza.

Un transductor de medida de fuerzas y/o pares es
conocido por el documento US-A-5,063,788.

Dado que la aplicacién de fuerza se efectia a tra-
vés de un didmetro que es mayor que el didmetro del
cuerpo de deformacion, se introducen en el cuerpo de
deformacién unos momentos flectores que conducen
a una deformacién adicional de los elementos de me-
dida de alargamiento y, por tanto, influyen de manera
perturbadora sobre la sefial de medida. Esta influencia
puede mitigarse aumentando la distancia axial entre la
brida de fijacién y los elementos de medida de alarga-
miento. Sin embargo, se produce con ello un aumento
en si no deseado de la altura de construccién de los
transductores de medida de fuerzas y/o pares.

Por tanto, el cometido de la invencion consiste en
concebir un transductor de medida de fuerzas y/o pa-
res del género citado al principio de modo que, a tra-
vés de la brida de fijacién, no se introduzcan en el
cuerpo de deformacidon unos momentos flectores im-
portantes que alteren el resultado de medida.

Este problema se resuelve segtin la invencién con
las caracteristicas de la reivindicacién 1. La brida de
fijacion lleva asociado un anillo suelto de brida de su-
jecién cuyo didmetro interior es mayor que el didme-
tro exterior de la brida de fijacion, y axialmente entre
el anillo de brida de sujecion y el lado trasero de la
brida de sujecidn estd instalado un anillo de resorte
hendido en un sitio de su perimetro que transmite una
fuerza de sujecion axial del anillo de brida de sujecién
a la brida de fijacion.

El anillo de brida de sujecion, que presenta los ta-
ladros de atornillamiento para su unién con las super-
ficies adyacentes de aplicaciéon de fuerza constituye
aqui un componente suelto separado del cuerpo de de-
formacioén. La fuerza de sujecion axial es transmitida
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exclusivamente a través del anillo de resorte, de mo-
do que es suficiente que la brida de fijacién construi-
da formando una sola pieza con el cuerpo de defor-
macién presente un didmetro s6lo ligeramente mayor
que el del cuerpo de deformacion.

Por un lado, se simplifica asi y resulta mas bara-
ta la fabricacién del cuerpo de deformacién, ya que
el didmetro del material de partida tiene que elegirse
solamente segtn el didmetro exterior de la brida de
fijacién relativamente pequefia. Sin embargo, la apli-
cacion de fuerza a través del anillo de resorte da lugar,
en particular, a que practicamente no se transmita nin-
gtin momento flector de la brida de fijacién al cuerpo
de deformacion construido formando una sola pieza
con ella. Incluso en el caso de una altura de construc-
cion relativamente pequeiia del transductor de medida
de fuerzas y/o pares se evita con ello una influencia-
cion perturbadora del resultado de medida.

El empleo de un anillo de resorte hendido hace
posible de manera sencilla el montaje del transduc-
tor de medida de fuerzas y/o pares. El anillo de brida
de sujecidén, cuyo didmetro interior es mayor que el
didmetro exterior de la brida de fijacién, es enchufa-
do desde fuera sobre la respectiva brida de fijacién
asociada. Seguidamente, se coloca el anillo de resor-
te eldsticamente ensanchado, el cual se apoya tanto
en el anillo de brida de sujecién como en la brida de
fijacion. El anillo de brida de sujecidn, que presenta
preferiblemente varios taladros de atornillamiento de
ejes paralelos, se atornilla a las superficies adyacen-
tes y sujeta entonces la brida de fijacién contra esta
superficie.

Cuando el cuerpo de deformacién es un cilindro
hueco de pared delgada, la brida de fijacién puede
presentar un anillo de brida interior radialmente so-
bresaliente hacia dentro. Se consigue asi, sin aumento
del didmetro exterior, una anchura de la brida de fija-
cién favorable para la aplicacion de fuerza.

Es especialmente conveniente que al menos una
parte de la superficie de asiento frontal de la brida
de fijacion esté dispuesta en prolongacién del cilin-
dro hueco que constituye el cuerpo de deformacion.
Se consigue asi que la fuerza axial actuante sobre la
superficie de asiento frontal no ejerza ningin momen-
to flector sobre el cilindro hueco.

El cuerpo de deformacién puede estar provisto en
sus dos extremos, formando una sola pieza, de sendas
bridas de fijacién a cada una de las cuales esté aso-
ciado de la manera anteriormente descrita un anillo
suelto de brida de sujecion con un anillo de resorte
hendido.

Otras ejecuciones ventajosas de la idea de la in-
vencién son objeto de mas reivindicaciones subordi-
nadas.

A continuacién, se explica la invencién con mas
detalle haciendo referencia a un ejemplo de realiza-
cion que esta representado en el dibujo. Muestran:

La figura 1, un transductor de medida de fuerzas
y/o pares en una seccién longitudinal y

La figura 2, una seccidn a lo largo de la linea II-1I
de la figura 1.

El transductor de medida de fuerzas y/o pares ilus-
trado en el dibujo presenta como cuerpo de deforma-
cién 1 un cilindro hueco de pared delgada que for-
ma el muelle de medida del transductor de medida de
fuerzas y/o pares. El cuerpo de deformacion esta equi-
pado en su lado interior con elementos de medida de
alargamiento 2, concretamente bandas extensométri-
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cas que estan conectadas una con otra en un circuito
puente de medida (no representado) de modo que la
variacién de resistencia eléctrica que se presente en
las bandas extensométricas a consecuencia de su de-
formacién se convierta en sefiales a partir de las cuales
se determinan las fuerzas o pares aplicados al cuerpo
de deformacion 1.

El cuerpo de deformacioén 1 cilindrico hueco esta
provisto en cada uno de sus dos extremos, formando
una sola pieza, de una brida de fijacién 3 que sobre-
sale radialmente de dicho cuerpo de deformacién 1.
Cada brida de fijacién 3 se aplica con una superficie
de asiento frontal 4 a una respectiva superficie 5 6 6
de componentes 7 u 8 de aplicacién de fuerza.

Cada brida de fijacién 3 presenta, por ejemplo, si
bien no es forzosamente necesario, un anillo de brida
interior 9 que sobresale radialmente hacia dentro des-
de el cuerpo de deformacién 1 construido como un
cilindro hueco.

Cada una de las dos bridas de fijacién 3 lleva aso-
ciado un anillo de brida de sujecién concéntrico 10
que presenta varios taladros de atornillamiento 11 6
12 de ejes paralelos, en los cuales estan recibidos unos
tornillos de fijacién 13 6 14 con los cuales estd preten-
sado el anillo de brida de sujecion 10 contra la respec-
tiva superficie asociada 5 6 6.

Cada anillo de brida de sujecion 10 presenta en su
lado radialmente interior un talén 15 que acoge a un
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anillo de resorte 17 hendido en un sitio 16 de su peri-
metro (figura 2) y susceptible de ser abierto elastica-
mente. El anillo de resorte 17 se aplica al lado trasero
18 de la brida de fijacion, de modo que se transmite
una fuerza de sujecién axial del anillo de brida de su-
jecién 10 a la brida de fijacién 3 a través del anillo de
resorte hendido 17. La brida de fijacién 3 es presio-
nada con su superficie de asiento frontal 4 contra la
superficie 5 6 6 de aplicacion de fuerza. La superficie
frontal 19 del anillo de brida de sujecién 10 que queda
vuelta hacia la superficie 5 6 6 se mantiene entonces
a distancia de la superficie contigua 5 6 6.

Una parte de la superficie de asiento frontal 4 de la
brida de fijacién 3 estd dispuesta en prolongacién del
cuerpo de deformacién 1 construido como un cilindro
hueco. Otra parte de la superficie de asiento frontal
4 de la brida de fijacion 3 estd situada sobre el mis-
mo didmetro que la superficie de contacto 18 entre el
anillo de resorte 17 y el lado trasero de la brida de
fijacién 3.

El didmetro interior en el 4nima interior 20 de ca-
da anillo de brida de sujecion 10 es mayor que el dia-
metro exterior en el perimetro 21 de la brida de fija-
cién 3. Esto permite enchufar el anillo de brida de su-
jecion 10 desde fuera sobre la brida de fijacion 3 antes
de que se coloque el anillo de resorte 17 eldsticamente
ensanchado.
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REIVINDICACIONES

1. Transductor de medida de fuerzas y/o pares que
comprende un cuerpo de deformacién (1) que estd
equipado con elementos de medida de alargamiento
(2) y que esta provisto, formando una sola pieza, de
al menos una brida de fijacién (3) que presenta una
superficie de asiento frontal (4), caracterizado por-
que la brida de fijacion (3) lleva asociado un anillo
de brida de sujecion suelto (10) cuyo didmetro inte-
rior es mayor que el didmetro exterior de dicha brida
de fijacion (3), y porque axialmente entre el anillo de
brida de sujecion (10) y el lado trasero (18) de la bri-
da de fijacién (3) estd instalado un anillo de resorte
(17) hendido en un sitio (16) de su perimetro, el cual
transmite una fuerza de sujecion del anillo de brida de
sujecion (10) a la brida de fijacion (3).

2. Transductor de medida de fuerzas y/o pares se-
gtn la reivindicacién 1, caracterizado porque el ani-
llo de brida de sujecion (10) presenta varios taladros
de tornillo (11, 12) de ejes paralelos.

3. Transductor de medida de fuerzas y/o pares
segun la reivindicacién 1, caracterizado porque el
cuerpo de deformacién (1) es un cilindro hueco de pa-
red delgada y porque la brida de fijacion (3) presenta
un anillo de brida interior (9) que sobresale radial-
mente hacia dentro desde el cilindro hueco.
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4. Transductor de medida de fuerzas y/o pares
seglin la reivindicacién 1, caracterizado porque el
cuerpo de deformacién (1) es un cilindro hueco de
pared delgada y porque al menos una parte de la su-
perficie de asiento frontal (4) de la brida de fijacién
(3) estd dispuesta en prolongacién del cilindro hueco
(1.

5. Transductor de medida de fuerzas y/o pares se-
gtin la reivindicacioén 1, caracterizado porque al me-
nos una parte de la superficie de asiento frontal (4)
de la brida de fijacion (3) estd situada sobre el mismo
diametro que la superficie de contacto entre el anillo
de resorte (17) y el lado trasero (18) de dicha brida de
fijacién (3).

6. Transductor de medida de fuerzas y/o pares se-
gun la reivindicacién 1, caracterizado porque al ani-
llo de brida de sujecién (10) presenta en su lado ra-
dialmente interior un talén (15) que acoge al anillo de
resorte (17).

7. Transductor de medida de fuerzas y/o pares
segun la reivindicacién 1, caracterizado porque el
cuerpo de deformacién estd provisto en sus dos ex-
tremos, formando una sola pieza, de sendas bridas de
fijacién (3) a cada una de las cuales estd asociado un
anillo de brida de sujecién suelto (10) con un anillo
de resorte hendido (17).
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