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G y11a8s axtivity

Hl{dal aktivity Ped{ problém kontroly
provozuschopnosti samodinného poditade
tim, Z%e nezévisle na &innosti kontrolova-
ného systému vyvolé poruchovy signédl, ne-
hlés{~1i kontrolovany systém pravideln&
pfi préchodu program kontrolnimi body, Ze
Je v nornélnin provoznim stavu.

‘Hlida& aktivity je pouzitelny tém&® ve
v8ech zarizenfch pro zpracovéni informaci.
Podstata vyndlezu je nejlépe vysti¥ena

v sedmém odstavci popisu vyndlezu.
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Vynélez se tyké4 hlidede aktivity, ktery hlfd4 v programové &i mlkroprogramové Fizeném
’procesu Fédny prichod programu mikroprogremu zvolenymi kontrolnimi body.

programov® Fizend procesory se vyznatuji tim, %e jejich operadnt systém by msl bt uzav-
Feny, &imZ rozumime tu vlastnost, Ze v ka%dém okamﬁlku Jje daléi vyvoj programu Jednozna&nd
urfen a celkovy polet instrukeci je kone&ny. Je dobie znémé, ¥e i v zdsadnd odladénych pro-
gramech se mohou vidy vyskytnout neodlad&né vedlej8{ vétve, které i kdy% negsou vidy zcela
podstatné, mohou zplsobit pfl uréité situaci vn&j¥ich podminek zejména v situacich progra-
nétorem neodekdvanych chybné pokradovéni, které se obvykle progeyi zacyklenim programu. X
podobné situaci dochdzf i v n&ktergch pripadech selhéni technickych prostredkd, kdy nedo j-
de napriklad k dokondeni instrukce vlivem vnéjsich podminek. Toto nebezpedi je v¥t34i u
procesorl nebezpednych, nebo zabezpedengch pouze Edstednd a déle v proceso»ech spolupracu-
Jicich s mechenickymi zatizenimi, kde v dlisledku jejich mimorédného stavu se miZe v neko-
nedné smydce odekévat splndni ndkteré podminky,vnebo pokud je instrukce vézéna na dokonde-
ni mechanické ¢innosti, nemusi dojit k jejimu ukondeni a pProcesor nepokraduje v programu.

Znémé Yedeni tohoto problému spolivajfi v jednoddelovych technickych prostfedcich, které
Jsou sestrojeny tek, %e po uplynutf urdité doby se instrukqg nésiln& dokonéi, aby program
mohl déle pokradovat. Pripady mo’ného cykleni mus{ byt autorem programu p¥edem olekdvény
a rovnéi na vhodném pffkladu odladdny. Vytvé¥eni t&chto podminek pro odladéni takovychto
zvl&Stnich pfipadd byvé4 n&kdy velmi obtiéné, protoZe nejsou programov¥ dosaZitelné a n&k-
dy to neni vibec mo¥né. V dlsledku toho se pak v provoznim stavu vyskytuji obdas zvléstni
stavy, kdy procesor piestdvéd plnit svoje funkce i kdyZ sém Jje provozuschopny.

Tyto nedostatky odstranuje hlidad aktivity podle vynélézu, ktery spolivé v tom, Ze vys-
tup tvarovaciho obvodu signdlu 50 nebo 60 Hz je pfipojen na prvy vstup ¢itade, jehoi prvy
vi#stup je pfipojen na jeden z podminkovych vstupl procesoru a jehos druhy vystup je pripo-
Jjen na prvy vstup vystupni peméti, na JjejiZ vystup je pripojen opticky, nebo jiny signélni
prvek a na jeji%¥ druhy nulovaci vstup je pripojen jeden z ovlddacich vystupl procesoru,
ktery je sou¥asn& pripojen na druhy nulovaci vstup &ltade, prigem? dal3f z ovlédacich vys—
tupl procesoru je ptipojen k nahazovacimu vstupu pam&ti pihedvolby reakce a daldf vystup
procesoru je pfipojen k jejimu shazovacimu vstupu, pridem# jejf vystup Je pfipojen k dru~
hému vstupu soudinového vystupniho hradle, jehoZ vystup Jje pfipojen k procesoru obdobné,
jako ostatni vystupy signsld o mimofédnych stavech a jeji prvy wvstup je pfipojen na dru-
hy vystup &itade. 7

Na vykresu je znézorn&no jedno mo¥né provedeni hlidade aktivity podle tohoto vyndlezu.
Obvod sestdvé z tvarovaciho obvodu 1, &itale 2, pamdti 3 predvolby reakce,pam&ti 4 vystupu
a vystupniho hradla 5, priem? na vstup tvarovacfhoobvodu 1 je pfiveden nfzkovoltovy sinu-
sovy signél 100 naptiklad 50 nebo 60 Hz, pfiéémi vystup tohoto obvodu 1 je pripojen na
prvy vstup 21 &itade 2, JjehoZ prvy vystup 23 je pfipojen na jeden z pddminkovych vstupl
procesoru & jghoz druhy vystup 24 je pripojen na prvy vsﬁup 41 pem&ti 4 vy¥stupu, ma jeji%
vystup 43 je pFipojen opticky, nebo jiny signélni‘prvek 6 a na jeji%¥ druhy nuloveci vstup
42 je pripojen jeden z ovlddacich vystups procesoru, napiiklad AKTIVKA 200, ktery je sou-
tasn& pfipojen na druhy nulovaci vstup 22 ¢&itale 2, priem¥ dald{ z ovlddacich vystupd
300 procesoru je pripojen k nahazovacimu vstupu J1 pam&ti 3 piedvolby reakce a dals{ vys-



tup 301 procesoru je pfipojen‘k jejimu vstupu 32. Prilem? jeji v¥stup je pripojen k druhé-
mu vstupu 22 sou¥inového vystupniho hradla 5, jeho% vystup 53 je pripojen k procesoru po-
dobnym zplsobem, jako. ostatni signdly o mimoPddnych stavech a jeji prvy vstup 51 je pPipo-
jen na druhy vystup 24 &itale 2.

Vlastni popis &innosti hlfdade aktivity bude uveden na p¥ikladu provedeni podle vykresu
Zapojeni hlidafe aktivity se vyznaluje tim, Ze se sklédé z itade 2 impulsid odvozengch s
vghodou od sifové frekvence, z. obvodd tvorfcich pam$f_3 pFedvolby, které umoinuji zvo-
1it reakci na zji¥t&nou neaktivitu bud rozsvicenim indikadniho prvku & nebo rozsvicenim
indika&niho prvku a generaci signdlu PORUCHA do obvodu zpraéovévajicich tyto signdly i =
jingch hlfidagd. Hlidad aktivity je programové , nebo mikroprogramov® ovlédsn na zdklade
signélu ZADOST O OBSLUHU, ktery se zadne vydévat asi 2,5 sek po zaZétku ¢1téni a¥ do sig-
nélu NEAKTIVITA a kter§ je nutné zatadit do mikro resp. opera&niho kédu procesoru jako
jednu z testévénych podminek. Pokud mé byt zachovén aktivni stav hlidade aktivity, musi
procesor nejpozd&ji do 2,5 sek po vzniku signélu ZADOST O OBSLUHU odpov&d&t signélem
AKTIVKA, co% je impuls generovany jednou z (mikro) instrukei (mikro)- operadniho kédu pro-
cesoru. Tim se vyvolé vynulovéni Sitae a tim i ukondeni signédlu Z4£DOST O OBSLUHU. Neni-1i
pfocesor aktivn{, pak po 2,5 sek po vysléni 7£DOSTI O OBSLUHU nevydle signél AKTIVKA, ne-
hod{ se klopny obvod NEAKTIVITA a rozsvit{ se odpovidajici indikaéni prvek. Je-li to pred-
volbou umo¥n&no, vznikne je3t& signél PORUCHA, ktery se déle zpracovévé jako vystupy ostat-
nich hlidadd procesorue.

Hl{idad aktivity podle tohoto vyndlezu je velice univerzélni a lze jej tedy pouZit tém&7 .

u katdého zatigzeni pro zpracovéni informaci. Podstatng zvySuje informovanost uZivatele ta-
kového zatizeni o jeho provozuschopnosti a podle vn&j8ich podminek miZe 1 automaticky ukon-
¢it mimo¥édny stav zafizeni vyvolany néktefymi chybami v programu, &i poruchami vlastniho

zar{zenf a tak zlep3it jeho spolehlivost a zvy3it jeho vykon.

pPEEDMET VYNLLEZU

H1{dad sktivity procesoru pro zpracovéni informaci, vyznadeny tim, Ze vystup tvarova-
ciho obvodu (1) signdlu 50 nebo 60 Hz je pfiﬁojen na prvy vstup (21) &ftade (2), jehoZ pr-
vy vystup (23) je pfipojen na jeden z podminkovych vstupl procesoru a jehoZ druhy vysiup
(24) je pripojen na prvy vstup (41), na jejiZ vystup (43) je pFipojen opticky nebo jiny
signélni prvek (6) = na jeji% druhy nulovaci vstup (42) je pripojen jeden z ovlédacich
v¥stupd (200) procesoru, ktery je soudasnd pfipojen na druhy nulovaci vstup (22) &ftade
(2), pridem? dald{ z ovlédacich vystupl (300) procesoru je pfipojen k nahazovacimu vstupu
(31) pam&ti (3) predvolby reakce a daldi vystup (301) procesoru je pfipojen k jejimu sha-
zovacimu vstupu (32), prigemz jeji vystup je pFipojen k druhému vstupu (52) souSinového
v¢stupniho hradla (5), jeho% vystup (53) je pripojen k procesoru obdobn¥, jako ostatni vys-
tupy signdld o mimifédnych stavech a jeji prvy vstup (51) je pPipojen na druhy vystup (24)
g{tage (2). ‘

1 vykres
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