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?(54). Za¥izeni pro ovldddni vykldpécich ramen automatického stdSeciho stroje

) 1
Vyndlez se tykd za¥izeni pro ovldddni vykldpScich ramen automatického stdSeciho
’I'stroae .€lektrohydrenlickym systémem, piidem# progremovand kroky vyklapenl ramen Jjsou

v

zeny elektrohydraulicky.

Je znédmo, %e-pro obdobnd za¥izeni jsou pou¥ivdny systémy'mechanické; kde vsechny
dbpfedné pohyby jsou odvozeny od hlavniho pohonu a zp&tny pohyb vykldpécich ramen je
uskutednovén pomocd zévééi{ Toto zdvaii ijé.piestavitélné, ¢imZ se urduje nejen rychlost
zp&tndho ponhybu ramen, ale i tvrdost stddené rolilky. Zp&tny ponyb ramen je v posledni
fdzi tlumen zvld¥tnim pneumatickym dorazem., Nedostatkem tohoto provedeni jsou piedeviim
znedné rdzy v celém zaiizeni, pomaly zpdtnf pohyb vykldpScich ramen & pomérné vysokd

hluénost,

Uvedené nedostatky odstranuje za¥izeni pro ovliiddni vyklépécich ramen elektrohydra-
- ulickym zplisobem, sklddajici se z dvojice protilehlych, vodorovnd uloZenych hydraulic=-
kych vdled spojenych & kluznym vedenim, pékového.pfevodu tvoreného dvéma pdkami s vlo=
Zenym hydraulickym véléem, mihiaturnich elektromagnetickych rozvddédt, Skrticiho ventilu
& zdsobni nddriky, vyznadené fim, Ze na konec dvojzvratné pdky jsou p¥ipojeny dva proti=-
lehlé hydraulické vdlce, p¥ilem? pdka nasazend na hfideli vykopnych ramén je 8 dvojzvrat-

nou pdkou spojena daliim hydraulickym vélcem.
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. Za¥{zeni po&le-vyhélezu umoZnuje- velmi pfesné‘uréit dobu trvéni jednotliviéh ope~

"%réqi a jeho hlavni vfhodou je, Ze je ¥izen i.zpéthi chod iyklépécich remen. Zrychlenim
jejich Zpétného‘pohybu e Gdinnym tlumenim v zdvdru této pracovai féze se doséhné vyse-
giho vikénu. Mimo to se sni¥fi hludnost celého za¥izeni a mmezi se rdzy v pékovém‘sy-
gtému vyklépéni, $im¥ se zvysi ¥ivotnost za¥izeni.

PHi tvo¥icim se ndvinmu Je vyklépdcl rameno zatéépvéno pouze hmotnosti zdvaizi Q cely
hydraulicky s&stém'jé proﬁojen tak, Ze kluzné vedeni spojené‘s obéma'protilehljmi hy~
draulickymi vdlel se miZe volnd pohybovat obéme smery. Tlakovy olej je pFivdd&n pouze
k hydraulickému vélci spojujicimu konce pdkového systému vyklépenl remen, Tim tento
vdlec vytvd¥{ mezi obdma pdkemi pevny &len. Pistnice tohoto vélce jé zasunuts, Po ukon~

\Eeni'névinu ge rozvdddd s jednim zaslepenym vapdem'pfestavi tak,_aby‘pravj protilehly
vélec b&l zeblokovdn, Tim se -soudasnd znehybni dvojzvratnd péka vykldp&ciho systému ra-
men & vytvo¥i pevnou pdru pro hydraulicki vélec spojujici pﬁé péky. V tomto okamZiku
se do tohoto vélce pfivede-p:ostfednictvim elektromagnetického rozvddéde tlakovy olej
za pist, takZfe me pistnice'hytraulického vdlce vysune. Tim vykldp8ci ramens provedou
daléi.vikyv, danj zdvihem tohoto pistu, &im¥ se uvolni navinutd rolilka zé sté¥ectiho
systému;‘K pistnici tohoto vdlce je'pfipojen elektricky spinad, ktery dé po'dplném vy~
sunuti pistnice povel k jejimu opa&nému pohybu. SouBasné dd 1 povel elektromagnetickému
rozvdd83i, ktery zavede tlakovy oleg do levého z protilehlych vdlet, &im¥ se cely pékovy
systém vrdti do vychozi polohy. TentyZ signél prestavi elektromagneticks rozdélovace,
v¥azené mezi pravy protilehly vélec 8 zasobnl nddr¥ku, do tekové polohy, aby olej z
pravého védlce mohl volnd proudit do zésobni nédr¥ky. P¥i zp&tném pohybu pékového sy-
gtému se v¥ezenym se¥iditelnym koncovym gpinelem uvede do. ginnosti jeden ze dvou roz-
v4d88% tak, e olej proudici z pravého protilehlého vdlce je v poslednl fézi zpétneho
pohybu pékového systému veden pres ¥krtfci ventil, ktery zastdvé funkei tlumlciho dlenu,
Koncovy spinad umistény proti vrchni césti dvojzvratné péky uvede cely systém do vychozi
polohy & cely cyklus se opakhje. R .

P¥{klad za¥izeni podle vyndlezu je zndzorndn schematicky ne p¥ipojendm vykresu,

V; viohoziﬁ stavu Jsou pevné svinovaci kotdﬁée 3 e vjkyvné ramene 4 nesouci svi-

. novaci kotoude 3 zafénd, tak¥e pisty h&drauiickjch vdled 12 & 13 Jsou v ievé krajni |
poloze. Tlakovj olej z hlavni tlakové vétve R Je priveden do hydraulickeho vélce _i tak,:
aby pist tohoto vdlce by 1 v levé krajni poloze. Hydraulicky vdleo _i ge takto chové
jako pevny &len mezi pékou 68 1. Véechny ostatni $dsti obvodu jsou nhaopak propojeny
tak, aby byly beztlaké. Kluzné vedéni 8 se tedy miZe volné pohybovat v obou smérech., .
Vykyvaé remeno ‘4 ‘je k pevnym svinovaclm kotouﬁﬁm pritlaéovano pouze hmotnosti zévaz1 5,

gimZ se reguluje utazeni ndvinu, P¥i nav1jen1 ge se zvétdujicim se prﬁmerem navinu po-
_gouvd kluzné vedeni 8 smérem doprave a 8 nim 1 pisty obou hydraulickyoh vélcﬁ 12 a _2.
Po dosafeni potrebného nivinu se pds materialu prerusi nozem 2, ktery goudasné se st¥i-
hem d4 povel rozvédd83i 15, ktery zavede ole] z_pr;sluéného vyvodu hydraulického védlce
<13 do iaslepeného vystupu. Tim je pist vélée 13 jednostrannd zablokovén a pligobL
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v tomto sméru Jako opdrka pro hydraulicky valec 14. Stéjnjm signélem.se prestavi ro;—
délovad 1l a oleg zalne proudit na opacnou stranu pistu hydraulickeho vdlce 14, Pim se
vykyvné rameno se svinpvaclml kotoudi 4 vychyidi o.uhlovouvvychylku za;ls¥u31c1 uvolnéni
névinu.se svinovaciho systému. P¥i vysduvéni pistnice hydraulického vdlce 14 se uvede

do &innosti spinad 21, ktery opét prestavi d&€loval ll. Pistnice hydraulického vdlce 14
‘se zaEAe opét zemouvat. Signélem od spinade 21 se rovnéZ pFestavi rozvddél 10 tak, Ze
piéty hydrauliékych valel 12 é 13 se zadnou vracét do levé krejni polohy. Tim se cely
vykldpdefl systém vrdti do vych021 polohy. Spinad 21 svym signdlem uvede do Sinnosti i

i rozvadec 15, ktery opét spoal hydraullcky vélee 13 se zaaobnl nadrzkou 18 Pri zpet-
ném pohybu péky,l se sepne sefiditelny spined 19, ktery dd signdl rozvdd&di 16. Rozvé-
dé& 16 zavede olej proudici z hydraulického védlce 13 do vétve, ve které je v¥azen ékrti-
ci ventil 17, §krtlcl ventil 17 pisobi v poslednl fézi vratneho pohybu vykyvného ramene
4 jeko tlumlcl element. Pri -dosafeni vychozi polohy sepne péke T spined 20, ktery pie-
gtavi rozv4dds 16, &im¥ spoji-vdlec L3 se zdsobni nddrikou 18, Signdlem od tého% spi-
nade se pfésfavi rozvdd8¥ 10 tek, ¥e se vdlec 12 spoji s odpédni vitvi T hydraulického

rozvodu.

! %

PREEDMET VYNLLEZU

Za¥izeni pro ovldddni vykldpécich ramen automatického stééecihd stroje elektro~
hydrsulickym systémem, sklddajici se ze dvou protilehl¥ch hydraulickych vdlecl, spoje-
nych & kluznym vedenim; z pdkového prevodu tvo¥eného dvdme pdkami S'vloéenjm hydrauli—
ckym vélcem, miniaturnich elektromegnetickych rozvddddh, Skrticiho ventilu a zdsobni nd-
driky, vyznaSené tim, ¥e ne konec dvojzvratné péky-(?)»jsou pFfipojeny dva protilehlé
hydraulické vdlce (12 & 13), p¥idemZ péka (6):naSazené na:hfideli viklopnych ramen (%)

je s pdkou (7) spojena hydraulickym vdlcem (14).

1 vykres
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