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. Spos6b automatycznej requlacji poziomow wody w rzekach
lub systemach wodnych z przeptywem grawitacyjnym

Przedmlotem wynalazku jest spos6b automatycznej regulacji pozioméw wody w rzekach lub systemach

. wodnych z przeptywem grawitacyjnym.

W dotychczas znanych rozwigzaniach stosowana jest regulacja indywidualna potozenia klapy lub klap jazu
zmieniajaca jego swiatto przez obstuge w zaleznosci od spodziewanych poboréw woedy z danego odcinka systemu
waodnego lub rzeki. Taki sposéb regulacji poziomu powoduje wystepowanie duzych niedoktadnosci w dziataniu
uktadu oraz przeregulowari zadanej wartosci poziomu.

Celem wynalazku jest opracowanie sposobu automatycznego regulowania pozioméw wody na poszczegdl-
nych odcinkach rzeki lub systemu wodnego z przeptywem grawitacyjnym podzielonego na odcinki za pomoca
jazéw. Poprzez zastosowanie uktadu automatycznej regulacji realizujgcej ten sposéb mozliwie bedzie doktadne
utrzymywanie wartosci zadanych na poszczegdlnych odcinkach systemu, niezaleznie od wystepujacych zaktécen
w systemie wodnym bez udziatu obs}ugi. Jednoczesnie uktad zapewni centralne zadawanie pozioméw wody
w systemie oraz centralny odczyt wartosci zadanych.

Cel ten zostat zrealizowany poprzez opracowanie sposobu automatycznej regulacji pozioméw wody na
poszczegbinych odcinkach rzeki lub systemu wodnego podzielonego na jego dtugosci jazami jednoklapowymi na
dowolng liczbe odcinkéw, w ktérych wystepuje grawitacyjny przeptyw, tak, ze automatycznie utrzymuje sig

. poziom poprzez przetworzenie wartosci chwilowej poziomu wody na poczatkach i koricach kazdego z regulowa-

nych odcinkéw na sygnaty proporcjonalne za pomocg przetwornikéw, z ktérych sygnaty podawane sa do uktadu
wydzielajagcego mniejszy z doprowadzonych do niego sygnatéw, ktéry z kolei poréwnany jest w wezle sumuja-

cym z wartoscia sygnatu zadanego, proporcjonalng do wartosci 2adanego poziomu wody, przy czym w zaleznosci -
od wartosci uchybu regulacyjnego w wezle, regulator steruje klapg jazu, a klapy jazow poprzednich i klapy jazéw

nastepnych, sterowane sa w analogiczny sposéb.

W odmianie sposobu automatycznej regulacji poziomu wody rzeki lub systemu wodnego za pomocg jazéw
dwuklapowych, z wartoscia sygnatu zadanego, proporcjonalng do wartosci zadanego poziomu wody na danym
odcinku regulowarym poréwnuje sie w weztach sumujacych wartosé sygnatéw proporcjonalnych do wartosci
chwilowej poziomu wody na koricach tego odcinka regulowanego, a w zaleZnosci od wartosci uchybu w tych
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weztach sumujgcych regulator steruje jedng z klap jazu poprzedzajgcego a drugi regulator jedng z klap jazu
zamykajacego odcinek regulowany, przy czym w analogiczny sposob regulowany jest poziom wody na pozosta-
tych odcinkach rzeki lub systemu wodnego.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na rysunku, na ktorym fig. 1 przedstawia schemat blokowy
automatycznej regulacji pozioméw wody w systemie wyposazonym w jazy jednoklapowe, natomiast na
fig. 2 — uktad automatycznej regulacji dla systemu wyposazonego w jazy dwuklapowe. :

W uktadzie wedtug fig. 1 rzeka lub kanat, o grawitacyjnym przeptywie wody, w ktérych jest regulowany
poziom wody zostaje podzielona za pomocy jednoklapowych jazéw na odcinki k1, ko, ... k.1, ki, ki+ 1. ki+2 ..
Na poczatku i koricu kazdego odcinka znajduja sie uktady pomiaru poziomu wody a mianowicie na odcinku
i1 —Piy iP%4, na odcinku i —PY iP? oraznaodcinku i+1 —P";4q iP%4q ianalogicznie na pozostatych
odcinkach kanatu lub rzeki. Na kazdym odcinku sygnaty uzyskane z ukiadéw pomiaru poziomu sa odprowa-
dzone do cztondw wydzielajacych mniejszy z dwdch sygnatéw a mianowicie na odcinku i znajduje sig uktad M;,

“ przy czym podobne uktady sg na pozostatych odcinkach. Wyodrebniony w tym uktadzie mnigejszy sygnat

proporcjonalny do poziomu wody na danym odcinku podawany jest do weztéw sumujacych Zi.1, Zj,
i+ _ itd, gdzie jego wartos¢ jest odejmowana od wartosci sygnatdéw zadajacych 2., Zj, Zitq - itd.
Otrzymany na wyjsciu kazdego z weztow sygnal uchybu steruje odpowiednim regulatorem potozenia klapy
jazéw R;.1, R;, Rj+1 ... itd., w ten sposéb, ze jezeli zmierzony poziom wody jest mniejszy od zadanego, wéwczas
nastgpuje wigksze uchylenie klapy jazu rozpoczynajacego dany odcmek i odwrotme przy zbyt wysokim p02|o
mie wody klapa jazu zostanie ustawiona w wyzZszym potozeniu.

W uktadzie wedtug fig. 2 analogicznie jak poprzednio ciek wody zosta]e podzielony na odcinki jazami
dwuklapowyml o niezaleznych ruchach klap sterowanych odpowiednimi regulatorami. Kazdy odcinek rzeki np. i
wyposazony jest na poczatku i koricu w dwa uktady pomiaru poziomu wody a mianowicie dla odcinka i — PY;
iP’i, a sygnaty otrzymane na wyjsciu tych uktadéw proporcjonalne do wartosci zmierzonego poziomu wody s3
podawane do weztow sumujgcych E‘, iE gdzie s3 poréwnywane z wartoscig sygnatu z; zadajqcego poziom
wody na danym odcinku a uzyskane sygna{y uchybu steruja regulatorami potozenia klap RY i R%, przy czym
regulator RY; steruje klapg K’; jazu J; a regulator R? klapa K3 jazu Jitq:,

"Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb automatycznej regulacji poziomu wody w rzekach lub systemach wodnych z przeptywem grawi-
tacyjn\;m podzielonych na dtugosci jazami jednoklapowymi na dowolng liczbe odcinkdéw, w ktérych wystgpuje
grawitacyjny przeptyw wody, znamienny tym, Ze automatycznie utrzymuje sic zadany poziom wody
poprzez przetworzenie wartosci chwilowej poziomu wody na koricach kazdego z regulowanych odcinikéw (i-1),
(i), (i+1) na porporcjonalne sygnaty za pomoca przetwornikéw (P4) i (P%), z ktérych sygnaly te podawane sa do
ukiadu (M) wydzielajacego mniejszy z doprowadzonych do niego sygnatow, ktory z kolei porédwnvwany jest
wwezle sumujgcym (2;) z wartoscig sygnatu zadanego (z;), proporcjonalng do wartosci zgdanego poziomu
wody, przy czym w zaleznosci od wartosci uchybu regulacyjnego w wezle, regulator (R;) steruje klapa (K;) jazu,
a klapy (K;_1) jazéw poprzednich i klapy (K;+ 1) jazéw nastepnych, sterowane sg w.analogiczny sposob..

2. Sposéb automatycznej regulacji poziomdéw wody w rzekach lub systemach wodnych za pomocs jazéw
dwuklapowych, znamienny tym, ze z wartoscia sygnatu zadanego (Z;), proporcjonalna do wartosci zadane-
go poziomu wody wdanym odcinku regulowanym (i) poréwnuje sie wdwoch weglach sumujacych (2%}
I(E 7} warto$é sygnatow proporcjonalnych do wartosci chwilowej poziomu wody na koricach tego odcinka
regulowanego, aw zaleznosci od wartosci uchybu w tych weztach sumujacych pierwszy regulator (RY) steruje
jedna z klap jazu (J;), a drugi regulator (R%) jedna z klap jazu nastepnego (J;+1) zamykajacego odcinek regulo-
wany, przy czym w analogiczny sposéb regulowany jest poziom wody w pozostatych odcinkach rzeki lub sys-
temu wodnego.
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