AN

F 1000108322

(122 PATENTTIJULKAISU
PATENTSKRIFT

(10) F1108322B

(45) Patentti mydnnetty - Patent beviljats 31.12.2001
SUOMI — FINI A \ D (51) Kv.lk.7 - Int.kL.7
(FI) HO02J 9/00, 7/00, GO1R 31/36 // HO1M 10/48
(21) Patenttihakemus - Patentansokning 890997
(22) Hakemispaivé - Ansokningsdag 02.03.1989
PATENTTI- JA REKISTERIHALLITUS
PATENT- OCH REGISTERSTYRELSEN (24) Alkupdiva - Lopdag 02.03.1989
(41) Tullut julkiseksi - Blivit offentlig 03.09.1989

(32) (33) (31) Etuoikeus - Prioritet
02.03.1988 IT 3355/88 P
(73) Haltija - Innehavare
1 «G.P.B. Beghelli s.r.l,, Via J. Barozzi 6, Monteveglio (Bologna), ITALIA, (T
(72) Keksija - Uppfinnare
1 «Beghelli,Gian Pietro, Via Mulino 17, Monteveglio (Bologna), ITALIA, (IT)

(74) Asiamies - Ombud: Kolster Oy Ab
Iso Roobertinkatu 23, 00120 Helsinki

(54) Keksinndn nimitys - Uppfinningens benédmning

Jirjestelma paristojen varaustason tarkkailemiseksi ja madrittimiseksi erityisesti varasdhkén syottoyksikditd varten
System fér 6vervakning och bestdmning av batteriers laddningsniva siarskilt vid matningsenheten for reservstrém

(56) Viitejulkaisut - Anforda publikationer
DE A 2617625 (H02J 7/34), DE A 2917319 (HO1M 10/48)

(57) Tiivistelma - Sammandrag

Esillsd olevan keksinndn kohteena on

8 26—4 |

tarkkailemiseksi ja madrittdmiseksi, erityi- -
m

jirjestelmd paristojen (11) varaustason

sesti yksikditd varten, jotka varmistavat

e
—)

[£3]
e

&

jatkuvan sdhkbsydtdn tiettyyn laitteistoon _EIT.J,

tai laitokseen, esimerkiksi tietojenkdsit-

31—

telykeskuksissa kdytettyihin suuriin elektro-
nisiin tietokoneisiin. Tam3d tarkkailu- ja IRNIRN ]L/W I ) C ]

mi3dritysjadrjestelmd (6) suorittaa paristojen 12 13§

(11) vatvotun purkauksen simuloinnin niiden

tehokkuuden arvioimiseksi.

Ifragavarande wuppfinning avser ett

system f&r Svervakning och diagnos av
laddningsnivdn i batterier (11), speciellt
fér enheter, vilka tryggar kontinuerlig
eltillférsel till visst maskineri eller

viss anldggning, t.ex. i databehand-

lingscentraler anvdnda stora elektroniska
datamaskiner. Detta OSvervaknings- och

diagnossystem (6) utfSr simulering av en
styrd wurladdning av batterierna (11) f&r
uppskattning av deras effekt. '




10

15

20

25

30

35

108322

1

Jirjestelmsd paristojen varaustason tarkkailemiseksi ja
madrittiamiseksi erityisesti varasdhkon sydttdyksikoita

varten

Esillid olevan keksinndn kohteena on pitkdlle viety
jarjestelmd "varasdhkén syottoyksikdiden" paristojen va-
raustason tarkkailua ja m&&rittédmistd varten, t&dllaisen
yksikén kyetessd varmistamaan s&hkonsyoton jatkuvuuden
sdhkdlaitteisiin tai -laitteistoon ja antamaan kdytt&djélle
paristojen varaustasoon ja kdyttdluotettavuuteen liittyvia
tietoja.

Aikaisemmin tunnetaan s&hkoisid ja elektronisia
koneita ja laitteistoja, joiden jatkuva toiminta on olen-
naisen tirke#dd normaalin verkkovirran &killisen katkeami-
senkin yhteydessa.

On my®6s tunnettua, ettd verkkovirran sy6ton akil-
lisen keskeytymisen aiheuttamissa h&dtdtilanteissa ns. "va-
rayksikot" alkavat toimia automaattisesti, jolloin néma
yksikét on muodostettu paristoryhmien avulla, kunkin paris-
ton ollessa jannitteelt#d&n sama, yleensd 12 V. Laitteiston
kayttotilanne voidaan tavallisesti madrittaa sen mukaises-
ti, onko verkkovirta kytkettynd p&&dlle vai ei, jolloin
ensinmainitussa tapauksessa virtaa sydtetddn verkosta kayt-
tajalle ja jénnitetasasuuntaajan vdlityksella edelleen
paristojen varaamiseksi ja niiden varaustason yll&pitdmi-
seksi, ja viimeksimainitussa tapauksessa paristojen s&8hko-
energian sy®ttd kadynnistyy automaattisesti verkkovirran
ollessa pois p&&ltad vaihtosuuntaajaan, joka syottéa kuor-
mitusvirran ilman keskeytyksia.

Nykyiselld tekniselld tasolla ainoana ratkaisuna
yksittdisten paristojen varaustason todentamiseen liitty-
v&an ongelmaan ndiden paristojen tehokkuuden selvillesaa-
miseksi niitad tarvittaessa on kdyttdsd tarkastusmenetelmisd,
jotka eivdt ole erityisen luotettavia ja joka tapauksessa

erittain kalliita, esimerkiksi purkamalla paristoyksikodn
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varaus tdydellisesti s&&nn6llisin vdliajoin niina aikoina,
jolloin Kyseistd laitteistoa k&aytetidsn vdhiten, ja esta-
médlla paristoyksikodn kdyttd kdsin, niin etta koko vksikko
voidaan korvata vikojen esiintyessa yhdelld ainoalla paris-
tolla, jonka varaustasoa ei voida todentaa. Timi tunnettu
menetelmd ei ole siten tyydyttava, koska varasyottoyksikksd
on toimintakelvoton koestuksen aikana eiki kykene hoitamaan
tehtédvi&dén verkkovirran katketessa tarkastuksen suoritta-
misen johdosta ja koska mahdollisuus paristoyksikdén tehok-
kuuden ja itsen&disen toiminnan todellisen tason todentami-
seksi tulee v&hdisemmiksi, koska on mahdotonta paikantaa
sen yksittéistd viallista rakenneosaa.

Esilléd olevan keksinnén tarkoituksena on mahdollis-
taa erityisen virtapiirin valmistaminen paristojen tark-
kailemista varten, jolloin yksi rotaation avulla automaat-
tisesti valittu paristo asetetaan vuorollaan purkausjakson
alaiseksi ennalta md&r&tylld virranvoimakkuudella kuormi-
tusvirran avulla toimivaa purkauslaitetta kayttden. Tam&n
jdlkeen kyseinen paristo varataan uudelleen.

Keksinndn er&&nd lisitarkoituksena on akustisen
ja/tai optisen signaalin lihettdminen vaihtotarpeen ilmai-
semiseksi, kun paristo ei ole tayttanyt purkaukseen eika
siten itsendiseen toimintaan liittyvia vaatimuksia.

Er&ddnd toisena lis&tarkoituksena on sydttdyksikon
vksittédisen pariston valinnan suorittaminen, sen ollessa
kdytdnndssd kytkettynd irti tasta sybttodyksikosts, siahko-
laitteiden tai virtareleiden avulla, joiden toimintaa val-
Voo suoritettavien toimenpiteiden aikajdrjestyksen ohjaa-
mista varten tarkoitettu elektroninen ajastin.

Keksinndn muut tarkoitukset ja edut kdyvat 4ilmi
seuraavasta selostuksesta cheisiin piirustuksiin viitaten,
jotka esittdvédt esimerkin tavoin keksinnén erdsti sovel-
lutusmuotoa ja joissa:

Kuvio 1 esittdd kaaviota varasdhkén sybttdjarjes-
telmé&n komponenteista seks varaustason tarkkailua ja maa-
rittdmistd varten tarkoitetusta laiteyksikdsta;
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Kuvio 2 esittdid kaaviota varasdhkon syottoyksikkoa
varten tarkoitetun paristoyksikkopiirin komponenteista,
t&min virtapiirin tarkkaillessa ja maddrittdessd yhden pa-
riston kerrallaan.

Normaaleissa kayttoolosuhteissa kuormitusvirta syo-
tetdidn verkosta kuormalaitteeseen joko suoraan johdinlinjan
tai muufin/vaihtosuuntaajan valitykselld (ks. lohkot 1 ja
3), jolloin virtaa sy&tetddn samalla tasasuuntaajaan 1,
jonka tarkoituksena on pitdd ylld yksikdn 2 paristojen
varaustaso. Verkkojdnnitteen puuttuessa paristoyksikkd 2
sydttas kuormitusvirran vaihtosuuntajan 3 kautta keskeytyk-
settd suoraan kayttajélle.

Kuormalaite on liitetty verkkoon staattisen rinnak-
kaisjohtimen 4 v&litykselld virran sybksyaaltovaatimuksien
tayttamiseksi sekd kisitoimisen rinnakkaisjohtimen 5 avul-
la, joka kytkee paristot irti tarkastus- ja huoltotoimen-
piteiden aikana. Komponentti 6 k&sitt&d pariston varaus-
ja purkausvalvontapiirin.

Paristopiiri kdynnistyy normaaleissa jatkuvan vir-
ransydtén késittdvissd olosuhteissa verkkovirran ollessa
pois p&&dlta, koska releet 8 ja 18 ovat tavallisesti avoi-
messa asennossa, ja sydttdd virran johdinlinjaan yksikdn
2 yksittdisten paristojen muodostaman sarjan 10 valityk-
selld, jolloin t&mén johdinlinjan p&&teliittimiin sybtetaan
kokonaisj&nnite, joka on paristojen yksitt@isten jé&nnit-
teiden monikerta.

Kuten kuviosta 2 n#kyy, joka esittdd pariston 11
tarkkailutoimintoa, virtareleet 9 ja 13 muuttavat asentoaan
ja sulkevat pariston 11 erilliseksi virtapiiriksi. T&lla
tavoin paristo 11 tulee suljetuksi pois yksikdn virtapii-
ristd ja varauksen ja purkauksen tarkkailu- ja ma&ritys-
piiri 6, jonka komponentit muodostavat osan aikaisemmin
tunnetusta ratkaisusta, tulee aktivoiduksi.

Lohko 6 k&sittdd yksityiskohtaisemmin tarkastellen:

- koestusvalvontapiirin 7, joka sy®6tt&d ohjaussignaalit



10

15

20

25

30

35

108322

4

mikroprosessorin v&litykselld paristolaturi-simuloituun
kuormapiiriin 14 ja edelld mainittuihin releisiin, t&m&n
koestusvalvontapiirin 7 vastaanottaessa kellosignaalin 15
ja signaalin 16, joka osoittaa verkkovirran pd&dlle- tai
irtikytkennén.

- paristolaturi-simuloidun kuormapiirin, joka suorittaa
vuorottaisina toimintoina pariston purkauksen vertailuolo-
suhteissa (ennalta m&&rdtylla virranvoimakkuudella) ja
pariston uudelleenlatauksen.

Tédhdn virtapiiriin sy®dtet&sn tasavirtaa tasasuun-
taajasillasta koskettimiin 17, 17'.

Virtaintegraattorin 18, kayttovahvistimien 19, 19°',
DEMUX 20:n ja logiikkaelektrodien 21 muodostama virtapii-
riryhm8 antaa kdyttajalle LED-naytdn 22 valitykselld jar-
jestelmd@n avulla suoritettujen koestusten tulostiedot.

Tamédn jdlkeen tapahtuvat toimenpiteet kdynnistet&dan
relekontaktoreissa 9 ja 13, jotka siirret&&n numeroilla 8
ja 12 merkityistéd asennoista ajastinten v&alityksells, jotka
ohjaavat suoritettavaa toimenpidejdrjestystd ohjaussignaa-
lien 23 avulla.

Akustiset ja/tai optiset signaalit ilmaisevat yksit-
tdiset paristot, joiden tehokkuus ei ole normaali.

Antosignaali 24 j&nnitemittariin saadaan varasihkdn
syottOyksikdstd kuvion 2 mukaisella tavalla.

On ilmeistd, ettd yhden komponentin jaksotttainen
poissulkeminen paristoyksikéstd ei aiheuta jdrjestelméan
kdyttdluotettavuuden vdhenemistd, koska sen jdljell&olevat
rakenneosat kykenevat tdysin syOttamddn verkkovirran kat-
koksen yhteydessd mahdollisesti tarvittavan sdhkbdenergian.
Laitteen kaytt&j&n kasin tapahtuvan valvonnan eliminoimisen
ja paristoyksikén yhden ainoan komponentin tunnistamisen
tai vaihtamisen koko yksikén sijasta tarjoamat edut ovat
ilmeiset. On valttamatonta purkaa pariston varaus, koska
kyseessd on yleensi lyijyparisto eik&8 jannitteen mittaus

riitd pariston tehokkuuden arvioimiseen, koska paristo
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sisdltaa vioittuneenakin liittimiss&&n nimellisj&nnitteen
suuruisen jé@nnitteen.

Esilld olevan keksinnén avulla saavutetaan edellé&
mainitut tarkoitukset ja tehdddn erityisesti varasdhkon
sy6ttd mahdollisimman luotettavaksi itsetarkkailutoimin-
tojen avulla, jotka eivat vaikuta haitallisesti jarjestel-
mén toiminnan jatkuvuuteen tai tehokkuuteen vdliaikaises-
tikaan, vaan mahdollistavat erittdin taloudellisen toimin-
tavalvonnan ilman kalliita toimenpiteit&, jolloin yksit-
tdinen epidluotettavasti toimiva Kkomponenttiosa voidaan
vaihtaa.

Edelld esimerkin tavoin selostetun ja kuvatun kek-
sinn®dn on Kkatsottava sis#dlt&van kaikki sen suojapiirin
puitteissa olevat lis@muunnelmat.

Keksint® voidaan toteuttaa k&aytdnndssd kayttéden
kulloistenkin vaatimusten mukaisia rakennemuotoja, liité&n-
t6jd ja materiaaleja, jolloin tekniset yksityiskohdat voi-
daan korvata muilla vastaavilla teknisilla yksityiskohdilla
esilla olevan keksinnén oheisissa patenttivaatimuksissa

madritetystd suojapiiristd poikkeamatta.
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Patenttivaatimukset:

1. Varasdhkén syottdjdrjestelms, joka k&sittas
useita ulostulolinjaan liitett&dvii paristoja (2), tun -
nettu siitd, ettd jarjestelma kiasittaa purkaus- ja
uudelleenlatausyksikén (6) sekd laitteen (8, 9, 12, 13)
kunkin pariston (11) kytkemiseksi vuorollaan irti ennalta
madratyksi ajaksi sanotusta ulostulolinjasta ja kyseisen
pariston liittadmiseksi sanottuun yksikkéén (6) sen ollessa
tdlla tavoin irtikykettyni.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen jarjestelma,
tunnettu siitd, ettd se kasittidi laitteen (18, 19,
20, 21) sanottuun yksikkson (6) liitetyn pariston kaytto-
tilan madrittamiseksi.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen jarjestelms,
tunnettu siitd, ettid se kasittai madrityslaitteen
(18, 19, 20, 21) toimintaan reagoivan laitteen pariston
pitdmiseksi irtikytkettynd ulostulolinjasta.
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Patentkrav:

1. System fo6r tillfoérsel av reservelektricitet,
vilket system omfattar ett flertal batterier (2) som kan
anslutas till en utgéngslinje, k&nnetecknat av att
systemet omfattar en urladdnings- och ateruppladdningsen-
het (6) samt en anorxdning (8, 9, 12, 13) f&r att frankopp-
la vart och ett batteri (11) i tur och ordning under en
férutbestamd tid frdn namnda utgadngslinje och fér att an-
sluta batteriet i fraga till namnda enhet (6), ndr det &ar
frédnkopplat pa detta s&tt.

2. System enligt patentkrav 1, kdnnetecknat
av att det omfattar en anordning (18, 19, 20, 21) for att
definiera drifttillstandet for batteriet som &r anslutet
till né&mnda enhet (6).

3. System enligt patentkrav 2, kd&nnetecknat
av att det omfattar en anordning som reagerar pa den defi-
nierande anordningens (18, 19, 20, 21) verksamhet for att
bibehalla batteriet frénkopplat fr&n utgédngslinjen.
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