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Podstatou samo¥inne riadeného zosilno-
vaa je tvarovanie prenosovej charakteris-
tiky pomocou komperécie vhodne tvarovo-
upravenych riadiecich nepat{ odvodenych
zo vstupného a vy¥stupného signdlu zosil-
novada. V jednej zo zpatnovazobnych slu-
fiek medzi usmernovalom a vstupom zosil-
novada odchylky Je zaradeny logaritmujuci
alebo antilogaritmujuici zosilnova¥. Vyg
sledny efekt samo¥inne riadeného zosilno~
vala zodpovedd kompresoru alebo expandoru

dynemiky.
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Vyndlez sa tyka zapojenia samoZinne riadenych zosilnova¥ov s dvoma variantami zapoje-
nia kompresora a dvoma variantami expandora dynamiky.

DoposiaY nové zapojenia samo¥inne riesdengch zosilnova¥ov s presne definovanjm kompres-
nym pripadne expanznym pomerom pou%ivaji eko riadeny prenosovy§ Zlénok analdgovd nédsobidku,
ktord svojimi vlastnostemi zaruduje stdlost a reprodukovatelnost spominenych parametrov.
Regulalnd vazba je iba jedna, a t0 z vystupu alebo vstupu, podle toho ¥i zariadenie pra-
cuje vo funkcii kompresora alebo expandora dynamiky. Analdgové ndsobi&ka so zarulovanymi
vlastnostemi najma pre 3tddiové dlely je v3ak zna¥ne ndkladnym prvkom.

Uvedené nevyhody odstrenuje zapojenie podYa vyndlezu, podstata ktorého spodivéd v tom,

%e prvy vstup riadeného prenosového ¥lénku je spojeny so vstupom prvého usmernovaa, za-
tial¥0 vystup riadeného prenosového &lénku Jje spojeny so vstupom druhého usmernovada, pri-
%om riadiaci vstup riasdeného prenosového &ldnku je pripojeny cez filter na vystup zosil-
nova¥a odchylky, ktorého bud prvy vstup je zapojeny cez logaritmujici zosilnova¥ na vystup
prvého usmernova¥a a ktorého druhy vstup je priamo spojeny s vystupom druhého usmernovaga,
alebo prvy vstup je priamo spojeny s vy¥stupom prvého usmernovefa a druhy vstup zosilhova-
¥a odchylky je spojeny cez antilogaritmujici zosilnova® s vystupom druhého usmernovada,
alebo prvy vystup zosilnova¥a odchflky je spojeny priamc s vystupom prvého usmernova¥a

a druhy vstup zosilnovada odchflky je spojeny cez logaritmujici zosilnovaZ® s vy¥stupom
druhého usmernovada, alebo prvy vstup zosilnova¥a odchylky je spojeny cez antilogaritmu-
Jici zosilnova¥ s vystupom prvého usmernovada a druhy vstup zosilrnovada odchy¥lky je spo-
. Jjeny priamo s éystupom druhého usmernovada.

Zapojenie samo¥inne riadenych zosilnovadov pozostéva z napatfm riadeného prenosového
¥lénku, zosilhova¥a odchylky, filtra, dvoch usmernovadov a logaritmujuiceho, pripadne anti-
logaritmujuceho zosilnovaeda, prifom presne definoveny kompresny pripadne expanzny pomer
je urZovany regula¥nymi vazbemi zo vstupu i vy¥stupu si&asne privddzanymi cez usmermnovade

"na vstupy zosilnoveda odchylky s velkym ziskom, kde v jednej zo spatnovazobnych slu&iek
medzi usmernovafom a vstupom zosilnovaZa odchylky Jje zaradeny logaritmujuci alebo antilo-~
garitmujici zosilnovad. '

Zapojenia podla vyndlezu dovoXujd pouZit v pozicii riadeného prenosového &lénku jed-
noduchy obvod, s vyhodou polom risdeny trenzistor, prifom presnost analdgového nésobenia
a Jjeho teplotnd %1 Zasovéd stdlost nie je v8bec poZadovand.

~ Podla toho, do ktorej vetvy zo spatnych vazieb je zaradeny logaritmujici aslebo antilo-
garitmujici zosilnova®, vysledny efekt sutomaticky riadeného zosilhova¥a zodpovedd kompre-
soru alebo expandoru dynemiky.

Vyndlez bude teraz bliZ¥ie vysvetleny pomocou priloZenych vykresov, na ktorych obr. 1,
2, 3, 4 zndzornujd Jednotlivé moiné zapojenia.

Vstup | riadeného prenosového &lénku RPC je pripojeny k vstupu I prvého usmernova&a
US1 & vystup 2 RPC je pripojeny k vstupu 9 druhého usmernoveda US2, pri¥om risdiaci vstup
3 riadeného prenosového &lénku RPC je pripojeny cez filter F na vistup 4 zosilnova&a od-

chylky Z0O.

Kompresor dynemiky je zndzornen na obr. 1, kde v¥stup § prvého usmernova¥a USl je pri-
pojeny cez logaritmujici zosilnova¥ LG na vstup 5 zosilnovaZa odchylky 20, priZom jeho dru-
hy vstup § je pripojeny priamo na vy¥stupu 1Q druhého usmernova¥a Us2.

Ne obr. 2 je vystup 10 druhého usmernovada US2 pripojeny cez antilogaritmujici zosil-
novad ALG na vstup § zosilnovela odchylky Z0, pri¥om jeho vstup 5 je priamo spojeny s vy-
stupom 8 prvého usmernovada USl.
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Expandor dynamiky je zndzornen na obr. 3, kde vystup 10 druhého usmernovaZa US2 je
spojeny cez logaritmujici zosilnovad LG so vstupom § zosilnoveda odchylky Z0, prifom Jjeho
vstup 3 je priamo spojeny s v¥stupom 8 prvého usmernova¥a USi.

) Na obr. 4 je v¥stup 8 usmernovala US1 pripojeny cez antilogaritmujici zosilnovad ALG .
na vstup 5 zosilnovala odchylky, pridom vstup & je priemo spojeny s vystupom 10 druhého
usmernovada US2.

Princfp ¥innosti bude vysvetleny na usporiadeani podla obr. 1, ostatné rieXenia nevzd-
jom suvisia na princ{pe duality a svojou funkciou si si podobné-inverzné. Ak rozpojime
reguladnd slufku zo vstupu 2 riadeného prenosového &¢lénku RPC a vstupu 3 zosilnoveda od-
chylky, prisidime tvrdo ur¥ity potencidl, potom regulalnd spatnovazobnd sludke z vystupu
2 RPC cez zosilnova¥ odchylky s vysokym ziskom sp8sobf zlom na statickej charakteristike,
ktord tvor{ zdvislost vystupného napatia U2 v dB od vstupného napﬁtia'gl v 4B a této zod-
povedd priebehu A na obr. 5. Ak sa potencidl na vstupe 5 zosilnovada odchylky 20 men{ s lo-
geritmom 3pi¥kove]j hodnoty usmerneného vstupného napatia Ul, nastdva zlom na statickej cha-
rakteristike, pri¥om tdto zodpovedd priebehu B na obr. 5. Sklon tejto charakteristiky B,
teda kompresny pomer, je mo¥%né ovplyvhnovat zmenou zisku logaritmujiceho zosilnova¥a. Prie-

beh C na obr. 5 zodpovedd jednotkovému prenosu sistavy.

Vyhodou tohto rieZenia je skuto¥nost, Ze presnost a reprodukovatelnost statickej cha-
rakteristiky je dosahovené regula¥nymi sludkami a nie je podmienend perametrami riadeného
prenosového &lénku. Tak isto tieto usporiadanie umo¥nuji modelovat priebeh statickej cha-
rekteristiky aj Tubovolného iného tvaru pouZitim vhodného funkZného menifa vo vetvéch re-
guladngch spatnych vazieb.

PREDMET VYINALEZU

Zapojenia samo&inne riadenych zosilhova&ov pozostévajice z napatim riasdeného prenoso-
vého &lénku, zosilfiovada odchylky, filtra, usmernova¥ov a logeritmujiceho zosilhiovala,
pripadne antilogeritmujiceho zosilhova¥a vyzna¥ené tym, Ze prvy vstup (1) riadeného preno-
sového &ldnku (RPC) je spojeny so vstupom (7) prvého usmernova¥a (US1), zatial®o vystup
riadeného prenosového lénku (RPC) je spojeny so vstupom (9) druhého usmernovada (US2),
pri¥om riadiaci vstup (3) riadeného prenosového ¥lénku (RPC) je pripojeny cez filter (F)
na vystup (4) zosilnovada odchylky (Z0), ktorého alebo prvy vstup (5) je zapojeny cez lo-
garitmujici zosilnova& (LG) na vystup (8) prvého usmernovada (US1) a ktorého druhy vstup
(6) je priamo spojeny s vystupom (10) druhého usmernovada (US2), alebo ktorého prvy vstup
(5) je prismo spojeny s vystupom (8) prvého usmernova¥a (US1) a druhy vstup (6) zosilno-
vada odchylky (20) je spojeny cez antilogaritmujici zosilnovad (ALG) s vystupom (10) dru-
hého usmernovefa (US2), alebo prvy vstup (5) zosilnove¥a odchylky (Z0) je spojeny priamo
s vystupom (8) prvého usmernovada (US1) a druhy vstup (6) zosilnoveda odchylky (20) je
spojeny cez logaritmujici zosilfioved (LG) s vystupom (10) druhého usmernovada (US2), alebo
prvy vstup (5) zosilnova¥a odehylky (20) je spojeny cez antilogaritmujici zosilnoval s vy-
stupom (8) prvého usmernovada (US1) a druhy vstup (6) zosilnovada odchylky (Z0) je spojeny
priamo s vystupom (10) druhého usmernovada (US2).
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