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(54) Magnetbandgerat

(57) Ein Magnetbandgerit ist mit einem Gestell (1)
versehen, das ein zylinderférmiges Trommelsystem (3)

- aufweist, das mit mindestens einem drehend antreibbaren
Magnetkopf (7) versehen ist. Auf dem Gestell (1) ist eine
Schiebeplatte (31) geradiinig beweglich und zwar von und
zu dem Trommelsystem (3) gefiihrt. Die Schiebeplatte hat
mindestens zwei in einem Abstand voneinander liegende
Bandfiihrung (73 bis 76), die durch eine Bewegung der
Schiebeplatte (31) in Richtung des Trommelsystems (3) ;
eine Magnetbandlinge (84) dem Trommelsystem (3) ' i
zufiihren. Auf dem Gestell (1) sind zwei Wickeldorne (12,
13) vorhanden zum Auf- bzw. Abwickeln des
Magnetbandes. Die Schiebeplatte (31) ist mit
Positionierungsmitteln (31d) versehen, die in der Endlage
der Schiebeplatte (31) die Bandfiihrung (73-76) gegenuber
dem Trommelsystem (3) positionieren. Die Schiebeplatte
ist ebenfalls mit ersten Steuermitteln (69, 70) versehen, die,
zwei auf dem Gestell vorhandene Schwenkarme (62, 63)
steuern, die mit Bandlenkern (65, 66) versehen sind. Auch

~ sind zweite Steuermittel (60) vorhanden, die einen

AnpreRrollenhebel (32) steuern, der eine AnpreRrolle (34)

tragt. Weiterhin sind auf der Schiebeplatte dritte

Steuermittel (31a) vorhanden, die ein Zwischenrad (26)

zum Antreiben eines der Wickeldorne (12, 13) steuern.

Fig. 1
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Erfindungsanspruch:
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Magnetbandgerat, mit einem Gestell, das ein zylinderformiges Trommelsystem tragt, das mit mindestens einem drehend
antreibbaren Magnetkopf versehen ist, wobei auf diesem Gestell eine Schiebeplatte geradlinig beweglich zu und von dem
Trommelsystem gefiihrt ist, wobei die Schiebeplatte mindestens zwei in einem Abstand voneinander liegende
Bandfiihrungen trigt, die durch eine Bewegung der Schiebeplatte aus einer Anfangsiage in Richtung des Trommelsystems
diesem Trommelsystem eine Magnetbandlénge zufiihren und nach dieser Bewegung in einer Endlage der Schiebeplatte das
Magnetband-um einen Teil des Umfangs des Trommelsystems fliihren, wihrend das Gestell zwei in einem Abstand
voneinander liegende Wickeldorne zum Auf- bzw. Abwickeln des Magnetbandes trigt, gekennzeichnet dadurch, daR die
Schiebeplatte (31) mit Positionierungsmitteln (31 a), die in der Endlage der Schiebeplatte die Bandfiihrungen {73-76)
gegeniiber dem Trommelsystem (3) positionieren, mit ersten Steuermitteln {69; 70), die zwei auf dem Gestell (1) vorhandene
Schwenkarme (62; 63) steuern, die Bandlenker (65; 66) tragen, mit zweiten Steuermitteln (60), die einen auf dem Gestell (1)
vorhandenen AnpreBrollenhebel (32) steuern, der eine AnpreRrolle (34) tragt und mit dritten Steuermitteln (31a), die ein
Zwischenrad (26) steuern, zum Antreiben eines ersten oder zweiten Wickeldorns (12; 13) versehen ist.

. Magnetbandgerat nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch, daR die Schiebeplatte {31) in der Ausgangslage wenlgstens

teilweise in dem Gebiet zwischen den beiden Wickeldornen (12; 13) liegt und die dem Trommelsystem (3) zugewandte
Vorderseite der Schiebeplatte eine nahezu konzentrisch um das Trommelsystem liegende Wand (31¢) aufweist.

. Magnetbandgerat nach Punkt 2, gekennzeichnet dadurch, daB in dem.Gebiet zwischen den beiden Wickeldornen {12;13)die

Lagerung eines Servorades (41) liegt, das zum Bewegen der Schlebeplatte (31) tiber eine erste Federkupplung (40) mit der
Schiebeplatte elastisch gekuppelt ist.

. Magnetbandgerat nach Punkt 3, gekennzeichnet dadurch, daB das Servorad (41) Gber eine zweite Federkupplung (59) mit

dem Anprefrollenhebel (32) elastisch gekuppeit ist, wobei die zweite Federkupplung wenigstens am Ende der Bewegung
der Schiebeplatte (31) in die Endlage des AnpreBrolienhebels eine Kraft zum Andrucken der Anpref3rolle (34) gegen die
Bandantriebswelle (16) des Geréates auslibt.

. Magnetbandgerat nach Punkt 4, gekennzeichnet dadurch, daR auf dem Servorat (40) ein zweischenkliger Nocken (58)

vorhanden ist, der mit der zweiten Federkupplung (59) zusammenarbeitet. .

. Magnetbandgerit nach einem der Punkte 3 bis 5, gekennzeichnet dadurch, daR das Servorad (40) eine Offnung (41a)

aufweist, durch die sich einer der Wickeldorne (12) erstreckt.

. Magnetbandgerét nach einem der vorstehenden Punkte, gekennzeichnet dadurch daB die zweiten Steuermittel (60) tiber

eine Kupplung zwischen dem Anprefrollenhebel (32) und dem Splelrad (15b) zugleich das Spielrad zum Antreiben eines der
Wickeldorne (13) steuern.

. Magnetbandgerét nach einem der vorstehenden Punkte, gekennzelchnet dadurch, daR? das Gerat eine Kassettenhalterung

{80} zum Transportieren einer ein Magnetband (84) enthaltenden Kassette zu den Spulentellern und von diesen weg
aufweist, und daB die Schiebeplatte (31) Verriegelungsmittel (79) aufweist, die ein Verriegelungselement zum Verriegeln der
Kassettenhalterung (80) steuern, wobei durch die Steuerung der Verriegelungsmittel die Kassettenhalterung in der
Ausgangslage der Schiebeplatte entriegelt liegt.

. Magnetbandgerét nach einem der vorstehenden Punkte, gekennzeichnet dadurch, daR die Schiebeplatte (31) Bremsmittel

(83) aufweist, die wenigstens in der Ausgangslage der Schiebeplatte mit den Wickeldornen (12; 13) gekuppelt sind.
Magnetbandgerét nach einem der Punkte 2 bis 9, gekennzeichnet dadurch, daB die Positionierungsmittel (31d) durch zwei
herausragende Teile (31d) auf der dem Trommelsystem (3) zugewandten Wand der Schiebeplatte gebildet werden, wobei
die Positionierungsmittel mit mindestens einem Hohlraum (77) in dem Trommelsystem zusammenarbeiten kénnen.
Magnetbandgerat nach einem der vorstehenden Punkte, gekennzeichnet dadurch, da die ersten Steuermittel (69; 79)
durch die in der Néhe zweier einander gegeniiberliegender Seiten der Schiebeplatte (31) vorhandene Fiihrungsrader (69; 70)
gebildet werden, wobei diese Flihrungsrider je einen sich an einen geraden Fuhrungstexl (69b; 70¢) anschlleBenden
abgewinkelten Teil (69¢; 70c) aufweisen.

Magnetbandgerit nach Punkt 11, gekennzeichnet dadurch, daR der abgewinkelte Endteil (69¢; 70¢) gegeniber der
Schiebeplatte (31) elastisch beweglich ist.

. Magnetbandgerat nach einem der vorstehenden Punkte, gekennzeichnet dadurch, daR die zweiten Steuermittel (60) durch

eine v-férmige Rille i der oberen Wand der Schiebeplatte (31) gebildet werden.
Magnetbandgeréat nach einem der vorstehenden Punkte, gekennzeichnet dadurch, daf die dritten Steuermittel (31a) durch
eine Steuerrille (31a) in der unteren Wand der Schiebeplatte (31) gebildet werden, wobei in dieser Steuerrille ein mit einem

- Zwischenrad gekuppelter Stift (28a) gefiihrt ist.

Magnetbandgerat nach einem der Punkte 9 bis 14, gekennzeichnet dadurch, daR die Bandflihrungen (73~76) die
Positionierungsmittel (31d), die ersten (69; 70), zweiten (60) und dritten (31 a) Steuermittel, die Verrlegelungsmlttel (79)und
die Bremsmittel (83) mit der Schiebeplatte (31) als integrierte Einheit ausgebildet sind.

Magnetbandgerat nach einem der Punkte 3 bis 15, gekennzeichnet dadurch, daB das Servorad (41) ber ein ein- und
ausschaltbares Zwischenradsystem von dem Antrieb des Trommelsystems (3) antreibbar ist.

Magnetbandgerét nach Punkt 16, gekennzeichnet dadurch, daR ein Rad (53) des Zwischenradsystems mit einem
Lagendetektionselement (57) zur Detektion der Lage der Schiebeplatte (31) gegeniiber dem Trommelsystem (3)
zusammenarbeitet.

Magnetbandgerét nach einem der vorstehenden Punkte, gekennzeichnet dadurch, da die Schicbeplatte (31)
Reibungsmittel (90a; 90b) aufweist, die in der Endlage der Schiebeplatte gegen einen der Wickeldorne (12) angedriickt
liegen.
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19. Magnetbandgeratnach Punkt 18, gekennzeichnet dadurch, daf die Schiebeplatte (31) zwischen der Ausgangs- und Endlage
in eine erste bzw. zweite Schnellauflage positionierbar ist, wobei die Schiebeplatte in diesen betreffenden Lagenin
unterschiedlichen Abstanden von dem Trommelsystem (3} liegt, wobei die Reibungsmittel zwei mit der Schiebeplatte

. verbundene Filzteile (90a; 90b; 91) aufweisen, wobei in der ersten bzw. zweiten Schnellauflage das eine bzw. andere Filzteil
an dem einen bzw. dem anderen Wickeldorn angepreft liegt.

Hierzu 9 Seiten Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung bezieht sich auf ein Magnetbandgerat mit einem Gestell, das ein zylinderférmiges Trommelsystem trégt, das mit
mindestens einem drehend antreibbaren Magnetkopf versehen ist, wobei auf diesem Gestell eine Schiebeplatte geradlinig
beweglich zu und von dem Trommelsystem geflihrtist, wobei die Schiebeplatte mindestens zwei in einem Abstand voneinander
liegende Bandfithrungen tréagt, die durch eine Bewegung der Schiebeplatte aus einer Anfangslage in Richtung des
Trommelsystems diesem Trommelsystem eine Magnetbandlange zufiihren und nach dieser Bewegung in einer Endlage der

" Schiebeplatte das Magnetband um einen Teil des Umfangs des Trommelsystems fiihren, wihrend das Gestell zwei in einem
Abstand voneinander liegende Wickeldorne zum Auf- bzw. Abwickeln des Magnetbandes tragt.

Charakteristik der bekannten technischen Lésungen

Ein Magnetbandgerit dieser Art ist aus der US-PS 3.512.694 bekannt. Dieses bekannte Gerét ist mit einer geradlinig
verschiebbaren Schiebeplatte versehen, die mittels der Bandfiihrungen das Magnetband zum Teil aus einer das Magnetband
enthaltenden Kassette zieht und danach um einen Teil des Trommelsystems filhrt. Diese Bewegung wird im allgemeinen als das
Einfadeln des Magnetbandes bezeichnet. Die umgekehrte Bewegung, wobei die Schiebeplatte zuriickbewegt und die
Bandfiihfungen das Magnetband in die Kassette zuriickfiihren, wird als Ausfadeln bezeichnet. Die Schiebeplatte des bekannten
Gerites dient nur zum Steuern der genannten Ein- und Ausfadelbewegung des Magnetbandes. Das bekannte Gerét hatzum

. Steuern der tibrigen Geratefunktionen, wie das Andriicken der Anprefrolle gegen die Antriebswelle und das Schalten des
Antriebes, eine Anzahl einzelner Steuerelemente. Diese Elemente machen das bekannte Gerét relativ verwickelt und auRerdem
fiir eine gedrangte Bauart ungeeignet.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, ein Magnetbandgerat zu schaffen, das konstruktiv einfach ist und einen gedrangten Aufbau ermdglicht.

Daﬂegung des Wesens der Erfindung

Die Erfindung hat nun zur Aufgabe, bei einem Magnetbandgerét der eingangs beschriebenen Art das Steuern einer Vielzahi von
Funktionen des Gerétes mittels der Schiebeplatte erfolgen zu lassen. i .
Die Erfindung weist dazu das Kennzeichen auf, da die Schiebeplatte mit Positionieru ngsmitteln versehen ist, die in der Endlage
der Schiebeplatte die Bandfiihrungen gegeniiber dem Trommelsystem positionieren, mit ersten Steuermitteln, die zweiaufdem
Gestell vorhandene Schwenkarme steuern, die Bandlenker tragen, mit zweiten Steuermitteln, die einen auf dem Gestell
vorhandenen AnpreRrollenhebel steuern, der eine Anprefrolie trégt und mit dritten Steuermitteln, die ein Zwischenrad zum
Antreiben eines ersten oder zweiten Wickeldorns steuern. ) )
Die erfindungsgemaRe Schiebeplatte des Gerites versorgt als Trager der Bandfiihrungen das Aus- und Einfadeln des
Magnetbandes und erfiillt auRerdem mit einer Anzahl Elemente, die mit der Schiebeplatte integriert sein kénnen, mehrere
Aufgaben. Diese Aufgaben sind das Positionieren der Bandfiihrungen in der Endlage der Schiebeplatte mittels der
Positionierungsmittel, das Steuern der Schwenkarme mit den Bandlenkern mittels der ersten Steuermittel, das Steuern der
AnpreRrolle, die auf dem AnpreRrollenhebel vorhanden ist mittels der zweiten Steuermittel und das Steuern des Zwischenrades
2um Antreiben eines der Wickeldorne mittels der dritten Steuermittel. Auf diese Weise kann bei dem Gerét nach der Erfindung
eine gedrangt und leicht montierbare Steuerung der jeweiligen Geréatefunktionen erhalten werden, wobei durch die Méglichkeit
zur Integration in der Schiebeplatte Einstellungen der jeweiligen Elemente auf ein Minimum beschrankt bleiben kénnen.
Weiterhin kann das Antreiben der jeweiligen Steuerungen zentral erfolgen, indem die Schiebeplatte mit einem Motor gekuppelt
wird. Von groRem Vorteil ist es, daR dadurch das Bedienen der Gerétefunktionen an die Lage der die Bandfiihrungen tragenden
Schiebeplatte unmittelbar gekuppelt ist. So ist z. B. beim Schnellauf gewéhrleistet, daB das Magnetband jeweils in die richtige
Position gegeniiber dem Trommelsystem beférdert wird.
Eine bevorzugte Ausfiihrungsform eines erfindungsgemaRen Magnetbandgerétes weist dazu das Kennzeichen auf, daf? die
Schiebeplatte in der Ausgangslage wenigstens teilweise in dem Gebiet zwischen den beiden Wickeldornen liegt und die dem
Trommelsystem zugewandte Vorderseite der Schiebeplatte eine nahezu konzentrisch um das Trommelsystem liegende Wand
aufweist. Durch die Anordnung der Schiebeplatte in dem Gebiet zwischen den beiden Wickeldornen und durch die konzentrische
Form der Vorderseite der Schiebeplatte beansprucht diese innerhalb des Gerétes nur einen geringen Raum. Dadurch eignet sich

* die erfindungsgemaRe Konstruktion zum Gebrauch bei gedréngt gebauten Geréten. :
In diesem Zusammenhang wird eine weitere bevorzugte Ausfiihrungsform eines Magnetbandgerates nach der Erfindung
dadurch gekennzeichnet, dal in dem Gebiet zwischen den beiden Wickeldornen die Lagerung eines Servorades liegt, das zum
Bewegen der Schiebeplatte liber eine erste Federkupplung mit der Schiebeplatie elastisch gekuppelt ist. Dadurch, daf’ auch
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zwischen den beiden Wickeldornen das Servorad gelagert ist, beansprucht dieses Rad nur wenig zusétzlichen Raum, wahrend
durch die vorhandene erste Federkupplung ein Andriicken der Schiebeplatte in der Endlage moglich ist, was zwecks einer guten
Positionierung der Bandfiihrungen mittels der Positionierungsmittel vorteilhaft ist.

In diesem Zusammenhang wird eine andere bevorzugte Ausfithrungsform dadurch gekennzeichnet, daR? das Servorad iber eine
zweite Federkupplung mit dem Anpref3rollenhebel elastisch gekuppelt ist, wobei die zweite Federkupplung wenigstens am Ende
der Bewegung der Schiebeplatte in die Endlage des AnpreBrollenhebels zum Andrticken der Anprefrolle gegen die
Bandantriebswelle des Gerétes eine Kraft austibt. Auf diese Weise sorgt das Servorad nach Verschiebung des
Anprefrollenhebels mittels der zweiten Steuermittel dafiir, daR die Anprefrolle mit ausreichender Kraft gegen die
Bandantriebswelle gedrickt wird.

Eine bevorzugte Ausfiihrungsform eines erfindungsgeméRen Magnetbandgerétes weist das Kennzeichen auf, daf3 das Servorad
eine Offnung aufweist, durch die sich einer der Wickeldorne erstreckt. Dadurch, daB das Servorad mit einer Offnung iiber dem
Wickeldorn angeordnet wird, wird eine gedréngte Bauart erhalten.

Eine weitere bevorzugte Ausfiihrungsform eines erfindungsgeméRen Magnetbandgerétes weist das Kennzelchen auf, daB das
Gerit eine Kassettenhalterung aufweist zum Transportieren einer ein Magnetband enthaltenden Kassette zu und von den
Spulentellern, und daR die Schiebeplatte Verriegelungsmittel aufweist, die ein Verriegelungselement zum Verriegeln der
Kassettenhalterung steuern, wobei durch die Steuerung der Verriegelungsmittel die Kassettenhalterung in der Ausgangslage
der Schiebeplatte entriegelt liegt. Auf diese Weise ist gewahrleistet, da beim Bewegen in die Ausgangslage und beim Aufenthalt
in der Endlage die Schiebeplatte durch die Steuerung der Verriegelungsmittel die Kassettenhaltung verriegelt hait, wodurch die
Kassette dem Gerét nicht entnommen werden kann. Nur in der Ausgangsiage der Schiebeplatte liegt die Kassettenhalterung
entriegelt, und die Kassette kann dem Gerét entnommen werden.

Eine andere bevorzugte Ausflihrungsform eines erfindungsgemaRen Magnetbandgeréates weist das Kennzeichen auf, da® dle
Bandfiihrungen, die Positionierungsmittel, die ersten, zweiten und dritten Steuermittel, die Verriegelungsmittel und die
Bremsmittel mit der Schiebeplatte als eine integrierte Einheit ausgebildet sind. Auf diese Weise wird eine Integration einer
Vielzahl von Elementen in der Schiebeplatte erhalten, die beim Steuern der jeweiligen Geratefunktionen wirksam sind. Diese
Elemente kénnen vorzugsweise mit der Schiebeplatte aus einem thermohartenden Kunststoff hergestellt sein, wobei die
gegenseitigen Lagen dieser Elemente in der zum Herstellen verwendeten Matrize festliegen.

Eine andere bevorzugte Ausflihrungsform eines erfindungsgemaBen Magnetbandgerates weist das Kennzeichen auf, dal die
Schiebeplatte Reibungsmittel aufweist, die in der Endlage der Schiebeplatte an einem der Wickeldorne angedriickt liegt. Auf
diese Weise kann die Schiebeplatte zugleich dafiir sorgen, da3 wegen der Wirkung der Reibungsmittel auf denjenigen
Wickeldorn ein Gegenmoment ausge(ibt wird, der nicht angetrieben wird. Dies kann zum Straffen des Magnetbandes vorteilhaft
sein.

In diesem Zusammenhang wird eine andere bevorzugte Ausfiihrungsform dadurch gekennzeichnet, daB die Schiebeplatte
zwischen der Ausgangs- und Endlage in eine erste bzw. zweite Schnellauflage positionierbar ist, wobei die Schiebeplatte in
diesen betreffenden Lagen in unterschiedlichen Absténden von dem Trommelsystem liegt, wobei die Reibungsmittel zwei mit
der Schiebeplatte verbundene Filzteile aufweisen und wobei in der ersten bzw. zweiten Schnellauflage das eine bzw. andere
Filzteil an dem einem bzw. dem anderen Wickeldorn angepre3t liegt. Auf diese Weise wird selektiv in der ersten bzw. zweiten
Schnellauflage auf den nicht angetriebenen Wickeldorn ein Gegenmoment ausgeiibt. Da in den betreffenden Schnellauﬂagen .
die Schiebeplatte in unterschiedlichen Lagen gegentiber dem Trommelsystem liegt, kann auf einfache Weise das eine bzw. das
andere Filzteil angepret liegen, ohne da dazu eine spezielle Steuerung notwendig ist.

Ausfiihrungsbeispiel

Ein Ausflihrungsbeispiel der Erfindung ist in der Zeichnung dargestellt und wird im folgenden néher beschrieben.
Es zelgen
Fig.1:* eine schaubildliche Ansicht eines erfmdungsgemal&en Magnetbandgerites, wobei ubersnchtllchkeltshalber das
" Magnetband nur auf schematische Weise dargestellt ist und wobei das Gerét in der Haltelage steht;
Fig.2: in abweichendem Mafstab eine Draufsicht des Gerites in Fig. 1 in der Haltelage;
Fig.3: inabweichendem Maf3stab eine Ansicht des Gerétes nach Fig. 1 von unten in der Haltelage;
Fig.4: eine Draufsicht wie in Fig.2, wobei sich das Gerét in der Schnellauflage befindet;
Fig.5: eine Ansicht von unten wie in Fig. 3, wobei sich das Gerét in der Schnellauflage wie in Fig.4 beflndet
Fig.6: eine schaubildliche Ansicht des Magnetbandgerétes nach Fig. 1 in der normalen Betriebslage;
Fig.7: eine Draufsicht wie in der Fig.2 und 4, wobei sich das Gerét jedoch in der normalen Betriebslage befindet;
Fig.8:. eine Ansicht von unten wie in den F|g 3 und 5, wobei sich das Gerat jedoch in der normalen Betriebslage befindet;
Fig.9: in abweichendem MalRstab, zum Teil im Schnitt, zum Teil in der Ansicht einen Teil des Gerites gemaR den Linien IX-IX
" inFig.7;

Fig. 10: in abweichendem MaBstab eine schematische Draufsicht des Gerates nach Fig.1in der normalen Betrlebslage wobei
] jedoch das Trommelsystem und die Bandfiithrungen in einer gegenlber Fig. 1 abweichenden Lage dargestelit sind;
Fig.11: eine schematische Ansicht gem&f dem Pfeil Xl in Fig. 10, eine schematische Ansicht gemal dem Pfeil Xl in Fig. 10.

Das in Fig. 1 dargestellte Magnetbandgerat hat ein Gestell 1, das auf der Oberseite des Gerates eine relativ starre Gestellplatte 2
aufweist. Auf der Gestellplatte 2 ist ein zylinderférmiges Trommeisystem 3 angeordnet, das aus zwei ortsfest angeordneten
Trommelteilen besteht, die durch eine Untertrommel 4 und eine Obertrommel 5 gebildet ist (siehe auch die Fig.10 und 11).
Zwischen der Ober- und Untertrommel ist eine Kopfscheibe 6 drehbar angeordnet, auf der eine Anzahl, z. B. vier Magnetkdpfe
befestigt sind (siehe Fig. 10). Die Mittellinie der Untertrommel 4 und der Obertrommel 5 fallt mit der Drehungsachse 6a der
Kopfscheibe 6 zusammen. Die Drehungsachse 6 a ist gegenliber der Gestellplatte 2 schrég gerichtet. Der Antrieb der Kopfscheibe -
6 erfolgt mittels eines Motors 8, der seitlich des Trommelsystems 3 angeordnet ist und dessen Motorwelle 8a sich parallel zu der
‘Drehungsachse 6a erstreckt; iiber die Schelbe 9istein Antriebsriemen 10 gefiihrt, der weiterhin uber eine Riemenscheibe 11, die




mit der Achse der Kopfscheibe 6 fest verbunden ist, gefihrt ist. Die normale Drehrichtung der Kopfscheibe 6 ist in Richtung des
Pfeiles A. : ‘
Es sei bemerkt, daB auf alternative Weise die Obertrommel 5 die Magnetkopfe 7 tragt und um die Drehungsachse 6a drehbarist.
In diesem Fall ist keine einzelne Kopfscheibe 6 vorhanden.
Uber der Gestellplatte 2 sind zwei in einem Abstand voneinander liegende Wickeldorne 12 und 13 vorhanden, die in Draufsicht
nach Fig.2 gesehen, etwa an den Basisecken eines gleichschenkligen Dreiecks angeordnet sind, wobei der Scheitelpunkt des
Dreiecks durch die Drehungsachse 6a bestimmt wird. Die Wickeldorne 12 und 13 sind drehbar auf Wellenzapfen gelagert, die auf
der Gestellplatte 2 befestigt sind. Die Wickeldorne 12 und 13 sind mit einem Wickelrad 14 bzw. 15a und einem Spielrad 15b
verbunden. Das Spielrad 15 bist auf die {ibliche Art und Weise mittels einer Rutschkupplung mit dem Wickeldorn 13 verbunden.
Es sei bemerkt, daR die Rader 14 bzw. 15a und 15b gegeniiber den Wickeldornen 12 und 13 koaxial fiegen und die '
Drehungsachsen senkrecht auf der Hauptflache der Gestellplatte 2 stehen. Dies gilt auch fiir die Drehungsachse einer
Bandantriebswelle 16, die sich bis iiber die Gestellplatte 2 erstreckt. Die Bandantriebswelle 16 istin dieser Lagerbiichse 17 aufder
Gestellplatte 2 gelagert und ist unterhalb der Gestellplatte 2 mit einem Schwungrad 18 und mit einem Zahnrad 19 (Fig.3) fest
verbunden. Zum Antreiben der Bandantriebswelle 16 ist ein neben dem Trommelsystem 3 liegender Antriebsmotor 20
vorgesehen, dessen Motorwelle 20a unterhalb der Gesteliplatte 2 eine Riemenscheibe 21 sowie ein Zahnrad 22 aufweist. Das
Zahnrad 22 treibt (iber ein Zwischenrad 23 die Antriebswelle 16 an, und zwar in der Richtung des Pfeiles B.
Um die Riemenscheibe 21 liegt ein Riemen 24, der weiterhin um eine Riemenscheibe 25 liegt. Die Riemenscheibe 25 istmiteinem
Zahnrad 26 fest verbunden. Die Riemenscheibe 25 und das Zahnrad 26 befinden sich auf einem Wellenzapfen 27, der auf einer
Kupplungsplatte 28 befestigt ist, die um eine Achse 29 gegeniiber der Gestellplatte 2 gelenkig ist. Auf der Kupplungsplatte 28 ist
weiterhin ein Zahnrad 30 gelagert, das mit dem Zahnrad 26 im Eingriff ist. '
Aufder Oberseite der Gestellplatte 2 ist ein geradlinig verschiebbares Trégerelement 31 vorhanden, das durch eine Schiebeplatte
gebildet ist, die in Draufsicht nach Fig. 2 senkrecht zu einer Verbindungslinie v zwischen den Drehungsachsen der Wickeldorne
12 und 13 verschiebbar ist und das dazu in einem Schlitz 2a in der Gestellplatte 2 gefiihrt ist, wobei die Léngsachse 2aa sich
senkrecht zu der genannten Verbindungslinie erstreckt. Durch den Schlitz 2a hindurch erstreckt sich ein Stift 28a, der mit der
Kupplungsplatte 28 fest verbunden ist und die in einer Rille 31a in der Unterwand der Schiebeplatte 31 beweglich ist. Diese Rille
hat, wie in Fig. 3 dargestellt, einen speziellen Verlauf und dient als Steuermittel zum Steuern der Kupplungsplatte 28 beim
Bewegen der Schiebeplatte 31 von und zu dem Trommelsystem 3. Wie in den Fig. 3, 5und 8 kann der Stift 28ain einem Schenkel
31aa (Fig. 3), in einem Schenkel 31ab (Fig. 5) bzw. in einem Schenkel 31 ac (Fig. 8) liegen. Die drei genannten Schenkel erstrecken
sich parallel zu der Langsachse 2aa des Schlitzes 2 a, wobei die Mitteliinie des Schenkels 31ab, gesehen nach Fig. 3, auf der linken '
Seite der Achse 29, die Mittellinie des Schenkels 31 ac gerade zur réchten Seite der Achse 29 und die Mittellinie des Schenkels
31aa noch etwas weiter auf der rechten Seite in bezug auf die Achse 29 liegen. Zwischen den Schenkeln 31aa und 31ac liegt ein
sich schrig erstreckender Schenkel 31ad, wihrend zwischen den Schenkeln 31abund 31acein sich schrag erstreckender Schlitz
31ae vorhanden ist. In der Haltestellung des Gerétes, dargestellt in Fig.3, liegt der Stift 28a in dem rechts befindlichen Schenkel
31aa, wodurch die Kupplungsplatte 28 eine derartige Lage einnimmt, daf das Zahnrad 26 mit dem Wickelrad 15a gekuppelt ist.
Dadurch, daR die Schiebeplatte 31 iiber einen relativ kurzen Abstand in Richtung des Trommelsystems 3 verschoben wird, ist das
Zahnrad 26 mit dem Wickelrad 15a nach wie vor gekuppelt, wéhrend dadurch, daR die Schiebeplatte 31 etwas weiter in Richtung
des Trommelsystems verschoben wird, der Stift 28a in dem Schenkel 31 ab liegen wird, was dazu flihrt, daB die Kupplungsplatte
28 um die Achse 29 bis in die in Fig.5 dargestellte Lage scharniert, in der das Zahnrad 30 mit dem Wickelrad 14 im Eingriff ist. In
dieser Lage hat sich durch Scharnieren der Kupplungsplatte 28 das Zahnrad 26 von dem Wickelrad 15a gelost. Zum Schlul’ kann
-durch Bewegen des Stiftes 28a in dem Schenkel 31ac eine Lage der Kupplungsplatte 28 erhaiten werden, in der das Zahnrad 26
sowie das Zahnrad 30 von den (ibrigen Rédern frei liegen (Fig.3). )
Auf der Oberseite der Gestellplatte 2 befindet sich weiter ein AnpreRrollenhebel 32, der um eine Schwenkachse 33 schwenkbar
ist. Der AnpreRrollenhebel 32 ist als zweischenkliger Hebel ausgebildet und trégtin der Nahe des freien Endes eines der Schenkel
eine AnpreRrolle 34. Ein anderer Schenkel des Hebels 32 ist in der Néhe des freien Endes mit einem Stift 35 versehen, der durch
einen Schlitz 2b in der Gestellplatte 2 beweglich ist (Fig. 2). Wie in Fig.3 ersichtlich, weist der Stift 35 unterhalb der Gestellplatte
2 ein Zahnrad 36 auf (Fig. 3); der Stiftistin der Nahe des Endteils eines Schenkels 37 gelagert. Das andere Ende des Schenkels 37
ist mit einem Wellenzapfen 38 versehen, mit dem der Schenkel 37 gegeniiber der Gestellplatte 2 schwenkbar ist. Um den
Wellenzapfen 38 ist ein Zahnrad 39 drehbar, das mit dem Zahnrad 36 sowie mit dem Zahnrad 19 im Eingriff ist. Durch
Verschwenkung des AnpreRrollenhebels 32 wird tiber den Stift 35 auch der Schenkel 37 mitgeschwenkt, wobei der Schenkel 37
- aus der Lage, wie in Fig.3 dargestellt, in die in Fig. 8 dargestellte Lage schwenken kann, wobei in dieser letztgenannten Lage das
Zahnrad 36 mitdem Spielrad 15b im Eingriffist. Auf diese Weise kann von dem Motor 21 aus das Wickelrad 14 bzw. das Wickelrad
15a bzw. das Spieirad 15b angetrieben werden. o ‘
Die Schiebeplatte 31 ist in der Nahe der dem Trommelsystem 3 zugewandten Vorderseite mit einer ersten Federkupplung 40
verbunden, die durch eine Feder, z.B. eine Blattfeder, gebildet ist, deren anderes Ende mit einem Servgorad 41 verbunden ist, das
auch auf einem Wellenzapfen 42 angeordnet ist, der in der Gestellplatte 2. drehbar gelagert ist. Das Servorad 41 liegt (iber der
Schiebeplatte 31. Mittels der ersten Federkupplung 40 kann auf diese Weise die Schiebeplatte 31 aus der Ausgangslage, in Fig. 1
und 2 dargestellt, in zwei Schnellauflagen (von denen eine in Fig.4 dargesteilt ist) und weiter in eine Endlage, in Fig.6, 7 sowie 9
bis 12 dargestellt, bewegt werden, wobei diese letztere Lage der normalen Betriebslage des Gerétes entspricht. Das Servorad 41
weist eine Offnung 41a auf, durch die sich der Wickeldorn 12 erstreckt und wobei diese Offnung es erméglicht, daR das im
Durchmesser relativ groRe Servorad 41 zu einem wesentlichen Teil zwischen den Wickeldornen 12 und 13 liegt. Das Servorad 41
ist mit einem Zahnrad 43, das einen Schaltstift 44 aufweist, der in der Haltelage in Fig. 2 dargestellt ist und der gegen einen
sogenannten Riickstellschalter 45 driickt, im Eingriff. In der in Fig.7 dargestellten Betriebslage liegt der Schaltstift 44 an einem
Riickstellschalter 46 an. Die Schaiter 45 und 46 sind auf nicht dargestellte Weise mit einer elektronischen Schaltungsanordnung,
die zugleich einen Elektromagneten 47 schaltet (siehe Fig.3) elektrisch verbunden. Der Elektromagnet 47 istmiteiner
Schaltstange 48 verbunden, die in der Nahe des von dem Elektromagneten abgewandten Endes mit einem Wellenzapfen49,um
den ein Rad 50 gelagert ist, verbunden ist. Weiterhin ist der Wellenzapfen 49 mit einer Zugfeder 51 verbunden, die mit der
Schaltstange 48 fluchtend liegt und die versucht, nach Fig.3 gesehen, das Rad 50 in die linke Unterseite zu ziehen. Dabei stiitzt
sich der Umfang des Rades in der Haltelage des Gerétes gegen eine Anschlagwand 52, die auf der Unterseite der Gestellplatte 2
vorhanden ist. Wird durch die Betatigung des Gerétes (iber die elektronische Schaltungsanordnung der Elektromagnet 47 erregt,
_ sowird entgegen der Kraft der Zugfeder 51 das Rad 50 in Fig. 3 nach rechts oben verschoben, wo durch eine Antriebsverbindung
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miteinem relativ kieinen koaxial liegenden Zahnrad 54 fest verbunden, das mit einem Zahnrad 55 im Eingriff ist. Das Zahnrad 55
ist seinerseits mit einem Zahnrad 56 im Eingriff, das mit dem Zahnrad 43 fest verbunden ist. Auf diese Weise gibt es beim Erregen
des Elektromagneten 47 zwischen der Motorwelle 8a des Motors 8 und dem Servorad 41 eine Antriebsverbindung. Durch diesen
Antrieb kann die Schiebeplatte 31 aus der Ausgangslage tiber die betreffenden Schnellauflagen in die Endlage verschoben
werden, wahrend durch Umkehrung der Drehrichtung des Motors 8 in einer Richtung, die der des Pfeiles A entgegengesetzt ist,
. die Schiebeplatte zurlickbewegt werden kann. In der Endlage liegt der Schaitstift 44 an dem Rickstellschalter 46 an, wéhrend
(wie bereits erwdhnt) in der Ausgangslage der Stift an dem Riickstellschalter 45 anliegt. Die Lage des Zahnrades 53 wird mit Hilfe
eines Positionierungselementes, das durch einen Zahler 57 gebildet ist, gemessen. Der Z3hler kann als Photozelle ausgebildet
sein, er kann jedoch auch als sogenanntes Hall-Element ausgebildet sein. Durch die Kupplung mit der elektronischen '
Schaltungsanordnung kann auf diese Weise der Zahler nach dem Start aus der in Fig. 2 dargesteliten Lage ermitteln, {iber

_ welchen Abstand die Schiebeplatte 31 in Richtung des Trommelsystems verschoben ist. Dies ist insbesondere fiir die
Schnellauflagen von Bedeutung, von denen eine in Fig.4 dargestellt ist. Dadurch, daB die elektronische Schaltungsanordnung
als Mikroprozessor ausgebildet wird, sind die Ausgangs- und Endlagen der Schiebeplatte 31 mit Hilfe der Riickstellschalter 45
und 46 genau bestimmt.

Auf dem Wellenzapfen 42 liegt tiber der Schiebeplatte 31 ein zweischenkliger Nocken 58 (siehe Fig. 2), von dem in der

~ Ausgangslage der Schiebeplatte ein erstes Ende 58a an einer zweiten Federkupplung des Gerates angedriickt liegt, wobei diese
Federkupplung aus einer Drahtfeder 59 besteht. Durch Drehung des Servorades 41 gelangt das zweite Ende 58 b des Nockens 58
gegen die Drahtfeder 59, wodurch die Drahtfeder auf den Anprefrollenhebel 32 eine Kraft ausiibt und wodurch die Anprefrolle
34inderin Fig.7 dargestellten Lage unter Federkraft gegen die Bandantriebswelle 16 gedriickt wird.

In der oberen Wand der Schiebeplatte 31 ist eine V-férmige Rille 69 vorgesehen, deren Wénde Steuermittel fiir einen Stift 61
bilden, der auf dem Anprefrolilenhebel 32 vorhanden ist. Auf diese Weise wird der Anpref3rolienhebel 32 beim Verschieben der
Schiebeplatte 31 aus der Ausgangslage in die Endlage, d. h. aus einer in Fig. 2 dargesteliten Lage in die aus Fig. 7, iber eine Lage,
wie in Fig.4 dargestellt, in der der Stift 61 in der Ecke der Rille 60 liegt, bewegt. Auf diese Weise sorgt die Rille 60 fiir eine
automatische Steuerung des AnpreBrollenhebels 32 mit der AnpreBrolle 34 zu der Bandantriebswelle 16. Durch die Kupplung
zwischen dem AnprefRrolienhebel 32 tiber den Stift 35 mit dem Schenkel 37 wird also durch die steuernde Wirkung der Rille 60
beim Verschieben der Schiebeplatte 31 auch das Zahnrad 36 in die in Fig.8 dargestellte Lage gesteuert. ‘
Auf der Gestellplatte 2 sind weiterhin zwei Schwenkarme 62 und 63 schwenkbar angeordnet, wobei nach Fig. 2 gesehen der linke
Schwenkarm 62 um einen Wellenzapfen 64 schwenkbar ist, wéhrend der rechte Schwenkarm 64 um die Schwenkachse 33
gemeinsam mit dem AnpreBrollenhebel 32 schwenkbar ist. Die beiden Schwenkarme sind gegeniiber einer Symmetrieebene a
zwischen den beiden Wickeldornen 12 und 13 spiegelsymmetrisch angeordnet (siehe Fig. 7) und gegeniiber diesen Wickeldornen
in einem gleichen Abstand, wobei in dieser Ebene die Léngsachse 2aa des Schlitzes 2a liegt. Jeder Schwenkarm weist auf beiden
Seiten der Schwenkachse zwei Armteile 62a; 62b bzw. 63a; 63b auf. In der Néhe der freien Enden der Armteile 62b bzw. 63b
tragen die Schwenkarme Bandlenker 65 bzw. 66, die mit einem zylinderférmigen Fiihrungsmantel versehen sind. Die Armteile
62a bzw. 63a haben in der Nahe der freien Enden Stifte 67 bzw. 68. Die Schiebeplatte 31 ist mit Steuermitteln versehen, die durch
spiegelsymmetrisch gegeniiber der Symmetrieachse a an den Seitenwénden der Schiebeplatte 31 liegende Fiihrungsrénder 69
bzw. 70 gebildet sind. Wie in Fig. 2 ersichtlich, haben die Fihrungsrénder auf der dem Trommelsystem 3 zugewandten Seite
zylinderférmig gekriimmte Teile 69a bzw. 70a. In der in Fig. 2 dargesteliten Lage der Schwenkarme 62 bzw. 63 (die Haltelagedes
Gerites) liegen die Stifte 67 bzw. 68 an dem Teil 69a bzw. 70a an und sind auf diese Weise stabil positioniert. Im Anschluf an den
Teil 69a bzw. 70a haben die Flihrungsrénder ein Profil 69b bzw. 70b, an denen die Stifte in der Lage aus Fig.4 anliegen, und zwar
in einer Schnellauflage des Gerates. Die Profile 69b und 70b haben anschlieRend an einen sich abwaérts schrag erstreckenden
Teil einen sich gerade erstreckenden Teil, wahrend anschlieBend an diesen letzten Teil die Flthrungsrander 69 bzw. 70 einen
auswdrts abgewinkelten Endteil 63¢ bzw. 70 ¢ aufweisen. Diese Endteile liegen zusammen mit den letzten Abschhitten der sich
gerade erstreckenden Fiihrungsteile auf streifenférmigen Ausladufern der Schiebeplatte 31, wobei diese Ausldufer der
Schiebeplatte 31, wobei diese Auslaufer derart bemessen sind, dal der abgewinkelte Endteil 69¢ bzw. 70¢ einigermalien
elastisch beweglich ist. Wie in Fig.7 dargestelit, sorgen die Endteile 69c und 70¢ in der Betriebslage des Gerétes, wie in Fig.7
dargestelit, flir eine gute stabile Positionierung der Lenker 65 bzw. 66.

Die Schiebeplatte 31 liegt mit einem Teil 31b in derin Fig. 2 dargestellten Lage in dem Gebiet zwischen den beiden Wickeldornen
12 und 13. Weiterhin hat die Schiebeplatte auf der dem Trommelsystem zugewandten Vorderseite eine etwa konzentrisch um

- das Trommelsystem liegende Wand 31c. Diese Wand erstreckt sich iber einen Bogen von etwa 90°, wobei in Draufsicht nach
Fig.7 spiegelsymmetrisch gegeniiber der Symmetrieebene a fest auf der Schiebeplatte Positionierungsmittel liegen, die durch
herausragende Teile 31d auf der Wand 31 ¢, und zwarin der Néhe der Enden des bogenférmigen Verlaufes dieser Wand gebildet
sind. Die Wand 31c¢ schliet sich an beiden Seiten an gegeniiber der Symmtrieebene a spiegelsymmetrisch angeordnete
Frontteile 31e der Schiebeplatte an. Auf diesen Frontteilen 31 e sind, wie auch in Fig. 1 dargestellt, Basisteile 71 bzw. 72
vorgesehen, wobei mit jedem Basisteil zwei Bandfihrungen 73; 74 bzw. 75; 76 fest verbunden sind. Die Bandfiihrungen sind je
am Umfang mit einem zylinderférmigen Mantel versehen, wobei die Mittellinien der Bandfiihrungen 73 und 76 etwa senkrecht
zu der Gestellplatte 2 gerichtet sind, wéhrend die Mittellinien 74 und 75 sich etwa parallel zu der Drehungsachse 6a der
Kopfscheibe 6 erstrecken.

In der Untertrommel 4 gibt es ein Positionierungselement, das durch einen Hohlraum in der AuRenwand der Untertrommel 4
gebildet ist. Der Hohlraum ist in der dargesteliten Ausfiihrungsform als rundlaufende koaxiale Rille 77 in der AuRenwand
ausgebildet, aber auf alternative Weise kénnen auch einzelne, nicht rundlaufende Hohlrdume in der AuRenwand der
Untertrommel 4 vorhanden sein. Der Vorteil der Rillenform ist, daR diese leicht und genau in der AuBenwand der Untertrommel
4vorgesehen werden kann. In der normalen Betriebslage des Gerétes, wobei die Schiebeplatte 31 in der Endlage steht, liegen die
herausragenden Teile 31d an der Wand der Rille 77 an (siehe Fig.9), wodurch infolge der starren Verbindung zwischen den
herausragenden Teilen 31d und den Bandfiihrungen 73 bis 76 eine gute Positionierung der Bandfiihrungen gegeniiber dem

. Trommelsystem erhalten wird. Dabei sorgt die Drahtfeder 40 fiir eine gute Andriickung der herausragenden Teile 31d in der Rille
77. Es sei bemerkt, daR in der Ausbildung nach Fig. 1~9 wegen des koaxialen Verlaufes der Rille 77 dig Teile 31d gegentiber der
Gestellplatte 2 in gegeneinander unterschiedlichen Héhen liegen (siehe Fig.9). Wenn auf alternative Weise in der Auenwand
der Untertrommel 4 zwei auf gleicher Héhe liegende Hohlrdume als Positionierungselement vorhanden sind; kénnen auch die
Teile 31d auf gleicher Hohe angeordnet sein. '



Die Schiebeplatte 31 kann in der Nahe der von dem Trommelsystem angewandten Rickseite des Teils 31 b einEinstellelement 78
aufweisen, das durch eine Einstellschraube gebildet ist, deren Mittellinie vorzugsweise auf der Symmetrieebene a liegt (siehe
Fig.9). Durch Einsteilung der Schraube 78 kann die Lage der betreffenden Bandfithrungen beeinflu3t werden, da beim Ein- bzw.
Ausschrauben die herausragenden Teile 31d in der Rille 77 um die Verbindungslinie b zwischen den beiden Teilen 31d kippen
kénnen. Die herausragenden Teile 31 d sowie die Rille 78 haben im Schnitt senkrecht zu der Gestellplatte 2 eine Prismaform, was
flir ein leichtes Anliegen der Wande der herausragenden Teile an denen der Rille von Bedeutung ist (siche Fig.9). Die
Schiebeplatte 31 bildet vorzugsweise eine integrierte Einheit mit den herausragenden Teilen 31d und den Bandflihrungen 73;
74; 75 und 76, wobei diese Einheit vorzugsweise aus einem thermohértenden Ku nststoff hergestelltist. Dies ergibt, da in der bei
der Herstellung verwendeten Matrize die betreffenden Abmessungen genau festgelegt werden kénnen. Auf diese Weise sind die
gegenseitigen Toleranzen der betreffenden Teile der Schiebeplatte minimal.
Der hintere Teil 31b der Schiebeplatte hat weiterhin eine Verriegelungswand 31, die ein Verriegelungselement 79 betétigt, das
eine tiber der Gestellplatte 2 vorhandene Kassettenhalterung 80 verriegelt. Von dieser Kassettenhalterung 80 ist in Fig. 1 nur ein
Teil dargestelit. Das Verriegelungselement 79 ist mit der Gestellplatte 2 gelenkig verbunden und wird mit Hilfe einer Zugfeder
79a gegen die Verriegelungswand 31f gedriickt, und zwar in der Haltelage des Gerites. In dieser Lage dieses
- Verriegelungselementes 79 ist die Kassettenhalterung 80 entriegelt. In dieser Lage kann eine nicht dargestelite
Magnetbandkassette zunéchst in die Halterung gegeben werden, wonach durch eine Abwirtsbewegung der Halterung die
Kassette mit den Bandwickeln 81 und 82 in Richtung der Gesteliplatte 2 bewegt werden kann, bis die Bandwickel 81 und 82 mit
den Wickeldornen 12 bzw. 13 gekuppelt sind. Fiir ein Beispiel einer derartigen Kassettenhaiterung und einer damit
zusammenarbeitenden Hebevorrichtung wird in diesem Zusammenhang auf EP-A-0128629 der Anmelderin, (PHN 10.702,
hiermit durch Bezeichnung mit einbegriffen) verwiesen. Die Halterung 80 kann jedoch auch als eine mit dem Gestell 1 gelenkig
verbundene Klappe ausgebildet sein. Durch Verschiebung der Schiebeplatte 31 in Richtung der Endlage wird das
"Verriegelungselement 79 unter dem EinfluR der Feder 79a scharniert, wodurch die Verriegelung der Kassettenhaiterung auftritt.
Auf diese Weise trigt die Schiebeplatte auch zur Verriegelung bzw. Entriegelung der Kassettenhalterung bei.
Wie in Fig. 3 dargestellt, tragt die Schiebeplatte auf der Unterseite Bremsmittel 83, die aus einem Blgel mit zwei spitzen Endteiten
83a bestehen, die in der Haltelage mit der Verzahnung der Wickelrader 14 und 15a im Eingriff sind. Auf diese Weise istin der
Haltelage eine gute Sperrung der Wickeldorne 12 und 13 vorhanden. Durch Bewegung der Schiebeplatte in einer Richtung des
Trommelsystems werden die Bremsmittel 83 gleichzeitig von den Wickelradern freigemacht, so daB diese ungehemmt
angetrieben werden kénnen.
Aufalternative Weise kdnnen die Mittellinie des Trommelsystems 3 und die Drehungsachse 6a der Kopfscheibe 6 auch senkrecht
auf die Gestellplatte ausgerichtet sein, welche Situation in den Fig. 10-12 dargestelit ist. In diesem Fall sollen auch die
Bandfiihrungen 74 und 75 eine senkrechte Position einnehmen und sollen die Bandfiihrungen 73 und 76 schief angeordnet sein.
Bei einer entsprechend schiefen Lage der Bandlenker 65 und 66 und der Magnetbandkassette ist auf diese Weise der Bandlauf
des Magnetbandes 84 um das Trommelsystem 3 weiterhin entsprechend der Situation, wie diese in den Fig. 1-9 dargestelit ist.
Ein Vorteil dieser alternativen Anordnung ist, da die herausragenden Teile 31d der Schiebeplatte 31 gegentiber der
Gestellplatte 2 auf gleicher Hohe liegen kdnnen. ; ‘
Bevor das erfindungsgemaRe Magnetbandgerit verwendet werden kann, muf zunéchst mittels der Kassettenhalterung 80 eine
Magnetbandkassette mit den Bandwickeln 81 und 82 auf die Wickeldorne 12 und 13 gelegt werden. Die dabei verwendete
Magnetbandkassette ist z. B. der Art, wie diese in der nicht vorveréffentlichten niederldndischen Patentanmeldung Nr.84010028
" der Anmelderin (PHN 11.000, hiermit durch Bezeichnung mit einbegriffen) dargestellt und beschrieben ist. Nach dem Absinken
der Kassette liegt diese auf vier Positionierungsstiften 85, von denen in Fig. 1 nur ein Stift dargestelitist. Das Magnetband 84, das
~ auf die Bandwickel 81 und 82 gewickelt ist, erstreckt sich weiterhin um die Bandlenker 88 der Kassette, die in Fig.1 und 2 auf-
schematische Weise dargestellt sind. Nach dem Anbringen der Magnetbandkassette liegen die Bandlenker 65 und 66, die
AnpreRrolle 34 und die Bandfihrungen 73; 74; 75 und 76 durch den vorderen Teil des Magnetbandes 84 von dem
Trommelsystem 3 getrennt. Dies ist moglich, da das Kassettengehéuse derart ausgebildet ist, daR ein Raum vorhanden ist, um
diese genannten Teile aufnehmen zu kénnen. Von Bedeutung ist dabei, daB durch die Wirkung der ersten Steuermittel 69; 70 die
Bandlenker 65 und 66 die richtige Lage einnehmen, wihrend zugleich von Bedeutung ist, die Wirkung der zweiten Steuermittel
60, die den Anprefrollenhebel gegen einen Anschlag 86 (Fig. 1} driicken und dadurch die AnpreRrolle 34 gut positioniert halten.
In dieser Haltelage liegt das Magnetband véllig frei von der AnpreRrolle 34, den Bandlenkern 65; 66 und den Bandflhrungen 73
bis 76. .
Durch Betitigung des Gerates wird der Motor 8 gestartet, wobei sich die Kopfscheibe 6zu drehen beginnt, und zwar in Richtung
des Pfeiles A. Wenn nun der Elektromagnet 47 erregt wird, hat dies auf die beschriebene Weise zur Folge, daf das Servorad 41 in
einer Richtung entsprechend dem Pfeil C zu drehen beginnt, wobei, wie bereits erwéhnt, die Bremsmittel von den Wickelrédndern
14 und 15a freigemacht werden, die Kassettenhalterung 80 verriegelt wird, der Stift 28a in den Schenkel 31aa geflihrt wird,
jedoch vorlaufig in diesem Schenkel bleibt, die Schwenkarme 62 und 63 infolge des Fiihrungsrandes 69 bzw. 70 verschwenkt
werden, wobei das Magnetband 84 durch die Bandlenker 65 und 66 von den Lenkern 88 (ibernommen werden, jedoch frei von
dem Trommelsystem 3 liegt, und wobei beim Durchlaufen des ersten Schenkels der v-férmigen Rille 60 von dem Stift 61 der
AnpreRrollenhebel 32 noch immer in der Ausgangslage an dem Anschlag 86 anliegt. Abhéngig von der gewahlten
Betitigungstaste des Gerates bewegt sich nun die Schiebeplatte bisin eine Lage, in der der Stift 28a noch immerin dem Schenkel
31aaliegt bzw. bewegt die Schiebeplatte 31 einigermalen weiter bis in die Lage, wie diese in Fig.4 und 5 dargestelltist, inder der
Stift 28a in dem Schenkel 31ab liegt. In der ersten Schnellauflage ist das Zahnrad 26 auf eine Art und Weise wie in Fig.3
dargestellt mit dem Wickelrad 15a gekuppelt, wahrend in der zweiten Schnellauflage das Zahnrad 30 mit dem Wickelrad 14
- gekuppeltist. In der ersten Schnellauflage erfolgt daher ein beschleunigtes Aufwickeln des Magnetbandes 84 in Richtung des
Wickeldorns 13, wahrend in der zweiten Schneliauflage, wie in Fig.4 und 5 dargestellt, ein Aufwickeln in Richtung des
Wickeldorns 12 erfolgt. Dieses Schnellaufen erfolgt dadurch, da am Ende der Verschiebung der Schiebeplatte 31, nachdem die
Erregung des Elektromagneten 47 und damit die Drehung des Servorades 41 beendet ist, der Antriebsmotor 20 gestartet ist,
wobei sich die Riemenscheibe 21 in Richtung entsprechend dem Pfeil D zu drehen begonnen hat. Diese Drehung flhrt dazu, daB
sich die Bandantriebswelle 16 zu drehen beginnt entsprechend dem Pfeil B, aber wie bereits erwéhnt, liegt in dieser Lage das
Magnetband frei von der AnpreBrolle 34 und der Bandantriebswelle 16. Beim Schnellauf ist es von Bedeutung, daf durch die
Formgestaltung des Kassettengehéuses das Magnetband 84 zwischen den Bandwickein 81 und 82 keine Teile des
Kassettengehauses (wie die Bandlenker 88) beriihrt. Beim Schnellauf beeinflussen nur die Bandlenker 65 und 66 den Bandlauf.
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Die richtige Lage der Schiebeplatte 31 zum Schnellauf in der einen oder anderen Richtung wird durch die Wirkung des
Positionierungselementes 57, das mit dem Zahnrad 53 zusammenarbeitet, bestimmt. Es sei bemerkt, da jedoch die
Lagenbestimmung auch auf andere Art und Weise erfolgen kann, wie z. B. mit Gleitkontakten, die unmittelbar die Lage der
Schiebeplatte 31 detektieren. Wird die Schiebeplatte durch Erregung des Elektromagneten 47 aus der Ausgangslage bis in die
Endlage, wie in den Fig. 6 bis 12 dargestelit, véllig weitergeschoben, so wird durch die v-férmige Rille 60 der AnpreBrollenhebel
32 bis in die Endlage geschwenkt, auBerdem wird auch unter dem EinfluR der Feder 59 die AnpreRrolle 34 gegen die
Bandantriebswelle 16 gedriickt (siche Fig.7). Bei dieser Verschwenkung ist (iber den Stift 35 der Arm 37 geschwenkt, wodurch
das Zahnrad 36 mit dem Spielrad 15b gekuppelt ist; Uiber die nicht dargestellte Aufwickelreibung wird das Band von dem
Wickeldorn 13 aufgewickelt. Beim Verschieben der Schiebeplatte 31 in die Endlage ist es von Bedeutung, das das Magnetband
84, das zunachst durch die Bandlenker 65 und 66 bereits bis auBerhalb des Gehéuses gefihrtwar, nun durch die Bandfiihrungen
73 und 76 weiter gefuhrt wird und um das Trommelsystem in einem Winkel von etwa 90° angebracht wird. Dies wird als das sog.
Einfadeln bezeichnet. Dabei erfiillen am Ende der Bewegung der Bandfiihrungen 74 und 75 eine wichtige Rolle. Durch die
schrége Lage der Drehungsachse 6a und der Mittellinie des Trommelsystems wird nun namlich das Band in Form einer
Schraubenlinie an der Wand des Trommelsystems entlanggefiihrt. Dadurch kénnen beim Drehen der Kopfscheibe 6 mit Hilfe der
Magnetképfe 7 schrég gerichtete Spuren auf dem Magnetband 84 geschrieben bzw. derartige Spuren mit Hilfe der Képfe
ausgelesen werden. Fiir eine derartige Fiihrung des Bandes um das Trommelsystem herum ist es von groBer Bedeutung, daR die
Bandfiihrungen 73 bis 76 gegeniiber dem Trommelsystem genau ausgerichtet sind. Dazu dienen die herausragenden Teile 31d
in Zusammenarbeit mit der Rille 77 in der Untertrommel 4. Dies schafft eine sehr genaue und dennoch einfache verwirklichbare
gegenseitige Positionierung der genannten Teile. Von Bedeutung dabei ist die Prismaform der Teile 31d und der Rille 77,
wodurch beim Kupplen dieser Teile mit der Rillenwand automatisch eine einwandfreie gegenseitige Ausrichtung entsteht
(Fig.9). Gegebenenfalls kann auBerdem der Bandlauf mittels der Einstellrille 78 korrigiert werden, aber durch Verwendung
einwandfrei hergestellten Teile, z.B. durch Herstellung im SpritzguRverfahren, kann diese Einstellung auch véllig fortbleiben.
Die Endlage des Servorades 41 wird dadurch bestimmt, daR der Schaltstift 44 auf dem Zahnrad 43 gegen den Rlckstellschalter
46 gestofen ist. In dieser Endlade driickt das Servorad 41 Giber die Feder 40 die herausragenden Teile 31d fest in die Rillen 77,
wodurch tiber die Feder 59 auf den AnpreRrollenhebel 32 geniigend Kraft ausgelibt wird, um die Anprefrolle 34 mit ‘
vorbestimmter Kraft gegen die Bandantriebswelle 16 gedriickt zu halten. Zu diesem Zeitpunkt ist das Gerét in der normalen
Betriebslage, und es konnen Signale geschrieben bzw. ausgelesen werden. .
Es sei bemerkt, daR die Schiebeplatte 31 auch einen Federarm 89 tragt (Fig. 7), der mit Reibungsmitteln versehen ist, die durch
zwei in einem Abstand voneinander liegende Filzteile 90a und 90b gebildet werden, die je gegen den Wickeldorn 12 angedriickt
liegen kdnnen, damit beim Abwickeln des Magnetbandes 84 auf den Wickeldorn 12 ein Gegenmoment ausgelibt wird und auf
diese Weise das Band straff genug gehalten wird. Dabei drickt das Filzteil 90ain der ersten Schnellauflage und das Filzteii 90 b in

. der normalen Betriebslage gegen den Wickeldorn 12. Die Position des Filzteils 90a gegenlberder Schiebeplatte 31 istderart, daR
in der zweiten Schnellauflage, wenn das Band von dem Wickeldorn 12 aufgewickelt wird, dieses Filzteil 90a von dem Wickeldorn
freiliegt. Nurin der zweiten Schnellauflage driickt ein Filzteil 91, das auf einem Federarm 92 aufder Schiebeplatte 31 liegt, gegen
den Wickeldorn 13, wodurch nun auf den Wickeldorn ein Gegenmoment ausgeiibt wird. Dieses selektive Andriicken der Filzteile
ist durch die jeweiligen unterschiedlichen Positionen der Schiebeplatte 31 moglich.
Das erfindungsgemafie Magnetbandgerit bietet auBer dem einwandfreien Positionieren der Bandfiihrungen 73 bis 76
gegeniiber dem Trommelsystem 3 auch den Vorteil der Integration der Schiebeplatte 31 mit mehreren Teilen, die zum Steuern
der jeweiligen Funktionen des Gerétes notwendig sind. Wie oben stehend beschrieben, ist die Schiebeplatte 31 mit Mitteln zum
Steuern des Antriebs der Wickeldorne, zum Steuern des Anprefrollenhebels, zum Steuern von Schwenkarmen mit Bandlenkern,
zum Steuern der Bremsmittel, zum Steuern einer Verriegelung fiir die Kassettephalterung sowie zum automatischen
Positionieren der Bandfiihrungen integriert. Weiterhin kann die Schiebeplatte 31 die Reibungsmittel zum Austiben eines
Gegenmomentes auf die betreffenden Wickeldorne aufweisen. Von groRem Vorteil dabei ist, daf® die Bedienungslogik des
Gerétes an die Lage der Schiebeplatte 31 unmittelbar gekoppelt ist. So nehmen die Bandflihrungen und -lenker in jeder Lage der
Schiebeplatte eine Lage ein, die der geschalteten Geratefunktion genau entspricht. Durch diese Méglichkeiten hat das
erfindungsgeméRe Magnetbandgerit viele Anwendungsméglichkeiten und eignet sich durchaus zur Massenherstellung. Eine
Anwendungsmdglichkeit ist das Aufnehmen und/oder Wiedergeben digitaler Audio-Signale, wobei ein gedréngt gebautes
Magnetbandgerat erwtiinscht ist.
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