POLSKA
RZEGZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

93256

Patent dodatkowy

do patentu
Zgtoszono
Pierwszenstwo
URZAD
PATENTOWY
P B L Opublikowano.

26.1I1.1965 (P 108 107)

28.IV.1967

Kl 84 c, 3/06

UKD .
Urgdy Fatentonoa®
il BEOIPOSR L

Wspoéltworcy wynalazku: mgr inz. Eugeniusz Karaszewski, Henryk

Kubera

Wilasciciel patentu: Zaklady Sprzetu Budowlanego Nr 2, Solec Kujawski

(Polska)

Mechanizm do zmiany kierunku drgan wibratora, zwlaszcza
do zageszczarek wibracyjnych
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Przedmiotem +wynalazku jest mechanizm do
zmiany wzajemnego polozenia mas niewywazonych,
zwanych dalej mimoérodami, w wibratorze wielo-
walowym, zwlaszcza w zageszczarkach wibracyj-
nych, przeznaczonych do zageszczania gruntu, be-
tonu lub innej dowolnej nawierzchni.

Zasada pracy mechanizmu wediug wynalazku po-
lega na znanej w technice zmianie wzajemnego
polozenia mimos$rodéw w czasie ich wirowania, co
powoduje zmiane kierunku si! wymuszajacych,
ktoére to sily przenoszgc sie na sprzezong z wibra-
torem zageszczarke sprawiaja jej prostolinijny
ruch do przodu, wzglednie do tylu.

W znanych mechanizmach do zmiany kierunku
drgan wibratora, pracujgcych na tej zasadzie, mi-
moérody osadzone sg na walach w sposéb trwaty
a przestawianie wzajemnego potozenia tych mimo-
Srodé6w nastepuje poprzez zmiane polozenia zaze-
bienia ko6l zebatych, przy czym kolo zebate, nada-
jace ruch obrotowy mimosrodowi przestawianemu
osadzone jest na wale tegoz mimosrodu luzno i 13-
czy isie z walem za pomoca klinéw obrotowych jak
to ma miejsce w patencie polskim Nr 47710 lub za
pomocg zaczepéw, do ktérych jest na przemian do-
suwane np. wediug patentu szwajcarskiego Nr
349932, wzglednie kolo zebate osadzone jest ma
wale za pomocg klina w rowku spiralnym w taki
sposdb, iz kazde przesuniecie tegoz kola zebatego
wzdtuz osi walu powoduje zmiane potozenia mi-
mosrodow. '
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Niedogodnos$cig tych znanych mechanizméw jest
to, ze kliny obrotowe ulegajg szybkiemu zuzyciu
i zakleszezajg sie co powoduje unieruchomienie za-
geszczarki, a do przesuwania ko6l zebatych stosuje
sie elementy przesuwajgce o skiomplikowanej bu-
dowie i zabezpieczajgce kolo zebate przed samo-
czynnym przesunieciem, ponadto kola zebate w
tych znanych mechanizmach ulegajg szybkiemu zu-
zyciu, gdyz na skutek czestych wylaczen z pracy
i ponownych wlgczeh oraz ruchéw wzdiuz osi, zeby
pracujg pod zmiennym obcigzeniem, co wplywa na
ich zuzycie.

Celem wynalazku jest usuniecie powyzszych nie-
dogodnos$ci przez zastosowanie w wibratorze me-
chanizmu, pozwalajgcego na zmiang polozenia mi-
mosrodéw podczas ich wirowania.

Cel ten zostal osiggniety przez obrotowe osadze-
nie na wale mimo$rodu zaopatrzonego w dwie tar-
cze z wycieciami lukowymi, w ktére wchodzg za-
bieraki przesuwane za pomoca dzwignl. Przesta-
wienie dzwigni w lewo lub w prawo powoduje
zmiane wspéllpracy zabierakéw z poszczegblnymi
wycdieciami w tarczach, powodujgc zmiane wzajem-
nego potozenia mimosrodéw.

Takie skojarzemie podanych $Srodk6éw daje efekt
techniczny w postaci niezawodnego dziatania me-
chanizmu przy jednoczesnym znacznym uproszoze-
niiu jego konstrukcji.

Obrotowe osadzenie przestawnego mimosrodu na
wale umozliwia osadzenie ko6l zebatych na walach
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w spos6b staty i nieprzesuwny, co ma zasadniczy
wplyw na przedluzenie zywotno$ci tych koéi, oraz
zezwala na zastosowanie prostego o nieskompliko-
wanej budowie i dzialaniu elementu przesuwajgce-
go. . ) .
Wymnalazek jest uwidoczniony w przykiadowym
wykonaniu na rysunku na ktérym fig. 1 przedsta-
wia uklad mimosrodéw w wibratorze zageszczarki

w widoku aksonometrycznym, fig. 2 pionowy prze-
kréj wibratora po linii A—A, po osi wzdluznej mi-
mogrodu, z uktadem dzwigni, zabierakéw i nape-
du™ fig. 3—7 przedstawiajg uklady réznych po-
lozen mimosrodéw wzgledem siebie w czasie ich
przeciwbieznego ruchu wirowego widziane z kie-
runku, oznaczonym strzalka A na fig. 3, przy
ozym dla kazdego potozemia mimosrodéw przed-
stawiony jest wykres sit sktadowych i wypadko-
wych, wirujacych mimosrodéw. ’

Jak uwidoczniono na fig. 1 i 2 w korpusie 1 wi-
bratora w lozyskach 2 jest osadzony obrotowo wat
3 i niewidoczny na fig. 2 wat 4.

Na obu walach sg osadzone mimosrody 5 i 6,
stanowigce niewywazone masy wirujace. Przeciw-
biezny ruch waléw 3 i 4 jest dokonywany przez
pare kot zebatych 8 i 9 przy czym wat 3 napedza-
ny jest poprzez kolo pasowe 7, sprzezone z do-
wolnym silnikiem napedowym elektrycznym, lub
spalinowym.

Mimoséréd 6 jest osadzony na wale 4 w sposéb
trwatly, za pomoca np. wpustu klinowego, nieuwi-
docznionego na rysunku, natomiast mimos$réod 5
jest utozyskowany obrotowo na wale 3, przy czym
jest on zabezpieczony jedynie przed przesuwem
wzdluz: watu 3, ogranicznikami 3a. .

- Mimo$r6d 5 jest zaopatrzony z obu stron w tar-
cze 5a i 5b, na obwodzie ktérych sg wykonane wy-

ciecia, przesuniete wzgledem siebie o kat 90°, przy
czym tarcza 5a ma wyciecia 10 i 11, natomiast tar-
cza 5b ma wyciecia 16 i 17. '

. Dhugos¢ tukéw tych wycieé ograniczona jest kg-
tem a réwnym 90°. Ponadto na wale 3 sg osadzone
przesuwnie zabieraki 12 i 13, polgezone ciegnem 14
z dawignia 15.

Na fig. 2.1 3 przedstawiony jest zabierak 12 wsu-
niety w wyciecie 10 tarczy 5a, przy czym znajduje
si¢'on w-Srodku tego wyciedia.

--Potozenie to .oznacza spoczynkowy stan wibra-
tora’ przedstawiony schematycznie ma fig. 3. Po
pewnym obrocie waléw 3 i 4 zabierak 12 prze-
sunie sie w kraficowe polozenie wyciecia 10 i spo-
woduje obrét mimosrodu 5 i zmiane jego polozenia
wzgledem mimosrodu 6 o 45° tak jak to przedsta-
wiono na fig. 4. - : :
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Dla uproszczenia ma iig.E 4 do 7 pominieto oma-
czeniia poszczegblnych elementéw, ktére sq iden-
tyczne jak na fig. 3. Dla dalszej zmiany wzajemne-
go polozenia mimosrodéw 5 1 6 konieczne jest prze-
suniecie dzwigni 15 w lewo, na skutek czego po-
przez cdiegno 14 zabierak 12 zostanie wysuniety
z wyciecia 10, a zabierak 13 wsuniety do wycie-
.(;ia 17. |

‘W czasie przesuwania sie zabieraka 13 do kran-
cowego polozenia w wydieciu 17 nastgpi zmiana
wzajemnego polozenia mimosrodéw 5 i 6 o 90°, jak
to uwidoczniono ma fig. 5.

Kazdy kolejny ruch dzwignia 15 spowoduje zmia-
ne wspbélpracy zabierakéw z poszczegblnymi wy-
cieciami i w wyniku tetg‘o zmiane wzajemnego po-
lozenia mimos$rodéw, jak to przedstawtiono na fig.
6 i 7. Nastepnym po wzajemnym potozeniu mi-
moérodéw uwidocznionym na fig. 7 bedzie polo-
zenie przedstawione na fig. 4, a wiec mimosérod 5
wykona peilny obrot w stosunku do mimosrodu 6.

Kazdej zmianie wzajemnego polozenia mimos$ro-
déw 5 i 6 towarzyszy zmiana kierunku sity wypad-
kowej Pw ma skutek zmiany kierunku sktado-

. wejj Py

W przedstawionym przyktadzie wykonania me-
chanizmu, stanowiacym przedmiot wynalazku przy-
jeto przykiadowo kat a, ograniczajgcy wyciecia w
tarczach 5a i 5b mimosrodu 5, réwny 90° oraz po
dwa wyciecia w kazdej tarczy.

W praktyce, kat ograniczajgcy wyciecia, jak i
ilos¢ wycie¢ moga byé rézne od podanych w mi-
niejszym opisie pod warunkiem mozliwosci wsp6l-
pracy zabierakéw z wycieciami.

- Stwarza to mozliwo$ci dalszego zréznicowania
szybkosci ruchu zageszezarki, oraz sit wymusza-
jacych wibratora, oddzialtywujgcych poprzez plyte
roboczg na zageszczang nawierzchnie.

Mechanizm wedtug wynalazku moze byé¢ zasto-
sowany w wibratorach, zawierajgcych wiecej niz
dwa mimosrody, np. w ukladzie, w ktérym wspéi-
pracuja 4 lub wigcej mimosrodéw.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm do zmiany kierunku drgan wibrato-
ra, zwlaszcza do zageszczarek wibracyjnych, przez
zmiane wzajemnego polozenia wirujgeych mimo-
S§rodéw, znamienny tym, Zze ma wale (3) jest cbro-
towo osadzony mimosréd (5), wyposazony w dwie
tarcze (5a) i (5b) z ukowymi wycieciami (10, 11, 16
i 17), oraz na tym wale (3) sg osadzone przesuwnie
zabieraki (12) i (13), ktére -polgczone sg ciegnem
(14) z dswignig (15).
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