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Wskaznik synchronizacji
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Przedmiot wynalazku stanowi wskaznik synchro-
nizacji, umozliwiajacy zdalne naoczne stwierdze-
nie zsynchronizowanej pracy lub braku tej syn-
chronizacji kilku maszyn obrotowych. Wskaznik
wedlug wynalazku znajduje zastosowanie na przy-
klad jako lotniczy przyrzad pokiadowy w samo-
lotach wielosilnikowych, gdzie umozliwia pilotowi
zsynchronizowanie pracy kilku silnikéw, dzieki
czemu unika sie niebezpieczenstwa powstawania
rezonansowych drgan mniebezpiecznych dla kon-
strukeji calego samolotu, przy czym synchronizacje
przeprowadza sie po ustaleniu warunkéw pracy
jednego silnika uznanego za wzorcowy przez odpo-
wiednie dostosowanie otwarcia przepustnicy i usta-
wienia $migta pozostalych silnik6w. WskaZnik mo-
ze byé rowniez uzyty do synchronizowania prad-
nic elektrycznych trojfazowych w energetyce itp.
maszyn obrotowych.

Przyklad wykonania wskaznika synchronizacji
w zastosowaniu jako lotniczy przyrzad pokladowy
jest przedstawiony na rysunku, gdzie fig. 1 przed-
stawia - schemat ukladu elektrycznego silniczka
- stanowigcego typowy element skladowy wskazni-
ka, fig. 2 — silniczek w przekroju podiuznym we-
dlug linii A—A na fig. 3, fig. 3 za§ — widok sil-
niczka w kierunku strzatki B mna fig. 2, z czeScio-
wym wykrojem.

Schemat ukladu elektrycznego silniczka, ktory
stanowi typowy element wskaznika synchronizacji
wedtug wynalazku, jest pokazany na fig. 1 i za-
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wiera uzwojenie 1 ulozone w gwiazde stojana 3 sil-
niczka 4 zakonczone koficowkami Ry, S; i T;. Kon-
cowki te sg dolgczone, w przypadku zastosowania
wskaznika synchronizacji wedlug wynalazku jako
lotniczego przyrzadu pokladowego, do odpowiada-
jacych koncowek elektrycznego obrotomierza, wy-
korzystujgcego jakb nadajnik tr6jfazowsg pradnicz-
ke elektryczng jednego z samolotowych silnikéw
napedowych, zsynchronizowanych z silnikiem uzna-
nym za wzorcowy, w przypadku natomiast zastoso-
wania tego wskaznika w energetyce — bezposred-
nio do koncéwek pradnicy trojfazowej, poddawa-
nej zsynchronizowaniu z pragdnicg uznang za wzor-
cowg. Wtorne uzwojenie 2 jest nawiniete na uzwo-
jeniu 1 stojana 3 i jest zakonczone dwoma kon-
cowkami R, i S,, ktére sg polgczone w przypadku
zastosowania jako lotniczy przyrzad pokladowy
z jedng fazg pradniczki obrotomierza samolotowego
silnika uznanego za wzorcowy, z ktérym pozostalte
silniki majg byé zsynchronizowane. Przy zastoso-
waniu w energetyce koncowki te sg polgczone do
pradnicy uznanej za wzorcowg, z ktorg pozostale
pradnice beda zsynchronizowane. Dzieki pokaza-
nemu ukladowi elektrycznemu uzyskuje sie ruch
obrotowy wirnika 5 silniczka 4 w jednym Kkie-
runku lub w kierunku przeciwnym, w przypadku
gdy synchronizacja nie istnieje, przy czym kieru-
nek obrotu jest zalezny od znaku réinicy obrotéow
obydwu maszyn obrotowych oraz uzyskuje sie
niewystepowanie ruchu obrotowego tego wirnika 5
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w przypadku, gdy mastgpila synchronizacja.
W przypadku zastosowania w lotnictwie jest to
sprawdzianem dla pilota, ze ustawienie przepust-
nicy synchronizowanego silnika samolotowego
i przestawienie $§migla spowodowaly uzyskanie
odpowiadajacych obrotéw, zgodnych z obrotami
silnika pierwszego. Przedstawiony schemat poka-
zuje uklad elektryczny ukladu dla dwéch maszyn
obrotowych synchronizowanych ze sobg. W celu
uzyskania ukladu dla kilku maszyn obrotowych,
nalezy wykorzystaé takg liczbe silniczkéw 4, ile
jest maszyn obrotowych synchronizowanych z ma-
szyng obrotowg WZOrcows.

Silniczek 4 pokazany w przykladowym rozwigza-
niu na fig. 2 i fig. 3 posiada stojan 3 z uzwojenia-
mi 1 i 2, ktérych koficowki R;, S;, T; i Ry, S, s3
wyprowadzone na zewnatrz otworem 6 w celu pod-
tgczenia do niepokazanego na rysunku zbiorczego
zlgcza witykowego osadzonego w obudowie 7 puszki
wskaZnika. Stojan 3 jest zlgczony z kolnierzem 8
w ksztalcie kola na obwodzie, natomiast na osi 9
umocowanej w §rodku kolnierza 8 jest osadzony
obrotowo wirnik 5 silniczka 4. Wirnik 5 posiada
korpus z wcieciami oraz przymocowang w dowol-
ny spos6b, na przyklad przez rozwalcowanie, tar-
cze wskaznikowg 10, cylindryczng w postaci wy-
konania przedstawionej na rysunku lecz moggcg
posiadaé dowolng inng postaé, na przykiad tarczy
plaskiej itp. Wirnik 5 w pokazanym na rysunku
przykladzie wykonania jest osadzony na dwoéch
lozyskach §lizgowych 13 wykonanych najlepiej ze
sztucznych zywic, zwlaszcza za§ z organicznego
zwigzku fluoru (politetrafluoroetylenu) znanego
pod nazwa teflon lub podobnych zwigzkéw fluoru.
Moga byé jednak réwniez zastosowane lozyska
toczne. Tarcza wskaznikowa 10 posiada na swej
powierzchni naniesione dwukolorowe paski 11, przy
czym paski jasne moga byé pokrywane calkowicie
lub punktowo farba §wiecgca w ciemnosci, w celu
ulatwienia obserwacji tej tarczy. Tarcza wskaZni-
kowa 10 jest usytuowana owg znakowang czeScia
w obrebie przeZroczystego okienka 12 obudowy 7
zaznaczonej schematycznie na rysunku. Obserwu-
jacy wskaznik w chwili uzyskania catkowitej syn-
chronizacji widzi w okienku 12 nieruchomg tarcze
wskaznikowg 10, w przypadku za$§ braku synchro-
nizacji — przesuwanie sie w jednym lub przeciw-
nym kierunku paskéw 11, przy czym ruch jest tym
wolniejszy im Dblizszy jest moment zsynchronizo-
wania.

W ramach niniejszego wynalazku sg zawarte
odmiany wskaznika synchronizacji oparte na zasa-
dzie przedstawionej na fig. 1 i objasnionej powy-
zej, ktére umozliwiajg uzyskanie sygnalu bedgcego
funkecjg synchronizacji kilku maszyn obrotowych
w celu dokonania sygnalizacji lub automatyzacji
proces6w synchronizacji.

Zastrzezenia patentowe

1. Wskaznik synchronizacji przeznaczony do zdal-
nego naocznego stwierdzania istnienia lub braku
synchronizacji kilku maszyn obrotowych z jed-
‘ng wzorcowa maszyng obrotowg, znamienny
tym, ze dla kazdej synchronizowanej maszyny
obrotowej posiada odrebny silniczek (4), na
ktérego stojanie (3) sg nawiniete w gwiazde dwa
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uzwojenia (1) i (2), przy czym uzwojenie (1) jest
potaczone koricé6wkami (R;), (Si), (T;) z odpo-
wiadajacymi koncOéwkami maszyny obrotowej
synchronizowanej, na przykiad z pradniczka tréj-
fazowg obrotomierza, uzwojenie (2) za$§ jest po-
lgczone koncowkami (Rp), (S;) z odpowiadajg-
cymi koncé6wkami wzorcowej maszyny obroto-
wej na przykiad z jedng fazg pradniczki tréj-
fazowej obrotomierza tej maszyny, matomiast
osadzony obrotowo na osi (9) wirnik (5) silnicz-
ka (4) posiada korpus z wycieciami oraz przy-
mocowang 'w dowolny spos6b, na przykiad przez
rozwalcowanie tarcze ‘wskaznikowa (10) z dwu-
kolorowymi paskami (11), ktéra znajduje sie
w obrebie przezroczystego okienka (12) obudo-
wy (7) wskaznika tak, ze w przypadku calko-
witej synchronizacji w okienku (12) jest widocz-
na tarcza wskaznikowa (10) jako nieruchoma,
w przypadku za$§ braku synchronizacji jako wi-
rujgca w jednym kierunku lub w przeciwnym
kierunku zaleznie od znaku réznicy obrotu oby-
dwu maszyn obrotowych.

. WskazZnik synchronizacji wedlug zastrz. 1, zna-

mienny tym, ze, wirnik (5) silniczka (4) jest osa-
dzony obrctowo za pomocg dwéch tozysk $lizgo-
wych (13) wykonanych ze sztuczny\ch zywic,
zwlaszcza za$§ z organicznego zwigzku fluoru
(politetrafluoroetylenu) znanego pod nazwg tef-
lon lub podobnych zwigzkéw fluoru.
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