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(57)摘要

本发明涉及一种磁控腔内组织牵拉器，其包

括用于在腔体内夹持组织的组织夹持器以及在

腔外与所述组织夹持器采用磁性吸引配合的运

动控制器，所述运动控制器在腔体外运动时，能

控制组织夹持器在腔内的位置状态，以通过组织

夹持器实现对夹持组织的夹持与牵拉；还包括夹

持收容控制器，利用夹持收容控制器能收容组织

夹持器；且通过夹持收容控制器还能将组织夹持

器推入腔体内并对腔体内所需的组织进行夹持，

组织夹持器进入腔体内夹持组织后，夹持收容控

制器能将组织夹持器释放留置在腔内。本发明结

构紧凑，能实现组织的腔体内牵拉与体外牵引，

减少腔体内牵引对空间的占用，节省空间，减少

牵拉的创伤，降低对手术人员的需求，使用方便。
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1.一种磁控腔内组织牵拉器，其特征是：包括用于在腔体内夹持组织（17）的组织夹持

器以及在腔外与所述组织夹持器采用磁性吸引配合的运动控制器，所述运动控制器在腔体

外运动时，能控制组织夹持器在腔内的位置状态，以通过组织夹持器实现对夹持组织（17）

的夹持与牵拉；

还包括夹持收容控制器，利用夹持收容控制器能收容组织夹持器；且通过夹持收容控

制器还能将组织夹持器推入腔体内并对腔体内所需的组织（17）进行夹持，组织夹持器进入

腔体内夹持组织（17）后，夹持收容控制器能将组织夹持器释放留置在腔内；

所述组织夹持器包括用于夹持组织（17）的组织夹体（7）、用于和夹持控制器配合从而

控制所述组织夹体（7）夹持状态的夹体张闭控制体（9）以及与运动控制器磁性吸引配合的

磁吸连接体，组织夹体（7）通过夹体连接轴节（8）与夹体张闭控制体（9）连接，夹体张闭控制

体（9）与磁吸连接体连接；运动控制器通过与磁吸连接体的磁性吸引配合，能控制组织夹持

器在腔体内的位置状态；

组织夹体（7）呈钳夹状，通过夹体张闭控制体（9）能控制组织夹体（7）对组织（17）的夹

持状态，其中，当夹体张闭控制体（9）使得组织夹体（7）处于张开状态时，能将所需的组织

（17）位于组织夹体（7）内，而当夹体张闭控制体（9）使得组织夹体（7）处于闭合状态时，能将

位于组织夹体（7）内的组织（17）夹紧；

所述夹持收容控制器包括用于活动收容组织夹持器的夹持控制外套管（1）以及用于推

动或牵拉组织夹持器在夹持控制外套管（1）内运动的夹持控制推拉杆（2）；

组织夹持器和夹持控制推拉杆（2）均位于夹持控制外套管（1）腔内，且组织夹持器位于

夹持控制推拉杆（2）的前方；夹持控制推拉杆（2）位于夹持控制外套管（1）内的端部与磁吸

连接体采用可分离连接，组织夹体（7）位于夹持控制外套管（1）内时处于闭合状态；

组织夹体（7）位于夹持控制外套管（1）的头端口部外侧且夹体张闭控制体（9）大部分或

全部位于夹持控制外套管（1）内时，组织夹体（7）处于张开状态；组织夹体（7）位于夹持控制

外套管（1）的头端口部外侧且夹体张闭控制体（9）小部分或全部位于夹持控制外套管（1）的

头端口部外时，组织夹体（7）处于闭合状态；

组织夹持器位于夹持控制外套管（1）内，组织夹持器内的磁吸连接体、夹体张闭控制体

（9）以及组织夹体（7）依次连接，组织夹体（7）在夹持控制外套管（1）内更靠近夹持控制外套

管（1）的头端；

所述夹体张闭控制体（9）包括呈椭圆形的弹性圈或张开后呈四边形的弹性体；所述弹

性圈或弹性体处于张开状态时，能使得组织夹体（7）处于闭合状态；弹性圈或弹性体处于压

缩状态时，能使得组织夹体（7）处于张开状态；位于夹持控制外套管（1）内的弹性圈或弹性

体处于压缩状态。

2.根据权利要求1所述的磁控腔内组织牵拉器，其特征是：所述夹体张闭控制体（9）的

端部设置球头体（12），磁吸连接体的端部设置允许球头体（12）嵌置的球头罩（13），球头体

（12）在球头罩（13）内能万向转动。

3.根据权利要求1所述的磁控腔内组织牵拉器，其特征是：所述磁吸连接体包括块状或

筒状，磁吸连接体与夹持控制推拉杆（2）间的连接配合包括磁性连接或接触连接。

4.根据权利要求3所述的磁控腔内组织牵拉器，其特征是：所述磁吸连接体呈筒状时，

夹持控制推拉杆（2）头端的夹持控制推拉杆头（10）能伸入磁吸连接体内，且夹持控制推拉
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杆（2）的夹持控制推拉杆头（10）能与磁吸连接体分离。

5.根据权利要求1所述的磁控腔内组织牵拉器，其特征是：所述磁吸连接体上包裹有柔

性的保护层。

6.根据权利要求1至5任一项所述的磁控腔内组织牵拉器，其特征是：所述运动控制器

包括磁场强度可调的电磁体（15）。

7.根据权利要求1所述的磁控腔内组织牵拉器，其特征是：所述夹持控制外套管（1）的

尾端设置套管柄（3），夹持控制推拉杆（2）的端部设置夹持控制推拉杆柄（4）。
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磁控腔内组织牵拉器

技术领域

[0001] 本发明涉及一种牵拉器，尤其是一种磁控腔内组织牵拉器，属于医疗器械的技术

领域。

背景技术

[0002] 微创手术如腔镜手术或内镜手术中，由于手术医生的手不能进入病人体腔内，在

需要接受手术的身体组织受到自身悬挂组织、已部分切割游离组织或内脏器官(如肝脏、脾

脏)遮盖时，必须翻动这些器官才能暴露手术操作部位，继续手术进程。

[0003] 目前，腔镜手术对组织进行牵拉暴露手术操作部位时，采用的方法是另外做穿刺

切口并置入长杆手术钳牵拉暴露，长杆手术钳占用手术空间，影响主刀医师操作，同时，穿

刺切口会增加患者创伤和痛苦，增加患者体表疤痕影响美观。

[0004] 在内镜手术中没有安全有效的牵拉暴露方法，常采用效果极差的体位翻转或置入

手术线经口腔或肛门牵拉，极大影响手术进程，不仅增加手术费用，还增加患者手术风险，

极需改善。

发明内容

[0005] 本发明的目的是克服现有技术中存在的不足，提供一种磁控腔内组织牵拉器，其

结构紧凑，能实现组织的腔体内牵拉与体外牵引，减少腔体内牵引对空间的占用，节省空

间，减少牵拉的创伤，降低对手术人员的需求，使用方便，安全可靠。

[0006] 按照本发明提供的技术方案，所述磁控腔内组织牵拉器，包括用于在腔体内夹持

组织的组织夹持器以及在腔外与所述组织夹持器采用磁性吸引配合的运动控制器，所述运

动控制器在腔体外运动时，能控制组织夹持器在腔内的位置状态，以通过组织夹持器实现

对夹持组织的夹持与牵拉；

[0007] 还包括夹持收容控制器，利用夹持收容控制器能收容组织夹持器；且通过夹持收

容控制器还能将组织夹持器推入腔体内并对腔体内所需的组织进行夹持，组织夹持器进入

腔体内夹持组织后，夹持收容控制器能将组织夹持器释放留置在腔内。

[0008] 所述组织夹持器包括用于夹持组织的组织夹体、用于和夹持控制器配合从而控制

所述组织夹体夹持状态的夹体张闭控制体以及与运动控制器磁性吸引配合的磁吸连接体，

组织夹体通过夹体连接轴节与夹体张闭控制体连接，夹体张闭控制体与磁吸连接体连接；

运动控制器通过与磁吸连接体的磁性吸引配合，能控制组织夹持器在腔体内的位置状态。

[0009] 所述夹持收容控制器包括用于活动收容组织夹持器的夹持控制外套管以及用于

推动或牵拉组织夹持器在夹持控制外套管内运动的夹持控制推拉杆；

[0010] 组织夹持器和夹持控制推拉杆均位于夹持控制外套管腔内，且组织夹持器位于夹

持控制推拉杆的前方；夹持控制推拉杆位于夹持控制外套管内的端部与磁吸连接体采用可

分离连接，组织夹体位于夹持控制外套管内时处于闭合状态；

[0011] 组织夹体位于夹持控制外套管的头端口部外侧且夹体张闭控制体大部分或全部
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位于夹持控制外套管内时，组织夹体处于张开状态；组织夹体位于夹持控制外套管头端的

外且夹体张闭控制体小部分或全部位于夹持控制外套管的头端口部外时，组织夹体处于闭

合状态。

[0012] 所述夹体张闭控制体包括呈椭圆形的弹性圈或张开后呈四边形的弹性体；所述弹

性圈或弹性体处于张开状态时，能使得组织夹体处于闭合状态；弹性圈或弹性体处于压缩

状态时，能使得组织夹体处于张开状态；位于夹持控制外套管内的弹性圈或弹性体处于压

缩状态。

[0013] 所述夹体张闭控制体的端部设置球头体，磁吸连接体的端部设置允许球头体嵌置

的球头罩，球头体在球头罩内能万向转动。

[0014] 所述磁吸连接体包括块状或筒状，磁吸连接体与夹持控制推拉杆间的连接配合包

括磁性连接或接触连接。

[0015] 所述磁吸连接体呈筒状时，夹持控制推拉杆头端的夹持控制推拉杆头能伸入磁吸

连接体内，且夹持控制推拉杆的夹持控制推拉杆头能与磁吸连接体分离。

[0016] 所述磁吸连接体上包裹有柔性的保护层。

[0017] 所述运动控制器包括磁场强度可调的电磁体。

[0018] 所述夹持控制外套管的尾端设置套管柄，夹持控制推拉杆的端部设置夹持控制推

拉杆柄。

[0019] 本发明的优点：通过夹持收容控制器夹持控制器对未进入腔体内的组织夹持器进

行收容与控制，通过运动控制器对进入腔体内夹持组织的组织夹持器进行运动状态控制，

从而能实现组织的腔体内牵拉与体外牵引。运动控制器在腔体外控制组织夹持器的位置状

态时，仅仅由组织夹持器在腔体内对组织进行夹持，因此，能有效减少腔体内牵引器械对空

间的占用，节省手术空间。与现有手术操作相比，运动控制器在腔体外与组织夹持器采用磁

性连接，能有效减少戳孔数量，从而能有效减少创伤。通过运动控制器与组织夹持夹持器配

合对组织牵引后，能减少医务人员的数量，为单个医务人员的手术操作提供了可能性。

附图说明

[0020] 图1为本发明的结构示意图。

[0021] 图2为本发明组织夹体在夹持控制外套管的头端外处于张开的示意图。

[0022] 图3为本发明组织夹体在夹持控制外套管的头端外处于闭合的示意图。

[0023] 图4为本发明运动控制器与组织夹持器的配合示意图。

[0024] 图5为本发明的另一种实施结构示意图。

[0025] 图6为图5实施结构对应组织夹体在夹持控制外套管的头端外处于张开的示意图。

[0026] 图7为图5实施结构对应组织夹体在夹持控制外套管的头端外处于闭合的示意图。

[0027] 附图标记说明：1‑夹持控制外套管、2‑夹持控制推拉杆、3‑套管柄、4‑夹持控制推

拉杆柄、5‑电源线、6‑电源插头、7‑组织夹体、8‑夹体连接轴节、9‑夹体张闭控制体、10‑夹持

控制推拉杆头、11‑筒状磁吸连接体、12‑球头体、13‑球头罩、14‑块状磁吸连接体、15‑电磁

体、16‑体壁以及17‑组织。
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具体实施方式

[0028] 下面结合具体附图和实施例对本发明作进一步说明。

[0029] 为了能实现组织的腔体内牵拉与体外牵引，减少腔体内牵引对空间的占用，节省

空间，减少牵拉的创伤，降低对手术人员的需求，本发明包括用于在腔体内夹持组织17的组

织夹持器以及在腔外与所述组织夹持器采用磁性吸引配合的运动控制器，所述运动控制器

在腔体外运动时，能控制组织夹持器在腔内的位置状态，以通过组织夹持器实现对夹持组

织17的夹持与牵拉；

[0030] 还包括夹持收容控制器，利用夹持收容控制器能收容组织夹持器；且通过夹持收

容控制器还能将组织夹持器推入腔体内并对腔体内所需的组织17进行夹持，组织夹持器进

入腔体内夹持组织17后，夹持收容控制器能将组织夹持器释放留置在腔内。

[0031] 具体地，腔体内具体是指人体的胸腔、腹腔等位置，组织17为腔体内的器官组织，

通过组织夹持器能对组织17进行夹持，组织夹持器位于腔体内，运动控制器位于腔体外，运

动控制器与组织夹持器间通过体壁16间隔，如图4所示。体壁16包括皮肤，血管等，运动控制

器与组织夹持器通过磁性吸引配合，即运动控制器通过磁性能与组织夹持器相互吸引并靠

近运动控制器，当运动控制器在腔体外运动时，能控制组织夹持器在腔内的位置状态，以通

过组织夹持器实现对夹持组织17的夹持与牵拉；以获取所需的手术视野等。

[0032] 运动控制器在腔体外控制组织夹持器的位置状态时，仅仅由组织夹持器在腔体内

对组织17进行夹持，因此，能有效减少腔体内牵引器械对空间的占用，节省手术空间。此外，

与现有手术操作相比，运动控制器在腔体外与组织夹持器采用磁性吸引配合，能有效减少

戳孔数量(目前的戳孔一般包括牵引孔、视频孔以及操作孔)，从而能有效减少创伤。通过运

动控制器与组织夹持器配合对组织17吸引连接后，能减少医务人员的数量，为单个医务人

员的手术操作提供了可能性。

[0033] 具体实施时，组织夹持器在未进入腔体内时，需要通过夹持收容控制器夹持控制

器进行收容存储，且通过夹持收容控制器夹持控制器能对组织夹持器的状态进行控制，而

当组织夹持器在腔体内对相应的组织17夹持后，需要将组织夹持器与夹持收容控制器夹持

控制器分离，以便不影响运动控制器与组织夹持器的磁性连接配合。本发明实施例中，通过

夹持收容控制器对未进入腔体内的组织夹持器进行收容与控制，通过运动控制器对进入腔

体内夹持组织17的组织夹持器进行运动状态控制，从而能实现组织的腔体内牵拉与体外牵

引。

[0034] 进一步地，所述组织夹持器包括用于夹持组织17的组织夹体7、用于和夹持控制器

配合从而控制所述组织夹体7夹持状态的夹体张闭控制体9以及与运动控制器磁性吸引配

合的磁吸连接体，组织夹体7通过夹体连接轴节8与夹体张闭控制体9连接，夹体张闭控制体

9与磁吸连接体连接；运动控制器通过与磁吸连接体的磁性吸引配合，能控制组织夹持器在

腔体内的位置状态。

[0035] 本发明实施例中，组织夹体7呈钳夹状，通过夹体张闭控制体9能控制组织夹体7对

组织17的夹持状态，当夹体张闭控制体9使得组织夹体7处于张开状态时，能将所需的组织

17位于组织夹体7内，而当夹体张闭控制体9使得组织夹体7处于闭合状态时，能将位于组织

夹体7内的组织17夹紧。组织夹体7通过夹体连接轴节8与夹体张闭控制体9连接。磁吸连接

体采用磁性材料制成，通过磁吸连接体能与运动控制器磁性吸引配合，夹体张闭控制体9与
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磁吸连接体连接，当磁吸连接体与运动控制器磁性吸引配合后，通过磁吸连接体能带动夹

体张闭控制体9以及组织夹体7跟随运动控制器运动趋势，即达到控制整个组织夹持器在腔

体内的位置目的。

[0036] 进一步地，所所述夹持收容控制器包括用于活动收容组织夹持器的夹持控制外套

管1以及用于推动或牵拉组织夹持器在夹持控制外套管1内运动的夹持控制推拉杆2；

[0037] 组织夹持器和夹持控制推拉杆2均位于夹持控制外套管1腔内，且组织夹持器位于

夹持控制推拉杆2的前方；夹持控制推拉杆2位于夹持控制外套管1内的端部与磁吸连接体

采用可分离连接，组织夹体7位于夹持控制外套管1内时处于闭合状态；

[0038] 组织夹体7位于夹持控制外套管1的头端口部外侧且夹体张闭控制体9大部分或全

部位于夹持控制外套管1内时，组织夹体7处于张开状态；组织夹体7位于夹持控制外套管1

头端的外且夹体张闭控制体9小部分或全部位于夹持控制外套管1的头端口部外时，组织夹

体7处于闭合状态。

[0039] 本发明实施例中，夹持控制外套管1、夹持控制推拉杆2均需要采用符合医用标准

的材料制成，夹持控制推拉杆2能伸入夹持控制外套管1内，夹持控制推拉杆2在夹持控制外

套管1内能沿所述夹持控制外套管1的长度方向运动，一般地，夹持控制推拉杆2在夹持控制

外套管1内与所述夹持控制外套管1呈同轴分布。夹持控制推拉杆2的头端进入夹持控制外

套管1内，所述夹持控制外套管1的尾端设置套管柄3，夹持控制推拉杆2的端部设置夹持控

制推拉杆柄4。

[0040] 组织夹持器位于夹持控制外套管1内，组织夹持器内的磁吸连接体、夹体张闭控制

体9以及组织夹体7依次连接，组织夹体7在夹持控制外套管1内更靠近夹持控制外套管1的

头端。夹持控制推拉杆2位于夹持控制外套管1的头端邻近磁吸连接体，并与磁吸连接体间

采用可分离连接，当组织夹体7在在夹持控制外套管1内时，利用夹持控制外套管1的管径能

使得组织夹体7处于闭合状态。当组织夹体7处于闭合状态时，组织夹体7无法对组织17进行

夹持。

[0041] 当需要利用组织夹体7对组织17进行夹持时，利用夹持控制推拉杆2推动磁吸连接

体在夹持控制外套管1内运动，以使得组织夹体7、夹体张闭控制体9以及磁吸连接体逐渐从

夹持控制外套管1的头端推出。具体地，当组织夹体7全部位于夹持控制外套管1的头端外而

夹体张闭控制体9依然位于夹持控制外套管1内时，由于没有夹持控制外套管1的束缚，组织

夹体7能处于张开状态。利用处于张开状态的组织夹体7能将腔体内相应的组织17置于组织

夹体7内。随着夹持控制推拉杆2的不断推动，夹体张闭控制体9也会被推出夹持控制外套管

1的头端外；当夹体张闭控制体9位于夹持控制外套管1外时，能使得组织夹体7闭合，当组织

夹体7闭合后，能对位于处于组织夹体7内的组织17夹紧。由于夹持控制推拉杆2与磁吸连接

体间采用可分离连接，当夹持控制推拉杆2将磁吸连接体也推入腔体内时，能实现组织夹持

器与夹持控制外套管1的分离，使得组织夹持器顺利进入腔体内。此外，当组织夹体7未对腔

体内的组织17有效夹紧时，可以通过夹持控制推拉杆2将组织夹持器回拉进入夹持控制外

套管1内，然后重复上述夹持控制推拉杆2与组织夹持器的配合过程，具体不再赘述。

[0042] 进一步地，所述夹体张闭控制体9包括呈椭圆形的弹性圈或张开后呈四边形的弹

性体；所述弹性圈或弹性体处于张开状态时，能使得组织夹体7处于闭合状态；弹性圈或弹

性体处于压缩状态时，能使得组织夹体7处于张开状态；位于夹持控制外套管1内的弹性圈
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或弹性体处于压缩状态。

[0043] 具体地，图1、图2和图3中，示出了夹体张闭控制体9为弹性圈的情况，图5、图6和图

7，示出了夹体张闭控制体9为弹性体的情况，夹体张闭控制体9张开后，四边形可以为菱形

或其他四边形。利用弹性圈或弹性体的弹性，能将夹体张闭控制体9装于夹持控制外套管1

内，而当将弹性圈或弹性体推出夹持控制外套管1外后，利用弹性圈或弹性体的弹性，能处

于张开状态。具体地，当弹性圈或弹性体在夹持控制外套管1内处于压缩状态时，利用夹持

控制外套管1的管径能使得组织夹体7也处于压缩状态，从而能实现对组织夹体7的收容。

[0044] 所述磁吸连接体呈块状或筒状，磁吸连接体与夹持控制推拉杆2间的连接配合包

括磁性连接。如图1、图2、图3和图4所示，示出了磁吸连接体呈筒状的形式，即为筒状磁吸连

接体11，图5、图6和图7，示出了磁吸连接体呈块状的形式，即为块状磁吸连接体14。磁吸连

接体的具体形状等可以根据需要进行选择，此处不再赘述。

[0045] 如图5、图6和图7所示，当磁吸连接体为块状磁吸连接体14时，所述夹体张闭控制

体9的端部设置球头体12，磁吸连接体的端部设置允许球头体12嵌置的球头罩13，球头体12

在球头罩13内能万向转动。通过球头体12与球头罩13之间的配合，能使得夹体张闭控制体9

相对块状磁吸连接体14转动，以满足组织夹体7以及夹体张闭控制体9在腔体内不同位置或

角度的夹持需要。

[0046] 如图1、图2、图3和图4所示，所述磁吸连接体呈筒状时，夹持控制推拉杆2头端的夹

持控制推拉杆头10能伸入磁吸连接体内，且夹持控制推拉杆2的夹持控制推拉杆头10能与

磁吸连接体分离。当然，当磁吸连接体采用块状磁吸连接体14时，夹持控制推拉杆2与块状

磁吸连接体14间也可以采用磁性的可分离连接。

[0047] 当采用磁性可分离连接时，还包括电源线5以及电源插头6，当通过电源线5、电源

插头6与外部的电源连接时，能在夹持控制推拉杆2的夹持控制推拉杆头10得到相应的磁

场，从而能与块状磁吸连接体14或筒状磁吸连接体11磁性连接配合。当将电源线5、电源插

头6与外部电源分离时，夹持控制推拉杆头10的磁场消失，便于实现夹持控制推拉杆头10与

筒状磁吸连接体11以及块状磁吸连接体14的分离。

[0048] 此外，所述磁吸连接体上包裹有柔性的保护层。保护层能对磁吸连接体进行包裹，

通过保护层能避免磁吸连接体在腔体内对组织17等的伤害。具体实施时，所述运动控制器

包括磁场强度可调的电磁体15。当调节电磁体15的磁场强度时，能实现运动控制器与组织

夹持器之间的连接强度，具体为本技术领域人员所熟知，此处不再赘述。

说　明　书 5/5 页

8

CN 108433763 B

8



图1

图2

图3

说　明　书　附　图 1/3 页

9

CN 108433763 B

9



图4

图5

说　明　书　附　图 2/3 页

10

CN 108433763 B

10



图6

图7

说　明　书　附　图 3/3 页

11

CN 108433763 B

11


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002
	CLA00003

	DES
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008

	DRA
	DRA00009
	DRA00010
	DRA00011


