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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do kom-
pensacji naprezen dynamicznych nitek osnowy na
krosnach tkackich z wychylnym przewalem osno-
wowym i z maszynkg nicielnicowg dla przesmyku
zamknietego.

Znane sy urzadzenia do czeSciowego wyrdéwnania
naprezen osnowy w czasie tkania, ktoérych dziata-
rnie polega na przesunieciu przewatu w funkecji na-
piecia osnowy w wyniku czego poprzez sztywny
uklad regulacji nastepuje zwiekszenie lub zmniej-
szenie odwijania walu osnowowego. Dokonujgca
si¢ w ten spos6b regulacja $redniej wartoéci na-
piecia osnowy nie kompensuje jej chwilowych i
szybkich zmian dynamicznych w ciggu jednego
cyklu tkania to jest tworzenia przesmyku i przy-
bicia watku. Réwniez znane jest poluznienie osno-
wy ruchomym przewalem w czasie tworzenia prze-
smyku co nie jest zalezne od ruchu nicielnic i nie
pokrywa sie z przebiegiem odksztalcen osnowy.
Kompensacja ta jest nieprawidiowa i niezgodna
w fazie z rzeczywistymi odksztalceniami w nitkach
osnowy, gdyz spowodowana jest ruchem przewalu
zaleznym od ruchu bidla, co powoduje wystepowa-
nie kréotkotrwalych szarpnieé lub poluZnien osnowy
w okresie tworzenia przesmyku.

Celem wynalazku jest usuniecie wad wystepujg-
cych w znanych urzadzeniach sztywnej kompen-
sacji wydluzen nitek osnowy, przez zastosowanie
samoczynnej kompensacji, ktéra pozwala na syn-
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chronizowanie ruchu przewalu z ksztaltowaniem
sie napiecia osnowy.

Urzadzenie wedlug wynalazku posiada przewat
osnowowy umieszczony podatnie na wahaczu spre-
Zynowym potgczonym z dzwignig sterowang, ktéry
jest poruszany ruchem oscylacyjnym, powodowa-
nym silg napiecia osnowy i silg amortyzatora tak,
ze przy wzroscie napiecia osnowy powyzej zadanej
sily przewal przemieszczany jest tg silg w kierun-
ku nicielnic i poluznia osnowe, a przy zmniejsze-
niu sie napiecia poruszany jest w kierunku prze-
ciwnym sitg sprezystosci amortyzatora, co dokonu-
je sie przy réwnoczesnym ruchu przewalu powo-
dowanym dzwignig sterowang.

Ruch przewalu jest wskutek tego ztozony z prze-
mieszezen oscylacyjnych o czestotliwosci i kierun-
ku zmian napiecia osnowy oraz z przemieszczenia
sterowanego z czestotliwo$cig obrotéw walu glow-
nego (tworzenia przesmyku).

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat catego ukladu w widoku z
boku krosna a fig. 2 i 3 przedstawia szczegét u-
mieszczenia przewalu w drugim przykladzie wyko-
nania. Przyktad na fig. 2 pokazany jest w widoku
z boku krosna a fig. 3 w widoku od strony prze-
watu.

Jak uwidoczniono na fig. 1, 2 i 3 przewat 1 o-
trzymuje ruchy oscylacyjne od sit sprezystoSci o-
snowy i amortyzatora zgodnie z kierunkiem i cze-
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stotliwosciag zmian sily napiecia osnowy, podczas
gdy diwignia 6 poruszana poprzez rolke 5 ukladu
bidlowego steruje ruchem przewatu tak, ze w cza-
sie otwierania przesmyku przewal przemieszcza
sie w kierunku nicielnic a w czasie .zamykania w
kierunku  przeciwnym z czestotliwo$cig obrotéw
walu gtéwnego.

W ten spos6éb kompensowane sg nagle zmiany
napiecia osnowy przez dzialanie amortyzujgce wa-
hacza 7, podczas gdy ruchem sterowanym dzwigni
6 przybliza sie zakres kompensacji przewalu do
amplitudy tworzenia przesmyku i odksztalcen ni-
tek osnowy. Przy zwiekszaniu napiecia osnowy (na
przyklad w momencie przybicia watku) powyzej
maksymalnego zakresu sily wystepujgcej w prze-
smyku i nastawionej na amortyzatorze nastepuje
wylgczenie kompensacji przez osiggniecie granicz-
nego potozenia wahacza 7 i jego oparcie si¢ na
stalym ramieniu dzwigni 6. Wylaczenie to dokony-
wane jest cyklicznie w kazdym momencie przybi-
cia, po ktérym samoczynna kompensacja ponownie
jest wlgczana na okres tworzenia przesmyku.

Warto$¢é zadana napiecia osnowy, wokét ktoérej
dokonuje si¢ kompensacji, reguluje sie napieciem
sprezyny 8 powodujacej wspomniany ruch waha-
cza. Dziatanie amortyzatora 8 uzupelnione lub
zastgpione moze by¢é amortyzatorem 3 fig. 1 wzgle-
dnie podobnym ukladem amortyzatoré6w sprezyno-
wych w innych przykladach rozwigzania. Spos6b
dzialania przy zastosowaniu amortyzatora 3 w dru-
gim przykladzie wykonania przebiega podobnie jak
opisano.

W przyktadzie drugim fig. 1 przewal umieszczony
jest bezposrednio na dzwigni 6 potgczonej z amor-
tyzatorem 3, ktéry oddzialuje na przewal w za-
lezno$ci od sily  napiecia osnowy. Przy wzroScie
napiecia szczeg6lnie w fazie otwierania przesmyku
amortyzator jest Sciskany i przewal przesuwany
jest silg napiecia osnowy w kierunku nicielnic,
kompensujgc wzrost napiecia a przy poluznieniach
osnowy sila sprezysto$ci amortyzatora przemiesz-
cza przewal' w przeciwnym kierunku.
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Przy zamykaniu przesmyku, to jest zmniejszeniu
sie napiecia osnowy amortyzator sprezynowy 3 po-
woduje przesuwanie sie przewalu w przeciwnym
kierunku do strzalki, wyréwnujgc tym samym
zmiany diugoSci przemieszczanych nitek osnowy
i kompensujac ich spadek napiecia. W okresie
przybicia watku do krawedzi tkaniny to jest ruchu
bidia do przedniego skrajnego poltozenia uktad
kompensacyjny zostaje wylaczony w ten sposéb, ze
dzwignia 6 opiera sie sztywno na rolce 5, gdzie do-
ciska jg sila napiecia osnowy wieksza w momencie
przybicia od sily oddzialywania amortyzatora 3
wylaczonego tym samym poza zakres oddzialywan.

Przy otwieraniu przesmyku (poczatek ruchu ni-
cielnic) bidlo odchyla sie od krawedzi tkaniny w
kierunku skrajnego tylnego polozenia, a rolka 5
umieszczona na ramieniu bidla obniza sie w dét,
powodujgc odblokowanie dZwigni 6 i umozliwienie
jej wspélpracy z amortyzatorem 3, to jest ponowne
rozpoczecie podatnej kompensacji wydiuzen nitek
osnowy przez przewal.

Zakres dzialania tego rodzaju kompensacji, to
jest wielkoSci ugiecia amortyzatora 3 moze byé w
razie potrzeby zmieniona lub wylgczona przez prze-
suniecie punktu zamocowania w dolne skrajne po-
tozenie.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do kompensacji naprezen dyna-
micznych nitek osnowy na krosnach tkackich, zna-
mienne tym, ze przewal osnowowy (1) umieszczony
jest na wahaczu sprezynowym (7) podatnym na
zmiany napiecia osnowy i polgczonym z dZwignig
dwuramienng (6) sterowang od watu gléwnego
krosna z czestotliwoscia jego obrotéw przy row-
noczesnych oscylacjach przewalu w zalezno$ci od
kierunku i czestotliwo§ci zmian napiecia osnowy.

2. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tym, ze diwignia dwuramienna posiada
amortyzator (3) wylgczany okresowo przez rolke
sterujgcg (6) w chwili zamkniecia przesmyku.
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