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Impulsowy silnik krokowy o dwéch kierunkach obrotéw

Przedmiotem wynalazku jest impulisowy silnik krokowy o dwdéch kierunkach obrotéw przeznaczony
zwtaszcza do napedu przyrzadéw i uktadéw o wymaganej dokfadnosci przesuniecia katowego.

Znane dotychczas impuisowe silniki krokowe o dwdch kierunkach obrotéw stosowane do napedu
przyrzaddw i uktadéw o wymaganej doktadnosci przesunigcia katowego nie realizowaty tego wymagania w spo-
s6b zadowalajacy. Znane sq impulsowe silniki krokowe sktadajace sie z wirnika na ktérego obwodzie znajdujg si¢
magnesy trwate, ktérych ilosé¢ i rozmieszczenie uzaleznione jest od wymaganego przesunigecia katowego. Stojan
tych silnikéw zawiera elektromagnesy w ilosci + 1 wiekszej od ilosci magneséw trwatych wirnika. Przy podaniu
impulsu pradowego na uzwojenia elektromagneséw stojana, nastepuje przesuniecie wirnika o kgt réwny wielkosci
katowej miedzy dwoma sgsiednimi magnesami wirnika. Wadg tych silnikdw jest to, ze posiadajq one duzy btad
przetozenia katowego, zalezny od bezwtadnos$ci napedzanego elementu. Dlatego tez stosowanie ich jako silniki
napedzajace przyrzady iuktady o napedzie skokowym z zatozona iloci i czestoscia skokéw odpowiadajacy
okresionej wartosci katowej powoduje, ze napedzane nimi uktady i przyrzady pracujg niestabilnie i obarczone sa
duzym btedem przetozenia katowego.

Celem wynalazku jest uniknigcie wyzej wymienionych wad znanych impulsowych silnikéw krokowych
odwéch kierunkach obrotéw przez skonstruowanie silnika pracujacego tak, ze warto$é przesunigcia kgtowego
elementu napedzanego, dyktowana iloscig skokéw na jeden obrot, jest zawsze taka sama.

Istota wynalazku polega na tym, ze silnik zawiera dwa zespoty napedowe, z ktérych kazdy sktada sie
z elektromagnesu, dzwigni dwuramiennej, ktérej jedno ramig stanowi zwore elektromagnesu, a drugie jest trwale
potaczone ze sprezyna, zeba chwytnego potaczonego ze zwora za pomocg ramienia spre2ystego oraz sprzegta
jednokierunkowego sktadajacego si¢ z kota zebatego umieszczonego obrotowo w korpusie silnika, watka i ele-
mentdéw tocznych, ktére to sprzegto za pomocq zeba chwytnego przenosi ruch kota zebatego na wat silnika.

Wynalazek zostanie szczegétowo abjasniony na podstawie przyktadu wykonania silnika, pokazanym ne
rysunku, na ktérym fig. 1 — przedstawia schematycznie rzut poziomy silnika, a fig. 2 — przedstawia rzut pionowy
silnika z pétprzekrojem jego wirnika wzdtuz osi A—A.

Silnik wedtug wynalazku posiada dwa zespoty napedowe z ktérych kazdy sktada sie z elektromagnesu 1,
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dwuramiennej dzwigni, ktérej ramie 2 stanowi zwore elektromagnesu, a drugie rami¢ 10 potaczone jest trwale ze
sprezyng 3, zeba chwytnego 4, osadzonego na jednym koricu ramienia sprezystego 5, ktérego drugi koniec
potaczony jest ze zworg 2 oraz ze sprzegta jednokierunkowego. Sprzegto jednokierunkowe zawiera koto zebate
6 osadzone obrotowo w korpusie 7 §ilnika, watek 8 i elementy toczne 9. Kota zebate 6 uktadéw napedowych sq
zbudowane w ten sposob, ze ich wierice zgbate posiadaja przeciwny kierunek nachylenia zebéw, przy czym kazde
koto zebate 6 wspdtpracuje z zgbem chwytnym 4 jednego z zespotéw napedowych. W chwili podania impulsu
pradowego na uzwojenie elektromagnesu 1, elektromagnes przyciaga zwore 2, ktéra za pomocy sprezystego
ramienia 5 powoduje zazebienie si¢ zeba chwytnego 4 z kotem zebatym 6. W chwili zaniku impuisu, ramie 10
dzwigni, zostaje przyciagniete przez sprezyne 3 i ramie sprezyste 5 powoduje przesunigcie zeba chwytnego 4.
Wskutek tego nastepuje cbrot kota zebatego 6 o jeden skok. Kierunek obrotu kota zebatego, a zatem watu
silnika, jest uzalezniony od tego na ktéry z elektromagnesOw zostaje podany impuls pradowy.

Silnik wedtug wynalazku moze by¢ stosowany w zespotach aparatury do badar rentgenostrukturalnych
i rentgenospektralnych. We wspétpracy z elektronicznymi uktadami programowego sterowania, silnik ten umozli-
wia zwigkszenie efektywnosci badal materiatowych metodami rentgenowskiemi.

Zastrzezenie patentowe

Impulsowy silnik krokowy o dwéch kierunkach obrotéw, znamienny tym, ze zawiera dwa zespoty
napedowe z ktérych kazdy sktada sie z elektromagnesu (1), dzwigni dwuramiennej, ktorej jedno ramie stanowi
zwore (2) elektromagnesu (1), aramie (10) jest trwale. pofaczone ze sprezyng (3), zeba chwytnego (4),
potaczonego ze zworg (2) za pomoca ramienia sprezystego (5) oraz sprzegta jednokierunkowego, sktadajgcego
si¢ z kota zebatego (6), umieszczonego obrotowo w korpusie (7) silnika, watka (8) i elementéw tocznych (9),
ktdre to sprzegto za pomocq zgba chwytnego (4) przenosi ruch kota zebatego (6) na wat silnika.
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