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DISPOSITIF DE DIRECTION A PIVOT VERTICAL ET APPAREIL DE PROPULSION DE BATEAU COMPRENANT

CELUI-CL.

@ DISPOSITIF DE DIRECTION A PIVOT VERTICALET
APPAREIL DE PROPULSION DE BATEAU COMPRE-
NANT CELUI-CI

L’invention présente un dispositif de direction (140) d’'un
appareil de propulsion (100) de bateau, I'appareil de propul-
sion comprenant:

- une armature (190) raccordée au bateau,

- un actionneur (1) et un générateur de flux (M1) agen-
cés pour propulser le bateau selon un axe de propulsion (L),

- des moyens de pivotement (180) du générateur de
flux selon un axe de direction V1), relativement a 'armature
(190),

ledit dispositif de direction comprenant des moyens de
préhension (142) relié au moins au générateur de flux par
l'intermédiaire desdits moyens de pivotement caractérisé en
ce que le dispositif comprend un élément de déport (141)
disposé entre les moyens de pivotement et les moyens de
préhension, et des moyens de pivotement de préhension
(143) selon un axe de préhension (V2), entre les moyens de
préhension (142) et 'élément de déport (141), l'axe de pré-
hension étant distinct du plan vertical contenant I'axe de di-
rection (V1) et I'axe de propulsion (L).

Figure de 'abrégé: Fig. 1




Description

Titre de I'invention : DISPOSITIF DE DIRECTION A PIVOT
VERTICAL ET APPAREIL DE PROPULSION DE BATEAU
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COMPRENANT CELUI-CI

La présente invention concerne un appareil de propulsion comprenant un dispositif
de direction a pivot vertical, par exemple 1’appareil de propulsion comprenant au
moins un actionneur dont la partie mobile réalise un mouvement de translation linéaire
alternatif.

Il est connu des moteurs hors-bord comprenant respectivement une barre de direction
reliée au moteur de manicre a orienter 1’hélice par rapport a la direction longitudinale
du bateau, le moteur pouvant pivoter autour d’un axe vertical d’un débatement
angulaire d’envrion 90 degrés soit environ 45 degrés de chaque c6té et par rapport au
plan vertical.

En outre, afin de réaliser une marche arriere, il est prévu des moyens mécaniques, par
exemple un pignon, permettant de faire tourner 1’hélice dans le sens contraire au sens
permettant la propulsion.

Cependant, il est ainsi désireux de proposer une solution simple, économique, et
offrant un encombrement réduit afin de réaliser une marche arricre avec un bateau. 11
est en outre proposé un dispositif de direction offrant un maniement plus aisé€.
OBJET DE L’INVENTION

A cet effet, et selon un premier aspect, I’invention propose un dispositif de direction
pour appareil de propulsion d’engin nautique, I’appareil de propulsion comprenant :

- une armature agencée pour Etre raccordée a la structure de 1’engin nautique,

- un actionneur et un générateur de flux agencés pour propulser I’engin nautique,
ledit générateur présentant un axe de propulsion,

- des moyens de pivotement du générateur de flux selon un axe vertical, dit axe de
direction, relativement a 1’armature,

ledit dispositif de direction comprenant des moyens de commande, ledit dispositif
étant relié¢ au moins au générateur de flux par I’intermédiaire des moyens de pi-
votement du générateur de flux et étant agencé pour commander la direction de 1’engin
nautique,

caractérisé en ce qu’il comprend un élément de déport disposé entre les moyens de
pivotement du générateur de flux et les moyens de commande, et des moyens de pi-
votement de commande selon un axe de commande, entre les moyens de commande et
I’élément de déport, I’axe de commande étant distinct du plan contenant I’axe de

direction et I’axe de propulsion.
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Le dispositif selon I’invention permet en particulier de réaliser une marche arricre
d’un bateau de maniere aisée.

On entend par engin nautique, tout dispositif flottant ou sous-marin, par exemple les
bateaux, par exemple de plaisance, les drones sous-marins, les jouets nautiques...

L’appareil de propulsion peut étre raccordé a différents endroits de la structure de
I’engin nautique. Par exemple, I’armature est reli€e a la poupe de 1’engin nautique.
Certains moteurs de péche sont situ€s a ’avant des bateaux pour plus de maniabilité,
d’autres sont dans des «puits» situés au milieu de la coque du bateau.

En outre, pour ce qui précede et pour la suite de la description, on entend par moyens
de commande des moyens saisis par 1’ utilisateur manipulant a la main les moyens de
commande ou des moyens coopérant avec des moyens motorisés de maniere a
manipuler de maniere automatique lesdits moyens de commande, permettant ainsi le
pivotement du générateur de flux. On utilisera indifféremment les expressions moyens
de commande et moyens de préhension pour désigner les moyens de commande. De
méme on utilisera indifféremment les expressions moyens de pivotement de
commande et moyens de pivotement de préhension.

En particulier, I’axe de préhension est distinct de 1’axe de direction.

De préférence, le dispositif de direction peut comprendre un ou plusieurs des caracté-
ristiques suivantes :

- Les moyens de préhension présentent la forme d’une barre, par exemple de
section cylindrique,

- I’élément de déport s’étend perpendiculairement au plan vertical,

- I’élément de déport présente la forme d’une barre,

- ledit dispositif de direction comprend des moyens de pivotement de déport
selon un axe de déport, par exemple horizontal, entre les moyens de pi-
votement du générateur de flux et I’élément de déport de manicre a pivoter
I’élément de déport relativement aux moyens de pivotement du générateur de
flux ; cette caractéristique permettant d’incliner les moyens de préhension,

- ledit dispositif de direction comprend des moyens de butée ou de crantage de
rotation de 1’élément de déport ; cette caractéristique permettant de maintenir
en position prédéterminée les moyens de préhension, par exemple selon une
inclinaison prédéterminée,

- les moyens de butée comprennent un doigt indexeur et une rainure agencée
sur la circonférence d’un arbre de rotation de I’élément de déport et présentant
une longueur inférieure a la circonférence totale dudit arbre de maniere que le
fond de la rainure entre en contact avec le doigt indexeur, ou

- les moyens de butée comprennent un doigt indexeur faisant saillie radialement

a la périphérie de I’arbre de rotation,
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- Les moyens de crantage comprennent en outre un joint torique venant autour
du doigt indexeur qui vient supprimer les chocs de picces métalliques (doigt
indexeur et rainure), et également servir de moyen de positionnement des
moyens de préhension, par exemple une barre, par crantages (le joint torique
se fait plus ou moins comprimé par la rainure qui a des sections plus ou moins
grandes pour réaliser des crans, donnant ainsi la possibilité de positionner la
barre suivant différents angles d’inclinaison),

- ledit dispositif de direction comprend des moyens de verrouillage en position
des moyens de pivotement de commande, par exemple du type comprenant
une goupille et des alésages pratiqués dans les moyens de pivotement de
préhension de manicre a recevoir la goupille ; lesdits alésages sont par
exemple espacés angulairement,

- I’axe de préhension s’étend perpendiculairement a 1’axe de déport,

- les moyens de pivotement de commande comprennent au moins une liaison
pivot d’axe, par exemple vertical,

- les moyens de pivotement de commande comprennent une liaison rotule,

- les moyens de préhension sont démontables ou amovibles, par exemple via un
mécanisme vis-écrou.

Selon un deuxieme aspect, I’invention propose un appareil de propulsionpour engin
nautique comprenant :

- une armature agencée pour Etre raccordée a la structure de 1’engin nautique,

- un actionneur et un générateur de flux agencés pour propulser I’engin nautique,
ledit générateur présentant un axe de propulsion,

- des moyens de pivotement du générateur de flux selon un axe vertical, dit axe de
direction, relativement a I’armature, lesdits moyens étant agencés pour pivoter le gé-
nérateur de flux d’au moins 180 degrés, et

- un dispositif de direction selon 1’une ou plusieurs des caractéristiques du premier
aspect.

Selon un premier mode de réalisation, le générateur de flux comprend au moins une
membrane.

De préférence, chaque membrane peut présenter diverses formes, par exemple rec-
tangulaire, cylindrique, circulaire, elliptique, discoidale, tubulaire. Chaque membrane
est composée ou est constituée d’un ou plusieurs matériaux spécifiques, par exemple
du marins, alimentaires, biocompatibles, ou hydrocarbures.

L’actionneur est configuré pour mettre en mouvement I’au moins une membrane. De
préférence 1’actionneur est une machine électromagnétique. L’actionneur et la
membrane sont disposés préférentiellement de maniere coaxiale. Le propulseur hy-

draulique peut comprendre au moins un flasque, 1’au moins une membrane étant
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disposée en vis-a-vis de I’au moins un flasque de maniere a coopérer fluidiquement.
Dans ce mode de réalisation, I’actionneur et le générateur de flux sont agencés pour

étre immergés en fonctionnement. I1s se situent a une extrémité immergée des moyens
de pivotement du générateur de flux.

Les moyens de pivotement du générateur de flux comprennent en outre une extrémité
émergée, opposée a I’extrémité immergée. L’élément de déport est raccord€ a
I’extrémité émergée. L’élément de déport est fixé et solidaire en rotation avec les
moyens de pivotement du générateur de flux.

Selon une variante de réalisation, I’élément de déport est fixé au moyens de pi-
votement du générateur de flux par I’intermédiaire d’un plateau, ou support, fixé a
I’extrémité émerggé.

Selon un deuxieme mode de réalisation, le générateur de flux est une hélice ou une
turbine et I’actionneur est un moteur thermique ou €électrique. L hélice se situe a une
extrémité immergée des moyens de pivotement du générateur de flux et le moteur se
situe a une extrémité émergée desdits moyens.

Dans ce mode de réalisation, I’élément de déport est fixé au moyens de pivotement
du générateur de flux par I’intermédiaire du moteur ou du support supportant le
moteur, fixé a I’extrémité émergé.

Selon les deux modes de réalisation, les moyens de pivotement du générateur de flux
permettent au générateur de flux d’€tre retourné autour de I’axe de direction afin de
réaliser une marche arriere du bateau ou de 1’engin nautique.

De préférence, les moyens de pivotement du générateur de flux sont agencés pour
permettre une rotation totale du générateur de flux. Le générateur de flux peut pivoter
selon 360 degrés. Des cables d’alimentation du moteur passent a travers le tube vertical
situé sur I’axe de direction. Pour pouvoir tourner a 1’infini, sans enrouler des cables, on
peut prévoir un connecteur rotatif, faisant passer la puissance et les signaux de
commande a travers une liaison pivot (rotation infinie).

Afin de réaliser cette manceuvre, 1’ utilisateur tire les moyens de préhension vers lui.
Grace a I’élément de déport réalisant un bras de levier, le générateur de flux pivote
autour de I’axe de direction. Une fois que les moyens de pivotement de préhension
sont au plus pres de lui, ’axe de propulsion étant alors sensiblement perpendiculaire a
la direction longitudinale du bateau, il pousse les moyens de préhension afin de
poursuivre le pivotement du générateur de flux. Le retour en marche avant se réalise

avec ses étapes inversées de préférence.

DESCRIPTION DES FIGURES

La présente invention sera mieux comprise a la lecture de la description qui suit, se

référant a des exemples non limitatifs de réalisation illustrés par les dessins annexés
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[Fig.1] la [Fig.1] est une en perspective d’un appareil de propulsion nautique selon
un mode de réalisation, dans lequel ledit appareil comprend un propulseur hydraulique
et un dispositif de direction selon un mode de réalisation ;

[Fig.2] la [Fig.2] est une vue de profil d’un appareil de propulsion nautique
comprenant un propulseur hydraulique conforme a la [Fig.1] ;

[Fig.3] la [Fig.3] est une vue en perspective du dispositif de direction conforme a la
[Fig.1], ledit dipositif étant relié a un plateau fixé (non visible) au moyens de pi-
votement du générateur de flux ;

[Fig.4] la [Fig.4] est une vue de dessus de quatre dispositifs de direction conforme
aux figures 1 et 3, la figure 4a montrant la disposition initiale du dispositif de direction
en marche avant, la figure 4b montrant une étape de tirage des moyens de préhension
pour pivoter le générateur de flux, la figure 4c montrant une étape de poussage des
moyens de préhension pour pivoter le générateur de flux, et la figure 4d montrant la
disposition finale en marche arricre ;

[Fig.5] la [Fig.5] est une vue en coupe transversale des moyens de butée de rotation
de I’élément, les moyens de préhension étant en position de travail, ou horizontale ;

[Fig.6] la [Fig.6] est une vue en coupe transversale des moyens de butée de rotation
de I’élément, les moyens de préhension étant en position de repos, ou verticale;

[Fig.7] la [Fig.7] est une vue de profil et coupe partielle des moyens de pivotement
de préhension comprenant des moyens de verrouillage en position, les moyens de
préhension étant en position de marche avant ;

[Fig.8] la [Fig.8] est une vue de profil et coupe partielle des moyens de pivotement
de préhension comprenant des moyens de verrouillage en position, les moyens de
préhension étant en position de marche arriere ;

[Fig.9] la [Fig.9] est une vue de dessus de trois dispositifs de direction représentés de
maniere schématique selon un autre mode de réalisation comprenant des moyens de pi-
votement de commande comprenant quatre liaisons pivots, deux biellettes et des
moyens de préhension, la figure de gauche illustrant les moyens de préhension étant en
position de marche avant, la figure du milieu illustrant une étape de tirage des moyens
de préhension, la figure de droite illustrant les moyens de préhension étant en position
de marche arriere.

En référence aux figures 1 et 2, il est présenté un mode de réalisation d’un appareil
de propulsion nautique 100 comprenant un systeme de propulsion 1 comprenant un ac-
tionneur et un générateur de flux, des moyens de pivotement du générateur de flux 180
et une armature 190 agencé pour s’accrocher a une poupe d’un bateau, I’armature
portant lesdits moyens et le systéme de propulsion.

Le systeme de propulsion 1 comprend une machine électromagnétique agencée pour
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réaliser un mouvement de translation alternatif. Le systéme comprend une membrane
M1 ([Fig.2]) disposée de manicre coaxiale avec ladite machine. Le systéme de
propulsion s’étend selon 1’axe de propulsion L.

Les moyens de pivotement du générateur de flux sont de préférence un arbre 180
pivotant selon 360 dégrés relativement a I’armature 190. L arbre 180 réalise une
liaison pivot d’axe V1, dit axe de direction, par rapport a I’armature. .’axe V1 est sen-
siblement verticale ou sensiblement parallele a la poupe du bateau. A une extrémité
dite extrémité immergée, I’arbre 180 porte le systeme de propulsion 1. A une extrémité
dite extrémité émergée, il est fixé€ un plateau 152 ou support surmonté d’un capot 151.

En référence aux figures 1 a 3, I’appareil de propulsion comprend un dispositif de
direction 140 comprenant des moyens de préhension 142. En référence aux figures, les
moyens de préhension sont une barre. De préférence, les moyens de préhension com-
prennent un embout de préhension destiné a €tre saisi par 1’utilisateur.

Le dispositif de direction comprend un élément de déport 141 agencé pour décaler
les moyens de préhension des moyens de pivotement du générateur de flux. L’élément
de déport 141 présente la forme d’une barre s’étendant le long d’un axe H1. Selon un
mode de réalisation, ’axe H1 est perpendiculaire au plan géométrique formé par I’axe
de propulsion L et I’axe de direction V1. L’élément de déport 141 est solidiaire en
rotation avec 1’arbre de pivotement 180 par I’intermédiaire du plateau 152 (visible en
figures 5 et 6).

En référence aux figures 5 et 6, I’élément de déport est reli€ au plateau 152 par des
moyens de pivotement de déport 145 de manicre a pivoter selon ’axe H1. De
préférence, les moyens de pivotement de déport sont un arbre de déport pivotant rela-
tivement au plateau 152. De maniere optionnelle, les moyens de pivotement de déport
coopere avec des moyens de butée de rotation. par exemple, 1’arbre de déport
comprend une rainure circonférentielle s’étendant selon un débattement angulaire
d’environ 270 degrés, et dont la profondeur s’étend radialement.

Le dispositif de direction comprend des moyens de pivotement de préhension 143
disposés entre I’élément de déport 141 et les moyens de préhension 142. Les moyens
de pivotement de préhension 143 correspondent a une liaison pivot d’axe V2, dit axe
de préhension. En référence aux figures 1, 3 et 4, I’axe de préhension se situe en-
dehors du plan géométrique formé par 1’axe de propulsion L et ’axe de direction V1.
Cette caractéristique permet de réaliser un bras de levier lors du retournement du gé-
nérateur de flux.

En référence aux figures 7 et 8, les moyens de pivotement de préhension com-
prennent des moyens de verrouillage en position. De préférence, les moyens de ver-
rouillage comprenent deux alésages 243 et 244 pour recevoir une goupille 245. Par

exemple, I’élément de déport comprend les alésages 243 et 244. En position de marche



[0052]

[0053]

[0054]

[0055]

[0056]

[0057]

avant, la goupille 245 se situe dans 1’alésage 244, voir [Fig.7]. En position de marche
arriere, la goupille 245 se situe dans 1’alésage 243, voir [Fig.§].

En référence a la [Fig.4], il va maintenant étre décrit le procédé de retournement du
générateur de flux.

La figure 4a représente la position de marche avant, dans laquelle la direction longi-
tudinale des moyens de préhension 142 est parallele de la direction longitudinale du
capot 151.

En cas de retournement dans le cadre d’une marche arriére, 1’ utilisateur tire les
moyens de préhension 142 vers lui ou vers I’avant du bateau afin de pivoter le gé-
nérateur de flux autour de 1’axe de direction V1. Grice a I’élément de déport 141
réalisant un bras de levier, le générateur de flux pivote autour de 1’axe de direction,
voir figure 4b.

Une fois que 1’axe de préhension des moyens de pivotement de préhension aligné
avec ’axe de direction V1, I’ utilisateur pousse les moyens de préhension 142 afin de
poursuivre le pivotement du générateur de flux, voir figure 4c.

La figure 4d montre la position de marche arriere, dans laquelle la direction longi-
tudinale des moyens de préhension 142 est encore parallele de la direction longi-
tudinale du capot 151. Le retour en marche avant se fait dans les étapes inverses.

Selon un autre mode de réalisation représenté par la [Fig.9], les moyens de pi-
votement de préhension 143 comprennent quatre liaisons pivots d’axe, de préférence
vertical. Les moyens de préhension 142, de préférence une barre, sont reli€s au plateau
152 par I’intermédiaire desdites liaisons. Les moyens de pivotement de préhension 143
comprennent en outre deux bielles afin de former un parallélogramme déformable, voir
figure du milieu. Le plateau lui est toujours libre et peut tourner autour de son axe de
rotation. Ce mode de réalisation permet de synchroniser le mouvement de la barre et

du plateau, et de maintenir le plateau parallele a la barre a tout instant.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

[Revendication 5]

[Revendication 6]

[Revendication 7]

[Revendication 8]

Revendications
Dispositif de direction (140) d’un appareil de propulsion (100) d’engin
nautique, 1I’appareil de propulsion comprenant :
- une armature (190) agencée pour étre raccordée a la structure de
I’engin nautique,
- un actionneur (1) et un générateur de flux (M1) agencés pour propulser
I’engin nautique, ledit générateur présentant un axe de propulsion (L),
- des moyens de pivotement (180) du générateur de flux selon un axe
vertical (V1), dit axe de direction, relativement a 1’armature (190),
ledit dispositif de direction comprenant des moyens de commande
(142), ledit dispositif étant relié au moins au générateur de flux par
I’intermédiaire des moyens de pivotement du générateur de flux et étant
agencé pour commander la direction de 1’engin nautique,
caractérisé en ce qu’il comprend un élément de déport (141) disposé
entre les moyens de pivotement du générateur de flux et les moyens de
commande, et des moyens de pivotement de commande (143) selon un
axe de commande (V2), entre les moyens de commande (142) et
I’élément de déport (141), I’axe de commande étant distinct du plan
contenant I’axe de direction (V1) et I’axe de propulsion (L).
Dispositif de direction selon la revendication précédente, dans lequel
I’élément de déport (141) s’étend perpendiculairement au plan vertical.
Dispositif de direction selon la revendication 1 ou 2, comprenant des
moyens de verrouillage en position des moyens de pivotement de
commande.
Dispositif de direction selon 1’une des revendications précédentes, dans
lequel les moyens de pivotement de commande comprennent au moins
une liaison pivot d’axe.
Dispositif de direction selon I’une des revendications 1 a 3, dans lequel
les moyens de pivotement de commande comprennent une liaison
rotule.
Dispositif de direction selon 1’une des revendications 1 a 4, comprenant
des moyens de pivotement de déport (145) selon un axe de déport (H1)
entre les moyens de pivotement du générateur de flux (180) et I’élément
de déport (141).
Dispositif de direction selon la revendication précédente, comprennant
des moyens de butée ou de crantage de rotation de 1’élément de déport.

Appareil de propulsion (100) pour engin nautique comprenant :



- une armature agencée pour €tre raccordée a la structure de ’engin
nautique,
- un actionneur et un générateur de flux agencés pour propulser I’engin
nautique, ledit générateur présentant un axe de propulsion,
- des moyens de pivotement du générateur de flux selon un axe de
direction, relativement a I’armature, lesdits moyens étant agencés pour
pivoter le générateur de flux d’au moins 180 degrés, et
- un dispositif de direction (140) selon 1’une des revendications pré-
cédentes.

[Revendication 9] Appareil de propulsion selon la revendication précédente, dans lequel le
générateur de flux comprend au moins une membrane (M1) et
I’actionneur est configuré pour mettre en mouvement I’au moins une
membrane.

[Revendication 10] Appareil de propulsion selon la revendication précédente, comprenant
au moins un flasque (F1), I’au moins une membrane (M 1) étant disposée
en vis-a-vis de I’au moins un flasque de maniere a coopérer flui-

diquement.
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[Fig. 1]
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[Fig. 2]
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[Fig. 3]
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[Fig. 7]
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[Fig. 9]
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